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1. Allmént

Denna specifikation med tillhdrande bilagor utgdr underlag for offert pd sikte 6A
serie.

Avvikelser frin specifikationen kan ske i den min de innebir forbittringar av

eller likvirdig form for specificerat utférande. Sidana avvikelser faststilles vid
limplig tidpunkt i form av dndringar eller tilligg.
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SIKTESHUvyp
OMKOPPLARENHET

KYLLUFT

STATISKT TRYCK
TOTALTRYCK

VAPENPANE

FRAN KRAFTKALLA

FRAN HORISONTGYRG

FORSTARKARENHET
FRAN RADAR

FRAN RADAR
FRAN HORISONTGYRG

TESTUTTAG

KORREKTORSENHET

MORKERENHET

IR-STRALNING

Bild 1. Oversikt

1. Allmant

1-11385 €
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2.2.1

2.2.2

2,2.3

2. Allménna data

Anvindning

Siktessystemet skall anviindas for skjutning mot luft- och markmil med akan och
raketer samt mot luftm3l med robot. Vid skjutning mot luftmil skall anfall kunna
ske i jaktkurva bakifrdn. I morker eller di.lig sikt skall inriktningen ske med
hjdlp av en i den optiska siktlinjen inford infraréd- och/eller radarbild.

Siktesenheter (Se bild 1)

Siktessystemet skall bestd av féljande enheter och underenheter.

Sikteshuvud, bestiende av hogspinningsaggregat
slutforstirkare
strilmodulator
indikatorenhet
gyroenhet
vinkelgivare
stabiliseringsenhet
optik

Morkerenhet, bestiende av: stromforsdriningsenhet

IR -ror, med avlinknings- och fokuserings-

system

forstirkare

uppvirmningsanordning

optik

Forstirkarenhet, bestiende av riktmirkesenhet
avstindsenhet
radar/horisontenhet
avlinkningsenhet
fokuserings- och lyspulsenhet
stabiliserings- och stromfdrsdrjningsen-
het
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15 Information frdn siktet till yttre métdon
2,5.1 Vinkelgivare

Siktessystemet skall till radarn kunna limna spidnningar som motsvarar siktes-
gyrots (riktmirkets) utslag i sida och h&jd. Spinningarna skall vara 1 volt per
grad riktmirke-utslag med en noggrannhet av *2 % av fullt utslag, *10° i sida och
hdjd, vid en belastning av 425 kohm *2 %.

2.6 Kraftforsorining
2.6.1 Siktessystemet kridver for sin ritta funktion 28 V likspidnning ¥1Voch115 %5 v,

400 ¥ 20 Hz (trefas), sinusformad spinning.

2.6.2 Effektforbrukningen skall inte kontinuerligt Sverstiga 100 W frin 28 V-nitet,
och 350 VA fran 115 V-niitet. Uppvirmningsanordningen for IR-réret kriver
intermittent ca 80 W frin 28 V-nitet. (Virmeelementet 4r termostatstyrt).

2.7 Kylluftbehov

Forstirkarenheten skall fér nominellt +70° C omgivningstemperatur forses med
ca 0,25 kg/min kylluft med en inloppstemperatur av +25%C.

2.8 Testmojlighet

P34 korrektdren skall finnas ett skarvdon for anslutning av korrektdrs- och gyro-
provare.
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3.2

33

34

3. Allménna fordringar

Allmint

Enheterna skall konstrueras att tila alla under normal tjinst uppkommande pi-
kiinningar, samt de normala pikinningar, som kan uppkomma under transport och
montering.

For sikteshuvud, mdrkerenhet, forstirkare, korrektérsenhet och omkopplarenhet
giller foljande driftsbetingelser:

Temperatur

Enheterna forutom morkerenheten, skall under drift tila omgivningstemperaturer
mellan -40° C och +60° C utan nedsittning av egenskaperna och skall utan att ta
skada kunna lagras vid temperaturer mellan -55% C och +70° C,

F6r morkerenheten giller, att denna under drift skall tila omgivningstemperatu-
rer mellan -20° C och +40° C utan nedsiittning av egenskaperna och skall utan att
ta skada kunna lagras vid temperaturer mellan -55% C och +70° C. Vidare skall
mérkerenheten kunna kdras vid -40° C utan att skadas.

Fuktighet

Enheterna skall kunna lagras i atmosfir med 100 % relativ fuktighet vid +35° C
under 4 timmar utan att ta skada. Vid lingre tids lagring skall enheterna forst
overses, innan desamma sitts i drift.

Hojd
Sikteshuvudet monterat i sin kipa skall utan nedsittning av egenskaperna fungera
vid ett yttre lufttryck mellan atmosfirstryck och 0,25 kp/cm?,

For forstirkaren och mbrkerenheten monterade i sina kipor giller motsvarande
mellan atmosfirstryck och 0,69 kp/cm?® och for korrektdrsenheten mellan atmos-
firstryck och 0,05 kp/cm?®.
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4.3

4. Systemuppbyggnad

Funktionsprincip

1 sikteshuvudet skall genereras tvi parallella siktbilder, vilka med reflexglas
férs upp till den optiska siktlinjen och medelst limpligt utformad optik férligges
pa olindligt avstind,

Den vinstra siktbilden skall genereras av ett gyrosikte. Siktbildens utslag bestims
av fpl vinkelhastighet och detsamma skall korrigeras med avseende pd aktuell
ballistik. Korrigeringen representeras av strémmar till gyroenheten frinkorrek-
torsenheten. Gyroenheten skall vidare vara férsedd med en anordning, som kapa-
citivt avkiinner gyrots utslag,

Den hégra siktbilden skall genereras av ett bildrér, pd vars skiirm skall synas en
frdn morkerenheten verford infrarsdbild, en av den pd milet lista radarn styrd
ljusflick, ett riktmirke styrt av vinkelgivaren samt en horisontlinje,

Elektronik for att driva mdérkerenheten och bildréret skall ingd i férstirkaren-
heten.

Jaktanfall

Vid optisk siktning skall siktessystemet fungera som ett reflexsikte med de bevip-
ningsalternativ och ballistiska korrektioner som specificerats i punkt 4.4 och 4.5.

Radarlisning p3 malet skall indikeras av att en avskiirmbar lampa p3 sikteshuvu-
det tinds.

Vid anfall mot ett mil i grupp skall antennstyrning kunna inkopplas, varvid radar-
antennen skall styras av vinkelgivaren och f8lja just det mil féraren siktar pi,

Radarbilden skall inkopplas pi bildrérsskiirmen si spart radarn list pi ett mil.
ME-bilden skall kunna till- och frinkopplas med en stromstillare pi vapenpa-
nelen,

Anfall mot markmal

Vid anfall mot markmail skall vid raketskjutning med 7,5 cm srak m/57B gyrots
kinslighet vara 3 sekunder och nominellt skjutavstind 1300 m. For 6,3 cm,
13,5 cm, 14,5 cm och 15,0 cm raket skall kiinsligheten vara 4 sekunder och nomi-
nellt skjutavstind 1500 m. Vid akan attack skall kiinsligheten vara 2,0 sekunder
och nominellt skjutavstind 1000 m.
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4.5.4

4.5.5

4.5.6

4.5.7

4.5.8

4.5.9

4.5.10

4,5,10.1

4,5.10.2

5. Konstruktionsbeskrivning

Egen hastighet

Nominell egenfart skall vid akan attack vara 250 m/s och vid akan jakt och raket
jakt 280 m/s.

Vid anfall mot markmail med raket skall kontinuerlig kompensering f6r egen fart
ske inom arbetsomridet 200 - 350 m/s.

Anfallsvinkel

Siktet skall kompensera f6r en fast anfallsvinkel.

Rollvinkel

Siktet skall automatiskt kompensera fo6r rollvinklar upp till * 84°,

Dykvinkel

Automatisk kompensering f6r dykvinkel vid skjutning mot markm3l skall ske i
tvd steg. Dykvinkelkorrektionen skall beriknas for dykvinklarna 15° och 25° vid
akan, 6,3 cm, 13,5 cm och 14,5 cm raketer samt f6r dykvinkarna 10° och 20° vid
7,5 cm srak mot markmal. Omkoppling skall i bida fallen ske vid 15°,

Foérinstdlining av riktmdrke

Vid vapenalternativet raket attack skall gyrodelens riktmirke forinstillas 25 ned-

it riknat frin siktbildens centrum, for erhillande av smi riktmirkesutslag vid
osikring.

Kruttemperatur

Manuell kompensering f6r varierande kruttemperatur hos akan och raketer skall
ske medelst tvd temperturviljarpotentiometrar i omkopplarenheten.

Arbetsomradet skall vara -40° C till +40° C,

Kidnslighet for m8rkerenheten

Morkerenhetens kiinslighet skall vara sidan att vid i punkt 4.5.10.2 nimnda blidn-
dardppningar, en fast bild (bilden fir ej variera i styrka) erhdlls i sikteshuvudets
bildrér. Virdet pid IR-strilarens blindar8ppning giller vid prov i provbink di
avstindet IR-strilare - mérkerenhet lir 3,3 m, Blindaren skall vara placerad mel -

lan kollimationslins och mdrkerenhet. Temperaturen hos IR-strilaren skall vara
527° C.

Fo6ljande virden pd blindardppningens diameter skall gilla:

7,5 mm i inriktningstavlans mittpunkt. 8,9 mm i Svriga punkter med undantag av
6vre punkten vilken skall ha en Sppning av 12,5 mm.

13
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R 1 R R
1
127 t4° _L 10” *a- 127 ¥4~

Mirket skall vara symmetriskt 3~

"h —1

Bild 3. Morkerdelens riktmiirke

Horisontlinje

Radar eller IR-prick

01 2 3 4 5°
—_—

Bild 4. Hogra siktbilden
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5.1.2.2
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5.1.2.4

5.1.2.5

5.1.2.6

5. Konstruktionsbeskrivning

Sikteshuvud

I den mekaniska konstruktionen skall om mdjligt SAAB standarddetaljer anviindas,

Bestandsdelar

Sikteshuvudet skall bestd av fdljande enheter:

Spegelhus
Indikatorhus
Konsol
Hogspdnningsaggregat
Slutférstirkare
Stralmodulator
Indikatorenhet
Gyroenhet
Vinkelgivare
Stabiliseringsenhet
Optik

Spegelhus, indikatorhus och konsol skall utféras av littmetallgjutgods.
Gjutgodsen skall utféras av ldmplig trycktiit littmetall enligt SAAB normer samt
provas och ytbehandlas enligt SAAB-standard.

Spegelhuset skall uppbira gyroenheten och skall innehdlla speglar och linser till
optiken, en glédlampa for generering av gyro-riktmirke samt elektronik till vin-
kelgivaren. Det skall ej vara trycktitt men dammtiitt,

Indikatorhuset skall innehdlla bildrér med avlinknings- och fokuseringssystem.
Det skall tillsammans medkonsolenbilda ett trycktétt system och skall férses med
limplig tryckventil,

Konsolen skall utgdra det fiste, som fogar sikteshuvudet till flygplanet,

Konsolen, indikatorhuset och spegelhuset skall utféras och fogas till varandra
pd sddant s#tt att siktfel pid grund av deformation blir mindre #n 1~ vid en last-

faktor av 3g.

Glddlampa for siktbilden skall kunna bytas utan dppning av spegelhuset.

17
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5.1.6.5

5.1.7
5.1.7.1

5.1.7.2

5.1.7.3

5.1.7.4

5.1.7.5

5. Konstruktionsbeskrivning

Linje- och bildavlinkningsspolarnas magnetfilt skall vara vinkelrita mot varandra
med en noggrannhet av f0,6°.

Fel i lineariteten fir uppga till hogst ¥2” inom ett centrumomride med radien 4°.

Gyroenhet

Gyroenheten skall besti av en fistplatta pd vilken gyrot och drivmotorn ir infis-
tade.

Gyrohusets centrumlinje skall vara dumpad 2° ifSrhillande till flygplanets grund-
plan.

Siktlinjens maximala utslag riknat frin gyrohusets centrumlinje skall vara minst
10° i alla riktningar.

Gyrot skall drivas av limplig motor, varvidgyrots varvtal e fir variera med mer
4n ¥10 % vid varierande belastning.

Det i gyroenheten ingdende gyrot skall 6verensstimma med ftljande delar i MOS
Specifikation ARM 92,
Del I 2a) b) c) d) e) f) g) h) k) 1) m).
3a) b) ¢) d) j) 1).
Del IV. 2a)b) c) d).
3a) b) c).
4 -35° C istiillet f6r -30° C och +70° C istdllet for +60° C i 2a) b)
och i foljande tilldggspunkter.

1 Alla mitningar pd gyrot skall géras med trimskruvarna fér glaskalotten helt
inskruvade.

Gyrots avlinkningskarakteristik skall vara enligt tabell nedan.

Strém (ampére) Gyro-axel avlinkning (grader)

Azimut Elevation Avst Aximut Elevation
+0,157 0,270 45,75 +0,15
+6.25 -0,15
-0,157 0,270 -5,75 +0,15
-6,25 -0,15
-0,157 0,270 +0,15 -5,75
-0,15 -6,25
+0,157 0,270 +0,15 +5,75
-0,15 +6,25

De angivna virdena giller i ett koordinatsystem parallellt med gyrots magnet-
poler varvid gyrot, i forhillande till gyrofistplattan, &r vridet 2° medurs sett )
frin gyrohuset.

Bansinkningsavlinkningen ir densamma som elevationsavlinkningen med un-
dantag av strémmen som Hr 0,918 av elevationsstrémmen.

19
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5.1.8.1

5.1.8.2

5.1.8.3

5.1.8.4

5.1.8.5

5.1.9

5.1.10
5.1.10.1

5.1.10.2

5.1.10.3

5.1.10.4

5.1.10.5

5. Konstruktionsbeskrivning

Vinkelgivare

Vinkelgivaren skall, genom kapacitiva givare pi det i gyroenheten ingiende gyrot,
elektriskt Gverfora gyroriktmirkets vinkelutslag till bildréret samt till radarn.

Noggrannheten i vinkelSverféringen till bildréret skall vara *57 inom ett centralt
omrade med radien 5° riknat frin morkerdelens synfiltscentrum.

Spdnningarna fér sid- och héjdutslag skall vara 1 volt per siktlinjegrad vid en
belastningsimpedans av 425 kohm *2 9, Storsta felet i vinkelgivarens utspinning
far vara ¥0,2 volt inom ett omride begrinsat av punkterna 5° uppat 2° nedit
samt 4° 4t vénster respektive htger med centrum i mdrkerdelens synfiltscentrum.

Vinkelgivarens utspinningar skall vara filtrerade i ett ligpassfilter med grins-
frekvensen hogst 6 Hz.

Vinkelgivarens spénningar till radarn skall utgdéras av en spinning for utslag i
sidled och en spinning f6r utslag i hojdled.

Stabiliseringsenhet

Stabiliseringsenheten skall hilla oscillatorspinningen i vinkelgivaren konstant
oberoende av belastningsvariationer.

Optik

1 optiken ingiende speglar skall ha en reflekterande yta av metallisering pd
Oversidan av plana glasskivor,

Geometrin och linsuppsiitiningen i gyrodelens optik skall vara sidan att avbild-
ningsfelens storlek maximalt blir enligt bild 5.

Geometrin i gyrodelens optik skall vara sidan att siktets optiska konstant blir
1,25 * 0,02 i centrum av synfiltet.

Linsuppsittningen i mérkerdelen skall vara sidan att avbildningsfelens storlek
maximalt blir enligt bild 6.

Inriktningsnoggrannheten av sikteshuvudets optiska system kontra fpl referens-
koordinatsystem skall vara *o” kring fply-ochz-axlar samt *10” kring x-axeln.

21
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3.2

5.2.1

522

5.2.2.1

5.2.2.2

5. Konstruklionsbeskrivning

Max vinkelfel i omrade: 2- Skala

Max vinkelfel i omrade: 6

Bild 6. Morkerdelens synfilt

Mérkerenhet

I den mekaniska konstruktionen skall om mdjligt SAAB standarddetaljer anvindas.

Bestandsdelar
Mbrkerenheten skall bestd av féljande enheter:

Stromforsorjningsenhet

IR-ror, med avliinknings- och fokuseringssystem
Forstirkare

Uppvidrmningsanordning

Optik

Kipa

Strdmférsbrjningsenhet

Stromforsorjningsenheten skall liimna erforderliga drivspidnningar till f6rstirka-
ren samt stabiliserade drivspinningar till IR-roret.

Strémforsoriningsenheten skall matas med 115 ¥ 5 v, 400 * 20 Hz, sinusformad
spinning.

F8r samtliga siktesmirken fir en avvikelse av hogst 137 erhillas frén avlista
Migen vid en insp4nning av 115 V, 400 Hz, di spéinningen lindras frin 110 V, 380 Hz,
till 120 V, 420 Hz.
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5.2.6.3

5.2.6.4

5.2.6.5

5.2.6.6

5.2.7
5.2.7.1

5.2.7.2

5.2.7.3

5.2.7.4

5.3

5.3.1

5.3.2
5.3.2.1

5. Konstruktionsbeskrivning .

Objektivet skall forses med limpligt IR-filter, som endast slipper igenom strdl-
ning med lingre viglingd in 7000 A.

Mellan objektivet och IR-réret skall en relimandvrerad slutare inmonteras,
vilken skall 6ppna, nir omkopplaren fér morkerenheten pd vapenpanelen stills
i ldge "TILL". Slutaren skall automatiskt avblinda 1,5 - 2 sekunder vid skjutning
med raket och robot.

Slutaren skall avblidnda nir landningsstillet #r utfillt. Denna blindning skall
kunna hiivas genom en férbikopplingsknapp.

Objektivets avbildningsfel fir hogst uppgi till 2" inom ett cirkulirt omride mot-
svarande en synfiltskon med toppvinkeln 14°.

Inriktningsnoggrannheten hos optiska axelns nominella lige i forhillande till fpl
skall vara 27 kring y- och z-axlarna och 107 kring x-axeln.

Kdépa

Mbirkerenheten skall omges med ett trycktitt gjutgodshélje forsett med limpligt

fonster framfor IR-rérets objektiv,

Gjutgodshiljet skall utféras av limplig trycktiit ldttmetall enligt SAAB normer
samt provas och ytbehandlas enligt SAAB-standard.

Kipan skall anslutas till centrala tryckluftsystemet i fpl.

Kipan skall avpassas for montage under och titt intill ena vingen.

Forstirkarenhet

I den mekaniska konstruktionen skall om mdjligt SAAB standarddetaljer anvindas,

Bestdandsdelar

Forstirkarenheten skall besti av féljande enheter:

Riktmiirkesenhet

Avstindsenhet

Radar/Horisontenhet

Avlinkningsenhet

Linjeavlinkningskretsar

Fokuserings- och lyspulsenhet
Stabiliserings- och stromfdrsoérjningsenhet
Képa och stativ

Riktmdérkesenhet

Riktmirkesenheten skall 1imna sidana spidnningar till bildroreti sikteshuvudet att
tvd horisontella streck (riktmiirke) enligt bild 3, erhilles pi bildroret, varvid 1%-
get av mittpunkten mellan strecken skall styras av vinkelspinningarna frin vin-
kelgivaren,

25
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5.3.6.2

5.3.6.3

5.3.7
5.3.7.1

5.3.7.2

5.3.7.3

5.3.8
5.3.8.1

5.3.8.2

5.3.8.3

5.3.9
5.3.0.1

5.3.9.2

5. Konstruktionsbeskrivning

Horisontlinjen skall indikera rollvinklar frin 0 till ¥84°,
Horisontlinjen skall stricka sig 6ver hela bildrérets synfilt.

o° dykvinkel pd horisontgyrot skall motsvaras av 2° dumpning av horisontlinjen
Pa bildréret,

Avlinkningsenhet
Avlinkningsenheten skall bestd av en oscillator f6r bildavlinkning.

Bildavlinkningsoscillatorn skall till bild- och IR-rdrets avlinkningsspolar limna
en sigtandformad spinning med frekvensen ca 40 Hz.

Oscillatorns strém skall vara tillricklig for att avlinka strdlen utanfSr bild-
roérets kant i horisontell led.

Linjeavldnkningskretsar

Linjeavlinkningskretsarna skall innehdlla en oscillator f6r linjeavlinkning.

Linjeavlinkningsoscillatorn skall till bild- och IR-rérets avlinkningsspolar limna
en sinusformad spinning med en frekvens av ca 20 kHz,

Oscillatorns strém skall vara tillricklig fér att avlinka elektronstrilen utanfér
bildrérets kant i vertikal led.

Fokuserings- och lyspulsenhet

Fokuseringsenheten skall limna strom till fokuseringsspolarna pi bildréret och
IR -riret.

Fokuseringsstrommen skall vara stabiliserad med en noggrannhet av 1'1,5 %.

Lyspulsenheten skall tillsammans med en strilmodulator i indikatorenheten ut-
slicka elektronstrilen i bildroret utanfor ett cirkulirt omride motsvarande en
synfiltskon med toppvinkeln 20°.

Stabiliserings- och stré6mférsérjningsenhet

Strémférsérjningsenheten skall matas med 115 ts Vv, 400 * 20 Hz sinusformad
vixelspinning.

Stromférsorjningsenheten skall limna tillricklig glddspinning till férstirkarens
sub-enheter samt till sikteshuvudet och korrekttrsenheten. Vidare skall liimnas

Anodspinning +255 V till forstirkarenheten, sikteshuvudet och korrektérsenheten
Anodspiinning +150 V till férstiirkarenheten
Anodspinning +150 V stabiliserad till forstirkarenheten
-105 V stabiliserad till férstiirkarenheten
-255 V till férstirkarenheten och korrekttrsenheten
-175 V till sikteshuvudet
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5. Konstrukiionsbeskrivning

Avstindsservots ligesfel skall vara mindre #n 10 m, inkluderande fel i Sterfs-
ringspotentiometern.

Avstindsservots hastighetsfel skall vara mindre 4n 10 m f6r dr/dt = 300 m/s
inkluderande fel i &terfdringspotentiometern.

Avstindsservots drivanordning for potentiometerkontakterna skall férses med
friktionskoppling och dndligesbrytare for drivspidnningen,

Avstindsservots ingingsimpedans skall vara 2 Mohm %5 % f6r avstind under-
stigande 2000 m.

Héjdservo

Hjdservot skall styras av spinning frin potentiometern i en givare for statiskt
tryck.

Hojdservot skall avstka 6 potentiometerkort vilkas kurvform bestimms av f1-
jande funktioner,

Egenfartekvationens hdjdberoende, bansinkningskorrektionens hdjdberoende,
gravitation och elevation) och gyrokiinslighetens h&jdberoende f8r vapenalter-
nativen akan jakt och raket jakt.

Avstkningskontakternas lige pd hojdkorten skall motsvara inspinningen till
héjdservot med en noggrannhet av 10,8 %.

Egenfaritservo

Egenfartservot skall styras av spinning frinpotentiometernien givare f6r ramm-
tryck.

Egenfartservot skall avsdka 4 potentiometerkort, vilkas kurvform bestims av
féljande funktion:

Bansidnkningskorrektionens egenfartberoende (elevation) for vapenalternativen
7,5 cm srak m/57B mot markmal, 6,3 cm 8vnrak m/52C, 13,5 cm srak m/56,
14,5 cm psrak m/49 och 15,0 cm srak m/51.

Avsokningskontakternas lige pd korten skall motsvara inspinningen till egenfart-
servot med en noggrannhet av 3 9. (Vid ogynnsammaste fall H = 15 km).

Rollvinkelservo.

Rollvinkelservot skall styras med likspinning frin en potentiometer i horisont-
gyrot. Spinningen &4r for vinster- respektive hogerroll f2/9 volt per grad.

Rollvinkelservot skall vrida en cos-funktionspotentiometer och en sin-funktions-
potentiometer, vilka skall mata gyrots elevations- respektive azimutspolar.

Rollvinkelservot skall dven vrida en tangent-funktionspotentiometer f8r horisont-
information,
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5.5.3 Raketviljare

5.5.3.1  Raketviljaren skall ha fyra ligen for alternativ inkoppling av 7,5 cm srak m/57B,

6,3 cm Svnrak m/52C, 13,5 cm srak m/56 samt 14,5 cm psrak m/49 eller 15,0 cm
srak m/51,

5.5.3.2  Raketviljarens axel skall vara atkomlig f6r en speciell instillningsnyckel (sam-
ma som i 5.5.2.3) genom hil i skalpliten.

5.5.4 Spdnningsregleringsservo

5.5.4.1 Spinningsregleringsservot har till uppgift att hilla strémmarna genom gyrospo-
larna oberoende av spinningsvariationer pd fpl-nitet och temperaturvariationer
i gyrots spolar.

5.6.5 Holje

5.5.5.1 Omkopplarenheten skall omges av limpligt pldthtlje, som provas och ytbehand-
las enligt SAAB normer.

5.5.5.2 Omkopplarenheten fists stumt i fpl.

5.6 Vapenpanel

1 den mekaniska konstruktionen skall om mdjligt SAAB standarddetaljer anviindas.
5.6.1 Bestdndsdelar

Vapenpanelen skall bland annat innehdlla f6ljande instillningsorgan.
5.6.1.1 Vapenviljare, med ligena

Fran

Akan jakt

Akan attack

Raket jakt

Raket attack

Robot
5.6.1.2 Ljusstyrkereglage for gyro-riktmirke.
5.6.1.3 Intensitetsreglage for bildrorets raster.
5.6.1.4  Ljusstyrkereglage for horisontlinje (skruvmejselspir).
5.6.1.5 Ljusstyrkereglage for riktmirke och radarbild.
5.6.1.6 Omkopplare for hog/lig IR -kinslighet.

5.6.1.7 Omkopplare for morkerenheten, TILL och FRAN.

5.6.1.8  Knapp for forbikoppling av landstillsblockeringen vid prov av morkerenheten pa
marken,
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