Radar M3333-059501 (PN-595/A) skiljer sig frdn Ra-
dar M3333-059401 (PN-594/A) i stort sett endast be-
triffande det mekaniska utférandet. Informationen frin
PN-595/A behandlas dock pid ndgot annorlunda sitt #n
informationen frin PN-594/A beroende pd att statio-
nerna sitter i flygplansversioner, som har nigot av-
vikande utrustning.

Foreliggande beskrivning Sver PN-595/A har dirfér
fatt fsljande omfattning:

e kapitel INLEDNING ir jimfért med motsvarande
kapitel i beskrivningen av PN-594/A helt omskri-
vet och giller enbart fér PN-595/A.

e kapitel KONSTRUKTION omfattar i stort beskriv-
ning av stationens mekaniska utférande. Eftersom
de ingdende enheterna fr o m Antennviixlaren ir
identiska med (och utbytbara mot) enheterna i

PN-594/A har inte beskrivningen av dem uppre-
pats hiir utan hidnvisning har gjorts till beskriv-
ningen av PN-594/A.

kapitel VERKNINGSSATT. Hir beskrivs endast
skiljaktigheterna i stationernas funktion; i &vrigt
hiinvisas till beskrivningen av PN-594/A.

Bilder och bilagor. Bilderna i anslutning till be-
skrivningen av verkningssiittet aterges endast i
de fall de skiljer sig frdn motsvarande bilder
i beskrivningen av PN-594/A. I kapitlet Verknings-
sitt har de iindrade bilderna hir samma bildnum-
mer som motsvarande bild i PN-594/A.

Endast bilagorna 1, 6 och 23 &r helt fndrade for
PN-595/A och medtagna hir. Fran bilagorna 10-12
har utdrag gjorts som presenteras hir i anslutning
till texten i kapitlet Verkningssiitt.
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Bild 1a. Apparatenheten (med huv) till Radar M3333-059501 (PN-595/A)
fastspind pd monteringsbidden (fpl 35A)

Bild 1b. Apparatenheten (med huv) till Radar M3333-059501 (PN-595/A)
fastspiind pd monteringsbidden (fpl 35C)



Allmant

Radar M3333-059501 (PN-595/A) dr en flygburen radar-
utrustning, som anviinds i flygplan 35 A och C. Till-
sammans med navigeringsfyrarna PN-601 eller PN-513
anviinds den vid navigering och tillsammans med land-
ningsfyren PN-521 vid landning.

Forbindelsen emellan PN-595/A och radarfyrarna sker
med pulsade signaler pa ultrakortvig. Varje fyr har
en speciell kombination av pulskod, sédndar- och mot-
tagarfrekvens. Flygforaren viljer fyr genom att stilla
in fyrens pulskod- och frekvenskombination, som for
navigeringsfyrar bestir av tva bokstdver (fyrkod) och
for landningsfyrar av en bokstav. Kombinationerna
stills in pd en mandverldda med tvda vred (fyrviljare)
for navigeringsfyrar och med ett vred for landnings-
fyrar. P4 samma mangverldda finns en funktionsvil-
jare dir flygforaren kan vilja onskad funktion hos bi-
de PN-595/A och datacentral (DS1).

Datacentral ingédr i fpl 35A men inte i 35C.

Informationen frin PN-595/A och luftdataenhet behand-
las i datacentralen (fpl 35A) och presenteras pd en
styrindikator (giller endast landning fpl 35A) och pa
avstdndsinstrumentet.

e Vid navigering kan riktning till fyren bestimmas
med hjilp av enbart fyrsignaler, funktionslige NAV-
RIKT * (se bild 2). Vidare kan bade riktning och av-
stind till fyren bestimmas med hjilp av fyrsvar pa
utsinda frigesignaler frin PN-595/A, funktionsligena
NAV 400 och NAV 40 (se bild 3). Vid alla tre funk-
tionsldgena arbetar PN-595/A tillsammans med ra-
darfyrar av typ PN-601 eller PN-513. I fortsiittning-
en behandlas de tvd navigeringsfunktionerna enligt fol-
jande:

0 navriktfunktionen (lige NAVRIKT)
O navigeringsfunktionen (lige NAV 400 och NAV40)

I lige NAVRIKT tar PN-595/A emot de riktpulsgrup-
per som fyren kontinuerligt sinder. Ur dessa utvir-
deras sddan information som flygforaren behover for
att kunna styra planet mot fyren. Presentation sker
pa avstindsinstrumentets sidvisare och denna avviker
fran sitt mittlige 4t samma hall som fyren ir beld-
gen.

&SN—SQS/A

fq f1

X Pl

PN-601
H (PN-513)

“ PN-595/A

= PN-595/A mottagningsfrekvens

Bild 2. Principen fér PN-595/A anvindning
vid funktionslige NAVRIKT

I ligena NAV 400 och NAV 40 presenteras avstindet
till fyren pi avstindsinstrumentet. Fullt utslag pd in-
strumentet motsvarar i lige NAV 400 avstindet 300 km
och i NAV 40 avstidndet 30 km. I lige NAV uinyttjas
vidare fyrens avstindssvar for bestimning av rikining-
en till fyren. Riktningen presenteras pd samma sitt
som vid ldge NAVRIKT.

PN-595/A -
& L

PN-595/A

T3|PN-601
(PN-513)

f; = PN-595 /A mottagningsfrekvens
fy = PN-595/A sindningsfrekvens

Bild 3. Principen fér PN-595/A anvindning vid
funktionslige NAV 400 och NAV 40

* Mansverlddans ldgesmarkning &r NAVRIKTN (NAV foérkortning av navigering och RIKTN av riktning)
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e Vid landning kan antingen funktionslige LANDN el-
ler BARBRO utnyttjas. I dessa ligen arbetar PN-595/A
tillsammans med landningsfyr PN-521 (se bild 4).
PN-595/A utvirderar i bida ligena avstinds- och sid-
ligesinformation. PN-595/A ger inom en inflygnings-
sektor oavbrutet information om flygplanets sidlige i
férhallande till en grundlinje, vars geografiska strick-
ning dr bestimd av fyrens inrikining. Fyren dr in-
riktad sd, att grundlinjen (QFU elektrisk) avviker
hogst 4° frin landningsbanans symmetrilinje (QFU geo-
grafisk) och skir denna 800 m utanfér bantréskeln. I
det f6ljande menas med QFU den elektriska grundlin-
jen. Avstindsomridet i lige LANDN och BARBRO ir
30 km. PN-595/A limnar information om nollavstind
till datacentralen vid bantrgskeln, om flygning gbrs
pd grundlinjen (avsténdet bantréskel - fyr 4r korrige-
gerat i fyren).

Avstdndsinformationen i lige LANDN och BARBRO
presenteras pid avstindsinstrumentet (i bade fpl 35A
och 35C) och paverkar tillsammans med héjdinforma-
tion styrindikatorns horisontbalk (endast i 35A).

Sidinformationen frin PN-595/A pdverkar avstinds-
instrumentets sidvisare (giiller bide fpl 35A och 35C)
och i fpl 35A dessutom styrindikatorns vertikalbalk.
Om {lygféraren styr flygplanet sa, att visaren (och bal-
‘ken) intar mittlige foljer flygplanet grundlinjen (QFU).

e PN-595/A bestir av en apparatenhet och en ma-
noverldda. Apparatenheten (se bild 1) 4r trycktit. En-
heten dr fastspind pd en fjidrande monteringsbidd
som dr fastsatt i flygplanets apparatrum. I fpl 35C
dr enhetens andra sida placerad pi monteringsbidden
jimfért med fpl 35/A,

Mangverlddan (se bild 5) sitter intill flygférarens plats
i kabinen.

I flygplanet erfordras en sindarantenn och tre mot-
tagarantenner for signalverféring mellan flygplan och
fyrar. En mottagarantenn #r rundstrilande och an-
vinds dven fr kommunikationsradio ,varfor frekvens-
separationsfilter erfordras (se bilaga 1). De tvi and-
ra mottagarantennerna har riktningskarakteristik och
utnyttjas endast vid navigering.

For kontroll och trimning av PN-593/A, PN-594/A
och PN-595/A finns Radarprovare M3743-446011
(PN-59) och Provbink M3743-834011 (PN-59). Fér
dessa utrustningar finns sirskilda beskrivningar.

QFU(geogr)
¢ 800 m PN- 521
[
—1 > l_ ’Lﬁ, £
f3.4'—""'|__/— —_— Lﬁ‘—'
T Ji.nm:nwo Landnings-
PN-595/A bana
Grundlinje "~ Ban-

(QFU elektrisk) troskel

fa = PN-595/A mottagningsfrekvens
f, = PN-595/A siindningsfrekvens

Bild 4. Principen f6r PN-595/A anvindning
vid landning

For intern transport och forrddsférvaring finns spe-
ciellt inneremballage (se bild 6) for apparatenheten
(M7033-844710) och manéverlidan (M7033-844810. Fir
externa transporter finns dessutom ett ytteremballage
(M7033-844610) for apparatenheten. I inneremballaget
ingdr en sirskild insats fér PN-595/A. I &vrigt &r
det identiskt med emballaget for PN-594/A.
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Inledning 1 1

Bild 6. Apparatenheten och manéverlddan till Radar PN-595/A
med tillhrande emballage fér interna transporter

Navriktfunktionen

Nir PN-595/A anvinds vid navriktfunktionen tillsam-
mans med PN-601 eller PN-513 och lige NAVRIKT
valts pd mandverlddan, fungerar den i princip pd fol-
jande sitt.

Navigeringsfyren utsiinder, med prioritet fore svars-
pulser till andra flygplan, riktpulsgrupper omkring
50 ginger per sekund. For att erhilla information
frdn avsedd fyr stiller flygforaren in motsvarande
fyrkod, som utgdrs av tvd bokstiver, pid manéverli-
dan. Fyrens riktpulsgrupp bestir av adresspuls Al,
A2 och A3 samt ytterligare en puls, riktpuls R. Ad-
resspulsernas kod kiinnetecknas av att avstindet i tid
mellan de tre pulserna kan viiljas i ett antal ligen,
som dr multiplar av 6 ps (se bild 7). Avstindet A1-A2
varierar siledes mellan 12 ps och 90 ps, och avstin-
det Al-A3 mellan 18 ys och 96 us. Antalet mijliga
kombinationer dr 105. Tidavstindet TR = A3-R #r nor-
malt 18 us, det sa kallade F-liget, men kan ges nio
andra ligen mellan 9 och 57 ys efter A3-pulsen i 6 s
steg A3-pulsen dr 3 us dvriga pulser 2 ps linga.

Al A2 A3 R
| I . Tid
n.l.s s
n2-6 e TR
n, =2-15

n; =3-16 (ﬂz)l’l])
TR =18us eller 9-57us (i 6us steg)

Bild 7. Riktpulsgruppens sammansittning

PN-595/A har i navriktfunktionen méjlighet att ta emot
pulsgrupperna pi nigon av elva mottagningsfrekvenser.

Manogverladan dr sd konstruerad att vissa kombinatio-
ner av pulskoder och fyra av de elva frekvenserna ir
forvalda med férbindningar pi tvd korskopplingsdon i
mandverladan. Nir flygféraren viljer fyrkod pd mans-
verladan, blir dirfér PN-595/A instilld for att ta
emot HF -pulser med fyrens adresspulskod och R-kod
pa fyrens sindningsfrekvens.
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PN-595/A far information om riktningen till fyren ge-
nom att den vixelvis ansluter tvd riktade mottagar-
antenner till mottagaren. En jimftrelse mellan de bd-
da antennernas signalstyrkor ger information om av-
vikelsen mellan flygriktningen och riktningen till fy-
ren (se bild 8). Nir anflygning sker ritt mot fyren,
dr signalstyrkorna frin de bdda riktantennerna lika
stora. Antennernas riktningsdiagram ir si utformade,
att signalstyrkeforhillandena 1:2 och 2:1 svarar mot
ca 30° vinkel mellan flygplanets lingdaxel och rikt-
ningen till en fyr. Rikiingsinformationen presente-
ras pd avstidndsinstrumentets sidvisare.

Vdnster
riktantenn

Sv y
— = — for 30° ¥¥| PN-601
h 2 (PN-513)

Bild 8. Jimftrelse mellan antennsignaler
i en viss riktning

Navigeringsfunktionen

Nidr PN-595/A anviinds vid navigering tillsammans
med PN-601 eller PN-513 i lige NAV 400 eller NAV 40
fungerar den i princip pa féljande siitt.

PN-595/A sinder frigepulsgrupper till den pd mand-
verlddan instiillda fyren (samma fyrkod som vid nav-
riktfunktionen) och tar emot svarspulser med fyrens
adresspulskod pa fyrens frekvens. Sidndningen fran fy-
ren och PN-595/A sker alltid pd olika frekvenser.

De frigepulsgrupper som PN-595/A sinder, bestir
av tre adresspulser Al, A2 och A3. Avstindet mellan
pulserna, i multiplar om 6 ps, stills in vid val av
fyrkod (se bild 9). Varje puls 4r av 2 ps lingd. Fri-
gepulsgruppen sdnds ut omkring 180 ginger per se-
kund innan siker férbindelse med fyren erhallits, dir-
efter ca 25 ginger per sekund. PN-595/A har méj-
lighet att siinda pa en av elva tilldelade frekvenser
och att ta emot pd lika manga. Fyra av de elva sind-
ningsfrekvenserna och fyra av de elva mottagnings-
frekvenserna kan viljas med maniverlidan.

Den vid navigeringsfunktionen utsiinda frigepulsgrup-
pens kod dr alltid spegelvind mot fyrens avstindssvar.
Detta utgirs av tre pulser med fyrens adresspulskod,
vilken dr lika den i riktpulsgruppen.

PN-595/A bestimmer avstindet till fyren genom tid-
mitning. Tiden fran det den sista pulsen i en frige-
pulsgrupp sinds ut tills det den sista pulsen i mot-
svarande svarspulsgrupp tas emot ir beroende av den
tid det tar for pulsgrupperna att gi mellan flygplan
och fyr samt fordr&jningen i fyren. Den senare dr
beroende av pulsgruppens lidngd, eftersom fyren kan
identifiera frigan férst vid pulsgruppens tredje puls.

Genom att fordrdja tidmétningen i flygplanet med ti-
den Tf, som motsvarar tiden for en frigepulsgrupp,

PN-595/A frgepulsgrupp
Al A2 A3 _
L1 | o Tid
npeé || | us

PN-601(PN-513) svarspulsgrupp
Al A2 A3

| - Tid
| 24,3 | | nq-6 b

n1 =2-15
nz = 3"‘16
(n2>n1)

Bild 9. Kommunikationen mellan PN-595/A och
navigeringsfyr PN-601 (PN-513) vid
navigeringsfunktionen. Frige- och svars-
pulsgruppens placering i tiden giller vid
nollavstind (svarspulsgruppens for-
dréjning = fyrens inre fordrojning)

och eftersom svarspulsgruppen ir lika ling, erhdlls
miittiden T=2Ta+T0 (se bild 10). To dAr en faststilld
férdréjning som erhdlls niir avstindet dr noll.

T, = 74,3 us

Radiovagornas utbredningshastighet i luften ir 300 m
per us. Om avstindet mellan fyren och flygplanet &r
a m blir siledes den dubbla gingtiden fér en puls

a
2T, = 5p Ms

. a
T 1—56' + 74,3 us
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PN-595/A (trdgepulsgrupp)

A1 A2 A3 PN -595 /A (svarspulsgrupp)
| I A1A2 A3
PN-601( PN-513) LI B |
Al A2 A3
A1 A2 A3
I 1]
o Tid
Ta To T¢ Ta
T | T
-

Bild 10. Tidmitning {6r avstindsbestimning

PN-595/A limnar en likstrém som svarar mot mit-
tiden T och dirmed dven mot avstindet a. Denna
strém dr noll vid nollavstind.

PN-595/A fir information om riktningen till fyren ge-
nom att viixelvis ansluta riktantennerna till mottaga-
ren. De bigge antennernas signalstyrkor fér A3-pul-
sen i svarspulsgruppen ger information om avvikelsen
mellan flygriktningen och riktningen till fyren. Vad
som tidigare sagts vid navriktfunktionen betriffande

riktningsdiagram, signalstyrkeférhdllande och rikt-
ningsinformation, &verensstimmer dven i navigerings-
funktionen (se bild 8).

Avstdndsinformationen presenteras pd avstindsinstru-
mentet. Ett minne i PN-595/A medger kontinuerlig
presentation dven vid ndgra sekunders frinvaro av
fyrens svar, vilket kan forekomma pd grund av vig-
utbredningsfenomen.

Landningsfunktionen

P4 mandverlddan finns tvd alternativa funktionsligen,
LANDN och BARBRO, som emellertid fér PN-595/A
har samma funktion.

Informationen frian PN-595/A utnyttjas direkt (genom
datacentralen i fpl 35A). Sidpresentationen &r obero-
ende av information frin andra utrustningar.

PN-595/A dr vid landningsfunktionen ansluten till den
rundstrdlande antennen.

Flygforaren viljer tnskad landningsfyr genom att pd
mangverlddan stilla in ndgon av dtta bokstidver (fyr-
koden). Hirigenom blir den mot fyren korresponde-
rande pulskoden instilld. PN-595/A har vid landnings-
funktionen en fast mottagnings- och en fast séindnings-
frekvens.

PN-595/A fragepulser bestir av kodade pulsgrupper
om tre pulser, adresspulserna Al, A2 och A3. Var-
aktigheten hos varje puls ir 2 ps. Koden kinneteck-
nas av att tidavstindet mellan A2 och A3 kan viljas
i 4atta ldgen. Avstidndet Al-A2 ir fast (24 pus). Av-
stindet A2-A3 kan viljas i dtta ldgen fran 30 ps till
72 yus med 6 us intervall (se bild 11).

PN-595 /A frégepulsgrupp
Al A2 A3
| o Tid
24 | n-6 us
-t
PN-521 svarspuls
Al
_Tid
us
74,3
n=5-12
PN-521 sidpulsgrupp
Al A2 A3 K1 K2
- Tid
2, | n-6 1218 us
bl I |
N= 5—12

Bild 11. Kommunikationen mellan PN-595/A och
landningsfyr PN.521. Frdge- och svars-
pulsgruppens placering i tiden géller vid
nollavstind (svarspulsens foérdrdjning =
= fyrens inre férdréjning + dubbla ging-
tiden mellan fyr och bantriskel)
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Bild 12. Landningsfyrens strilningslober

Fragepulsgruppen sinds ut omkring 180 ganger per
sekund, till dess erforderlig kontakt med fyren er-
hdlls, direfter omkring 25 ginger per sekund. Fyrens
svar bestir av en 2 us puls Al. Svaret kommer in
till mottagaren i PN-595/A efter 74,3 us om flygpla-
net befinner sig vid bantréskeln. Summan av tidfér-
dréjningen i fyren och pulsens dubbla gingtid mellan
fyren och bantréskeln dr i fyren instilld till 74,3 pus.

PN-595/A bestimmer avstindet till bantréskeln genom
att den miiter tiden mellan puls A3i frigepulsgruppen
och svarspulsen Al. Om denna tid 4r 74,3 us, mi-
ter PN-595/A avstandet 0.

Avstindsinformationen presenteras pi avstindsinstru-
mentet i bada fplversionerna. I fpl 35A presenteras
avstandsinformation #ven pi styrindikatorns horison-
talbalk som visar avvikelse frin en férutbestimd
glidbana, som vid flygning pd QFU slutar vid bantrgs-
keln. Glidbanan erhdlls genom omvandling av héjdin-
formation frin ett barometerhdjdmitarsystem jimte
avstandsinformation frin PN-595/A.

Barometerhtjdmitarsystemet kompenseras for baro-
meterstindet pd landningsplatsen (QFE) och den av
flygplanets fart framkallade tryckstsrningen.

Glidbanans lutning iir 2—10 ~ 30,

Miitning av sidliget i forhdllande till grundlinjen maj-
liggbrs genom att fyren, oberoende av inkommande
fragepulser, sinder ut kodade pulsgrupper. Varje puls-
grupp bestir av fem pulser, som sinds omkring
30 ganger per sekund. De tvi sista pulserna i varje
grupp (de s k sidpulserna) tas emot med sinsemellan
olika styrka beroende pd var flygplanet befinner sig i
forhdllande till grundlinjen. Oberoende av avstindet
fran fyren ir sidpulsernas amplitudfsrhillande detsam-
ma pi samma vinkel frin fyrens grundlinje.

Amplitudférhdllandet, som &ir ett uttryck fér vinkeln,
tar man ut frian PN-595/A i form av en sidstrém som
dverférs till avstdndsinstrumentets sidvisare (och
styrindikatorns vertikalbalk i fpl 35A).
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Landningsfyren PN-521 sidnder information i fem oli-
ka lober (se bild 12). I den mittersta loben sinder
den sidpulsgruppens adresspulser Al, A2 och A3 samt
avstdndssvarspulsen Al. I fyrens inre vinsterlob sinds
sidpuls Kl1. I fyrens inre hogerlob sinds sidpuls K2.
I fyrens ytire viinsterlob sinds sidpulsgruppensadress-
pulser Al°, A2° och A3° samt sidpuls K1°. I fyrens
yttre hégerlob sidnds sidpulsgruppens adresspulser Al;
A270och A3° samt sidpuls K2°.

De yttre lobernas sidpulsgrupper (hir med primteck-
en), sinds ett par pus efter motsvarande inre sidpuls-
grupp.

Fyrens strilningsdiagram kan ritas dven i ritvinkli-
ga koordinater enligt bild 13, som visar filtstyrkan pa
ett visst avstiand fran fyren.

Sidldgesvinkeln betecknas a (jimfér bild 12)och ir
avsatt utefter x-axeln.

Eniir PN-595/A kiinner den stérre inner- eller ytter-
lobspulsen pa varje sida dr endast filtstyrkan fér den-
na angiven pd bilden.

Sidinformation kan erhillas inom en minst +80° vid
sektor och idr inte begrinsad av avstindsinformatio-
nen (jfr PN-594/A).

Sidstrémmen dr proportionell mot skillnaden mellan
de till konstant medelvirde reglerade sidpulserna.
Hédrigenom blir sidstrémmen proportionell mot skill -
naden i fédltstyrka (se bild 13).

b. FALTSTYRKA

]

Ytterlob Ytterlob
fnn%lnb Innerlob f
=~
NI N F
i \ ,' LI

r
1
14

i

T T T T T T T T

-80 -60 =40 =20 0 20 40 60 80 a
OFU

Landningssektor

(Normal)

Bild 13. Lobernas filtstyrka pd ett
visst avstand fran fyren.
Storleken pa faktorn b
ir beroende av avstindet
till fyren

Sidinformationen presenteras, som tidigare sagts, pi
avstandsinstrumentets sidvisare (och pi styrindika-
torns vertikalbalk i fpl 35A). Den kan erhillas iven
vid stérre avstind #n 30 km.

Tekniska data

Matt

Apparatenhet med huv lingd 508 mm

diameter 300 mm

Mangverlada lingd 180 mm
bredd 145 mm
djup bakom panel 110 mm
Viki
Apparatenhet med huv ca 31 kg
Monteringsbidd ca 1,3 kg
Mangverlida ca 2 kg
Effektbehov
Apparatenhet enfas 200 10V 400 £25 Hz
ca 250 W
Tillslagsrelid 28 V likspinning ca 1 W

Sandaren
Antal kanaler vid

navigering elva,av vilkafyra kan viljas
landning en
Frekvensomrade 217-249 MHz
Styrning kristalloscillator
Séndarfrekvens tolv ganger kristallfrekven-
sen
Antennimpedans 50 ohm nominellt
Artal pulser tre fér varje friga
Pulslingd 2 us
Pulstoppeffekt Z 800 W vid 200V inspinning
~ 500 W vid 190 V inspiinning
Mottagaren
Antal kanaler vid
navigering elva,av vilka fyra kanviiljas

landning en
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Frekvensomrade

Lokaloscillator
styrning

frekvens

Mellanfrekvens
Kiinslighet

Bandbredd

Antennimpedans

Navriktfunktion
avstandsspinning
avstindsldsning
riktstrom
riktldsning

Navigeringsfunktion
avstidndsspinning

avstdndsstrém

217-249 MHz

kristall

ldgre 4n signalfrekvensen
samt fem génger kristall-
frekvensen

45 MHz

ca 10 uV (80 dB under 0,1V)
for signalbrusftrhdllande 2:1
(amplitudmitning)

> 1,56 MHz vid -6 dB

<5 MHz vid -60 dB

50 ohm nominellt

simulerad
kontinuerlig likstrém +80 pA
erhdlls inom 2 sekunder

11-44 V likspénning (Rbel
> 50 Mohm) motsvarar 0 till
300 km

0-1000 xA

avstidndsnoggrannhet

minnestid
avstandsldsning

riktstrém

riktldsning

Landningsfunktion
avstindsspénning

avstindsstrém

avstdndsnoggrannhet

minnestid
avstindsldsning

sidstrém

sidldsning

bittre dn 1 % eller max av-
vikelse fran ritt virde:

1 uA f6r NAV 40

1 uA for NAV 400

ca 8 sekunder

erhdlls inom 25 (10) sekun-
der vid NAV 400 (NAV 40).
Lasningen bibehills under
minnestiden

kontinuerlig likstrém
0 till +80 pA

erhills omedelbart efter
avstindsldsning. Lisningen
upphér under minnestiden
efter ca 2 sekunder

11-44 V likspénning (Rbel
> 50 Mohm) motsvarar 0 till
30 km

0-1000 pA

bittre in 1 % eller max
avvikelse fran ritt virde

1 pA

erhdlls inom 10 sekunder

kontinuerlig likstrém
0-80 pA och 0-600 pA

erhills inom 2 sekunder
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KONSTRUKTION

Allmant

Radar M3333-059501 (PN-595/A) bestir av foljande
huvuddelar:

[0 monteringsbiddd PHIL-RP803.82 (bild 14)
[0 apparatenhet PHIL-RP803.80 (bild 15 och 16)
0 mandverlada PHIL-RP582.13 (bild 17)

Dessutom finns i flygplanet viss utrustning som ir
nédvindig for PN-595/A utnyttjade i flygplan 35 (se
bilaga 1), men som inte hor till PN-595/A. Denna
utrustning utgérs i fpl 35A av:

e mottagarantenner (i luftintag och péa flygplanets
ovansida)

Bandpassfilter G2 %

e sindarantenn (pd flygplanets undersida)

a band il M h G2
W " SR BRBRasEM e oeh-6 Bild 15. Apparatenheten med huv pd monte-

ringsbidden (flygplan 35A)

Bild 16. Apparatenheten med huv pd monte-
ringsbidden (flygplan 35C)

e datacentral (DS1)

¢ styrindikator

M1313-055218

e avstandsinstrument PHIL-RP748.80

I fpl 35C ingdr ingen datacentral eller styrindikator.
I stiillet anvinder man tvd seriekopplade avstdndsin-
strument.

Fyrviljare
NAVRIKTN, NAV

Bild 14, Monteringsbidden ™ 321%-05942%

Bild 17, Mangverlidan ————m=

M333 =059 148 Funktions- HAl {6r mantv-  Fyrviljare
viilljare rering av tryck- LANDN
striimstiillare BARBRO
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Monteringsbhéadden

Monteringsbiddden (se bild 14) idr fastskruvad i flyg-
planets apparatrum. Den utgdr underlag fér apparat-
enheten och har féstanordningar for denna. Monte-
ringsbiddens och fiistanordningarnas konstruktion gér,
att apparatenheten snabbt kan bytas ut.

Monteringsbiidden har atta stotdimpare som minskar
pakinningarna pd apparatenheten.

I fpl 35C iir apparatenhetens andra sida placerad pid
monteringsbiddden jimfért med fpl 35A (se bilderna
15 och 186).

De tvd fistvinklarna, som i fpl 35A anviinds till fil-
ter G2, skall man ta bort nir stationen monteras i
fpl 35C.

Apparatenheten

Allmént

Apparatenheten bestir av filjande underenheter (se bild
20 och 21):

¢ monteringsram med huv PHIL-RP 803. 81
e antennviixlare PHIL-RP 592. 06

e kraftenhet PHIL-RP 582. 03

e mottagare PHIL-RP 582.04

e sidndare PHIL-RP 582.02

¢ pulsenhet 1 PHIL-RP 582.07

e pulsenhet 2 PHIL-RP 582.08

e fordrdjningsenhet PHIL-RP 582.05

Stationens anviindning i flygplan har nédvindiggjort en
kompromiss mellan bl a ftljande konstruktionskrav:

0O liten volym

O 13g vikt

O tdlighet fér stora tryck- och temperaturvariatio-
ner

O tdlighet for stora accelerations- och vibrations-
péakinningar

Volymen och vikten har man skt hdlla nere dels ge-
nom att i stor utstrickning anvinda miniatyrkompo-
nenter, dels genom att gira uppbyggnaden kompakt.
Apparatenheten kyls av tvd skilda kylsystem, ett ytt-
re och ett inre. Det yttre systemet Hr anslutet till
flygplanets kylluftsystem (se bild 18). I det inre sys-
temet ingdr en flikt, som spolar luft férbi sindarrs-
ren och runt i apparatenheten (se bild 19). For att
inte dverslag mellan delar med hoga spinningsskill-
nader skall ske, &r enheten trycktit. Marktrycket i
apparatenheten bibehdlls sdledes vid flygning pi hiiga
héjder.

Bild 18. Yttre kylsystemet

Fliikt i kraftenheten

Bild 19. Inre kylsystemet
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Antennvixlare
Monteringsramens anpassningskrets

Pulsenhet 2

Firdrijnings- Mottagare
enhet

A

Bild 20. Apparatenheten

Kraftenhet

Bild 21. Apparatenheten —
(vriden ca 180°
i férhallande
till f6regdende
bild)

Tyngre komponenter #r fastsatta vid enheternas stom-
mar med klammer och skyddas pd sd siitt mot stitar
och vibrationer. Klena kopplingsledningar 4r mekaniskt
avlastade vid sina lddstillen.

Monteringsramen med huv

Monteringsramen bestdr av en panel (se bild 22) samt
en mot denna fastsatt U-formad ram av littmetall (se
bild 23 och 24).

I panelen ir antennviixlaren fastsatt. Monteringsra-
mens anslutningsdon fér antennvixlaren sitter pi en
utdragbar kabelstam.

Inuti ramen 4r mottagaren och kraftenheten fastsatta.
P4 ramens yttersidor sitter pulsenheterna och f&r-
dréjningsenheten. Sidndaren #r fastskruvad pi ramens
bortre kortsida (mitt emot panelen). P4 ramen finns
dessutom en matarkabel frin sindaren med en ens-
pulsdetektor, s#kringar for vixelstrSmsnitet och en
anpassningskrets for att anpassa stationens utdata till
utrustningen i flygplanet (se bild 24).

P8 fixla: P6
(antenn- ;run 1_'9, (antenn-
‘lfm'ﬂ“djs{:a + hisger ant) ‘mﬁd Te;
- rod -
P9 (bld) lande ant) vinster ant) P11 (brun)

P10 (vit) P2 (grin)

P1 (rod) ¥ A Luft-

Bild 22. Anslutningsdon m m pd monterings-
ramens panel
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F1

C20 P18

P22
(for séindare)

Pl2 P16
(f6r pulsenhet 1) (fOr firdrijningsenhet)

Bild 23. Monteringsramens kablar, anslutningsdon!
och siikringar; skyddspliten borttagen

Alla enheterna dr av "plug-in-typ", dvs de har anslut-
ningsdon som passar in i motsvarande don pid ramen.
Anslutningsdonen 4r ndgot rérliga fsr att man littare

skall kunna sitta dit enheterna i ramen. Mottagaren
och siindaren har dessutom koaxialkablar med koax-
ialdon, som f&rst méste lossas innan enheterna tas
bort frin ramen. En skyddspldt ticker normalt an-
slutningsdonen och sikringarna som syns pd ramens
lingsida (se bild 23). Enheterna hills pi plats med
fistskruvar. Fistskruvarna har roda planbrickor for
att man létt skall kunna finna dem.

P22
(ftr sindare)

P13 V1
(f6r pulsenhet 2) (ingir i monte-

Ramen har plana ytor mot vilka enheternas plana ytor
ligger an. Virmen frin enheterna kommer dirigenom
att ledas till ramen. Denna kyls av luft frin flygpla-
nets kylluftsystem (utgdende kabinluft). Luften blises
in genom ett munstycke pd panelen, passerar genom
kanaler i ramen och gir ut genom Oppningar i pane-
len.

Detta kylsystem kallas, med tanke pid siittet for vir-
meavledningen frdn enheterna, for viirmeviixlare med
kall platta.

ringsramens
anpassnings-
krets)

Antenn-
viixlare

Bild 24, Monteringsramen med enheterna avligsnade
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Ramen omsluts av en huv som ér fastskruvad vid pa-
nelen. For tétning finns en O-ring av silikongummi
mellan panel och huv.

Pd panelen finns tvd flerpoliga, oftrvixelbara anslut-
ningsdon och tre koaxialdon. Samtliga dr firgmirkta.
I anslutningsdonen P1 och P2 ansluts kablar frin man-
overlddan, datacentralen och flygplanets stromforssrj-
ningsutrustning. Av koaxialdonen dir P5, P9 och P10 av-
sedda for anslutning av antenner och antennfilter. P11
kan anvindas for kontroll av mottagarutgingen (sebill).

Vid tédthetskontroll ansluts tryckluft (max 1 ats) till
ett luftintag pd panelen. Kontrollen bir féretas med
apparatenheten i skyddsbur. Vidare finns pi panelen
tvd birhandtag och fyra fistklackar for infistning av
enheten i provbink M3743-834011 (PN-59).

PN-595/A saknar torkpatron (kiselgel) med fuktindi-
kator.

Antennvixlaren — Mandverladan

De mi)ricerade enheterna dr identiska med motsva-
rande enheter i PN-594/A.

Vixelstromsnitet till PN-595/A ir endast enfasigt (200V
400 Hz). For att man skall fi flikten att rotera har
man med en kondensator gett fliktmotorn en hjilpfas.
Kondensatorn (C20) 4r placerad pd monteringsramen
(se vidare kapitlet Verkningssitt sidan 29).

I flygplanversionerna 35A och 35C finns inte spinningen
28 V 400 Hz ansluten till stationens manéverlidda, var-
for mandverliadans belysning inte #r i funktion.

Se for ovrigt beskrivning av motsvarande enheter i
i beskrivningen av PN-594/A (sidorna 23-31).

Radar M3333-059501 (PN-595/A), beskr
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VERKNINGSSATT

Stationen fungerar pa samma siitt som PN-594/A var-
for verkningssittet fér PN-595/A hiir beskrivs endast
nér detta skiljer sig frdn PN-594/A. Hinvisning girs

till motsvarande sidor i beskrivningen av PN-594/A
nir verkningssittet dr lika for bdda stationerna.

Allmant

PN-595/A limnar riktstrém och sidstrém vid riktlis-
ning respektive sidldsning. Férklaringar och definitio-
ner fér dvrigt pd sidorna 33-34 giller diven for PN-595/A,

Navriktfunktionen
Funktionen 4r densamma som beskrivs pd sidorna
34-41 i beskrivningen av PN-594/A.

Eftersom presentationen av informationen &r annor-
lunda #n vid PN-594/A ir bilderna 47 och 54 #ndrade

sd att de hir giller for PN-595/A. Detsamma giller
dven bilaga 10, vars #ndrade del dterges hir.

Rikiningsinformationen fir man genom skillnaden i ut-
spdnningarna frin amplituddetektorerna. Denna spin-
ningsskillnad anpassas till avstindsinstrument i en
speciell krets i monteringsramen och man fir fran
kretsen ut en strém (riktstrém) som piférs avstands-
instrumentets sidvisare.

Riktldsning indikeras pd instrumentet genom attdet
vita filtet (flaggan) forsvinner.

Rid Gron
ANTENN -
VAXLARE
Rod o grén — — —
Rikt pulsgrupp [ PULSENHET 1 |
' 0 -puls - ‘
MOTTAGARE |-om—p—f—wfFRRGEPULS-L 4 FORDRO.-
s i DEL g | NINGSENHET
e gt
y \ |
AKR - Mottagar i
spdnning | pulser 3-puls
— —— —| W E—
[_ PULSENHET 2 ]
| Y ¥ |
SAMMANLAG
I RINGSDEL |
| | } l
| < AKR-DEL GRINDDEL |
Semmanlag-
| Réd o gron |Réd o ringspulser |
grind- grén
I Rédo gron spénning | R-puls
vixlings- - :
| [spanning g ORIL AMPLITUD- I
| AVST -TRIGGDEL Medelvordes- |OF 1EKTOR
spdnning
| : Y |
LAS - och Rikt- Y. .
> o 85— Rodo grén|
MINNESDEL i T e i |
ring spdnning I
[_\r = o1
IMONTERINGSRAH I
AVSTANDS- | An passninfkrets
INSTRUMENT ———
e
@ rikt-
= strom

Bild 47, Forenklat blockschema &ver navriktfunktionen
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R&d omplitud- 20
detektor 2z,

“~ " Gron amplitud-
-~ detektor

6
N e ltus
N\ A =
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| i AN | i
| \ |
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Bild 54. Exempel pa riktningsdiagram for l I
réd och gron riktantenn, mot- | |
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amplituddetektorerna och rikt- ._._____Il
strom till avstindsinstrumentet. . I - mSTANDS'NSTRUMENT ||
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| WS
| £z7
| #2) I
——1%}
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I
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Anpassningskrets
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Navigeringsfunktionen
Funktionen Hr densamma som beskrivs pd sidorna

41-50 i beskrivningen av PN-594/A.

Vad som sagts i avsnittet Navriktfunktionen om pre-
sentationen av informationen och indikering av lisning
giller dven hir. Avstindsspinningen frin pulsenhet 1
fir passera anpassningskretsen i monteringsramen,
som limnar en avetindsstrom till avstindsinstrumen-

Orange Griin
(H)
ANTENN-

VAXLARE
SANDARE
FORDROJ-
Svorspuls Mod- |Ens- INGSENHET
pulser |pulser
‘ [PutsenvET | — é -;;
I O-puls a1t
MOTTAGARE s FRAGEPULS -} g
| _ |oeL i
1 Frigetri
AKR - l 130%2”3 n | V
Ispéinning ’ fg:: avst - I
AVSTANDS -
i MATDEL [ ———]
| |
S T W SRS DR S i
= 1 - Trgg b 11— T 1
| —* tl &&dndl |
ANTENNVAXL] SAMMANLAG
i ] VS?-!I:'Fg GRINDDEL RINGSDEL I
¥
I e ‘ |
I AKR-DEL |t AMPLITUD- I —_— — ! i ——
II . i | | MONTERINGSRAM
LAS-och |
| MINNESDEL | i
I | Anp:smmp-
krets
ﬂmﬂ‘ﬂ_________ . ] [T — e e ad Avstdnd
Rikt- lr'gz'-_ Avstlnd I'"—'_ Y v _
ning [ke- MONTERINGSRAM )
ring | .
L, _Anrpassningskrets P2(grin) id 1Ht—|
K3:4 K6:4 —— il
r—. Avstlnd
AVSTANDS-
INSTRUMENT |
j-L ot i

A

Bild 58. Forenklat blockschema &ver
navigeringsfunktionen

Utdrag ur bilaga 11,
Blockschema over navigeringsfunktionen

e

tet. Bild 58 och en del av bilaga 11 iterges hiir giil-
lande fér PN-595/A. Lisningen indikeras inte férrén
stationen har fatt bide avstinds- och rikiningsldsning.

Under minnestiden upphor ldsindikeringen. Vid av-
stindslasning stomansluts den ena av ledningarna som
paverkar avstindsinstrumentets vita filt (flagga) och
vid riktldsning fir den andra ledningen -24 V, varvid
det vita filtet férsvinner.

x |
AVSTANDS-
Flagga /' = ) INSTRUMEN
= l

I
|
|
I
I
I
|
|
I
|
|
L

|
Riktni
Y ) s DR |
ug Adg gk o oen
—: RM “mu
= Anpassnings-
krets

Riktning

127
z8

R S = T R wviar 590
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Landningsfunktionen e Sivil hir som vid navigeringsfunktionen tar man
Funktionen ir densamma som beskrivs pa sidorna ut avstinds- och sidinformationeni form av strém-
50-57 med foljande undantag. mar som matar avstindsinstrumentet (i fpl 35A

dven styrindikatorn genom datacentralen)

e Funktionen ir densamma f&r bade lige LANDN

e Lisindikering for avstind och sida sker (nidr bida
och BARBRO

erhdllits) genom att det vita fiiltet pa avstiandsin-
strumentet (flaggan) férsvinner. Pa styrindikatorn

e Styrindikatorns balkar (fpl 35A) ldmnar parkerings- (fpl 35A) erhills ingen lisindikering

ldgena s snart man stillt in ndgon av de tvda funk-

;

]

—

{z7
z8
Utdrag ur bilaga 12, Blockschema over landnings-
funktionen nir stationen sitter HOMTERINGSRAM
Anpassningskrets
i fpl 35A Sida

—-—_..___1_

tionsligena pd mangverliddan utan att férst sidlis- e Bild 70 och en del av bilaga 12 iterges hir gil-
ning eller avstindsldsning erhallits. lande for PN-595/A . -
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Beskrivning av enheternas funktion

Kraftenheten

Allmént

Kraftenhetens verkningssitt beskrivs hidr i anslutning
till kretsschemat (bilaga 13) och delscheman pi bil-
derna 79-81. Bild 79 iterges hir, betrdffande 80 och
81 se beskrivningen av PN-594/A. P3 schemana anges
strommar och spinningar vilka fir betraktas sombe-
nimningar for dessa (se tabellen nedan),

En del nominella utspidnningar vid normal belastning
och 200 V inspinning framgir av féljande tabell:

Spinning (V)
Benidm-|Nominellt Anvinds till
ning virde
-460 -467 forspédnningar i pulsenheterna
-180 -178 forspédnningar i séndaren
-150 -148 forspdnningar i sindaren och
pulsenheterna
-129 -134 forspdnningar i pulsenhet 1
+34 +33,5 kollektorspédnningskilla i puls-
enheterna och f6rdréjningsen-
hetens transistorkretsar
+125 +123 anodspénningskilla fér motta-
garen och de flesta riorstegen
i pulsenheterna
+250 +249 pulsenheterna, drivsteget i for-
dréjningsenheten och oscillator-
steget i sidndaren
+380 +375 pulsenhet 1, svepkretsar

Inkommande spénningar

Stationen matas med nitvixelspinning enfas 200V,
400 Hz. Dessutom tillférs +28 V likspinning, som er-
fordras for mandverstrom till nidtspdnningsreld Kl i
kraftenheten. Pd kraftenheten finns tvd anslutningsdon
Pl och P2. Nir enheten dr pid plats i monteringsra-
men, dr P1 anslutet till P19 i monteringsramen och
P2 till P18. Likspinningen matas till monteringsra-
men i P4:B och gar vidare over P19:18 till stift P1:18
i kraftenheten. Niitviixelspidnningen matas till P1:FF
och BB pd monteringsramen och gir vidare till hyls-
tag P18 och in pd kraftenheten (P2). I denna matas
spinningen over kontakterna pa reli K1 tillbaka till
P2 och monteringsramen (P18). D#rifrdn gir den ge-
nom sdkringar till P19 och Pl:4 och P1:5 pd kraften-
heten (se bild 79) samt via kondensatorn C20 iiven
till P1:6.

MONTERIN GSRAM
P1 P18 I

OV~ in ‘I’FF—_gu— :
22 { = l,, 3,. ‘:]—‘

l KRAFTENHET
P2

28V= Il’l{ $_Ii: i I E i
ke 'l B
I [eel m T ¢

FLAKT

FUNKTION

. NAV 400
5Th0a . Omk sedd och numrerad

STRIL® oNAV <0 frén rottdnden.
Fbﬂv'/ eLANDN 40 Ritad | moturs éndlége.
FRAN ®BARBRO

Bild 79. Inkommande spidnningar
till kraftenheten

Den nominella strémférbrukningen framgédr av féljan-
de tabell:

Vid belastning | Vid tomgang
(drift) (férvirmning)
10A 0,5 A

Transformatorn T2 idr ansluten mellan P1:5 och P1:4.
Flikten &r ansluten till P1:4,5 och hjilpfasen P1:6.
Transformatorn T2 och flikten fir spinning nir reliit
K1 slér till. Om flikten anslutits enligt schemat, blir
rotationsriktningen och luftstrémmen enligt pilmarke-
ringen pa flidkten.

Mangverstrém for reld K1 erhdlls ndr man stiiller
funktionsviljaren pa mandverlddan i lige FORV (for-
virmning) och bibehdlls i $vriga funktionsligen. Ma-
ngverstrommen gar frin spinningskillan +28 V (i flyg-
planet) genom stift P1:18, reldit K1, P1:19 till mon-
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teringsramens hylsa P19:19 och P2:S till manéverld-
dans viljare S1 och stift P2:Z till monteringsramen
P2:Z och stomférbindningen J3. Genom stommen gir
normalt reldstrommen till flygplansstommen (skalet),
dit dven spinningskillans minuspol dr ansluten.

Utgdende spénningar
Funktionen #4r densamma som for PN-594/A, sidorna
58-61 i beskrivningen.

Mottagaren — Séindaren
Se PN-594/A beskrivningen, sidorna 61-67.

Pulsenhet 1 (PE1)

Funktionsbeskrivningen f6r PN-594/A (sid 67-82) gil-
ler idven for PN-595/A med f5ljande undantag:
Avstindsomridena ir fér PN-595/A i navigeringsfunk-
tionen 300 och 30 km och i landningsfunktionen 30 km.

Vid noll- och maximiavstind trimmas dirfér avstinds-
virdena enligt féljande tabell:

Avstind|  Meittid SL‘:”“ — T:m“mg
A4 unK-
km e tionslige| Mmed RV

0,0 fyrens inre for-
drdjning = 74,3 0 |LANDN 1

0,0 fyrens inre for-
dréjning = 74,3 0 |NAV 400| 3

30 + 10°
50—

30,0 +74,3=

=274,3 1000 |LANDN | 2

300 - 10°

300,0 =

+74,3 =
1000 |NAV 400| 4

=2074,3

Fordrojningsenheten

Verkningssiittet pi sidorna 82-86 i beskrivningen av
PN-594/A giiller oftrindrat.

Pulsenhet 2 (PE2)

Funktionsbeskrivningen fér PN-594A (sid 86-100) giil-
ler d&ven for PN-595/A med ett undantag nidmligen
det att amplituddetektorernas utgdngar 4r kopplade

till en anpassningskrets i monteringsramen. Anpass-
ningsenheten fir sid- och riktspinningar frin ampli-
tuddetektorerna och limnar sid- och riktstrémmar till
avstdndsinstrumentet.

Monteringsramen

Monteringsramen har bl a till uppgift att distribuera
spinningar frin kraftenheten till de &vriga enheterna.

Aven forbindelser mellan dessa enheter och till appa-
ratuttagen sker genom monteringsramens kablar.

Kablarna dr dimensionerade medhiinsyn till spiinnings-
fallen. Vissa kablar dr skirmade med hidnsyn till
storningar (se krets- och férbindningsschemat pd bi-
laga 23),

Av samma anledning dr anslutningsdonet fér foérdrsj-
ningsenheten avkopplat med kondensatorer.

Enpulsdetektorn som idr ansluten till matarkabeln fran
sidndaren (P22) detekterar en del av HF-pulsen som
gdr genom kabeln till apparatuttaget P5. Kondensatorn
C18 laddas upp av de negativa halvperioderna hos HF-
pulserna (se bilaga 9:10).

De tvd sikringarna F1 (3 A) och F2 (3 A) fér niitspin-
ningen 200V 400 Hz enfas ir placerade i var sin led-
ning (se bild 79).

Flikten i kraftenheten 4r av trefastyp och erhiller en
hjdlpfas fridn kondensator C20 i monteringsramen,

Anpassningskretsen i monteringsramen har till uppgift
att anpassa utdata fran pulsenheterna till avstindsin-
strument och datacentral.

Avstindsspiinningen frén pulsenhet 1 matas in pi ba-
sen till transistor Z2 som ir av NPN-typ. Emittern
dr direkt kopplad till basen pd transistor Z4, som ir
en PNP-transistor. Denna koppling ger hig ingings-
impedans och 13g utgingsimpedans. Temperaturstabi-
liteten blir god genom att de bdda transistorerna Hr
komplementidra. Avstindsspinningen frin pulsenhet 1
begrinsas till 43 V med zenerdioden Z10 och dioden
Z9 for att kollektorspinningen fiér Z3 inte skall bli
for hig. Kollektorspinningen till transistor Z2 ir sta-
biliserad med zenerdioden Z4. De bida dioderna Z5
och Z6 har till uppgift att ldsa kollektorspinningen
for transistor Z3 till -1 V. Frin emittern p3 transis-
tor Z3 fir man en avstindsstréom av 1 mA genom mot-
stindet R8 vid maxavstand 30 och 300 km. Avstinds-
spédnningen till datacentralen (fpl 35A) erhdlls #ver
en spinningsdelare till stabilisatorrisret V1. Spénning-
en till datacentralen kommer dirigenom att variera
frdn +11 till +44 V motsvarande avstindet 0-30 km.
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Sid- och riktstrémmarna matas genom motstind till
styrindikator (R11) och avstindsinstrumentets sidvi-
sare (R10). Sidvisarutslaget pd avstindsinstrumentet
som dr av samma typ som fér PN-50, #dr begrinsat
till 90 pA (fullt utslag 100 pA) med zenerdioderna Z7
och Z8.

Antennviixlaren — Manéverladan

Funktionsbeskrivningen fér PN-594/A (sid 100-105)
giller dven for PN-595/A med undantag av att mans-
verlddans inbyggda belysning inte fir ndgon spinning
i fpl-versionerna 35A och 35C,
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