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Antennväxlarvippa
PE2 221 emitter
s-n8 (Egs)

Antennväxlarvippa
PE2 224 emitter'
Sn4 (Sn3)

Röd anrplituddetektorgrind
Pr,z Zl01 kollektcr
Se1 (Fn4)
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./3\
Grön amplituddet ektorgrind
PE2 2108 k()llektor
Se4 (Fk4. F'ke)

Kurvformer vid navriktfunktionen och under

lästillständ även vid navigeringstunktionen
Iurvlo:ner
lodo. 113333-O59ilol IPN-59:ÜAI. b.rlr
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Mottagarutgäng, rlktpuls grupp
Pll (brun), (PE2 Edl)
NoUBtäUd reglerad slgnal
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Pulsformare
PEI Zg kollektor
AaI
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0-Frlagenerator
PEI ZO emitter
Aa12'(4c10), (PE2 Aal )

Kurvformer vid navrlklfunKio[en (fyrkod AB).
Pulaerna flnna lven vld navigeringsfunKlon€n
men utnyttjaa inte.
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l0

0

0-pulsgeneralor
PEI 26 emitter
PE2 Aal (PEl Aal2)
(Orsakad cv A3-pulser)

2-pulsgenerator
Fördröjn-enh 23? emitter
PE.z Az2
(Orsakad av A2-pulsen)

3-pulsgenerator
Fördröjn-enh 225 emitter
PE2 Acz
(3-puls orsakad av A, -pulsen)

Sammanlagringspulsgenerator
PE2 25 emitter
Ac6 (PEl K6:11)
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20

to
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t0

0

Kurvlormer vid navrikt-.
tunktionen

navigerings- och la[dEings -
lodo. f 3333-O59aOl P&59al^l, b.rLr
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Mottagarut gäng, riktpuls grupp

PE2 Edl (Pll brun)
NoUstäUd reglerad signal

Sammanlagrin96pulsgenerator
PE2 Z5 emitter
Aco

ningsvippa 2
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Fördröj
PE? ZI
Bbl7
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Kurvf ormer rid navriktfunktionen
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Mottagarutgäng. riktpul8er
PE2 Edl (P11 brun)
NollstäUda reglerade riktpulser

Grin@rlsgenerator 2

PE2 239 emitter
Bb22 (Bc20)

"ritd" riktFtls

/\
4l
crindad
PE2
Fob

Iddor 113333-05940l IPN-594/A|, b..lr
Kurvf ormer vld navriktfunktionen
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Äntennväxlarvippa
PE2 221 koUektor
Sml0

,Antennväxlarvippa
PE2 224 koUektor
Sol (SmO)

Avstärdef rägetriggvippa

PEz Zl8 kollektor
$9 (PEr Dc28)

00 t(pms (Avständsläsning)

PEI 233 kollektor
Bal9 (8c25)
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A
Avatändsfrägetriggv
PE2 Zl8 kollektor
PEI Dc28

A
Vippa 1

0F 0,5 0;t 0p ms (Siikning)

Iturvlornrer vid nuvigerings- och landningsfunkt i{ rn( |]
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Vippa 2
PEl 239 kollektor
Bb20 8c19. (Eg5)

3-pulsgenerator
Fördröjn-enh 225 emitter
PEl FhI

Enspulsförstärkare
POl 211 koUektor
Bbr4 {Eg3)

PEl 245 kollektor
rh5 ßj6)

A
Yippa 3

20 25 30 35 10 45 30 rs

Kurvformer vid navigeringsf unkl ionen

lodqr rvl3333-O59aol IPN-59iUA), b..lr
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A
Vippa 2
PEI 239 koUeKor
Bb20 (Bcr9, Eg5)

3-pulsgenerator
Fördrörningsenh 225 emitter
PEl Fhl

30 40 50

Kurvformer vid landningsfunKionen (fyrkod C)
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Avstlndsavepgenerator
PEI V2:? (.nod)
Edl0

+
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:

10 -
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Vl

Sveptriggrind
PEI 218 och 219 katoder
GnO (EdG)

Förrtlrf,ere för sveptrlgß
och svelravbrytnlng
PEt k todföliarutgäng VSb
Gnö

Salnning8jäDlörare
PEI V3a (anod) avbrvtninggpuls

v

30

m

10

0

/?\
Tidig grindp.rlsgenerator
PEl Z?2 kolleKor
$r? (Hm24)

Kul'!lormcr !id D.rvig(,riDgs- rxt l:rndtt ilrgsl unkt iouen tcdor lrt3ß3n59rcl l?N-59441, b€.lc
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Modulatornrla generator

PEI 247 emitter
Da38 (Montering8ram P2l:5)
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100 -

+0-

flto -

v,
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Modulato!
tgndare Tl:2
Q36

Pulseltektmeter i
provutruatnlngen

Detekterade pulaer

EnspulsdeteKor
Monteringsram 21 anod (Q1)

PE1 Bal5

A
Enspulsfiirstärkare
PE1 Zl1 kouektor
Bbr4 (Eg3)

Kurvformer rid navigeringslunktionen (t}"rkod AB).
M(d undantag ar pulsavständen är kurvformerna
d(samma ä\'en vid landningsfunktionen
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Modulatorpuls gen€rator
PEl 24? emitter
Da38 (Montering8 ram P2l:5)
I -Frl8
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Modulator
Sändare T1:2

Q36

A
Enapulsdetektor
Monteringaram
PEI BalS
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1

20

10

0

kdo. tl33!-o!tt4ol O|{-5|.59/r/A'-EI-
Kurvformer vld navtgerings- och landningBfunktionen
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0 -Frlagenerator
PEI 26 emltter
Aa12 (Ac10)

o-Frls orsekad av avständs-
svar vld lendnlngslunltlonen

Tldlg grlndFrlsgeDer.tor
PEI Z?2 kou€lior
$l? (Hm24)

Sen grindpulsgeneretor

PEl Z?3 koUektor
Sv25 (tln25)

Avständsdetektor, avständsläsprla
PEI T4:6
ldqS (PE2 Hr13)

120

100

510 t5 2025 3035 10 15

Kurvlormer vid landningslunktionen.
Vid navigeringsfunktionen ersätts 0-pulsen av en

sammanlagringspuls (Ac6), som indirekt or-
sakats av avständssvaret (avständglä8pul6
utnyttjas inte vid navigeringEfunktionen)

I
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Mottagarutgäng, svartFtls grupp

(fyrkod AB)
PE2 Ed1

Nollstätld reglerad.signal

/32\
'Iidig gri[dpulsgenerator
PEI 272 koUektor
$17 (Hm24)

Sammanlagringspuls generator

PE2 25 emitter
Fn? (Ac6, K8:43)

Grindpulsgenerator I
PE2 244 emitter
Fng rFk7, Eh3)

A
4-:.3
Grindad
PE2

Fo5

10

5

0

"röd" mottagarFrl8 (A3)

15 20 25 30

Kun{ormer vid navigeringsfunKionen

a.dor wl3333-O59rtOl tPN-594iA1, bslt
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Mottagarutgän g, sidFrlE grupp
(fyrkod A|
PE2 EdI
NoUställd reglerad signd
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Sammanlagrin gsFlla generator
PE2 ZS emitter
Aco
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Fördröi nlngsvlppa I
PE2 249 koueKor
Db30 (Dc29)

FördröJ ningsvlppa 2

PE2 215 kollelitor
Bbl7

"rttd" mottagarll lE (Kl)

,/36\
Grindpulsgenerator
PEZ 244 e'Jritler
Fn8 (Ehg)

A
Crlndad
PE2
Fo5
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^n2\
Grindpulsgerlerator
PE2 239 emitter
Fk? (8b22)
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Grindad
PE2
Fl6
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0

1020301(l5060708090
Kurvformer vld landningslunRionen (fyrkod A)

"grön" mottagarpuls (K2)
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lfurvfortuer vld navigetlngsfunktionen.
Stgnalbortfauet är här lä,ngre än

minnestiden

Stgnal erhäUs äter

Signal -AKR-f örstärka!e
PEZ V4: I enod8pännlng8förlopp
vid eignalbortfall etter läsning
Hq13

Minneafanta,stron
PE2 V2:6 skärmgallerpuls
vid signalbortlaU elter läenlng

ldde n$:13-Olt9rl()! IPN-59/UAI. b.rlr
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AI
Grindad
PE2

Fo5

10

I

NoUställd mottagarutgäng
riktpulsgrupp
PE2 Edl

"räd" mottagarpuls

Pulsförlängare
PEz V6:6 anodpnls över
gränBfrekvenaen

Hr24

45

40

35
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25

10

35

30

{50 500 ps

Kurvformer vid l|avriKfunktionen och med undantag
av grindad "röd" mottagarpuls även vid navigerings-
och landningsfunktionen


