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Bilder (Iörteckning)

INLEDNING
Allmänt
Navriktfunldionen
Nayig€ringsf unlrtionen
Landningsfunktionen
Tekniska data

KONSTRUKTION

Allmänt
Monteringsbädden
Apparatenheten

Allmänt
Monteringsramen med huv
AntennväxlareIr
I(raft enhete rl

Mottagaren
Sändaren

Pulsenhet 1 och 2

Fördröjningsenheten
Manöver lädan

VERKMNGSSATT
Stationens olika funktioner

Allmänt
Na!'r ildfunldionen

Allmänt
Ante nnväxli ng

Dekodering av riKpulsgr.upp
A-mplituddeteKering av riktpuls och
nktningsangi!ning
Riktläsning
Automatisk känslighetsreglering (AIG)

Navigeringsf unktionen
Allmänt
Alstring av frägepulsgrupp
Generering av avständssvep
Cenerering av söksvep
Dekodering av svarspulsgrupp
AvständsdeteKering
AmplituddeteKering av A3-puls och
riktningsangivning -

Läsning, minne och AKR
Landningslunktionen

Allmänt
Al6tring av frägepulsgrupp
Generering av avständssvep och söksvep
A\.ständsdetektering och avständsläsning
Dekodering av aidpulsgrupp
Amplituddetektering av sidputs och sid-
ragesangrvning

Sidläsning och AKR

Beskrivning av enheternas funktion
KraJtenheteIl

AUmzint

Inkommande apänningar

Utgäende spänningar:

Mottagaren
Allmänt
HF-enheteD

MF-enheten

Sända!en
AUmänt
FrekveDsinställningsservot
Oscillatorsteget
Första dubblarsteget (V2)

Andra dubblarsteget (V3)

Trefaldarsteget (V4)

Slutsteget
Modulatorn (V6)

Hitgspänni ngslikrikta-ren

Pulsenhet 1 (PEl)
Allmänt
Frägepulsdelen
Avständsmätdelen
Förstärkare f tir mituresblockeringsrelät
K3 i PE2

Pulsenhet 2 (pE2)
Allmänt
Sammanlagringsdelen
Antenr*opplings- och avständstriggdel
GrinddeleIl
Amplituddetektordel.en
Al(R-delen
Läs- och minnesdelen

Monteringstamen
Antennväxlaren
Manöver lädan

AUm,int
Funldionsväljaren 51

Landningslyr vä[ jaren 52

Fyrväljaren S3

Fyrväljaren S4

Omkopplaren S5

Belysningen

Fördröjningsenheten Bz

Allmänt Bz

Sändar- och mottagarspolalna 83

Fördröjningsledningen 83

Drivsteget 84

Förstärkaren och geleratorn för 1-puls 84
Förstär:katen och generatorn för z-puls 85
Förstärkaren och generatorn för 3-puls 85
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6 todo. it333 59aot {PN-594/AI, b.rk.

1 PN-594/A lnstallation i flygplan 35, förbind-
ningsritning

2 Samband mellan Dulslägen, kanaler och läsen
pä manöverlädana omköpptare (väljare)

3 LandningsfunKionen, kodtabell
4 Mottagarkanaler och mottagalfrekvenser
5 Sändarkanaler och säirdaifr ekvenser

6 Sambandet mellan sldlägesvlnkeln d, pulsför-
häUandet i flygplanets antenn, utspänningen
frän PN-594/A och kursvinkeln ü

? Funktionslägesfeläer i PEl och PEz, kopp-
lingsuppgifter
Funktionstillständsreläer i PE1 och PE2, kopp-
lingsuppgifter

I Kuri.former (9:l - 9:16)

10 Navriktfunktionen, blockschema

11 Navigeringslunktionen, blockschema
12 Landningsfunktionen, blockschema

13 lftaftenhet, kretsschema och förblndningsschema

14 Mottagarens HF-enhet, kletsschema och för-
birdningsschema

15 Mottagarens MF-enhet, kretsschema och för-
birdninqsschema

16 SainaarJ, kretsecttema och förbirdningsachema
11 Pulsenhet 1, förbindningsschema
18 Pulsenhet 1, kretsschema
19 Fördröjningsenhet, kretaschema och förbind-

nlngsscnema

20 Pulsenhet 2, förbtnddngsschema
21 Pulsenhet 2, kretsschema
22 Antennväxlare, kletsschema och förbitrdnings-

schema

23 Monteringsram, kretsschema och förbindnings-
schema

24 Manöverläda, kretsschemaochförbtndnings-
schema

Bilqgor

Bilder

Appa"ratenheten (med huv) till Radar
M3333-059401 (PN-594/A) tastspänd
pä monteringsbädden
Principen för PN-594,/A användning vid
f unktionsläge NA'!'RIKT

3 Principen för PN-594,/A användning vid
funktionsläge NAV 400 och NAV 40

4 Principen Iör PN-594/A användning vid
landning

5 Exempel pÄ kröKa ir{lygningsbanor vid
laldning

6 Ma!övellädan
7 ApDaratenheten och manöverlädan till Ra-

dai PN-594/A med tillhörande emballage
för interna transporter

8 RlktpulsgTuppens sammansättnlng
I Jäürförelse mellan antennaignaler i en viss

riktning
10 Kommunikationen mellan PN-594/A och na-

vigeringsfyr PN-601 (PN-5f3) vid navtge-
ringsfunktionen

11 Tidmätning för avständsbestämning
12 Planebanan vid navigeringsfunktionen
13 l(ommunikationen mellan PN-594,/A och

landningsfyr PN- 521

14 Landningsfyrens strälningslober
15 Lobernas fältstyrka pä ett visst avständ

frän fyren
16 Sambandet mellan kursvinkeln (upphällnings-

vinkel) v) och sidlägesvinkeln a
1? Monteringsbädden med fästanordningar,

kablar och antennfilter
18 Apparatenheten med huv fastspänd pä

monteringsbädden
19 Manöverlädan
20 Monteringsbädden isärtagen
21 Yttre kylsystenet

Anslutningsdon m E pä monterlngsramens
panel 22

Monteringsramens kablar, anslutningsdon
och säkringar 22

Monterlngsramen med enheterna avlägsnade 23

Antennväxlaren 23

Icaftenheten 24

Icaftenheten 24

Mottagaren 25

Mottagarens översida 25

Motta.caren lsärtacen och skärmDlätar
borttaäna 25

34 Mottagarens anordnlDg för kanalinställning
och aistilmning 2A

35 Sändarens framsida 27

36 Sändarens baksida 27

3? Sändarens anordning för kanalin8tällning
och avstämnlng 28

38 Pulsenhet 1 28

39 Pulsenhet 1 28

40 Pulsenhet 2 29

4l Pulsenhet 2 29

42 Fördröjningsenheten 29

43 Fördröjningsenheten 30

44 Manöverlädans bakre stomme lossad och
vänd samt korskopplilgspropparna lossade 31

45 Manöverlädals hi8ra sida och baksida 31

46 Schemasymbole! 34

4? Förenklat blockschema navriKfunKionen 35

48 Förenkl.at achema över antennväxlingen 36

23

,4
za

26

27

28

29

30

31

32

33

Inre kylsystemet
Appa-ratenheten

Apparatenheten

10

10

11

11

12

t2

13

13

14

L4

It

16

19

19

20

20
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49 Exempel pÄ mottagen liktpulsgrupp 36

50 Dekodering av riktpulsgrupp 37
51 Dekodering av riktpulsgrupp, pul6diagram 3?
52 Amplituddetelderlng av riKpulser 38

53 AmplituddeteKeling av grindad puls 38
54 Exempel pä riKningsdiagram för rtjd och

gr^ön riktantenn, motsvarande utspZinntngar
frän amplituddetektorerna samt rikt8pänning 39

55 RiKläsning 40
56 Automatisk kän8llghetsreglerinC (AIß) 41

5? Fräge- och s\rarspulsgrupper vtd navtge-ringsfunldionen 4l
58 Förenklat blockschema navigerlngsfunldionen 43

59 Alstring av frägepulagn4rp navigerings-
lullKtlonen 44

60 Generering av avständssvep vld navige-
ringsfu <üonen 45

61 Avständsspänningageneratorns funldions-princlp 46
Dekoderlng av syarspulsgrupp 46
Dekoderlng av svarspulsgrupp, pulsdiagram 46
Avständsdetektering, pulsdiagram 47
AvständsdeteKerlng 47

Genererlng av AKR-grinCpuls 48
Genererlng av avständsspärDing 48
Läsning, minne, AKR vid navigerrngs-funktionen 49

Pulsavständ hos fräge- och sidpulsgrupp 50
Fölenklat blockschema landningsfunktionen 51

Alslring av frägepulsgrupp !'td landnings-lurucionen 53

Generering av avständs- och söksvep vidlandningsfunktionen 53

Pulsdiagram l'id landningsfunKionen, Iäsning 54

AvständsläsningvidlandningsfunKionen 54

Sidpulsgruppens samDansättning 55

Grindpulslägets beroende av siqnalstyrke-förhällanden 55

Dekodering av sidpulsgrupp 56

Sidläsning 57

Inkommande spänningar till krajtenheten 57

Utgäende spänningar frän transformator T2 58

Utgäende spänningar frän transformator T1 59

I(r€tsschema för 50 Hz spärrfitter 61

Mottagarens blockschema 61

FörenkLat kretsschema över blandar:steget 62

Impedanslörhällanden i en koaxialresonator 63

JärnJörelse mellan bandpassfllter ochkoaxialresonator - 63

Kurva över spänningens variation med
frekvensen i ett bandDassfilter 63

88 Sändarens blockschema 6b
89 Avstämnings- och trimningsorgan i tre-

faldarstegets och stutstegel8 aiodkretsar 66
90 Vippa t Un

91 Vlppa 2 69
92 o-pulsgeneratorn 7L

93 Sändartriggrtndarna och modulatorpulsge -neratorn ?1

94 Enspulsdetelidorn och enapulsförstärkaren 72

95 o-pulstriggrindenochsveptrlggrindarDa 13

96 Pulsformaren med grind 13

97 Sveptrtgg- och svepavbrytnlngsförstärkareD 7b
98 Avständssvepgeneratornafunktionsprinclp 75

99 Avständssvepgeneratorn 71

100 Sp,fmlngsjäüIöraren 77
101 Grindpulsgeneratorerna ?9

102 Avständ8detektorn med grindar ?9

103 Avstä.nds8pänningsgeneralorn 81

104 Avständssplinningsgeneratorns funKionsprin-
cip vid sökning 8l

105 AvstÄndsepänningsgeneratorns funldionsprln-
cip vid läsning - - - 

8t
106 FörEtlirkare lör mlnnesblockerinssrelät K3i pulsenhet 2 - 82

10? FördröjntngseDhetens blockschema 83

108 Princtpen Iör fördröjnlngsledrdngens funKion 83

109 Avstärd mellan spolarna i fördröjnings-leqnlngen 84
110 Funktlonsprincipen för förgtärkaren och ge-

neratorn för l-puls 84

111 Förenklat lretsschema över l-Dulsförstär-
karens likspänningskoppung - 84

112 Omkopplare (S1,S2) med stegmotor (Ledex-
relä) 8b

113 Sammanlagringsdelen 81
ll4 Antennkopplings- och avständstriggdel 89

115 Grinddelen 89
116 PulstidsrelationervidnavriKfunldionen 92
11? Pulstidsrelationer vid navigeringslunldionen 92
118 Pulstidsrelationer vid landningsfunktionen 93
119 Amplituddetektordelen 95
120 AKR-delen 9?
121 Läs- och minnesdelen 99

122 Förenklat kretsschema över kodväljarnas
inställning vid landningsfunktionen 102

123 Förenklat kretsschema över kodväljarnas
inställning vid nawikt- och navigerings-
lunKionen 103

124 Förenklat kretsschema över relaifunldio-
nerna i manöverlädan 104
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69
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