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Allmant

Radar M3333-059401 (PN-594/A) bestir av foéljande
huvuddelar:

B monteringsbidd PHIL-RP 582.10 (bild 17)
m apparatenhet PHIL-RP 582.00 (bild 18)
B mandverliada PHIL-RP 582.13 (bild 19)

Dessutom finns i flygplanet viss utrustning som &r
nédvindig fér PN-594/A utnyttjande i flygplan 35 (se
bilaga 1), men som inte hoér till PN-594/A. Denna
utrustning utgérs av:

e mottagarantenner (i luftintag och pi flygplanets
ovansida)

sdndarantenn (pa flygplanets undersida)

tvd bandpassfilter M och G2

datacentral M3161-412

avstindsindikator (AHK) M3218-001010
styrindikator M3380-001010.

3 Birhandtag

Fiste for
lyftanordning

Bandpass -
filter G2
(Antennfilter)

Bild 17. Monteringsbidden med fidstanordningar,
kablar och antennfilter

Fyrviljare
NAVRIKTN, NAV

Bild 18. Apparatenheten

e med huv fast-
spind pa mon-
teringsbiidden

Bild 19. Mandverladan me

; HAL f5r mandv-  Fyrvilljare
Thritions-  ering av tryck- DI
e strémstillare  BARBRO

Monteringshadden

Monteringsbiidden dr fastskruvad i flygplanets apparat-
rum. Den utgbr underlag fér apparatenheten och har
fdstanordningar f6r denna. Monteringsbiddens och fist-
anordningarnas konstruktion gor, att apparatenheten
snabbt kan bytas ut. Monteringsbiddens hégra del kan
man ta loss (se bild 20) fér att underlitta apparaten-
hetens fastsiittning i flygplanet. Bandet med fiste for

lyftanordning erfordras inte vid installation i alla flyg-
planversioner.

Monteringsbddden har dtta stétdimpare som minskar
pakidnningarna pi apparatenheten.

P4 monteringshiddens ena sida #r filtret G2 fastsatt
(se bild 17).
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Allmdént

Apparatenheten bestar av féljande underenheter (se
bild 23 och 24):

Stationens anvindning i flygplan har nddvindiggjort en
kompromiss mellan bl a foljande konstruktionskrav:

—

L

Ll

kinningar.

Volymen och vikten har man sokt halla nere dels ge-
nom att i stor utstrdckning anviinda miniatyrkompo-

Bild 20. Monteringsbiddden isdirtagen

Apparatenheten

monteringsram med huv PHIL-RP 582.01
antennviixlare PHIL-RP 592.06
kraftenhet PHIL-RP 582.03

mottagare PHIL-RP 582.04

sindare PHIL-RP 582.02

pulsenhet 1 PHIL-RP 582.07

pulsenhet 2 PHIL-RP 582.08
fordrojningsenhet PHIL-RP 582.05

liten volym

lag vikt

talighet fér stora tryck- och temperaturvariationer
talighet for stora accelerations- och vibrationspa-

nenter. dels genom att géra uppbyggnaden kompakt.

Flikt i kraftenheten

Bild 22. Inre kylsystemet
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Fordrdjningsenhet

Mottagare

Kraftenhet

Pulsenhet 2

Bild 23, Apparatenheten

Bild 24, Apparatenheten
(vriden ca 90°
i forhallande
till féregdende
bild)

Apparatenheten kyls av tvd skilda kylsystem, ett ytt-
re och ett inre. Det yttre systemet dr anslutet till
flygplanets kylluftsystem (se bild 21). I det inre sys-
temet ingir en flidkt, som spolar luft férbi sdndarrs-
ren och runt i apparatenheten (se bild 22). Fir att
inte Overslag mellan delar med héga spinningsskill-
nader skall ske, &r enheten trycktit. Marktrycket i
apparatenheten bibehdlls siledes vid flygning pa higa
hojder.

Tyngre komponenter ir fastsatta vid enheternas stom-
mar med klammer och skyddas pa sid sitt mot stétar
och vibrationer. Klena kopplingsledningar ir mekaniskt
avlastade vid sina lddstillen.

\ Sdndare

Pulsenhet 1

Monteringsramen med huv

Monteringsramen bestdr av en cirkulir panel (se bild
25) samt en mot denna fastsatt U-formad ram av litt-
metall (se bild 26 och 27).

I panelen ir antennviixlaren fastsatt. Monteringsra-
mens anslutningsdon fér antennvixlaren sitter pi en
utdragbar kabelstam.

Inuti ramen dr mottagaren, férdréjningsenheten och
kraftenheten fastsatta. P& ramens yttersidor sitter
pulsenheterna. Sindaren #r fastskruvad pd ramens
bortre kortsida (mitt emot panelen). P4 ramen finns
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P4 (grin)
P3 (bld)

Pl (vit)

- @
Sirgr SR ki
rikfant- P17 (grén)

fa,ng"l MJ(PB (orange)
rikfan f . Pe (réd)

P10 (vit)

P9 (bld)

P11 (brun) wo . urf(ﬁ
P2 (rod) j

Bild 25. Anslutningsdon m m pi monteringsramens panel

dessutom en matarkabel frin séindaren med en enspuls- Alla enheterna ir av "plug-in-typ", dvs de har anslut-

detektor samt tre sikringar for vixelstrdmsnitet (se ningsdon som passar in i motsvarande don pa ramen.

bild 26). Anslutningsdonen dr ndgot rérliga for att man littare

skall kunna siitta dit enheterna i ramen. Mottagaren

Det finns reservplats pd yttersidorna mellan sénda- och sindaren har dessutom koaxialkablar med koaxial-

ren och pulsenheterna. don, som forst maste lossas innan enheterna tas bort
F3 F2  FI PIT  SoeMior P

P22 P20 (till mot-
(till séindaren) tagaren)

P15 (till anten
vixlaren)

Bild 26, Monteringsramens kablar, anslutningsdon
och sikringar; skyddspldten borttagen
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Kylluftsintag

Torkpatron

Anslutningsdon (grént) fér pulsenhet 1

Anslutningsdon (gritt) for pulsenhet 2

Bild 27, Monteringsramen med enheterna avligsnade

fran ramen. En skyddsplit ticker normalt anslutnings-
donen och sikringarna som syns pa ramens lingsida
(se bild 26). Enheterna hills pa plats med fistskru-
var. Fistskruvarna har réda planbrickor for att man
litt skall finna dem.

Ramen har plana ytor mot vilka enheternas plana ytor
ligger an. Vidrmen frin enheterna kommer dirigenom
att ledas till ramen. Denna kyls av luft fran flygpla-
nets kylluftsystem (utgdende kabinluft). Luften blises
blises in genom ett munstycke pid panelen, passerar
genom Kkanaler i ramen
i panelen.

och gar ut genom Oppningar

Detta kylsystem kallas, med tanke pi sittet for vir-
meavledningen frin enheterna, for virmevixlare med
kall platta.

Ramen omsluts av en huv som #r fastskruvad vid pa-
nelen. For tdtning finns en O-ring av silikongummi
mellan panel och huv. Huven har ett bidrhandtag och
kan dessutom forses med en speciell lyftanordning,
som anvinds ndr apparatenheten skall monteras i vis-
sa flygplan (se bild 18).,

Pid panelen finns fyra flerpoliga, oftrvixelbara an-
slutningsdon och fyra koaxialdon. Samtliga ir firg-
mirkta. Anslutningsdonen Pl och P2 #r avsedda foér
kablar fran mandverlddan, P3 fran datacentralen, P4
frin flygplanets stromférsériningsutrustning. Av ko-
axialdonen dr P5, P9 och P10 avsedda fér anslutning
av antenner och antennfilter. P11 kan anvidndas {6r
kontroll av mottagarutgingen.

Vid tidthetskontroll ansluts tryckluft (max 1 atd) till
ett luftintag pa panelen. Kontrollen bor foretas med
apparatenheten i skyddsbur. Vidare finns pa panelen
tva birhandtag och fyra fistklackar for infistning av
enheten i provbink M3743-834011 (PN-59). En kisel-
gelpatron pa insidan av panelen har till uppgift att ta

upp eventuell fukt i apparatenheten. Patronen har ett
fonster, ddr man ser en inre indikator och en omgi-
vande jimférelsering. Indikatorflicken ir bld vid torr
patron. Vid fuktupptagning ljusnar flicken, och blir si
smaningom rid. Nir indikatorflicken blir ljusare in
jimforelseringen, skall patronen bytas ut eller torkas.

Antennvéxlaren

Antennviixlaren bestir av tvi sammanskruvade littme-
tallblock (se bild 28). Det ena har tre koaxialdon, pla-
cerade innanfér en skyddskant, flins for montering
och innanfér denna en O-ring av silikongummi foér tit-
ning. Pa det andra blocket sitter ett reld fér omkopp-
ling mellan orange antennintag och riktantenner, tvi

Bild 28. Antennvixlaren
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kiseldioder for vixling mellan roétt och gront riktan- Flikt med
tennintag samt ett stifttag for anslutning till monte- BRaA
ringsramen. Det dr viktigt vid utbyte av komponenter,
att komponenter med anslutningsledningar fir samma
lige som tidigare, annars kan missanpassningar och
osymmetri fér antennsignalerna uppsta.

Kraftenhetens stomme &r av gjuten littmetall. I en-
heten ingdr bl a tva transformatorer, fyra likriktar-
bryggor med tillhtrande filter, en transistoriserad
stabilisatorkoppling och tva relider (se bild 29 och 30).

P3 stommen finns dessutom en flikt. Den driver kyl-
luft genom hidl i monteringsramen till effektriren i
siindaren. Luften gir sedan forbi pulsenheterna till-
baka till kraftenheten (se bild 22). Flikten drivs med f‘fd:nrl;lggi uhrdnmd{:i{;emfﬁx uttagning
vixelstrom 3 x 200 V, 400 Hz. Dess varvtal #r e
11700 r/m och stromférbrukning 0,2 A per fas. Luft-

strémningen Hr 1160 dm>/min vid ett mottryck av Bild 29. Kraftenheten
0,21 at och nominellt varvtal. Fliktens garanterade

drifttid dr 5000 timmar; direfter bir den bytas ut.

Mottagaren

Mottagaren bestir av HF-enhet och MF-enhet. Enhe-
terna dr uppbyggda pa var sin stomme av kromaterad
littmetall. De #r elektriskt forbundna med varandra
tver ett 14-poligt anslutningsdon och ett koaxialtag pa
HF-enheten (se bild 31-34). En sida pd vardera en-
heten dr helt plan. Nir enheterna skruvas fast i mon-
teringsramen ansluts den plana sidan till virmevixla-
ren.

e I HF-enheten (RP 581.83) finns bl a tva elektron-
ror (V7, V8), tva resonatorer (Ul, U2) med en av-
stimbar cylinderkondensator i vardera, tvd avstim-
bara cylinderkondensatorer (C102, C105), styrkristal-
ler, omkopplare och en motor med tillhtrande kraft-\

overforingar.
Motorn ir en 28 V likstrémsmotor storlek 15 (diam
1(5)” ) med en fullaststrém av 0,85 A.

Motorns vridmoment Sverfors genom tva snickvixlar
till en axel (A pa bild 34) parallell med motoraxeln.
Utviixlingsférhallandet mellan motoraxeln och axeln A
r 201,5:1. Axeln A vrider sig ett varv pa tva till Bild 30. Kraftenheten (enhetens andra sida i
tre sekunder. fiirhallande till {éregdende bild)

15 12 1967
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™ A
Bild 31. Mottagaren
Bild 32. Mottagarens &versida
Bild 33. Mottagaren isdrtagen och
skidrmplatar borttagna
~ !

MF -enhet

HF -enhet
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Observera'

Kamskivornas styrskruvar
fir stillas in endast med
momentmejsel RP 589,98

Motor G1

S3 D F

Avstimnings-
kondensatorer

=
al"'

bﬁ
I

000

B

Avstimningskondensatorer

Bild 34, Mottagarens anordning fér kanal-

instéllning

Pi axeln A finns f6ljande anordningar for kanalinstill-
ning och avstimning:

tvi kamskivor (B, C)

tvd omkopplare (S1, S2)
ett tandhjul (D)

en mikrostromstillare (S3)

anaon

P34 var och en av kamskivorna B och C finns tolv mutt-
rar med skruvar. Varje mutter kan forskjutas med
motsvarande skruv, som Hr Atkomlig frdn kamskivans
sida. Muttrarna paverkar ett ok och overfor didrvid
kamskivans rotation till en fram- och itergdende axiell
rérelse. Varje ging motorn stannat, hiller en av mutt-
rarna med sin tapp i okets spar oket i ett bestimt li-
ge. Ligena bestims noggrant genom att kamskivans
tandhjul paverkar mikrostromstillaren (S3).

Oken idr férenade med avstimningskondensatorer i os-
cillator- och HF-kretsarna. Kretsarna avstims nir
motorn vrider kamskivorna till onskat lige. Trimning
av kretsarna sker genom att man vrider skruvarna pa
kamskivorna.

och avstimning

Muttrarna har forstidllningsstopp som hindrar dem att
fastna i okens spdr och dirmed férstéra mekanismen.
For att forhindra onormal forslitning bor dock inte
tva nirliggande muttrar vara mer foérskjutna in hogst
1,5 mm i forhdllande till varandra. Sedan muttrarnas
lige dndrats, skall axeln vridas runt for kontroll, in-
nan motordrift tillits. Ett skruvmejselspir for detta
indamil finns pd mellanaxeln (se bild 33).

Alla roterande axlar i enheten ir lagrade i kullager.
De fram- och dtergdende axlarna har glidlager. Smérj-
ning erfordras endast vid dversyn pa central verkstad.

Motorn ir vriden sd, att dess magnetiska lickfilt in-
te fororsakar stérningar i férdréjningsenheten. Mir-
ket "s" pi motorn skall std mot "s" pad fundamentet.

e I MF-enheten (RP 581.82) ingir bl a sex elektron-
rér (V1-V6), en diod (Z107) och sex MF-transforma-
torer (T1-T6).

Roren dr sockelldsa och direkt inlédda till kopplings-
stod. De dr liksom transformatorerna placerade i fic-
kor i stommen. Virmen frin réren leds till stommen
genom specialskdrmar.
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Séndaren

Siéindaren #r uppbyggd pd en littmetallstomme som #r
delbar i tvd delar (se bild 35 och 36). De tvd delar-
na #dr elektriskt férbundna med varandra genom ett
anslutningsdon (P2, P3). P4 stommens oversida finns
frekvensinstillningsmekanism och en del av hogfrek-
venskretsarna. P4 undersidan finns vissa hogfrekvens-
kretsar och hogspinningslikriktare. De dr téckta med
skyddspldtar. Samtliga riér utom effektréren V4 och
V5 har kylskirmar som leder vidrmen till stommen.
Denna idr med en plan sida ansluten till virmevixla-
ren. Effektréren kyls av luften frdn fldkten i kraften-
heten.

Bild 35. Sdndarens framsida.
Sindaren isdrtagen i
sina tvd huvuddelar

I sindaren finns en motor med tillhdrande kraftéver-
foringar. Denna motor &r av samma typ som motta-
garens motor. Aven kraftdverféringar och instillnings-
mekanism fungerar pd samma sitt som i mottagaren
(se bild 34). Motorn dr over snickvixlar kopplad till
tva mot varandra vinkelrita axlar. P4 dessa axlar ir
tva omkopplare och fyra kamskivor fastsatta. Den ena
omkopplaren (S1) kopplar in olika kristaller till oscil-
latorn. Den andra kopplar in och ur spénningen till
motorn. De fyra kamskivorna pdverkar cylinderkon-
densatorer i avstimningskretsarna (se bild 37).

Sindaren #dr ansluten till monteringsramen &ver ett
24-poligt anslutningsdon P1 och ett koaxialdon.

-=m Bild 36. Sindarens baksida.
Skirmplitarna och
ett effektror (V5)
lossade
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S2
11
KS3
Y  J
C3 C50
G1 5
Observera!
Kamskivornas
styrskruvar far
trimmas endast
med momentmej
sel RP589.98
Koppling
c29 Cs,C17,C23
|KS2 KS1
KS{
11
S1

Bild 37. Sdndarens anordning fér kanalinstill -
ning och avstimning

Pulsenhet 1 och 2

De tva pulsenheterna dr uppbyggda pd i huvudsak lika-
dana stommar (se bild 38-41).

Stommarna dr av littmetall och bestair av en botten-
platta och en féllbar brygga. Bryggan 4r normalt ned-
fidlld mot bottenplattan och hills i detta lége av tva
skruvar. Nir skruvarna lossas, fills bryggan ut av
en fjider. Vissa komponenter 4r dtkomliga endast niir
bryggan dr utfdlld. Virmen frian réren leds till stom-
men genom Kkylskdrmar. Stommen har en plan sida,
som ansluts till virmevixlaren.

Enheterna dr elektriskt anslutna till monteringsramen
over anslutningsdon Pl. Genom att anslutningsdonen
har ett stift och en trehalskod, kan enheterna inte fér-
viixlas. Enheterna och deras plats pa monteringsra-
men har dessutom firgmirkning. Fidrgerna ir:

e gron for pulsenhet 1
e gra for pulsenhet 2

Vi

Bild 38. Pulsenhet 1 (PE1),
brygegan uppfilld

Skyddsplit

Bild 39. Pulsenhet 1, skydds-
platen borttagen
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Bild 40. Pulsenhet 2 (PE2), bryggan uppfilld
Bild 41. Pulsenhet 2, skyddspliten borttagen mm

Skyddsplit
Fordrojningsenheten
Fordrojningsenhetens stomme bestir av ett gjutet 1itt- Bild 42, Fordrdjningsenheten, skyddshuven bort-
metallfundament och en platta som #Hr fastskruvad vid ' tagen

detta med sex fistskruvar (se bild 42 och 43).
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Bild 43. Férdrojningsenheten. Plattan lossad och viind

Pi den gjutna delen dr ett ror, transistorer, dioder,
motstand och kondensatorer monterade.

Pi plattan finns sexton gjutna spolhus, en férdr&jnings-
ledning och tvd omkopplare. Spolhusen och férdrdj-
ningsledningen skyddas av en huv.

Spolhusen #ir monterade i ett ovalt spir i plattan. De
kan forskjutas i spiret. I varje spolhus finns en spo-
le och en permanentmagnet. Vartannat spolhus 4r vri-
det ett halvt varv. Hirigenom blir den magnetiska filt-
riktningen omkastad och den &msesidiga inverkan av
ldckfilt mindre. Férdréjningsledningen bestir av ca 100
jirnnickeltridar med diametern 0,1 mm. Tradarna
skyddas med ett ror av teflon.

Ledningen gir igenom samtliga spolar. Dess &ndar,
som skyddas av en silikongummislang, &r infistade
mellan tryckplattor och féstplattan.

Ledningen ir mycket kiinslig fér mekanisk dverkan
och fir inte rubbas utan efterféljande trimningskontroll.
Vid synliga skador pd teflonréret mdste ledningen by-
tas ut.

De tvd omkopplarna #r sjilvstegande. De stiller auto-
matiskt in sig i ligen som motsvaras av manuellt in-
stillt fyrval pid mandverlidan. Med omkopplarna an-
sluts olika spolar till transistorfirstirkare.

En styrpinne gor att enheten inte kan anbringas i PN-
-593/A.

Manoverladan

I mandverlidan (se bild 19) finns fyra viiljare (vred)
for foljande dndamal:

e en funktionsviiljare for tillslag, omkoppling mellan
landnings- och navigeringsfunktion etc

e en landningsfyrviljare

e tvd navigeringsfyrviljare

Viiljarna sitter pa manoverlidans framsida.

Instilld fyrkod indikeras i fonster pad panelen. Bokstid-
verna sitter pa skivor bakom panelen. Skivorna vrids
med kugghjul samtidigt som man vrider viljarvreden.

P4 framsidan finns vidare hillare for utbytbara tex-
ter med beteckningar pd fyrar och fyrkoder. Genom
ett hil pd framsidan kommer man med ett spetsigt
féremdl it en tryckstrdmstillare, som vid provning
av utrustningen anviinds for inkoppling av den rund-
strilande mottagarantennen.

Innanfér framsidan finns belysningslampor pi en plat-
ta med tryckt ledningsdragning. Léidans framsida ir
av plexiglas och #r malad med svart tickfirg med
undantag av skylttexterna. Genom att plexiglaset le-
der ljuset kommer skylttexterna att lysa. Ljusstyr-
kenivin stills in av flygféraren med ett organ, som
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A

P1 (vit) Bild 44. Mandverlddans bakre stomme lossad och
vind samt korskopplingspropparna lossade

Bild 45. Mandéverlddans hoégra sida
| och baksida

dr gemensamt for flera utrustningar. For indring av
ljusstyrkenivin, i férhdllande till andra utrustningars,
finns en potentiometer (RV1) dtkomlig genom ett hil
pd mandverliddans hogra sida (se bild 45). Det #r vik-
tigt att framsidans svarta firg inte skadas, emedan
varje flidck utan firg slidpper igenom ljuset.

For kontroll av mandverliddans funktion finns en sir-
o skild provapparat PHIL-RP 583.93, som ingdr i Prov-
e, frea) béink M3743-834011 (PN-59).
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