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Manéverladan

Allmént

Manbtverlddan har fyra rattar (se bild 19). En ratt an-
vinds for funktionsval. Tvi andra vred (fyrviljare) an-
vinds for val av fyrkod vid navigering (tvd bokstiver).
Det fjirde vredet (fyrviljare) anvinds for val av fyr-
kod vid landning (en bokstav). Manéverlddan kan an-
viindas till bide PN-594/A och PN-593/A apparatenhet.

Till ledning f6r instillning av fyrkoder, finns som ti-
digare nimnts en ldstagbar tabell fér navigering och
en tabell for landning. Tabellerna visar de fyrkodbok-
stiver, som giller for ett urval av vissa fyrplatser
enligt aktuell frekvens och kodplan.

De fyrkodbokstiver som motsvarar instédllda ldgen
framtrider (i fénster) pa panelen. Fyrviljarna har
kugghjul som pdverkar vridbara skivor med ingrave-
rade kodbokstiver.
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I panelen finns ett hil, genom vilket en tryckstrém-
stillare (S5) kan manévreras med ett spetsigt foremail.
Stromstillaren kopplar vid piverkan in den rundstri-
lande mottagarantennen. Denna utnyttjas vid kontroll
av navigeringsfunktionen med apparatenhet PN-593/A
och navriktfunktionen med apparatenhet PN-594/A, var-
vid styrindikatorns vertikalbalk, alternativt ett rikt-
instrument, skall std i mittlige.

Mangverlddan har tre firgmiirkta stifttag fér kabelan-
slutningar. Till apparatenheten ansluts P1 och P2,
som #r 34-poliga och vit- respektive rédméirkta. Till
datacentralen och panelbelysningsnitet ansluts P3, som
dr 21-poligt och gulmiirkt (se kretsschemabilaga 24).

Med funktionsviiljaren S1, som har &tta ligen, piver-
kas bade apparatenheten och datacentralen.

Med fyrviljaren fér landningsfyrkod S2, vars 8 ligen
indikeras av bokstdverna A till H, viljs bide 2- och
3-pulsliget. 2-pulsliget ger liget for dekodering av
adresspuls 2 (A2) vid mottagning. 3-pulsliget ger 14-
get for adresspuls 3 (A3) vid sindning och dekodering
av adresspuls 1 (A1) vid mottagning. Adresspuls 2 (A2)
vid sidndning bestims i landning av det fasta 1-puls-
liget. Manoverlddan 4r kopplad s, att mottagarkanal
B och sindarkanal 3 alltid blir instillda vid landnings-
funktionen.

Med den viinstra fyrviljaren fér navigeringsfyrkod S3,
vars 14 ligen indikeras av bokstdverna A till O, viljs
2-pulsléiget och mottagarkanal. 2-pulsliget ger liget
for adresspuls 2 (A2) vid bide sindning och dekodering.

Med den hogra fyrviljaren for navigeringsfyrkod S4,
vars 14 lagen indikeras av bokstiverna B till P viiljs
3-pulsliget och siéindarkanal. 3-pulsliget ger liget for
adresspuls 3 (A3) vid siindning och dekodering av ad-
resspuls 1 (A1) vid mottagning.

De bigge fyrviljarna kan stillas i de fér PN-59-sys-
temet mdjliga 105 kombinationerna. Dessa kombina-
tioner kinnetecknas av att bigge kodbokstiverna kan
antingen vara lika, t ex BB, eller olika, men mdiste
i det senare fallet std i alfabetisk ordning, t ex AB,
AC, BC, OP, AP osv.

Fyra mottagar- och fyra siindarkanaler dr vid navige-
ring foérvalda med hjilp av korskopplingsproppen P6.

For dekodering av R-puls #r grindpulsligena férvalda
med hjdlp av korskopplingsproppen P7.

Funktionsvéljaren S1

Omkopplarligena har benimningar #ven for funktioner
som inte berdr PN-594/A (se tabellen tverst pd nista
spalt).

Omkopplarlige Funktion

Ne#| Benimning |79 sppacatenbet med apparatgshet
1 |FRAN Frin Fran
2 |FORV Férvirmning Forvirmning
3 |STRIL Forvirmning Forvirmning
4 (STRID Forvirmning Forviarmning
5 |NAVRIKTN |Navrikt Navigering 400 km
6 [NAV 400 Navigering 400 km|Navigering 400 km
7T |NAV 40 Navigering 40 km [Navigering 40 km
8 |LANDN 40 |Landning 40 km |Landning 40 km
9 |BARBRO Barbro 40 km |[Barbro 40 km

*Nr motsvarar Hven tredje diickets ligesmirkning pid
kretsschemat.

Observera!
Med PN-593/A apparatenhet sinds alltsi frige-
pulser ut nir omkopplaren stir i lige NAVRIKTN.

Viljaren S1 har tre dick med fram och baksida. En-
dast baksidan pd dick 3 Hr outnyttjat.

e Diick 1 framsida. Navriktrelit i pulsenhct 2 stoman-
sluts och slir till i lige 5 - mirkt 3 pi kretssche-
mat - (i PN-593/A slir NAV 400-reliderna till i puls-
enhet 1 och pulsenhet 2).

NAV 400-relierna i pulsenhet 1 stomansluts och slir
till i lige 6 (1 PN-593/A sitter relderna i pulsenhet 1
och pulsenhet 2).

Landningsrelderna K1 och K2 i manéverlidan, K6 i
pulsenhet 1 samt K9, K10 i pulsenhet 2 (i PN-593/
/A:K1, K4 i pulsenhet 1 och K1, K5 i pulsenhet 4)
stomansluts och slir till i lige 8 och 9.

e Dick 1 baksida. Reld Kl i kraftenheten stomfor-
binds och &r tillslaget frdn och med lige 2 (flikten
startar och stationen fir glédspinning samt -24 V),

Reld K2 stomférbinds och ir tillslaget fridn och med
lige 5 (stationen fir &terstiende likspinningar).

e Dick 2 framsida. Minneskretsen blockeras mellan
varje omkopplarlige vid omkoppling genom att styr-
gallret pia réret V4b i pulsenhet 1 (i PN-593/A:V9a i
pulsenhet 2) stomférbinds mellan varje omkopplarlige
vid omkoppling.

e Dick 2 baksida. I lige 5 (NAVRIKT) och 9 (BARB-
RO) fir datacentralen en stomférbindning pa stift P3:V,

I llige 6 och 7 stomférbinds NAV-relderna K7 och K8
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FORDROJNINGSENHET

-4V

Bild 122. Férenklat kretsschema Sver fyrviljarnas instillning
vid landningsfunktionen

i pulsenhet 2, varvid dessa slir till. Baksidan pd dick
3 i omkopplare S2 stomftrbinds (nr 11) i Lige 8.

e Dick 3 framsida. Datacentralen fir information om
vilket funktionslige som ir inkopplat.

Landningsfyrviljaren 52

Fyrviljaren S2 fungerar som kodomkopplare i lige
LANDN. Den har tre dick. P4 dick 3 anviinds endast
baksidan. Fér styrning av férdrsjningsenhetens 3-puls-
omkopplare anviinds didck 1 och fér 2-pulsomkopplaren
dick 2 (reld K1 och K2 i tillige, se bild 124).

Omkopplardicken foér styrning av férdrdjningsenheten
har bdde fram- och baksida anslutna till fem manot-
verledningar. Omkopplarsegmenten p4 framsidan (bak-
sidan) dr beligna mitt for urtagen pi baksidan (fram-
sidan). Stegomkopplarna i fordrdjningsenheten Hr i
detta avseende lika.

Styrningen av en omkopplare i férdréjningsenheten med
ett omkopplardéck i mantverlidan, sker i princip pd
féljande siitt.

Omkopplardickets baksida kopplar spénning -24 V pi
nigon eller nigra av de fem utgdende ledningarna (se
bild 122). Med omkopplarens framsida férbinds de &v-
riga ledningarna med varandra. Omkopplaren i for-
dr&jningsenheten stegar runt, tills det diick som ma-
tar stegreldt inte forbinder detta med de spinnings-
forande ledningarna och det andra dicket inte férbin-
der nigon av de andra ledningarna med de spinnings-
férande. Ett sddant vilolige visas pi bild 122. Steg-
reldt Hr ddr spinningslost i viloliget, men ledning 2
och 3 har spinning. Om mangverlidans viiljare hoger-
vrids ett steg, kommer spinningen att matas pi led-
ningarna 3 och 4, varvid stegrelit fir spinning och
hogervrids ett steg (betriffande stegreliits funktion se
sidan 85 och bild 112).

Om mandverlddans viljare direfter vrids till utgings-
liget, mdste stegrelit gi 17 steg for att bli spin-
ningslést.
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FORDROJNINGSENHET

Bild 123. Forenklat kretsschema dver fyrviljarnas instédllning
vid navrikt- och navigeringsfunktionen

e Dick 1 styr S1 i fordréjningsenheten, si att spo-
le LM8-LM15 kopplas till 3-pulsférstirkaren for lige
A till H.

e Dick 2 styr S2 i férdrijningsenheten, si att spo-
le LM4-LM11 kopplas till 2-pulsférstirkaren for lige
A-H.

e Dick 3 baksida anvinds for blockering av minnes-
kretsen vid landningskodomkoppling (minnet ir inte i
funktion i landning).

Fyrvdljaren 53

Med S3 kan mottagarkanal och 2-pulsliget kopplas om
vid navrikt- och navigeringsfunktionen. Omkopplaren
har tre dick med fram- och baksida, som alla anviinds
(till PN-593/A utnyttjas inte dick 3 baksida).

e Dick 1 piverkar 2-pulsomkopplaren i fordréjnings-
enheten pd i princip samma sitt som S2. Dicket d&r
utformat som motsvarande diick i fordrdjningsenheten.
Hirigenom kan fjorton omkopplarligen férmedlas. De
kidnnetecknas alla av att omkopplaren i fordrojnings-
enheten intar samma lige som fyrviljaren i mandéver-
lidan (se bild 123). Pa kretsschemat (bilaga 24) vi-
sas fyrviljaren i moturs 4ndldge, indikering A, vilket
svarar mot lige 1 (LM1) hos férdréjningsenhetens om-
kopplare fér 2-puls.

e Diick 2 piverkar mottagarens kanalomkoppling och
Ar med fyra ledningar férbundet med P4 och korskopp-
lingsproppen P6. Tre av ledningarna ir alltid stom-
anslutna gver dickets framsida. Vilka ledningar, som
ir stomanslutna beror pd omkopplarens lige. Fréin
P4 gir tolv ledningar till den motordrivna kanalom-
kopplaren i mottagaren. Denna stdller alltid in sig pd
ett lige som svarar mot den ledning som inte ir stom-
ansluten. I korskopplingsproppen (P6) i manéverlddan
stomansluts dtta av ledningarna till mottagaren. De
andra fyra gar till omkopplaren, dir som nyss sagts,
tre alltid dr stomanslutna.

Med anvidndning av den korskopplingspropp
(P6) som visas pa kretsschemat, &dr det led-
ningarna for kanalerna K D E och C som gar till vil-
jaren. Nir viljaren vrids fran lidge A till O kopplas
mottagarkanalerna in i féljande ordning:

KDEC KD
IKLM NO

Mottagarkanal: KDEC KDEC

Omkopplarlige: ABCD EFGH

I lige landning dr baksidan pd dick 2 stomansluten
tver funktionsviljaren S1. Dérigenom blir i detta l4-
ge iven den [jidrde ledningen till korskopplingsproppen
stomansluten.

e Dick 3 framsida blockerar minneskretsen vid om-
koppling.

e Diick 3 baksida dr med 13 ledningar forbunden med
P5 och korskopplingsproppen P7. Kodspinningen fran
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Bild 124, Forenklat kretsschema ¢ver reldfunktionerna i

mandverladan.

Bilden visar reldernas ligen i navrikt- och navigeringsfunktionen

spidnningsdelaren R1-R11 och didrmed grindpulsen fér
riktpulsen kan, om si Onskas och korskopplingsprop-
pen P7 programmeras hédrfér, indras med olika li-
gen pa S3. Med den korskopplingspropp som visas pi
kretsschemat 4r samtliga S3-anslutningar till P5 fér-
bundna med varandra.

Fyrviljaren 54

Med 84 kan sindarkanal och 3-pulsliget kopplas om
vid navrikt- och navigeringsfunktionen. Viljaren #r
exakt likadan som fyrviljare S3 (till PN-593/A utnytt-
jas inte dick 3 baksida).

Diick 1 paverkar omkopplaren f6r 3-puls. De fem ma-
noverledningarna dr anslutna till viljaren ett steg for-
skjutet i forhallande till motsvarande ledningar till S3
for 2-puls. Viljarens moturs dndlige indikeras B vil-
ket svarar mot lige 2 (LM2) hos férdréjningsenhetens
omkopplare for 3-puls.

Dick 2 paverkar siindarens kanalomkoppling. Aven den-
na dr forvald med korskopplingsproppen P6. Med den
korskopplingspropp som visas pd kretsschemat, kopp-
las f6ljande sindarkanaler in i de olika omkopplarli-

gena:
4 .11. 3 g 4. 11 3 % 4 11 3 9 4 11
B-CH.D g F G HF K LM N O P
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Diick 3 framsida blockerar minneskretsen vid omkopp-
ling.

Didck 3 baksida 4r med tolv ledningar férbunden med
P5 och korskopplingsproppen P7. Uttagsledningen gér
till PE2. Kodspinningen fran spinningsdelaren R1-R11
och diirmed grindpulsen f&r riktpulsen kan, om si ons-
kas och korskopplingsproppen P7 programmeras hir-
for, dndras med olika ligen pa S4. Med den kors-
kopplingspropp som visas pd kretsschemat ir samt-
liga S4-anslutningar till P5 férbundna med uttaget mel-
lanR3 och R4, varfor spinningen hir bestimmer grind-
pulsliget.

Ombkopplaren S5

Omkopplaren S5 dr en dterfjidrande tryckstromstil-
lare over vilken reldspidnningen till "rund-rikt-"'relit
i antennvixlaren matas. Nir man paverkar stromstil-
laren, bryter den relistrémkretsen och reliit slar ifrdn
("rund'"-liget).

Relderna K1 och K2 (se bild 124), som ir tillslagna
i landning, kopplar fordrdjningsenhetens manétverled-
ningar till S2 samt skiljer manéverledningen for de
aktuella mottagar- och sindarkanalerna fran stom-
forbindning.
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Belysningen

Den inbyggda belysningen i manéverlidan regleras
samtidigt med Ovriga panelbelysningar i flygplanet, nir
belysningsnitet (28 V 400 Hz) regleras. For instill-
ning av belysningen i férhallande till den &vriga panel-

belysningen finns en potentiometer, RV1, dtkomlig med
skruvmejsel pd mandverlidans hogra sida (sebild 45).

De tolv parallellkopplade lamporna fir sin spiinning
(5 V) dver den sparkopplade transformatorn T1, vars
lindning Hr seriekopplad med RV1.
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