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Pülrrrhar 2 (tl2l . crinden fatr sammanlagriDg av pulser bestär av

Alfunönt dioderna 21, Z2 eh 23 samt motstärdet Rl.

Pulgenhet 2 har kretsar Bom ln- eller omkopplas med Pä diodernas gemenaamma anodsldor fär man en pro-

hjäIp av reläer vtd de olika funktionerna (nawikt, na- 6itiv pulslront samtidigt med den av irpulaerna som
vtgerlng och lardning), kommet slat.

Omtopplingsfunktionerra är sanmanatällda t bilaga ?. När pulstlamkanten över6tiger katodspänningen ho8 24

Reläomkoppling av rretsar sker även för funktionstill- (+2 v) leder dtoden' och basen I tranaistor z5 ltr en
puls genom kondensatorn Cl, varvld pul8generatorn

araxl€n 9rdra6Dng (nrcE5nrng.r, avatanoalasnrng ocn :
mirtrle. omkopplingafunktionerna är sammanEtällda pä Ürggas'

bilaga 8. (Funldionstiustärdet när irüe avständsläsntng
är lfrr herdeu är här liksoB tidigare betecloat 8ö&-

ninS, )

Puleenhet 2 kan funldionsmässtgt lndela8 i tölrarde
aex dela!: a Pulsgeneratorn är av en för utru8tningen konven-

I Sammanl,agringsdel bild 113 tioneu typ av blockeritgsoacillalor aom beslrivtts tl-
digare (se sidan ?0), Pul8generatorn genererar ent Antennkopplitgs- och avstärristriggdel bild 114 z 

-ps 
puts (se bllaga 9:3). pulsen triggar vippa r och

I Grinddel bild 115 vippa 2, d€n senare dock tnte vid navigertrgsfunldio-

t Amplituddetetdordel bild 1l? nen' sammanlagringspulsen utnyttjas även som grlrd-

, AxR-det bid 120 ;:TT*1,il::":ä:"#;l#j:"*-,.#:1ffi'ff:
I Läs- och miNEsdel bild 121 tionen (ae bt a bilaga 9:3).
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Antennkoppllngs- oGh ov.tdndrtiiggdel

Antennkopplings- och avständstriggdelen (se bild 114)

har tiU uppgift att styra inkopptingen av de tre mot-
tagarantennerna pe rätt sätt med avseende pä funk-
tionsläge och lunktionstillständ samt att vid navige-
rings- och landningsfunktionen alstra avständsfräge-
triggpulser som vid navigeringsfunktionen skall vara
synkrona med antennväxlingen.

Antennkopplings- och avständstriggdelen bestär av:

D en astabil vippa, antennvilxlarvippan, med dlivsteg
lör antennvaixlare och glindpulser till grinddelen,

! en molostabil vippa, frägetriggvippan,

E ett omkopplingssteg för relät rund-rild (Kl) i an-
te nnv2ixlare n .

. Antennvä.xlarvippan ha,r tiu uppgift att styra v?ix-
lingen mellan röd och grön antenningäng och bestäm-
ma frägetrigg{rekvensen. Transistoretna. Z2l och 224

är vippals akti!.a element. Vippan är astabil, sym-
metrisk och är i drilt vid alla funktionslägen.

I serie med emittrarna drivs tran€istorer\a, 226 och
2112 för antennväxling samt Zl01 och ZL08 Iör grind-
ning av amplituddetektorerna, Vippans gängtid kopplas
om med relä I(5 som slär tiu vid avständslisdng.

I det ena instabila liBet är 221 bottnad av baaström-
men genom motständet R34 och dioden 222, Dicd.er^

224 är de strypt genom att R35 är kopplad tiU -24 V.
Tiden i detta Lbe, ca 2,2 (40) ms, bestäms genom

omladdning av kondensatorn C13 (C13+C12) med ströD-
men genom R33 (se bilaga 9:6).

I det andra instabila ltiget är 224 boat\ d, av basström-
men genom motständet R33 och dioden 223. Dioden

Z2l itr de shypt gerom R32 under en tid som be-
stäms av C15 (C15+C14) omladdning av strömmen ge-

nom R34. Med dioderna 222 och 223 skvddas tran-
sistorerna vid strypning,

o Frägetriggvippan är en monoetabil vippa med tran-
sistorerna Z16 och 218 som aktiva element.

Vippan har tiu uppgift att ge el! i lörhäUande till an-
tennväxlingen fördröjd triggpuls för avständsfrägan.

Vippan arbetar vid alla funktioner utom vid nayrikt-
funktionen dä relä Kl1 isolerar 218 emitter frän stom-
men.

Vippans pulstid, som ger lördröjningen, ä.r omkopp-
lingsbar med hjälp av relä K5 som slär till vid av-
ständsläsning. Pulstiden är ca 0r8 ms yid sökning och
ca 16,5 ms vid läsning. Tidbestämmande komponenter
:ir R24 och C8 (C? vid läsning).

Vippan triggas för varje hah.?eriod av antennv:ixlar:-
vippans puls. Triggdngen sker pä 216 kolleKor ge-
nom dioderna ZI9 och 225 vilka :i.r anslutna till 1€.r

sin halva av antennv:lxlarvippan. I viloläget (0-läge)

hälls 218 bottnad av basströmmen genom R24 och Z1?.
216 hälls dä strypt av Epänningsdelaren R26, R25 som
ger en basförspäming pä ca -2 V.

Nii,r Z2l (224) kollektorspänning minskar erhälls ef-
te! diffkretsen C11, R29 (C16, R3?) en negativ puls
som genom dioden 219 (225), kondensatorerna C8 och
C20 minskar laddningen pä 218 bas och däxigenom
startar det regenerativa omslagsförloppet. I det in-
stabila läget iü 216 bottnad av drivströmmen genom
R26 och 218 är strypt av den negatila spänningen
-24 v genom motständet R27.

Motständet R2? :ir högohmigt (1 Mohm) \r'arför tran-
sistorn inte tar skada trots att baslörspänningen är
störe it! -? V. Dioden 21? skyddar transistorn vid
strypning. Den positiE utpulsen frän 218 kolleKor
upphör nlir C8 (och C7) omladdats sä att transistorn
äter dra! kollektorström. Med hjälp av kondensato-
rerna Cg och C20 Iär man snabba omslagsförlopp (se
bitaga 9:6).

a Rund-riKomkopplingssteget har som aldilt element
röret V5,

I serie med anoden i V5b är rund-riK-relät Kl i an-
tennväxlaren kopplat. När !örhalvan ?ir strypt (!elät
är strömlöst) är rundsträlalde antennens intag (orange)

kopplat tiU mottagaren. Detta laige räder vid landnings-
och navigeringsfunktionen. I den aenare funktionen en-
dast vid tillständen sökning och minne (se bild 68 och
stdan 100).

Relät kan göras strömlöst även genom tryckströmstäl-
l,alen S5 i manöverlädan över vilken reläspänningen
normalt erhälls.

Vid landningsfunktionen kopplas ett katodmotständ R46
(1 Mohm) in av relä K9. Detta medför att alodström-
men inte kan bli sä stor att retät slär till.
Vid sökningstiUständ i na!.tgeringsfunktionen är relä
K6 strömlöst och relligruppen, som kopplar gallret
ttU sp:inningsdelaren R41, R51 mellan stommen och
-150 V, är sluten. Callret blir härigenom förspänt
ca -?0 V och röret drirför strlTrt.

Vid minnestillständ (navigeringsfunktion) som kan er-
hällas endast när avständsläsning skett styrs relärö-
ret V5b av Vba. Rörhalvan V5a ?ir stry?t innan min-
net har gätt till genom att relä IO förbinder sallret med
spänningsdelaren (R41, R51).

När I(2 slär tiU (vid minne) kopplas strypspänningen
bort.

Callerspänningen när inte över strypgränsen förrän
C18 har laddats av strömmen genom R49. Denna för-
dröining air ca 1 sekund. Nlir V5a drar ström siun-
ker anodspänningen och dZirmed spänningen pä 221 kL-
tod. Katodspänningen pe 227 sjunker nu lrän ca +30 V
till -50 V, varigenom V5b stryps och den rundst!ä-
lande antennen kopplas in.
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Grinddelen

Grinddelen (se bild 115) har till uppgift att tiU ampli-
tuddetektordelen släppa fram de mottagningspulser som
b:tr sid- och riktdngsinformation. Grirddelen bestär
av

tr tvä grindar med vardera fyra och-vi.llkor

C tvä pulsgeneratorer för grlndpulser

C tvä drivsteg för antennväxlargrtrdpulser

tr tvä vippor fö! fördröjrtng av triggpulsen till de tvä.

pulsgeneratorerna.

Bäde vlppörna och pulsgeneratorerna kopplas om !'td de
olika f unktionslägena.

. De bägg€ och-grindarna är lika rför enCast den

ena (rfda) beslicivs, För den andra (gröna) gäller be-
teckningarna som stäx inom palentes.

Den grlnd som har ttll uppgift att vid navriktfunldlo-
r€n öppna för riktpulser (R-pulser) frän rött (grönt)
antennintag till vilket Ilygplanets vänstra (htigra) rtK-
antenn skall mra ansluten kallas röd Grön) grind. Röd
(gtön) grind skafl vid navtgertngstunldlonen, avstända-
läsning, öppna för A3-pulsen i avstäulsa\|aret aom
kommer genom rött G!önt) antenntntagi vid sökntng
ä! bägge grindarna ttppna lör A3-pulaen som dä kom-
mer genom orange antennintag (tiU vilket den rundaträ-
lande mottagaxantennen skall vara ansluten). Vid land-
nlngEfunktionel skall ritd Grön) grind öppna för std-
puls 1 (2).

RCd (gröo) grird bestÄr av dloderna 255 (28lr,256
(z82t, 257 (279) och 258 (278) samt motstärdet R99
(R156).

Pulstldsrelationerna vid navliküunldionen, se bild 116,
navigeringsfunktionen, se blld 1l?, och vid landnings-
funldionen, se bild 118 (8e även bilaga g:4, 9:13 och
9:14 ).

o Grlndpulsgenerator I har tlll uppgilt att generera
en 12 ps grindpuls för A3-pulsen l'td navigeringslunk-
tlonen och en 5 ps grindpuls för sidpuls I (Kl eller
K1') vid landningsfunktionen,

Pulsgeneratorn är en blockeringsoscillator av samma
typ som tidigale beskrivits (sidan ?0) och ha! tran-
sistorn 244 som aktivt element.

Vid landningslunktionen fär man den kortare grindpul-
sen genom att motkopplingen ökas @72 kopplas bort).

Triggningen sker frän fördröjningsvippa I över diff-
kretsen C24, R68. Näx vippan o-ställs erhälls genom
kretsen C24, R68 en negativ triggpuls, som genom
dioden 243 och tralsformatorn T3 triggar blockerings-
oscitLatorn,

a Grindpulsgenerator 2 har ttU uppgift att generera
en 3 ps grindpuls för riktpulsen i navriKfunktioneD och

en 5 ps grindpuls för sidpuls 2 (Ie eUer Ie') vü fand-
nlngsfunktionen.

Pulageneratorn är en blockerlngSoscillator med tran-
sistorn 239 gom enda akti\E komponent.

Vtd landningsfurktionen fär man den längre pulsen ge-
nom att motständet R64 kopplas tn.

C23 och R61 är en dlffklets med en diod 231, varige-
nom endast negativa pul8er erhälls över R61.

Vld den negati\ra flanken pÄ pulsen frän fttrdröjnings-
vlppz 2 (212, 215) erhälls en trlggpuls ttll blocke-
rlngsoscillalorn genom diffkretsen och dioden 238.

Blockeringsoscillatorn haraamma principutlörarde och

kompensering som o-pul,sgeneratorn vllken utftirligt
beskrivits pä sidan ?0.

. Fördröjningsvippa 1, yars aktl\ra eleme!* är tran-
slstorerna z,48 och z,49, är en monoata.bil vippa som
ger AKR-grindpuslen yld navlgerlngsfunl ionen och
grlndpulsen fö! sidpuls 1 (IA, Ie') vid landningsfunk-
tionen rätt placerilg i ttden.

Vtd navtgeringdunlif,ionen triggas vl.ppan av framkan-
ten pä tidiga grindpuleen frän avatendsdetektorn i puls-
enhet 1.

Vld landningslunktionen triggas vlppan av framkanten
pä sammarlagringspul8en.

Vippan triggas över dilfkretsen C25, R71 och dioden
247 .

I vtlolärget häUs 249 bottnad av basströmmen genom

motstendet R?9; 248 hä.Us Etrypt genom spännlngsde-
laren R82. R??. R81.

Triggpulsen päL 248 ba.8 gör denna transistor ledande
rarvld även 249 iöts in i det aktirra arbetsomrädet
och det regenerati\ra omslag8förloppet startas. I det
instabila l iget ,ir 248 bottnad av drivströmmen genom

R82, och 249 är strypt genom kapacitiva spännlngs-
delaren C26, C28.

Pulstiden 12 us bestäms av den tid det tar för ström-
men genom R?9 att omladda kondensatorerna C26 och
c28.

Dtoderna z95, 296, 291, 2100 och kondensatorn C29

ger vippan snabba omslagslör lopp.

Storleken pä motstÄndet R?6 är vald sä, att pulstiden
skall vara nominellt riktig i landningslunktionen.

r Fördröjningsvippa 2, vars aktira elemelt äir 212
och Zl5, är en monostabil vippa, som har en epän-
ningsstyrd fördröjnlng, Den gör att kodgrindpulsen vid
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Bild 116. Pulstldsrelationer vld
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Bild 118. Pul6tidsrelationer vid landninsslunktionen

navriktfunktionen och grindpulsen för sidpuls 2 (Ie,
Ig') i landningsfunktionen erhälls vid r?ttt tid enligt
inställd kod.

Vid nalTiktfunktionen erhälls den f ördröiniqsbest:im-
mande spänniDgen lrän e[ precislolssp:inningsdelare i
manöverlädan. Vid landningsfunktionen kopplax relä
Klo in en spänDing frän spilnningsdelaren R13, R14.

I vilolliget hä.lls 215 bottnad av basströmmen genom
motständet R1?, och 212 häUs strypt genom spännings-
delaren R21, Rl8,

Vippan triggas av den positiva framkanten pä samman-
lagringspulsen genom ditllcetsen C2, Rl5 och dioden 28.

Triggpulsen päL 212 bas gör denna transistor ledande
Ervid även 215 förs in i det aktiE albetsomrädet
och det regenerati!.a omslags{örloppet startas. I det
instabila l:iget äx 212 bottnad av drivströmmen genom
R21, och 215 är str,?t genom spänningsdelning över
zt4, F'tg.

Pulstiden 9.5 - 58 ps bestäms av omladdningstiden för
C5 och C4 med strömmen genom Rl?. Erforderlig om-

laddningssp:innlng bestäms av spänningen över C5 och
C4. Denl|a väljs i maröverlädan eller erhälls lrän spän-
nlngsdelaren R13, Rl4, När bassp:innirgen - kollektor-
spänningen ahuntaa drivatrömmen genom kollektorn
med hjälp av dioderna Z3O (Z5O) och 240 (213). Rest-
laddnlngen i basen blir liten och fördröjer inte frän-
slaget (tillslaget).

Pulstiden päverkas av 212 kotleKornivä, som är be-
roende av temperaturen. Denna päverkan hirdras av
att framepänningslallet över dioden 2110 kompenserar
212 bottningsspitnning.

Värdena pä motständet R193 ocb kondensatorn C4 är
lda sä, att putstiden btir nominellt rlktig.

Kondensatorerna C6 och C10 ökar hastigheten pä om-
slagsförloppen.

Avkopplingskondenaatorn C3 ha_r liten kapacitana för
att inte gÄngtiden skaU bli triggfrekvensberoende. Ob-
servera att de adresspulsgrupper frän lyren som in-
gär i avständssvar till andra flygplar även triggar vip-
pan.
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Amplitudd€r.krord.l.n

Amplituddetektordelen har till uppgiJt att alstra tvä
likspänningsniväer som är llka med amplttudvärdet pä
de tvä riktpulser (eller sidpulser) som matas in. Amp-
lituddetektordelen bestär av tvä amplituddeteldorer en
för signal frän rud (vänster) och en fö! signal frän
grön (hiEer) riKantenn. Varje deteKor har bäde spär-
ningsutgäng (tilt datacentralen) och strömutgäng (för
instrument). Skillnadsspänningen mellan de tväutgängs-
niväerna blir, som tidigare sagts, proportionell mot
skillnaden mellan de inkommande signalerna, tack va-
re att medelnivän pä signalen häUs konstant med AKR.
De bligge amplituddetektorerna är Uka !?lför endast

den ena (riida) och det som äx gemenaamt lör bägge

besklivs här.

AmplituddeteKorn bestär av en pulsförlängare VOb och

en millerintegrator. Den senale bestär av ett förstär-
karsteg v? och en katodföljare v8 (se bild 119).

Nfu de inkommande pulserDa har lägre frekvens än

amplituddeteKorns gränsfrekven6 erhälls ingen utspän-
ning. Pulsförlängaren alatrar dä lör va-rje inkommande
puls en (förlängd) omladdningspuls av kondant ampli-
tud till kondensatorn C39. N,ir den förlängda pul6en
upphör och spänningen över kondensatorn minskar över-
för6 motsvarande laddning frän integratorn till C39.

Integratorn tlluörs kontinuerligt en laddning av en
atröm genom motständet R106. När antalet pulser per
tidenhet är sä stort att laddningsöverföringen till C39
är lika stor som laddninge[ genom R106, lämnar ln-
tegratorn positiv utspänning, dvs gränsfrekvenaen över-
skrids. Över grän6frekvensen är utspänningen lika sto!
som pulsamplituden. (Se pulstiddiagram bilaga 9:16,)

Drivspänningen för laddningen kan ha tre ollka värden
!?rigenom tre olika gränsfrekvenser kan erhällaa.

Vid navigeringgfunlidionen, söliming, är spärningen
+250 v vilket motsvarar gränsf,rekvenaen 100 Hz. vtd
samma fu[ktion men i läsningstiuständ samt vid land-
ningsfunlitionen är drlvspzinningen 13 V och mots ras
av gränsfiekvensen ? Hz. Vid navriktfulktionen är driv-
spänningen 24,5 V och motsvaras av gränsfrekvensen
LO Hz,

Gränsfrekvenserna air vatda i relationtill inlormations-
tätheten, som vid navigeringsfunldionen sökning, är
ca 190 pulser per sekund tiu \arje deteKor, dito läs-
ning ca 12 pulser, vid landningsfünktlonen ca 30 pul-
ser och vid nalTiktfunldionen ca 25.

När räd grind öppnas stiger spänningen pä 261 anod

(se bifaga 9:13). När spänningen överskridit förspän-

ningen pä katoden och diodens framspänning, laddas

kondensatorn C3?. l,addningsströmmen gär genom R99,
ZGL, RLO? och V6b gallerimpedans.

Förspänningen pä katoden i dioden 261 är lika med

utgängsspänningel minskat med spännlngsfallet i mot-
ständet R205 och dioden 262.

När äppningspulsen al'tar i amplitud upphör laddningen

av c3?. v6b gauer gär nu sä mycket negativt som

laddningsspänningen över C3?.

När gaUret gär negativt stiger V6b anodspä.nning och

c39 laddas. LaddningEströmmen gÄr genom dioden264.
Den positiva pul8en i anoden är lÄng under gränsfrek-
vensen (C37 har stor laddDing) men kort när gräns-
frekvensen uppnättE och mottagarpulsen är konstant.
(C3? har mindte laddning. )

Omladdning8tiden av C3? bestäms dessutom av tld-
konstanten R103, C37 (- 2 ms) och den spänning som

driver gallret i posttiv riktning (- 16 V).

Under grändrekvensen blir V6 anodspänningspuls och

därmed taddningen pä C39 begränsad genom miller-
äterkopplingen med kondensatorn C38 och dioden 263.

263 är förspänd pä anoden med spänningen ca -16 v,
som bestaimmer begränsningaamplituden.

När pulsen i vO anod ätergär omladdas C39 genom

dtoden 265. Laddningen erhälls fren integratorn.

Utgängsspänningen är begränsad till ett positivt mtnt-
mlvtude bestämt av 8pänningsdelaren R140, R19?' Dio-
den 266 päverkar ukängsspämitgens minimivärde.
Dess temperaturdrift kompenseras av dtoden 2104,

Dioden 262 kompenserar för spänningstaUet i dioden

z6L.

spänningsdelaren R205, R101 kompensera-r för den del

av pulstoppspänningen pä ingängen som erfordras för
att underhälla utspänningen.

Sidspänningen (riKspänningen) tas ut som skillnads-
spänningen frän d€ bligge deteKolerna genom ett RC-
filter efter vardera detelitorn. Aven strömutgängarna
är filtrerade och har I landningsfunktionen dubbelt sä

stort inre motständ som vid navigeringsfunldionen.

Niü inte sidläsning (riKläsning) är för handen är ut-
gängaJna frän de bägge amplituddetektorerna samman-

ioppr"a". l,:. ! it;" )"i '"" ' ",,'', ;.'; . ': '' i l" '

'I , ' r' - ,, ' ,' t -
Rildspänningens storlek flamgär av bild 54, Vid navt-
gering fäs inga grindpulser för den lägre signalen om

denna underskrider ca 6 v, emedan lnga o-pulser dä

erhälls och därmed irlte hetler grindprlser. Sidspän-
ningens storlek framgär av bilaga 6,
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AKR-d.len

AKR-d€len (se bild 120) har följande uppgijt€r:

1. Välja ut den av nedanatäende tvä reglerfunktioner
som ger mottagaren minsta känslighet.

2, Reglera mottagarens grundinställning (begynnelse-
känslighet) sä att sä 6vaga fyrsignaler 6om möj-
ligt kan alstra o-pulser i putsenhet 1 utan att käns-
ligheten blir sä hit att de o-pulser som triggas
av brustopparna blir för mänga Grund-AKR).

3. Reglera mottagarens känslighet sä, att medelvär-
det av sid(rikt)-signalernas pulsamplitud blir kons-
tant och lika med 12 V (signal-Al(R).

AKR-delen b€stär av ett transistorsteg för grund-AKR
och ett rörförstärkarsteg för signal-AKR samt grind-
kopplingar.

a Grund-AXR har transiatorn 293 som al<tilt element.

Utan nägra insignaler ä.r reglerspänningen (AXR-ut)
begränsad till en negativ niuä. Filterkondensatorn C6?
erhäller en omladdningsström genom motständet Rlgg
som driver reglerspäutingen i posittv riktning. Reg-
lerspärudngen stiger inte hitgre än att dioden 2102 bör-
jar leda, vilket sker vid ca 1 V.

KolleKorviloströmmen genom 293 kommer alt minska
omladdningsströmmeD som driver reglerspämingen i
positiv riktning. Ijtan insignaler och brus ligger 293
under str!'pgränsen.

Mottagarsignalen inklusive brus ,lr elter kondeDsatorn
C64 stäUd (läst) pä -24 V-nivär med dioden 291 och
motstendet Rl?7. Brus erhälls normalt lrän mottagar-
utgängen vid en AKR-spänDing av -l V. Bruaets posi-
tiva toppar upphäver strömmen genom dioden 292, Kol-
leKorströmmen är med emitterkretsel begrfuisad, sä
att brustopparnas varaKighet och inte amplituden be-
stilmrnsl 5ü1 mycket C6? laddas negativt. Bruset reg-
leras h:irigenom, sä att dess amplitud begränsas till
ca 5 V. Tranaistorn leder sä stor del av tiden att
fruktpulser även vid sä hög täthet som 20 kHz inte
mairkbart päverkar denna grund-Al(R.

TeDperaturdriften hos dioderna Zgl och Zg2 tar lt
varandra. Tenperaturdriften hos Zg3 kompenseras av
294.

. Signal-AKR, De beigge amplituddeteKore!:nas ut-
spänning splinningsdelas med motständen R114, R171
och R145 till gallret pä rörhal}?It V4a. Röret är str]Tt
i eila, Först n:ir medelv:üdet pä amplituddetelitorernas
utspänningar n?ümar sig 12 V drar röret ström och
ger upphov till en spänning6ändring pä anoden. AI(R-
kondensatorn C6? laddas negativt genom dioden 298
nä.r medelvädet lrän detektorerDa är 12 V, Ervid
mottagarens känslighet regleras sä, att detta medel-
värde bli! konstant.

Dioden Z?6 förhirdrar att C6? blir laddad till mer än
-24 V.

. Bärvägs-AKR. När en störande bäiväg kommer in
pä mottagaren laddas dess detektorkondensator nega-
tivt varvid strömmen minskar genom rörhalyan V6a
(i mottagaren). Strömmen gär genom stitt p1:b6 ge-
nom motständet R186 %rför katodspännilgen hos dio-
den 2101 minskar med den störande bärvägens ampti-
tud. AKR-kondensatorn (C6?) laddas negativt genom
dioden (2101) vid en störande bä.rväg, som därmed
b€atämmer mottagale[s känslighet, Zelerdioden 21 0g

begritlsar den legativa spänningen till ca -8 V.

Lrir- och minnerdelen

Läs- och mirmesdelen (se bild 121) har följande upp-
gilter i

1.. När rätta fyrsignaler erhällits i sedan m:ingd att
säker sid(rikt)-tnformanon och avständsinforma-
tion kan ges, ge denna information jämte lästiu-
ständ tiU datacentralen; avständslästillständ även
tiu pulsenhet 1.

2. Koppla om pulsrepetitionsfrekvensen och därav be-
rörda kretsar i pulsenhet 2,

3, Ge minnestillständ till pulsenhet 1 samt styra an-
tennkopplingsdelen sä, att riktantennerna ansluts
vid läsning och den rundsträlande antennen vid min-
nestillständ i navigeringsfunktionen.
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Bild 120. AKR-deIen (koordinat F14-15 och C20-24 bilaga 21,
kurvforni 40 Ee bilaga 9:15)
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. AvständsläsdeteKorn bestä! i princip av en pulsför-
längare och en integrator. Pulsförlämgaren lämnar tör
varje inkommande puls en bestämd laddning till tnte-
gratorn. När den laddning, som ttllförs per tidenhet,
är större än urladdnlngen erhälls en spänntngsärdrtng
pä integratorns utgäng. Detta sker över en besulmd
frekvens, den s k gränsf,rekvensen.

När avständssva.ret kommer samttdigt med nägon av
de bägge glindpulserna I pulsenhet 1 avstendsdeteltor
erhÄlls negativa avständeläspulser till stift P1:2. Nair

en avständsläspuls kommer in leder dioden Z5l. VrE:e-
Iär en tredjedel av pulsen erhälls över kondensatorn
C32 genom spänntngsdelntng Eed kordensatorn C31.
V3b stryps av den n€gatlva pulsen pä gallret. Niü av-
ständsllspulsens amplitud minskar efter ca 2 Os, i8o-
lerar 251 V3b gaUerklets frän ingängskretsen.

V3b stryptld bestäme lv C32, mot8tändet R87 och 6 V-
-spännlngen pä P1:6. Urder $ryptlden övertörs en
laddning tlu integratorhalvan V3a genom dioden 252.
Laddntng€ns storlek är beetämd av kondensatorn C34
(och motständet R89). Rörhalvan är millerkopplad med
kordensatorn C33.

En konstant ürladdntng av tntegratorn erhälls av en
atröm genom motstärdet R93 i 6öünlng och genom R94
vid avständslä€ning.

Gränsfrekvenaen är ca 100 Hz för läsntng och L2 Hz
för uppläsning. När grä.nsfrekvensen överslcids sjun-
ker V3a anodspänning.

o Pentoden V2 har I landningsfunktlonen nollpotential
pÄ styrgallret. Bromegallret styrs frän V3a anod ge-
nom en epänningsdelare R85, R84. När V3a anodspän-
nlng sjunker stryps V2 anodström och V2 anodspänntng
attger.

Pentoden V2 har i navigerlngsfunldionen en modifierad
fantastronkoppling. Styrgauret är miuerkopplat tiu
anoden med kondensatorn C47 och har laddningsmot-
ständet R125 anslutet till +125 V.

Bromsgallret styrs frÄn AKR-för€tärka[öret v4a ge-
nom spänningsdelaretr R151, R152. När V4a anodsptin-
nlng sjunker, pÄ grund av avstärdssvar, stryps V2
anodström och skärmgallerströemen ökar, DärIör sti-
ger anodspärDingen och skärmgallerspänningen sjun-
ker, RörEteget Vlb styrs ut och avstä.ndsläsning sker.

Om avstäadss nen upphör, minska.r väsentligt i amp-
litud eller antal, kommer V4a anodspännlng att stiga.
Spänningen pä bromsgallret V2:? sttger och V2 drar
anodström. Anodspännlngsfallet päverka! styrgallret
sä, att skärmgallerströmmen minska! och skairmgal-
lerspänningen stiger. Relärörhalvan Vla styrs ut sä,
att minnesrelät K2 slÄr tiu. Ett minnesrelä K4, som
sitter i pulsenhet I och är seriekopplat med IO, slär

samtidigt till. ReläIunkttonerna vid mlnne är 6amman-
ställda pä bilaga 8,

Mlllermotkopplingen av V1a med kondensatorn C49 ge!
okärslighet för Etörningar och fördröier relät6 till-
och fränslag nägot. Relärörhalv"an Vlb för avständs-
läsning styrs nu ut genom dioden Z?l och reläkontak-
terna K1:12, 13. Härigenom bibehälls avstärdsläsning
under den följatlte minnesttden när V2 anodspänning
sjunker. Tiden när kondensalorn C4? omladdas av en
konatant ström geDom R125 är ca I sekunder, När
inte spänningen pä kondenBatorns anodsida kan sjunka
längre, stiger styrgalle!sp,intdngen, skä!ngalleratröm-
men ökar och ekärmgallerspämirgen faller. Hririge-
nom mlnskar utstyrningen av Vl bägge halvor, och
avständsläsrelät Kl aamt mimesreläerna I(2 i PE2
och K4 t PE1 slär ürän. Funldions- eller kodomkopp-
ling pä manöverlädan tnnebär att relä K3, soE styrs
genom reläeanöversteg i pulsenhet 1, 8lär tiU. Här-
lgenom blockeras minneslcetsen sä att minnestillständ
inte kan uppetä eller bibet!äUas vld omkopplingen.

. Rörsteget Vlb för det primära avstärdsläsretät Kt
atJrrs ut genom ap&ningsdelaren R131, Rl32 och se-
rleEotständen R133, R134, ruvid reult slär titt. Re-
lä Kl 6lär i sin tur till reläerna KS och K6 samt ge-
nom P1:36 relät K3 i pulsenhet 1. ReläJunldionerna
vid aystärdsläsning är sammanställda pä bilaga 8.

I Sid-(rikt-)läsrelät K4är strömlöst (frän6laget) ntir
lästndlkerirgs- och sld- respeKive rilds!änning kopp-
las ut.

I landning€lunltlonen styrs rörhah'an V4b frfu AIG-
förstärkaren V4a genom spänningsdelaren Rl51, Rlb2,
dtoden 26? och reläkontalcerna K?:21, 22. N?ir V4a
anodspäinning faller, som vid tiuräcklig signalstyrka
pä sidpulserna, upphör strömmen gerpm 26? och V4b
stryps av den negativa gallerspänningen. Millermot-
kopplingen av V4b med kondensatorn C45 ger oklins-
lighet fitr ettirningar och förd!öjer reläts till- och
fränslag nägot.

Aven i nawiktfunktlonen styrs rörhalEn V4b fränAKR-
förstärkarrölet. Stgnal.styrkan hos R-pulserna blir av-
görande när riktläsning 6kall erhäUas.

Riktläsningen upphör om avbrott upp6tär i nÄgon av
dioderna Zl och 22 i antennväxlaren genoE en över-
vakningslaets, R201-R204 och 2113, 2114. överv-ak-
ningakretgen lir även avsedd för en elektromekanisk
antennväxlare som numera lnte används. De bäigge
dioderna 2113 och 2114 ä.r nä! diodantennvlixlare an-
väDds parallellkopplade, och motständen R201 och R202
är utan betydelse (Ee bild 48).
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ldorrnqrt 1€d9r trrDsl€torerE ZzG och ZU3 vlxelvis.
Dürf& bmmer Av3n edenlväJrlrrdlodofllc Z! oü, Zz
att vä*elyls bU ledrrde, Dtodernas aDoder kommer
kontlnrerltgt att ha lÄg 8pändng. Om det bur avbrott
I en av a,üaorvüxlatdloderm, trandstor 226 ell€F
ZUz, hoDmer dlodernas atod€r rtt ud6r balva rn-
teonvärl|!|8lpertod€n lu'..EÄ|rtDgsn +t t-V.
Uedelyärdet av deura aFtrDürg lt V är Der än tiU.
räckügt ftlr üstyrDtng av v4b 8t att K4 stlr UU, dv.
rüütlsrdrg omöjlißgths,

I nsylg€rtrgdunl$ionsn äf K4 ttuslagot d lälg3 ruDd/
/rl&trel{t Kl t a*ennvüxlarer är I lsgp "rud', dÄ
P1:8 och P1:16 & ftbbund[a ö16r €n reulgrulD Da Kl
t utamvltxl$en. FörblDdelson bryts, när evClDds-
llerellü IO slfu tttl och <tlrmed Kl I artennvärtrren
rltr UU olge 'blt"). I&f blir dt frÄnsleCEt oüge rrE-
Usdrg). On -h.s8relüt tC! sllr dU drar V4b ltröü
och K4 sEr ttU (rtltlÄsntlg rDphf'r). Adennv&dar-
överva&nlBg€n tülg€rar i r.ügertngsftnltionenpÄ aa.m-
m. rä$ Eom I narrl.tüünldlffi, y H be&ytte d
3ü!r! 35.


