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Pulsenhet 2 (PE2)
Allmént
Pulsenhet 2 har kretsar som in- eller omkopplas med

hjdlp av relder vid de olika funktionerna (navrikt, na-
vigering och landning).

Omkopplingsfunktionerna dr sammanstillda i bilaga 7.

Relidomkoppling av kretsar sker dven for funktionstill-
stinden sidldsning (riktlisning), avstindsldsning och
minne. Omkopplingsfunktionerna ir sammanstillda pd
bilaga 8. (Funktionstillstindet nir inte avstindslasning
dr for handen dr hidr liksom tidigare betecknat stk-
ning. )

Pulsenhet 2 kan funktionsmissigt indelas i féljande
sex delar:

Sammanlagringsdel bild 113
B  Antennkopplings- och avstindstriggdel bild 114
B Grinddel bild 115
B Amplituddetektordel bild 117
B AKR-del bild 120
B Lis- och minnesdel bild 121

e Grinden fér sammanlagring av pulser bestir av
dioderna Z1, Z2 och Z3 samt motstindet R1.

Pi diodernas gemensamma anodsidor fir man en po-
sitiv pulsfront samtidigt med den av inpulserna som
kommer sist.

Nir pulsframkanten overstiger katodspidnningen hos Z4
(+2 V) leder dioden, och basen i transistor Z5 fir en
puls genom kondensatorn C1, varvid pulsgeneratorn

triggas.

e Pulsgeneratorn dr av en for utrustningen konven-
tionell typ av blockeringsoscillator som beskrivits ti-
digare (se sidan 70). Pulsgeneratorn genererar en
2 ps puls (se bilaga 9:3). Pulsen triggar vippa 1 och
vippa 2, den senare dock inte vid navigeringsfunktio-
nen. Sammanlagringspulsen utnyttjas dven som grind-
villkor i avstindsdetektorn pulsenhet 1 och bestim-
mer hidrigenom svepavbrytningen vid navigeringsfunk-
tionen (se bl a bilaga 9:3).
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Antennkopplings- och avstandstriggdel

Antennkopplings- och avstdndstriggdelen (se bild 114)
har till uppgift att styra inkopplingen av de tre mot-
tagarantennerna pi ritt sitt med avseende pd funk-
tionslidge och funktionstillstind samt att vid navige-
rings- och landningsfunktionen alstra avstindsfrige-
triggpulser som vid navigeringsfunktionen skall vara
synkrona med antennviixlingen.

Antennkopplings- och avstindstriggdelen bestar av:

O en astabil vippa, antennvixlarvippan, med drivsteg
for antennviixlare och grindpulser till grinddelen,

O en monostabil vippa, frigetriggvippan,

[0 ett omkopplingssteg for relit rund-rikt (K1) i an-
tennvixlaren.

e Antennvixlarvippan har till uppgift att styra vix-
lingen mellan réd och gron antenningdng och bestim-
ma frigetriggfrekvensen. Transistorerna Z21 och Z24
dr vippans aktiva element. Vippan dr astabil, sym-
metrisk och &dr i drift vid alla funktionsligen.

I serie med emittrarna drivs transistorerna Z26 och
Z112 for antennvixling samt Z107 och Z108 fér grind-
ning av amplituddetektorerna. Vippans gingtid kopplas
om med reli K5 som sliar till vid avstdndslisning.

I det ena instabila ldget dr Z21 bottnad av basstrém-
men genom motstindet R34 och dioden Z22. Dioden
Z24 dr da strypt genom att R35 #r kopplad till -24 V.
Tiden i detta lige, ca 2,2 (40) ms, bestims genom
omladdning av kondensatorn C13 (C13+C12) med strém-
men genom R33 (se bilaga 9:6).

I det andra instabila ldget dr Z24 bottnad av basstrom-
men genom motstindet R33 och dioden Z23. Dioden
Z21 dr di strypt genom R32 under en tid som be-
stims av C15 (C15+C14) omladdning av strémmen ge-
nom R34. Med dioderna Z22 och Z23 skyddas tran-
sistorerna vid strypning.

e Frigetriggvippan dr en monostabil vippa med tran-
sistorerna Z16 och Z18 som aktiva element.

Vippan har till uppgift att ge en i férhdllande till an-
tennvixlingen fordrsjd triggpuls for avstindsfrigan.

Vippan arbetar vid alla funktioner utom vid navrikt-
funktionen di reld K11 isolerar Z18 emitter frin stom-
men.

Vippans pulstid, som ger fordr&jningen, dr omkopp-
lingsbar med hjdlp av reli K5 som slir till vid av-
standslasning. Pulstiden ir ca 0,8 ms vid stkning och
ca 16,5 ms vid lisning. Tidbestimmande komponenter
dr R24 och C8 (C7 vid lisning).

Vippan triggas for varje halvperiod av antennvixlar-
vippans puls. Triggningen sker pd Z16 kollektor ge-
nom dioderna Z19 och Z25 vilka #r anslutna till var
sin halva av antennvixlarvippan. I viloldget (0-lige)

hélls Z18 bottnad av basstrémmen genom R24 och Z17.
Z16 hills da strypt av spinningsdelaren R26, R25 som
ger en basférspinning pd ca -2 V.

Nidr Z21 (Z24) kollektorspiinning minskar erhills ef-
ter diffkretsen C11, R29 (C16, R37) en negativ puls
som genom dioden Z19 (Z25), kondensatorerna C8 och
C20 minskar laddningen pd Z18 bas och dirigenom
startar det regenerativa omslagsférloppet. I det in-
stabila lidget dr Z16 bottnad av drivstrémmen genom
R26 och Z18 dr strypt av den negativa spinningen
-24 V genom motstindet R27.

Motstindet R27 #r hogohmigt (1 Mohm) varfér tran-
sistorn inte tar skada trots att basforspinningen ir
stérre dn -7 V. Dioden Z17 skyddar transistorn vid
strypning. Den positiva utpulsen fran Z18 kollektor
upphtr nidr C8 (och C7) omladdats si att transistorn
dter drar kollektorstrom. Med hjidlp av kondensato-
rerna C9 och C20 fir man snabba omslagsforlopp (se
bilaga 9:6).

® Rund-riktomkopplingssteget har som aktivt element
réret V5.

I serie med anoden i V5b &r rund-rikt-relit K1 i an-
tennvixlaren kopplat. Nir rérhalvan dr strypt (reliit
dr stromlyst) dr rundstrilande antennens intag (orange)
kopplat till mottagaren. Detta lige rader vid landnings-
och navigeringsfunktionen. I den senare funktionen en-
dast vid tillstdnden stkning och minne (se bild 68 och
sidan 100).

Relidt kan giras stromlost dven genom tryckstrémstil-
laren 85 i mandverlidan &ver vilken reliispénningen
normalt erhills.

Vid landningsfunktionen kopplas ett katodmotstind R46
(1 Mohm) in av reli K9. Detta medfér att anodstrém-
men inte kan bli si stor att relit slir till.

Vid stkningstillstind i navigeringsfunktionen &r reld
K6 strémldst och reldgruppen, som kopplar gallret
till spdnningsdelaren R41, R51 mellan stommen och
-150 V, 4r sluten. Gallret blir hirigenom forspint
ca -70 V och roret dirfor strypt.

Vid minnestillstind (navigeringsfunktion) som kan er-
hdllas endast nir avstindslisning skett styrs relirs-
ret V5b av Vb5a. Rorhalvan V5a 4r strypt innan min-
net har gitt till genom att reli K2 forbinder gallret med
spidnningsdelaren (R41, R51).

Nir K2 slar till (vid minne) kopplas strypspédnningen
bort.

Gallerspdnningen nir inte &ver strypgridnsen forrin
C18 har laddats av strommen genom R49. Denna for-
drdjning dr ca 1 sekund. Nir V5a drar strém sjun-
ker anodspédnningen och dirmed spénningen pi Z27 ka-
tod. Katodspinningen pad Z27 sjunker nu frin ca +30 V
till -50 V, varigenom V5b stryps och den rundstri-
lande antennen kopplas in.
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Grinddelen

Grinddelen (se bild 115) har till uppgift att till ampli-
tuddetektordelen slippa fram de mottagningspulser som
bidr sid- och riktningsinformation. Grinddelen bestir
av

O tvd grindar med vardera fyra och-villkor
O tvd pulsgeneratorer fér grindpulser
O tvd drivsteg foér antennviixlargrindpulser

O tva vippor fér fordréjning av triggpulsen till de tvd
pulsgeneratorerna.

Biéde vipporna och pulsgeneratorerna kopplas om vid de
olika funktionsligena.

e De bigge och-grindarna #r lika varfér endast den
ena (rida) beskrivs. For den andra (grona) giller be-
teckningarna som stir inom parentes.

Den grind som har till uppgift att vid navriktfunktio-
nen Oppna for riktpulser (R-pulser) frin rétt (gront)
antennintag till vilket flygplanets vinstra (hégra) rikt-
antenn skall vara ansluten kallas riod (gron) grind. Réd
(gron) grind skall vid navigeringsfunktionen, avstinds-
lisning, &ppna for A3-pulsen i avstindssvaret som
kommer genom rott (gront) antennintag; vid sokning
dr bidgge grindarna &ppna fér A3-pulsen som di kom-
mer genom orange antennintag (till vilket den rundstri-
lande mottagarantennen skall vara ansluten). Vid land-
ningsfunktionen skall roéd (grén) grind Sppna for sid-
puls 1 (2).

Rod (gron) grind bestir av dioderna Z55 (Z81), Z56
(z82), Z57 (279) och Z58 (Z78) samt motstindet R99
(R1586).

Pulstidsrelationerna vid navriktfunktionen, se bild 116,
navigeringsfunktionen, se bild 117, och vid landnings-
funktionen, se bild 118 (se ilven bilaga 9:4, 9:13 och
9:14).

e Grindpulsgenerator 1 har till uppgift att generera
en 12 ys grindpuls fér A3-pulsen vid navigeringsfunk-
tionen och en 5 us grindpuls fér sidpuls 1 (K1 eller
K1') vid landningsfunktionen.

Pulsgeneratorn dr en blockeringsoscillator av samma
typ som tidigare beskrivits (sidan 70) och har tran-
sistorn Z44 som aktivt element.

Vid landningsfunktionen fir man den kortare grindpul-
sen genom att motkopplingen tkas (R72 kopplas bort).

Triggningen sker fréin férdrdjningsvippa 1 &ver diff-
kretsen C24, R68. Nir vippan 0-stiills erhdlls genom
kretsen C24, R68 en negativ triggpuls, som genom
dioden Z43 och transformatorn T3 triggar blockerings-
oscillatorn.

e Grindpulsgenerator 2 har till uppgift att generera
en 3 s grindpuls for riktpulsen i navriktfunktionen och
en 5 ps grindpuls fér sidpuls 2 (K2 eller K2') vid land-
ningsfunktionen.

Pulsgeneratorn dr en blockeringsoscillator med tran-
sistorn Z39 som enda aktiva komponent.

Vid landningsfunktionen fir man den lingre pulsen ge-
nom att motstindet R64 kopplas in.

C23 och R61 4r en diffkrets med en diod Z37, varige-
nom endast negativa pulser erhills &ver R61.

Vid den negativa flanken pi pulsen frin férdrsjnings-
vippa 2 (Z12, Z15) erhdlls en triggpuls till blocke-
ringsoscillatorn genom diffkretsen och dioden Z38.

Blockeringsoscillatorn har samma principutférande och
kompensering som 0-pulsgeneratorn vilken utférligt
beskrivits pd sidan 70,

e Fordrgjningsvippa 1, vars aktiva element dr tran-
sistorerna Z48 och Z49, ir en monostabil vippa som
ger AKR-grindpuslen vid navigeringsfunktionen och
grindpulsen fér sidpuls 1 (K2, K2') vid landningsfunk-
tionen rétt placering i tiden.

Vid navigeringsfunktionen triggas vippan av framkan-
ten pd tidiga grindpulsen frin avstindsdetektorn i puls-
enhet 1.

Vid landningsfunktionen triggas vippan av framkanten
pd sammanlagringspulsen.

Vippan triggas over diffkretsen C25, R77 och dioden
Z47.

I viloliget hdlls Z49 bottnad av basstrémmen genom
motstindet R79; Z48 hdlls strypt genom spénningsde-
laren R82, R77, R81.

Triggpulsen pd Z48 bas gir denna transistor ledande
varvid dven Z49 fors in i det aktiva arbetsomridet
och det regenerativa omslagsférloppet startas. I det
instabila léget ir Z48 bottnad av drivstrémmen genom
R82, och Z49 ir strypt genom kapacitiva spinnings-
delaren C26, C28.

Pulstiden 12 pus bestims av den tid det tar fér strém-
men genom R79 att omladda kondensatorerna C26 och
C28.

Dioderna Z95, Z96, Z97, Z100 och kondensatorn C29
ger vippan snabba omslagsférlopp.

Storleken pd motstindet R76 dr vald sd, att pulstiden
skall vara nominellt riktig i landningsfunktionen.

e Fordrojningsvippa 2, vars aktiva element Hr Z12
och Z15, &r en monostabil vippa, som har en spiin-
ningsstyrd férdrdjning. Den gor att kodgrindpulsen vid
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navriktfunktionen och grindpulsen for sidpuls 2 (K2,
K2') i landningsfunktionen erhdlls vid ritt tid enligt
instélld kod.

Vid navriktfunktionen erhills den férdr&jningsbestim-
mande spdnningen fran en precisionsspinningsdelare i
mangverlddan. Vid landningsfunktionen kopplar reli
K10 in en spénning fran spinningsdelaren R13, R14,

I vilolidget halls Z15 bottnad av basstrémmen genom
motstindet R17, och Z12 hills strypt genom spinnings-
delaren R21, R18,

Vippan triggas av den positiva framkanten pi samman-
lagringspulsen genom diffkretsen C2,R15 och dioden Z8.

Triggpulsen pd Z12 bas gbr denna transistor ledande
varvid dven Z15 férs in i det aktiva arbetsomradet
och det regenerativa omslagsforloppet startas. I det
instabila liget &r Z12 bottnad av drivstrémmen genom
R21, och Z15 dr strypt genom spinningsdelning &ver
_ 714, R19.

Pulstiden 9,5 - 58 pus bestims av omladdningstiden fér
C5 och C4 med strommen genom R17. Erforderlig om-

laddningsspéinning bestims av spinningen Gver C5 och
C4. Denna viljs i mandverlddan eller erhdlls frin spin-
ningsdelaren R13, R14. Nir basspidnningen ~ kollektor-
spidnningen shuntas drivstrémmen genom kollektorn
med hjilp av dioderna Z30 (Z50) och Z40 (Z13). Rest-
laddningen i basen blir liten och férdrjer inte frin-
slaget (tillslaget).

Pulstiden paverkas av Z12 kollektornivd, som #r be-
roende av temperaturen. Denna pdverkan hindras av
att framspinningsfallet 6ver dioden Z110 kompenserar
Z12 bottningsspidnning.

Virdena pd motstindet R193 och kondensatorn C4 #r
valda si, att pulstiden blir nominellt riktig.

Kondensatorerna C6 och C10 &kar hastigheten pi om-
slagsforloppen.

Avkopplingskondensatorn C3 har liten kapacitans fir
att inte gingtiden skall bli triggfrekvensberoende. Ob-
servera att de adresspulsgrupper fran fyren som in-
gdr i avstindssvar till andra flygplan dven triggar vip-
pan.
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Amplituddetektordelen

Amplituddetektordelen har till uppgift att alstra tvd
likspinningsnivder som dr lika med amplitudvirdet pd
de tvd riktpulser (eller sidpulser) som matas in. Amp-
lituddetektordelen bestir av tvd amplituddetektorer en
for signal fran réd (vinster) och en for signal frin
gron (hoger) riktantenn. Varje detektor har bade spin-
ningsutgdng (till datacentralen) och strémutging (for
instrument). Skillnadsspinningen mellan de tva utgings-
nivierna blir, som tidigare sagts, proportionell mot
skillnaden mellan de inkommande signalerna, tack va-
re att medelnivdn pad signalen hdlls konstant med AKR.
De bigge amplituddetektorerna dr lika varfor endast
den ena (réda) och det som 4r gemensamt fér bigge
beskrivs hir.

Amplituddetektorn bestdr av en pulsférlingare V6b och
en millerintegrator. Den senare bestir av ett forstir-
karsteg VT och en katodftljare V8 (se bild 119).

Nédr de inkommande pulserna har ligre frekvens &n
amplituddetektorns grinsfrekvens erhdlls ingen utspin-
ning. Pulsférlingaren alstrar da fér varje inkommande
puls en (forlingd) omladdningspuls av konstant ampli-
tud till kondensatorn C39. Nir den forlingda pulsen
upphdr och spédnningen Gver kondensatorn minskar Hver-
fors motsvarande laddning frin integratorn till C39.
Integratorn tillférs kontinuerligt en laddning aven
strém genom motstindet R106. Nir antalet pulser per
tidenhet dr si stort att laddningstverforingen till C39
dr lika stor som laddningen genom R106, limnar in-
tegratorn positiv utspénning, dvs grinsfrekvensen dver-
skrids. Over griinsfrekvensen ir utspinningen lika stor
som pulsamplituden. (Se pulstiddiagram bilaga 9:16.)

Drivspédnningen for laddningen kan ha tre olika viirden
varigenom tre olika grinsfrekvenser kan erhillas.

Vid navigeringsfunktionen, sokning, &r spénningen
+250 V vilket motsvarar grinsfrekvensen 100 Hz. Vid
samma funktion men i ldsningstillstind samt vid land-
ningsfunktionen Hr drivspinningen 13 V och motsvaras
av grinsfrekvensen 7 Hz. Vid navriktfunktionen &r driv-

spidnningen 24,5V och motsvaras av grinsfrekvensen
10 Hz.

Grinsfrekvenserna idr valda i relationtill informations-
titheten, som vid navigeringsfunktionen sokning, &r
ca 190 pulser per sekund till varje detektor, dito lds-
ning ca 12 pulser, vid landningsfunktionen ca 30 pul-
ser och vid navriktfunktionen ca 25.

Nir rod grind &ppnas stiger spinningen pid Z61 anod
(se bilaga 9:13). Nir spidnningen Overskridit forspin-

ningen pi katoden och diodens framspinning, laddas
kondensatorn C37. Laddningsstrémmen giar genom R99,
Z61, R102 och V6b gallerimpedans.

Forspinningen pd katoden i dioden Z61 &r lika med
utgangsspinningen minskat med spinningsfallet i mot-
stindet R205 och dioden Z62.

Nér Gppningspulsen avtar i amplitud upphor laddningen
av C37. V6b galler gir nu sa mycket negativt som
laddningsspédnningen dver C37.

Nir gallret gir negativt stiger V6b anodspinning och
C39 laddas. Laddningsstrémmen gir genom dioden Z64.
Den positiva pulsen i anoden #dr ling under grinsfrek-
vensen (C37 har stor laddning) men kort nir grins-
frekvensen uppnitts och mottagarpulsen &r konstant.
(C37 har mindre laddning.)

Omladdningstiden av C37 bestims dessutom av tid-
konstanten R103, C37 (~ 2 ms) och den spinning som
driver gallret i positiv riktning (=~ +6 V).

Under grinsfrekvensen blir V6 anodspinningspuls och
dirmed laddningen pid C39 begrinsad genom miller-
dterkopplingen med kondensatorn C38 och dioden Z63.

Z63 dr forspind pid anoden med spinningen ca -16 V,
som bestimmer begrinsningsamplituden.

Nir pulsen i V6 anod atergir omladdas C39 genom
dioden Z65. Laddningen erhills frin integratorn.

Utgingsspinningen dr begrinsad till ett positivt mini-
miviirde bestimt av spinningsdelaren R140, R197. Dio-
den Z66 piverkar utgingsspidnningens minimivirde.
Dess temperaturdrift kompenseras av dioden Z104.

Dioden Z62 kompenserar for spidnningsfallet i dioden
Z61.

Spinningsdelaren R205, R101 kompenserar for den del
av pulstoppspiinningen pd ingangen som erfordras fér
att underhdlla utspinningen.

Sidspinningen (riktspinningen) tas ut som skillnads-
spidnningen frdn de bigge detektorerna genom ett RC-
filter efter vardera detektorn. Aven strémutgingarna
dr filtrerade och har i landningsfunktionen dubbelt sa
stort inre motstind som vid navigeringsfunktionen.

Nir inte sidldsning (riktldsning) dr fér handen &r ut-
gingarna fran de bigge amplituddetektorerna samman-
kopplade. lcke !

Psd del- ede . wopplas ;.-,.( id LA
sk amk wled o palen M 3 e
Riktspinningens storlek framgar av bild 54. Vid navi-
gering fas inga grindpulser for den lidgre signalen om
denna underskrider ca 6 V, emedan inga O-pulser da
erhdlls och dirmed inte heller grindpulser. Sidspin-

ningens storlek framgir av bilaga 6.
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AKR - delen
AKR-delen (se bild 120) har f&ljande uppgifter:

1. Vilja ut den av nedanstiende tvi reglerfunktioner
som ger mottagaren minsta kiinslighet.

2. Reglera mottagarens grundinstillning (begynnelse-
kiinslighet) sd att si svaga fyrsignaler som moj-
ligt kan alstra O-pulser i pulsenhet 1 utan att kiins-
ligheten blir sd hog att de O-pulser som triggas
av brustopparna blir fr minga (grund-AKR).

3. Reglera mottagarens kiinslighet si, att medelvir-
det avsid(rikt)-signalernas pulsamplitud blir kons-
tant och lika med 12 V (signal-AKR).

AKR-delen bestdr av ett transistorsteg for grund-AKR
och ett rorforstirkarsteg for signal-AKR samt grind-
kopplingar.

® Grund-AKR har transistorn Z93 som aktivt element.

Utan ndgra insignaler -ir reglerspinningen (AKR-ut)
begriinsad till en negativ nivid. Filterkondensatorn C67
erhiller en omladdningsstrém genom motstindet R189
som driver reglerspinningen i positiv riktning. Reg-
lerspiinningen stiger inte hégre #n att dioden Z102 bor-
jar leda, vilket sker vid ca 1 V.

Kollektorvilostrémmen genom Z93 kommer att minska
omladdningsstrémmen som driver reglerspinningen i
positiv riktning. Utan insignaler och brus ligger Z93
under strypgrinsen.

Mottagarsignalen inklusive brus ir efter kondensatorn
C64 stilld (1dst) pd -24 V-nivin med dioden Z91 och
motstdndet R177. Brus erhills normalt frin mottagar-
utgingen vid en AKR-spinning av -1 V. Brusets posi-
tiva toppar upphiver strémmen genom dioden Z92. Kol-
lektorstrommen 4r med emitterkretsen begrinsad, si
att brustopparnas varaktighet och inte amplituden be-
stimmer hur mycket C67 laddas negativt. Bruset reg-
leras hirigenom, sd att dess amplitud begrinsas till
ca 5 V. Transistorn leder si stor del av tiden att
fruktpulser iven vid si hog tithet som 20 kHz inte
mirkbart paverkar denna grund-AKR.

Temperaturdriften hos dioderna Z91 och Z92 tar ut
varandra. Temperaturdriften hos Z93 kompenseras av
Z94,

e Signal-AKR. De bigge amplituddetektorernas ut-
spdnning spinningsdelas med motstinden R114, R171
och R145 till gallret pd rérhalvan V4a. Réret dr strypt
i vila. Forst nir medelvirdet pa amplituddetektorernas
utspidnningar nidrmar sig 12 V drar roéret strém och
ger upphov till en spidnningsindring pi anoden. AKR-
kondensatorn C67 laddas negativt genom dioden Z98
nidr medelvirdet fran detektorerna dr 12 V, varvid
mottagarens kinslighet regleras si, att detta medel-
virde blir konstant.

Dioden Z76 férhindrar att C67 blir laddad till mer &n
-24 V.

e Birvigs-AKR. Nir en storande birvig kommer in
pd mottagaren laddas dess detektorkondensator nega-
tivt varvid strommen minskar genom rérhalvan Véa
(i mottagaren). Strémmen gir genom stift P1:56 ge-
nom motstindet R186 varfér katodspinningen hos dio-
den Z101 minskar med den stérande birvigens ampli-
tud. AKR-kondensatorn (C67) laddas negativt genom
dioden (Z101) vid en stérande birvig, som dirmed
bestimmer mottagarens kiinslighet. Zenerdioden Z103

“begrénsar den negativa spinningen till ca -8 V.

Lés- och minnesdelen
Lis- och minnesdelen (se bild 121) har féljande upp-
gifter:

1. Nir ritta fyrsignaler erhillits i sidan mingd att
siilker sid(rikt)-information och avstindsinforma-
tion kan ges, ge denna information jimte l3still-
stand till datacentralen; avstindsldstillstind Hven
till pulsenhet 1.

2. Koppla om pulsrepetitionsfrekvensen och dirav be-
rorda kretsar i pulsenhet 2.

3. Ge minnestillstand till pulsenhet 1 samt styra an-
tennkopplingsdelen si, att riktantennerna ansluts
vid ldsning och den rundstrdlande antennen vid min-
nestillstand i navigeringsfunktionen.
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Bild 120. AKR-delen (koordinat F14-15 och C20-24 bilaga 21,
kurvform 40 se bilaga 9:15)
Las- och minnesdelen bestir av: O tre avstindslisrelider, K1, K5, K6, varav ett pri-

[0 en avstindslisdetektor (V3) som utnyttjas endast vid mirreld K1 med rirsteg Vib

landningsfunktionen [0 ett minnesreld K2 med rirsteg Vla

[0 ett pentodsteg V2 som styr relistegen fér minne O ett sid(rikt)-ldsreli K4 med rorsteg Vdb.
och avstandsldsning



98 Rodar M3333-059401 (PN-594/A), beskr

e Avstindsldsdetektorn bestir i princip av en pulsfér-
lingare och en integrator. Pulsférlingaren limnar for
varje inkommande puls en bestimd laddning till inte-
gratorn. Nidr den laddning, som tillférs per tidenhet,
dr stérre #n urladdningen erhdlls en spénningséndring
pa integratorns utgdng. Detta sker ver en bestimd
frekvens, den s k grénsfrekvensen.

Nir avstindssvaret kommer samtidigt med ndgon av
de bdgge grindpulserna i pulsenhet 1 avstindsdetektor
erhélls negativa avstdndslispulser till stift P1:2. Nir
en avstdndslispuls kommer in leder dioden Z51. Unge-
fir en tredjedel av pulsen erhills Gver kondensatorn
C32 genom spinningsdelning med kondensatorn C31.
V3b stryps av den negativa pulsen pi gallret. Nir av-
stdndsldspulsens amplitud minskar efter ca 2 ps, iso-
lerar Z51 V3b gallerkrets frin ingingskretsen.

V3b stryptid bestims av C32, motstindet R87 och 6 V-
-spinningen pi P1:6. Under stryptiden &verférs en
laddning till integratorhalvan V3a genom dioden Z52.
Laddningens storlek ir bestimd av kondensatorn C34
(och motstindet R89). Rérhalvan &r millerkopplad med
kondensatorn C33.

En konstant urladdning av integratorn erhills av en
strém genom motstindet R93 i stkning och genom R94
vid avstdndsldsning.

Grinsfrekvensen #r ca 100 Hz fér lisning och 12 Hz
for uppldsning. Nir grinsfrekvensen overskrids sjun-
ker V3a anodspinning.

e Pentoden V2 har i landningsfunktionen nollpotential
pé styrgallret. Bromsgallret styrs frin V3a anod ge-
nom en spédnningsdelare R85, R84. Nir V3a anodspin-
ning sjunker stryps V2 anodstrém och V2 anodspinning
stiger.

Pentoden V2 har i navigeringsfunktionen en modifierad
fantastronkoppling. Styrgallret 4r millerkopplat till
anoden med kondensatorn C47 och har laddningsmot-
stindet R125 anslutet till +125 V.

Bromsgallret styrs frin AKR-forstirkarréret Vda ge-
nom spénningsdelaren R151, R152. Nir V4a anodspin-
ning sjunker, pd grund av avstindssvar, stryps V2
anodstrdm och skiirmgallerstrémmen tkar. Dirfor sti-
ger anodspidnningen och skirmgallerspinningen sjun-
ker. Rorsteget V1b styrs ut och avstindslisning sker.

Om avstdndssvaren upphér, minskar visentligt i amp-
litud eller antal, kommer V4a anodspéinning att stiga.
Spédnningen pd bromsgallret V2:7 stiger och V2 drar
anodstrém. Anodspinningsfallet piverkar styrgallret
sd, att skirmgallerstrémmen minskar och skidrmgal-
lerspdnningen stiger. Relirtrhalvan Vla styrs ut si,
att minnesreldt K2 sldr till. Ett minnesreli K4, som
sitter i pulsenhet 1 och &r seriekopplat med K2, slir

samtidigt till. Relidfunktionerna vid minne ir samman-
stillda pd bilaga 8.

Millermotkopplingen av Vla med kondensatorn C49 ger
okiinslighet for stbrningar och férdréjer relits till-
och franslag ndgot. Relirsrhalvan V1b for avstinds-
lisning styrs nu ut genom dioden Z71 och relikontak-
terna K1:12,13. Hirigenom bibehdlls avstindslisning
under den fbljande minnestiden ndr V2 anodspinning
sjunker. Tiden niir kondensatorn C47 omladdas av en
konstant strém genom R125 4r ca 8 sekunder. Nir
inte spinningen pd kondensatorns anodsida kan sjunka
lingre, stiger styrgallerspinningen, skiirmgallerstrém-
men Okar och skiirmgallerspinningen faller. Hirige-
nom minskar utstyrningen av V1 bégge halvor, och
avstindslisrelit K1 samt minnesrelierna K2 i PE2
och K4 i PE1 sldr ifrdn. Funktions- eller kodomkopp-
ling pd mandverlddan innebdr att reli K3, som styrs
genom relimanéversteg i pulsenhet 1, slir till. Hir-
igenom blockeras minneskretsen sid att minnestillstind
inte kan uppstd eller bibehdllas vid omkopplingen.

e Rorsteget V1b for det primira avstindslisrelit K1
styrs ut genom spénningsdelaren R131, R132 och se-
riemotstinden R133, R134, varvid reliit slir till. Re-
14 K1 sldr i sin tur till relierna K5 och K6 samt ge-
nom P1:36 relit K3 i pulsenhet 1. Relifunktionerna
vid avstindslisning 4r sammanstiillda pi bilaga 8.

e Sid-(rikt-)ldsrelit K44r strémlost (frinslaget) nir
lisindikerings- och sid- respektive riktspinning kopp-
las ut.

I landningsfunktionen styrs rérhalvan V4b frin AKR-
forstirkaren V4a genom spiinningsdelaren R151, R152,
dioden Z67 och reldkontakterna K7:21, 22, Nir Vda
anodspénning faller, som vid tillriicklig signalstyrka
pa sidpulserna, upphtr strémmen genom Z67 och Vdb
stryps av den negativa gallerspénningen. Millermot-
kopplingen av V4b med kondensatorn C45 ger okiins-
lighet for stérningar och férdréjer reldts till- och
franslag nigot.

Aven i navriktfunktionen styrs rérhalvan V4b frin AKR-
forstirkarroret. Signalstyrkan hos R-pulserna blir av-
gorande nir riktlisning skall erhillas.

Riktldsningen upphér om avbrott uppstir i nigon av
dioderna Z1 och Z2 i antennviixlaren genom en &ver-
vakningskrets, R201-R204 och Z113, Z114. Overvak-
ningskretsen #dr &dven avsedd for en elektromekanisk
antennviixlare som numera inte anvinds. De bigge
dioderna Z113 och Z114 ir nir diodantennvixlare an-
vinds parallellkopplade, och motstinden R201 och R202
4r utan betydelse (se bild 48).

(D
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Normalt leder transistorerna Z26 och Z112 viixelvis.
Dérfér kommer dven antennvixlardioderna Z1 och Z2
att viixelvis bli ledande. Diodernas anoder kommer
kontinuerligt att ha lig spinning. Om det blir avbrott
i en av antennvixlardioderna, transistor Z26 eller
Z112, kommer diodernas anoder att under halva an-
tennvixlingsperioden ha spinningen +34 V.

Medelvidrdet av denna spinning 17 V 4r mer #4n till-
réckligt for utstyrning av V4b si att K4 slir till, dvs
riktldsning omdjliggtrs.

I navigeringsfunktionen 4r K4 tillslaget si linge rund/
/riktrelit K1 i antennvixlaren #r i lige "rund", di
P1:8 och P1:15 4r forbundna &ver en religrupp pi Ki
i antennviixlaren. Fo&rbindelsen bryts, nidr avstinds-
ldsreldit K6 slir till och dirmed Kl i antennvixlaren
sldr till (lige "rikt"). K4 blir di frinslaget (lige rikt-
lisning). Om minnesrelit K2 slir till drar V4b strém
och K4 slir till (riktldsning upphér). Antennvixlar-
dvervakningen fungerar i navigeringsfunktionenpd sam-
ma sdtt som i navriktfunktionen, vilket beskrivits pd
sidan 35.



