Verkningssatt 6 1

Mottagaren

Allmént

Mottagaren dr en superheterodyn med en kristallstyrd
lokaloscillator. Den har elva kanaler med kanalavstin-
det 3 MHz. Mottagarens blockschema finns pa bild 83,
kretsscheman pi bilaga 14 och 15 samt frekvensplan
pa bilaga 4.

Mellanfrekvensen i4r 45 MHz och lokaloscillatorns
frekvens #dr ldgre dn signalfrekvensen.

Bandbredden &dr ca 1,8 MHz vid 6 dB dimpning.

Kinsligheten ér vid signalbrusférhdllandet 2:1 ca 80dB
under 0,1 V.

Mottagaren dr uppbyggd pa tvi stommar. P3 den ena
finns HF-enheten med frekvensinstillningsservot och
pa den andra MF -enheten.

HF-enheten

HF-enheten bestir av HF-forstirkare, lokaloscillator
och blandarsteg. Ett frekvensinstillningsservo Kkopp-
lar in olika kristaller och avstimmer kretsarna.

e Frekveninstillningsservot bestir bl a av likstréms-
motorn G1, motorrelit Kl, mikrostromstillaren S3
och mangveromkopplaren S3 (se bild 34).

Motoraxeln 4r genom snickvixlar mekaniskt kopplad
till en axel med kristallomkopplaren S1, man&verom-
kopplaren S2 samt de tvd kamskivorna KS1 och KS2.

Motorn G1 och relit K1 matas med -24 V likspiinning,
Gl med den ofiltrerade och K1 med den filtrerade
spédnningen.

Mottagarens frekvens stills in med manéverlddan. Vid
navrikt- och navigeringsfunktionen sker valet mellan
fyra forvalda kanaler med den vinstra fyrviljaren (S3)
pd mandverliddan (vid landningsfunktionen stills land-
ningskanalen in ndr funktionsviljaren stills i ligena
LANDN eller BARBRO).

Med mantverlidan stomférbinds alla kontaktfilt pi S2
(i mottagaren) utom det som svarar mot den &nskade
frekvensen.
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Bild 83. Mottagarens blockschema
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Om kontaktarmen pid S2 befinner sig pd ett stomfor-
bundet kontaktfilt slir motorreldt K1 till. Spinningen
24 V kopplas di till motorn, som startar och gir tills
kontaktarmen pa S2 gor kontakt endast med det filt
som inte dr stomférbundet. For att motorn skall stan-
na i ett vil definierat lige, bryts dock inte Kl strém-
krets forrin nigot senare. Genom mikrostrémstilla-
ren 83:C-NC &4r Kl:1 stomansluten tills stromstélla-
ren pdverkas av ett tandhjul (D pd bild 34) pd axeln
och Kl stomftrbindning bryts. Relit slar ifran och
bryter spédnningen till motorn samt kortsluter dess
lindning, varvid motorn bromsas.

Nidr motorn stannat &r kristallen inkopplad och kret-
sarna avstimda fér mottagning pd den tnskade frek-
vensen. Dioderna Z110 och Z111 skyddar K1 vixlings-
kontakt.

Kamskivan KS1 pdverkar avstimningen av resonato-
rerna i HF-steget.

Kamskivan KS2 pidverkar avstimningen av oscillator-
steget och flerfaldarsteget. Mikrostrémstéllaren S3 #r
injusterad sd, att det ok som mandvreras av respek-
tive kamskiva kommer mitt Sver styrtappen pd kanal-
muttern (se bild 34). Kristallen f6r kanal F betecknas
X7 och ansluts i kristallomkopplarlige 7 for att man
skall fi jimn kamskivestigning (se bilaga 4).

Observeral!
Kamskivornas styrskruvar fir trimmas endast med
momentmejsel PHIL-RP 589,98,

e HF-forstirkaren bestir av riérhalvan V7a och ett
bandpassfilter. Roret dr gallerjordat. Roérhalvan VTb
anvinds inte och har anslutningarna stomférbundna.

Signalen kommer in pi P2 och gir 8ver kondensatorn
C74 in pi katoden VT7:3. Frdn anoden VT7:1 gidr den
forstirkta signalen Sver kondensatorn C80 till ett band-
passfilter. Bandpassfiltret bestir av tvd koaxialreso-
natorer Ul och U2, som &r induktivt kopplade till
varandra.

Bandpassfiltrets verkningssiitt beskrivs i slutet av det-
ta avsnitt. Vardera resonatorn dr sammanbyggd med
en cylinderkondensator. Kondensatorerna &r ensade.
Resonatorerna avstiims genom att kondensatorerna pa-
verkas av kamskivan KS1.

Signalen tas ut till blandarsteget Over en uttagsslinga
pa U2.

Med katodmotstiandet R75 och anodmotstindet R117 &r
rirets arbetspunkt instilld si, att anodstrémmen ir
ca 10 mA.

I anodstrdmtilledningen finns induktansspolen LT79, i
glédstrémsledningarna induktansspolarna L77 och LT78
och i katodtilledningen induktansspole L93. Réret V7

med hdllare, induktansspolarna L77, L79, L81 och
L93 samt kondensatorn C74 ir placerade i ett ldttme-
tallblock, varigenom koppling mellan forstirkarstegets
utgdng och ingdng undviks.

I ett gallerjordat steg pdverkas i hog grad ingangs-
impedansen av belastningsimpedansen och utgdngsim-
pedansen av signalkillans impedans. Det dr dirfér av
storsta vikt, att gillande foreskrifter foljs vid HF-
mitning och trimning.

e Lokaloscillatorn bestir av ett oscillatorsteg och
ett femfaldarsteg.

Oscillatorsteget bestir av rérhalvan V8a, anodkret-
sen L104, C90 och C105 (samt en av de elva kristal-
lerna). Kristallerna fr stimplade med tredje &verto-
nen och oscillatorn svinger pi denna frekvens. Os-
cillatorn dr av TPTG-typ. Aterkopplingen sker genom
galleranodkapacitansen.

En oscillator av denna typ svinger endast nir anod-
kretsen dr induktiv. Dérfér dr anodkretsens resonans-
frekvens ca 10 % hogre &n kristallfrekvensen.

Femfaldarsteget bestir av roérhalvan V8b och anod-
kretsen L103, C102 och C106. Frin anoden V8:1 ma-
tas oscillatorspéinningen §ver kondensatorn C100 in pi
gallret V8:7. Roret tverstyrs kraftigt for att ge Gver-
toner. Anodkretsen ir avstimd till femte &vertonen.

Frén ett uttag pd spolen L103 matas oscillatorspin-
ningen genom en koaxialkabel till blandarsteget. Kon-
densatorn C102 och C105 ir ensade och avstims ge-
nom pdverkan av kamskivan KS2.

e Blandarsteget. Blandningen sker i diodenZ109. Sig-
nalspinningen kommer in pad anoden och oscillatorspin-
ningen pd katoden. Skillnadsfrekvensen 45 MHz gar
tver spolen L80 och P4 till MF-enheten (se forenklat
kretsschema bild 84).

L80 #r stoppspole ftir oscillatorfrekvensen, som an-
nars skulle kortslutas av MF-ingdngen. Oscillatorspin-
ningen driver en likstrém genom Z109 och L80 ver
P4 till MF-enheten, vidare genom transformatorn T1
primirlindning och motstindet R3 till stommen. Over

P4
Z109 T cs2
Pt : i
Signal Oscillator

Bild 84. Forenklat kretsschema
dver blandarsteget
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Zg R3 fis en spidnning av storleksordningen 0,1 V nir os-
jzon cillatorn arbetar tillfredsstillande (se kretsschema

bilaga 15).

1 e Bandpassfiltret utgérs, som tidigare niimnts, av
EII tvid till varandra induktivt kopplade koaxialresonato-
rer i HF-forstirkarens anodkrets.

Y/l For att forstd verkningssiittet kan det vara limpligt
0 . -
1/8 1} ¢ 3 att se vilka egenskaper en koaxialledare uppvisar, nir

1 | den 4r kortsluten i ena inden och Oppen i den andra.
2 | I den ppna #nden uppvisar ledaren di en impedans

Z g Som beror av dess karakteristiska impedans, ZO’
och lingd 1. Om ledarens forluster férsummas, giller
Figur a sambandet Zs=jZO tg-%--zr. Impedansen Zs varierar

med lingden pa det sitt som framgér av kurvan i figur
Zg a bild 85.

1 For % < —;— motsvarar som synes Zg en induktivre-

aktans. Parallellkopplas denna med en lika stor kapa-
citiv reaktans, X, (figur b bild 85), kommer ledaren
Zs—.E att verka som en parallellresonanskrets for ifrdgava-
Xe rande frekvens, f., och inom ett visst frekvensomri-
de kommer impedansen Over kretsen att variera efter
en kurva liknande den pd figur b bild 85. Hinsyn har
hiir tagits till férlusterna.

Tvd pd detta s#tt avslutade ledare kan kopplas till
varandra, och genom ldmpligt val av lingd, kopplings-
grad och foérluster kan de fis att uppvisa bandfilter-
egenskaper pa samma sitt som kopplade kretsar av
traditionell typ med L och C.

Bild 85. Impedansfiérhdllanden i en koaxialresonator Kopplingen kan ske pi olika sitt. T det aktuella fal-
let tillimpas ndgot som nirmast kan jimféras med
linkkoppling i ett pd traditionellt sitt utfért bandpass-
filter (bild 86).

fr
Figur b

i e R, motsvarar HF-rorets inre motstind och R; den
I—I belastning blandaren utgdr.
R; o
L e Resonatorernas karakteristik, Z,, 4r 93 ohm och de-
ras lidngd dr 5,2 cm.

E n Ltb ’EZ Hills E; konstant under det att frekvensen #ndras,
kommer E, att variera ungefir som kurvan pa bild 87
visar.

Ekvivalent med
R; |
| €0 2,5 MHz
' E# i o
B gm0 ~¥
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Bild 86. Jimftrelse mellan bandpassfilter Bild 87. Kurva 6ver spidnningens variation med

och koaxialresonator frekvensen i ett bandpassfilter
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MF-enheten

MF-enheten bestir av MF-forstirkare, detektor och
pulsférstirkare (kretsschema bilaga 15).

e MF-forstirkaren bestar av fem steg med induktivt
kopplade bandfilter. Filtren 4r kritiskt kopplade och
har siledes en entoppig resonanskurva. Alla filter &r
avstimda till frekvensen 45 MHz. De trimmas med
ferroxcubekiirnor. (For att kretsarna skall fi tillrick-
lig bandbredd, #r ett motstind pd 22 kohm kopplat &ver
varje spole.)

Varje steg ger en forstirkning pi ca 20 dB (10 ggr).

MF-signalen kommer in fran HF-enheten Sver P3 och
matas in pd ror V1 styrgaller. Forstirkningen i det-
ta ror liksom i nista (V2), piverkas av AKR-spin-
ningen. Denna spinning kommer frin PE2 &ver P5:B.
De andra roren V3, V4 och V5 har styrgallret lik-
stromsmissigt stomanslutet och fir gallerftrspinning
genom spénningsfallet tver katodmotstinden R28, R40
och R52, som #r avkopplade med kondensatorerna C27,
C39 och C51. I gallerkretsen till sista MF-roret (V5)
finns en krets med kondensatorn C74 och motstindet
R73, som piverkar stegets forstirkning. Den kallas
snabb-AKR och beskrivs pd sidan 40,

e Detektorn bestir av dioden Z107 och RC-kretsen
C63 och R62. Den limnar negativa pulser till pulsfér-
stidrkaren.

e Pulsférstirkaren bestir av rorhalvorna V6a och
V6b. Den forra &r kopplad som férstirkare och den
senare som katodfoljare.

En motkopplingsspinning frin katodfljarutgdngen till
pulsforstirkarsteget gor ingdngsimpedansen ligre hos
detta (spinningsmotkoppling). Motkopplingen medfér
bittre linjdritet bl a genom att detektorn arbetar med
hog signalnivd (vid signal-AKR, beskriven pi sidan 40).
Kondensatorn C71 férhindrar att nigon "pik" frin den
mottagna pulsens framkant férstéirks. Aven MF-signa-
ler filtreras bort fore pulsforstirkningen genom R41,
CT1.

I vila leder V6a. Nir en negativ puls frin detektorn
kommer in pi gallret, stryps réret, och en positiv
puls fis pi anoden. Denna #r likstrémskopplad till
katodfSljarens galler. Pulsen tas ut i P5:L till puls-
enhet 2, ddr katodmotstandet R154 (15 kohm) ir pla-
cerat.

Rorhalvan V6a har tvd katodmotstind. Efter det ena,
R786, dr katoden avkopplad med C75. Det andra, R186
(33 kohm), &r placerat i pulsenhet 2 och anslutet till
-150 V-spénningen samt anvinds fér birvigs-AKR,
som beskrivs pd sidan 40. Motstindet R186 i PE2 #r
avkopplat med kondensatorn C68 (0,47 puF).

Sandaren

Allmént

Sdndaren #r pulsmodulerad. Den har en kristallstyrd
oscillator, tre multiplicerande steg och ett slutsteg
(se bild 88).

Ett frekvensinstéllningsservo kopplar in olika kristal-
ler och avstimmer kretsarna (se frekvensplan pa bi-
laga 5).

Pulstoppeffekten dr ca 1 kW.

Samtliga inkommande ledningar frin anslutningsdonet
P1 dr HF-avkopplade med filtren CK1-CK24 (se krets-
schema pd bilaga 16).

Alla trimkondensatorer utom C8 #r skilda fran lik-
spdnningar.

Frekvensinstéllningsservot

Servot bestir av likstrémsmotorn G1, motorrelit K1,
mikrostromstillaren S3 och manéveromkopplaren S2.
Motoraxeln dr genom sniickviixlar mekaniskt kopplad
till kristallomkopplaren S1, omkopplaren S2 samt de
fyra kamskivorna K81, KS2, KS3 och KS4. Likstréms-
motorn G1 och reldt K1 matas med -24 V likspinning
(se bild 37), G1 med den ofiltrerade och K1 med den
filtrerade spinningen.

Sindarens frekvens stills in med mandverlidan. Vid
navrikt- och navigeringsfunktionen sker valet mellan
fyra forvalda kanaler med den héigra fyrviljaren (S4)
pd maniverlddan. Landningskanalen st#lls in nir funk-
tionsviljaren stills i lige LANDN eller BARBRO.
Dirvid stomférbinds samtliga kontaktfilt pA omkopp-
laren S2 (i siindaren) utom det som svarar mot den
tnskade frekvensen.

Nir kontaktarmen pi omkopplaren S2 befinner sig pi
ett stomférbundet kontaktfilt, ir motorrelit K1 tillsla-
get (Kl:1 dr stomansluten och K1:2 #r ansluten till
-24 V). Spénningen (24 V) kopplas di till motorn G1
over Kl1:13, och motorn roterar. Kontaktarmarna pi
omkopplaren S1 och S2 samt kamskivorna KS1-KS4
vrids dirvid runt. Nir S2 kontaktarm kommer till det
icke stomférbundna kontaktfiltet pi S2, upphér stom-
térbindningen av K1:1 denna vig. Fér att inte motorn
skall stanna i detta lige, finns en mikrobrytare S3.
Genom 83:C-NC ir K1:1 stomansluten tills ett tand-
hjul pd den roterande axeln piverkar mikrobrytaren,
och stromkretsen bryts. Reldt K1 slir ifr3n, varvid
dess vixlingskontakt bryter spinningen till motorn och
kortsluter motorlindningen, varigenom motorn brom-
sas. Brytliget for S3 dr injusterat si, att det ok som
mandvreras av respektive kamskiva kommer mitt dver
styrtappen pd kanalmuttern.
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Bild 88. Sidndarens blockschema

Nir motorn stannat, stir Hven omkopplaren S1 mitt
for ett kontaktfiélt och kopplar in den @nskade kristal-
len. Samtidigt har kretsarna avstimts genom att kam-
skivorna paverkat cylinderkondensatorerna i biade LC-
-kretsarna och koaxialresonatorerna. Dioderna Z6och
Z7 skyddar Kl:s vixlingskontakt.

Kretsarna trimmas pa varje kanal med skruvar pa
kamskivorna. Eftersom tvi av kamskivorna, KS1 och
KS3, avstimmer flera kretsar, miste dessa kretsar
vara ensade. For detta indamail finns induktiva och
kapacitiva trimmédjligheter.

Observeral
Kamskivornas styrskruvar fir trimmas endast med
momentmejsel RP 589.98.

Avstimnings-' och trimningsorgan finns enligt nedan-
stiende sammanstillning.

Pt Avstims med
Krets rrlnrr;gnas Konden- |som paverkas
sator av kamskiva

Oscillatorstegets L2,C8 Cc9 Ks1
anodkrets
Forsta dubblarste- L3 1T KS1
gets anodkrets
Andra dubblarste-| L4,C25 C23 KS1
gets anodkrets
Trefaldarstegets - C29 KS2
gallerkrets .
Trefaldarstegets C33%) C34 KS3
anodkrets
Slutstegets anod- C43%) C50 KS3
krets
Slutstegets galler- - C40 KS4
krets

*) Resonatorerna kan forskjutas i axiell led (en trim-
mdjlighet for ensning).

Oscillatorsteget

Steget har ett rér V1. I sjilva oscillatorn ingdr en-
dast katod, styrgaller och skidrmgaller.

Oscillatorn dr av colpittstyp och kristallen har induk-
tiv reaktans vid oscillatorfrekvensen (parallellreso-
nans).

Skiirmgallret &dr vixelspidnningsmissigt sett férbundet
med stommen och dirmed kristallens respektive kon-
densatorn C2:s ena sida.

De elva kristallerna, som dr av dvertonstyp (stimp-
lade med tredje overtonen), ir inlédda till kristall-
omkopplaren S1. Med S1 kontaktarm kopplas den &ns-
kade kristallen till styrgallret. Kristallen fér kanal 6
betecknas X7 och ansluts i omkopplarlige 7 for att man
skall fa jimn kamskivestigning (se bilaga 5).

HF-spédnningen tverfors till anodkretsen genom elekt-
ronstrommen i roret (elektronkoppling).

Anodkretsen bestir av spolen L2 och kondensatorerna
C8 och C9. Den stdms av till kristallfrekvensen (18-
-21 MHz) med kondensatorn C9. Spolen L2 och kon-
densatorn C8 dr trimbara.

I rorets anodtilledning finns spolen L6 som vixelspin-
ningsmissigt isolerar anoden fran anodspinningskillan
(+250 V).

Kondensatorerna C4, C5 och C6 dr avkopplingskonden-
satorer.

Skidrmgallerspénningen dr normalt ca 180 V nidr oscil-
latorn svinger.

Férsta dubblarsteget (V2)

Spénningen fran anoden V1:5 kopplas &ver kondensa-
torn C11 in pd gallret V2:1. Nir réret styrs ut, fly-
ter gallerstrém, som laddar upp kondensatorn C11 ne-
gativt. Den negativa spénningen kan mitas pi kopp-
lingsstiodet Q33. Spédnningen dr normalt -35 till -45 V.
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Anodkretsen, som bestir av spolen L3 och kondensa-

torn C17, &r avstimd till dubbla gallerkretsfrekven-

sen. Spolen L3 ir trimbar. I rérets anodtilledning (5333
finns spolen L10 som isolerar anoden HF-missigt frin
anodspédnningskillan.

Sdndarens pulsmodulering sker i V2. Roret dr nor-
malt strypt genom att skirmgallret ligger pd -9 V.
Vid moduleringspuls frin modulatorn V6 héjs skirm-
gallerspinningen till ca +230 V. Dirvid leder réret
och férstirker den pd gallret inmatade HF-spénningen.
Filtret L9, C14 och C7hindrar hégfrekventa spinningar
att gid ut pd anodspinningstilledningen. Skiirmgallret
ir HF-avkopplat med L5, C15 och C18. Detta filter
har obetydlig inverkan pid pulsformen.

L25
(L26)

Andra dubblarsteget (V3)

Den pulsmodulerade HF-spdnningen fridn V2 anod kopp-
las &ver kondensatorn C20 in pd styrgallret V3:1. Det-
ta har férspinningen -65 V frin spinningsdelaren R12,
R14, R10, varfor roret dr strypt i vila. Spolen L1l
skiljer HF-spinningen frin forspinningskillan, som
ir HF-avkopplad med C21. HF-spiinningen frin V2:5
#r sd stor att roret drar gallerstrdm under pulstiden.
Roret arbetar i klass C. Anodkretsen, som bestir av

c35
spolen L4 och kondensatorerna C23 och C25, avstims (C42)

till dubbla gallerfrekvensen med C23. Spolen L4 har
kidrna fér trimning av kretsen.

Skdrmgallertilledningen dr avkopplad med LC-filter,
glod- och anodtilledningen med kondensatorer.

A

<l INDUKTANS)
Trefaldarsteget (V4)

Den pulsmodulerade HF-spinningen pd V3 anod matas
over en kopplingsspole genom en koaxialkabel till V4
gallerkrets och styr ut detta ror. Gallret #r anslutet
till -150 V, varfor roret normalt 4r strypt. Roret ar-
betar i klass C.

Gallerkretsen bestir av spolen L7 och kondensatorn
C29. Den stims av till samma frekvens som V3 anod-
krets med kondensatorn C29, vilken piverkas av kam-
skivan KS2. For anpassning ir gallret anslutet till ett
uttag pd L7. Anodkretsen bestir av en koaxialresona-

tor. Dess resonansfrekvens dr tre ganger gallerfrek- Bild 89. Avstimnings- och trimningsorgan
vensen. Avstimningen, som #4r kapacitiv och ensad i trefaldarstegets och slutstegets
med slutstegets, sker med hjdlp av kamskivan KS3. anodkretsar. Den ovre figuren vi-
Anodkretsen trimmas med kondensatorn C33 (se bild sar kretsens mekaniska utférande
89, jfr dven bild 85). och den nedre figuren visar sam-
Vidare kan kretsen trimmas genom att resonatorn ir ma krets med elekiriska symbo-

axiellt stillbar sedan en lisskruv lossats. ler.



Verkningssatt 61

Styrgaller, skiirmgaller- och glodstromstilledningarna
4r avkopplade med LC-filter. Rérhdllaren innehaller
en skirmgalleravkoppling med virdet 1100 pF.

Genom anslutning av pulseffektmeter till uttag P4, kan
stegets utgdngseffekt mitas.

Normalt miitvirde 4r 200-280 W.

Slutsteget

HF-spinningen frin V4 anod matas genom en koaxial-
kabel och en kopplingsspole in pd V5 gallerkrets, som
bestar av spolen L8 och avstimningskondensatorn C40.
Gallret ligger likstromsmissigt sett pA -180 V. Réret
leder endast under drivpulsen och arbetar di i klass
C. Gallerkretsen ir avstimd till samma frekvens som
V4 anodkrets. Avstimningskondensatorn piverkas av
kamskivan KS4.

Anodkretsen, som bestir av en koaxialresonator, &r
avstimd till samma frekvens som gallerkretsen. Av-
stimningskondensatorn C50 #r ensad med C34 i V4
anodkrets. Anodkretsen kan trimmas med kondensa-
torn C43 och genom axialforskjutning av resonatorn.

Styrgaller-, skiirmgaller- och glodstrémstilledningar-
na ir avkopplade med LC-filter. Rérhdllaren innehdl-
ler en skirmgalleravkoppling pd 1100 pF.

Uteffekten, ca 1000 W, tas ut vid P5. Sindarfrekven-
sen ir tolv ginger oscillatorfrekvensen.

Matning till sindarantennen sker med en koaxialkabel,
50 ohm. I monteringsramen detekteras enspulser for
triggning av kretsarna for avstindsmitningen, si att
denna blir oberoende av fordrdjningar i sdndaren.

Modulatorn (V6)

Modulatorn bestir av pulsférstirkarroret V6 och puls-
transformatorn T1. Roret fir katodspidnning genom
motstindet R16, vars virde #r sd hogt att roéret i vi-
la drar liten strém. Katodmotstindet dr avkopplat med
kondensatorn C52.

Den 2 pys linga moduleringspulsen fran pulsenhet 1 ma-
tas in pd styrgallret V6:2. Pulsen forstirks och ma-
tas in pid skirmgallret V2:6. Detta, som i vila har
spinningen ca -9 V, fdr under pulstiden spinningen
ca 230 V.

Under den tid pulsen varar, 4r spinningen pa anoden
Vv6:1 lig och kondensatorn C61 laddas genom dioden Z5
och motstidndet R15. Vid pulsens slut stiger anod-
spinningen och spinningsindringen kopplas over C61
in pi gallret V6:7. Riérhalvan V6b blir dirigenom le-
dande och moduleringen upphor snabbt (se bilaga 9:10).

Hégspdnningslikriktaren

Likriktaren bestir av transformatorn T2 och likriktar-
dioderna Z1-Z4. Transformatorn matas primirt med
spinningen 200 V, 400 Hz.

Mellan uttagen 3 och 6 pd sekundirlindningen finns en
vixelspinning pd ca 1350 V. Den likriktas i dioderna
Z1-Z3, som ir seriekopplade for att tila den stora
backspinningen. Likriktningen 4r av enpulstyp. Den
likriktade spinningen filtreras med kondensatorerna
C54 och C55. Spinningen dr 1750 V. Kondensatorerna
ir seriekopplade for att tala den hoga arbetsspin-
ningen.

Mellan uttagen 5 och 6 pd T2 #4r spinningen ca 450 V.
Spinningen enpulslikriktas i Z4 och filtreras med kon-
densatorerna C56 och C57. Den erhdllna likspdnningen
4r ca 550 V. Frin spinningsdelaren R11, R22, R23
fir man dessutom 450 V. Dessa bada spidnningar an-
vinds till anodspénning fér pulsforstirkarréret och de
bigge dubblarréren samt som skirmgallerspinning till
det ena dubblarroret, trefaldar- och slutsteget.

Spinningarna 1750 V och 550 V adderas och ger till-
sammans 2300 V. Spinningen anvinds som anodspin-
ning till roren i trefaldar- och slutsteget. Motstinden
R17, R18, R19, R20, R11, R22 och R23 belastar lik-
riktaren med ungefir 1 mA.



