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Allmönr

I detta avsnitt redogörs för verkningssättet vid olika
funktioner hos stationen.

Block- och logikscheman ersäitter kretsacheman däJ

sä bedömts ltimpligt.

Icetsscheman över pulsenheterna har koordinatbeteck-
ningar (horisonteltt siffror, vertikalt = bokstäver) för
att man lätt skall kunna hitta en komponent, kr€ts,
reläkontakt eller stift (hylsa) tiU anslutningsdon osv.
Detta används även pä bilder i anslutning till texten
för att ange lixetsars placering pä enhetens kletasche-
ma. Detaliförtecklingarna till kretsschemana över
pulsenhet 1 och 2 har en särskild kolumn med koor-
dirlaterna för varje komponent.

Efter numret i komponentbeteckningel linns pä pulsen-
heter[as scheman en stor bokstav. Denna bokstav (t ex
c) äterlinns pä förbindningsschemat över enheten. I
närheten av bokstaven pä förbindningsschemat finns
komponentnumrel jämte anslutningar utritade,

Plintar m m pä förbindningsschemat har en form av
koordinatbetecloingar (smä bokstäver och siIfror, t ex

910), varigenom varje anslutningspunkt blir lätt att
äterfinna, Förbindningsschemats plintmärkning finns
även I enheten,

Pä bild 46 äterges en del symboler, som förekommer
pä block- och kretsscheman.

Funktionsbeskrivningen är uppdelad med avseende pä
funktionerna navrikt, navigering och landning, Relä-
omkopplingar för dessa funktioner framgär av bilaga ?.

YERf,XTXGSSÄrr

Stotionens oliho funltioner

I beskrivningen förekommer nedan definierade benäm-
ningar.

o Sökning är ett funktionstillstäld som förekommer i
NAv, LANDN och BARBRO och som inrcbär att sta-
tionen sänder avständslräga och söker efter avständs-
svar frän fyren.

o Avständsläsning är ett funktionstitlständ som före-
kommer i NAV, IÄNDN och BARBRO och lnnebär att
PN-594/A ha! fätt 6ä mänga avständssvar per tldsen-
het med tiuräcklig amplitud att den lämnar avständs-
spänning.

. Minne är ett funktlonstillstÄnd som förekommer en-
dast i NAV. Det intrfier om avständssvarenupphör
efter det att först avständsläsning erhätlits. Avständs-
läsningen blbehälls under den s k minnestiden, som
varar ca I sekunder.

. Riktläsning är ett tunktionstillständ som förekom-
mer i NAVRIKT och NAV och innebär att PN-594/A
har lätt sä mänga riKpulsgrupper respeKive svars-
pulsgrupper per tldsenhet med tiU!äckltg amplitud att
den lämnar riktspänning,

. Sidläsning är ett lunktionstillständ som förekom-
mer i LANDN och BARBRO och innebär att PN-594/A
har fätt sä mänga sidpulsgrupper per tidsenhet med
tillräcklig amplitud att den lämnar sidspänning.

. Frukt är benämning pä slumpaltat uppträdande pul-
ser. Egen frukt utgörs av pulser frän den uüräga-
de (egna) fyren, t ex svarspulser till ardra flygplan.
Främmartde Irukt är störntngar bil.dade pä annat
sätt (bl a frän andra fyrar och flygplan och kan ha
annan amplitudstorlek än svarspulsen, se bild 49).
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Diflerentierand€ krets, fram-
kant (är vanligel utelämnad där
tveksamhet inte kan uppstä)

Differentierande krets, bakkant

Pulsgenerator rDed triggingäng

Integrerarde krds

Astabil vippa

Monostabil vippa. Den är autld
ritad i triggat läge (l-8täUd)

Bi8tabil vippa (atltid ritad i
I -llige )

Fördröjande krets (med uttag
vid olika fördröjning)

Förstärkare

Eller-krets

Och-krets

Elektronisk kontakt (summa-
tions- eller j ärI|Iö re lsepunld )

Invertering (förekommer etdast
pä blockscheman)

Stomlörbildnihg

Hänvisningatri,angel tlll pulstid-
diagram (bitaga 9)

RörhalE a är den del av elekt-
ronröret, !ar6 anod har det

h lägsta stiJtnumret, Rörhalva b- är den del av röret, var6 anod
har det högsta gtiltnumret

Den törsta Eitfran anger relätg
kontaktnummer

Den andra siflran anger ollka
kontaktparter
sillran I part som sluter i frän-

LiCe

siflran 2 rörlig kontaktpart
siffran 3 part som sluter i till-

läge

Antenn med rlktverkan. riKantenn

Antenn. i huvudsak rundaträIande

)

o

I
+

>++
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llcvrlltfrrlllcnon
Allmönt

Verkningssättet beskrivs här i anslutning till förenk-
lat blockschema bild 47.

I navrlktlunktionen tar stationen emot riktpulsgrupper
växelvis genom vänster (röd) och höger (grön) riktan-
tenn. Antennväxlingen styrs frän pulsenhet 2 (PE2).

Rlktpulsgruppens sammansättning kontroll€ras (deko-

deras) I pulsenhet 2 med hjälp av fördröjningsenheten
aom aktiveras av kretsar i pulsenhet 1 (PEl),

BiId 46. Schemasymboler
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Riktpulsernas amplituder detelderaa i pulsenhet 2, sä

att tvä niväer som s!'arar mot amplituden pä pulserna
frän vänster och hö€er antenn erhällg. Om pulgerna
är titlräckligt mänga, lär man riktläsning, och mot-
tagarens känslighet reglelas sä. att den erhällna ni-
vÄskillnaden ger: en mot riktninggavdkelaen analog

spänning.

I det följande beskrivs navriLHunktlonen I anslutntng
tiU bilderna 48-54.
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Bild 4?. Förenklat blockschema
navrlKfunKionen

A,üennvörllno

I funkttonslärge NAVRIKI är antennväxlarens omkopp-
lingsrelä i Uige "rtkt", dva slgnalertra frän rtktanten-
nerna matas ttll mottagaren,

SignalerDa mata6 växelvia fren vänate! (röd) reepek-
tive ht8er Grön) antenn genom att motsvarande kom-
lingsdiod t entennväxlaren gea en lramström. Synkrod
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tös-
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DATACE NIRAL

Pul8tiddiagram pä bilaga 9 vigar kurvformer som kan

erhällas med oscilloEkop i olika mätpunkter '

Bitaga 10 är ett utförligare blockschema över nawlkt-
funktlonen. Schemat är avsett att användas även vid
enklare felstikning. r'arför vissa anslutnlngsdon pä ap-
paratenheten och i funktionsl lget slutna reläkontakter
är angivna.

rpömihg
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med växlingen av slgnalerna till mottagaren grindag
signalerna frän denna till motsvarande amplituddetek-
tor. Genom övervakning förhindras riktläsnlng vid av-
brott i nägon av kopplingsdioderna (se btld 48).

Den frisvängande, symmetriska antennv:ixlarvippan har
vid navriktfunktionen frekvensen l2,b Hz.

Riktpulsgruppen sänds trän fyren med ca b0 I{z frek-
vens. Fyra riktpulsgrupper tag emot under en antenn-
växllngsperiod, tvä frärl varje rilda enn. För ena
halvperioden gäUer beteckntngaxna nedar utan parett-
tes, för den andra de med parentes.

När vippan styr ut tralaistorr\ 226 (Zllll gär fram-
ström genom dioden 22 (21) och signalen frän rud
Grön) antenn gär genom c2 (CL), 22 (21) och C3 tiu
mottagaren. 226 (ZlL2) etyr ut Zl08 (210?), varvid
dioden Z?8 (258) stainger grinden för signal tfu grön
(rtd) amplituddetektor . Nair Z2A @Ll2) är utstyrd är
Zl12 (226) strypt. cenom motständet Rl (R2) blir 21
(22) katod positiv i förldUande till anoden, som har
lägre potential tack l|are Z2tB (ZL) framatröm genom
R3.

Vid avbrott i endera 21 eller 22 ökar nlvän pä ano-
derna. Nivän päverkar dä rilitläskretsen eä att läsdnc
tnte är möjlig .

Dekodering ov.iktpubgrupp

Riktpulsgruppen bestär av tre adresspulser och en rikt-
puls R, Adresspulsdelen dekoderas med hjälp av för-
dröjnlngsenheten, aom har en magnetostriktiv fördröj-
ntngsledning. Läng6 földröjllingsledningen f örf lyttar sig
ett pulstäg som indirekt alstrata av inkommande mot-
tagarpulser. Genom att ta ut pulser frän olika ställeD,
kan man vid dessa erhälla samtidiga pulser om in-
matade pulser haJt ett tidsmeUanrum, aom motsva_
rar gängtiden mellan uttagsställena. En fördel med
fördröjDingsledningen är att störpulse!. kan komma
nära önskade pulser, utan att störa dekoderingen (se
bild 49). RiKpulsen R dekoderas med hjälp av en ef-
terföljande fördröjningsvippa och en grindpulsgenera-
tor. Vippans fördröining bestäms av eI! fast späDning,
som är förvald i maDöverlädan (med en av de tvä
korskopplingspropparna),

Pulserna frän mottagaren komme. in pä en och-grind
(se bild 50). För att pulserna 6kall kunna passera grin-
den. mäste vippa 1 och vippa 2 !?ra o-stä.Uda. Vid
navriktlunktionen är vipporna alltid o-ställda eftersom
vippa l aldrig triggas och vippa 2 har källspänningen
(+34 V) för ena halmn f!änkopplad.

Frän grinden gär pulserna irt pä en pulsformare, som
för pulser med en viss milimilängd och amplitud trig_
gar 0-pulsgeneratorn.

Bild 48. Förenklat kretsschema
över antennväxlinqen

Bild 49. Exempel pä mottagen riktpulsgrupp när
främmande fruktpulser förekommer
samt den samrnanlagringspuls som
riktpulsgr:uppens adresspulsdel ger
upphov till

-

lilt mottogor.|l

A.i!nnYir[or-
vtoDo
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PULSENHET 1 (Fr8gepukdet)

Puti.. lrön rrottogoaao

riid (v)
riktontenn

0 - pot!9.n
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Soan,|lontogrings-
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AMPLIfUODEfEKfORDEL

Bild 50. Dekoderin{ av riktpulsgrupp
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PULSENHET 
' GRßDDEL

BiId 51. Dekodering av riktpulsgrupp, pulsdiagram
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o-pulser gär dels ttll lördröjningsenheten, dels ttll en

och-grind. Till samma grind rnatas 2- och 3-pulser.
Varje 0-puls alstrar en pul8 som sända ut pä fördröj-
ningsledningen. När rätt pulsgrupp ta8 emot erhÄll8
samttdigt 0-, 2- och 3-puls (se btld 5l). o-pulsen htir-
rör frän A3-pulsen, 2-puleen frän A2-pulsen och 3-
pulsen frän Al-pulsen I adrea8pulsdelen. De 8amtidiga
pulserna passerar och-grinden och triggat aamman-

lagringspulsgeneratorn. Framkanten pä den erhällna
pulsen trigga! den monoata.blla fördröJnlngsvlppan 8om
pä bakkanten trtgga! grlntpulggeneratorn. Grirdpul-
sen tJppnar föü: mottagarens R-puls frän den anterur

som är inkoppLad.

Arnpliruddchtrcring ov rillpuli och rihningtongivnirlg

Pulaer, som dekoderats och därmed grindats fram till
amplituddetektorerna, aletrar likspänningar med aam-

ma nlvä 8om pul8topparna (se bild 52).

AEputuddetektorerna är konstruerade sÄ, att detekte-

rtng är möjlig endaat om mer ,in ett visst antal av de

ut8ända R-pulserlla tas emot (detektorerna har en vlaa
gränslrekvens).

Detektorerna är lika varandra, varför funttionsprinci-
pen för endast en beskrivS.

En aEplttuddeteldor be8tär av en pulEförlängare och

en integrator. Den senare \tgatr8 av ett för8tärkar-
steg och en katodlöljare (se bild 53). Frän katodföI-

Jarutgängen finns en äterkoppling tiU pulsförlärEareng

inSänC.

Pulsförläingaren styrs av sklllnaden I amplitud Eellar
lnkommarde pulEer och den äterkopplade utapännlngen

lrän integratorn.

Integratorn mataa med en konatant laddntngsström (t,

pä bild 53). Urder den tid som den förlängda pulsen

rarar Iär en kondensato! negattv laddnlng, vara stor-

Bild 52. Amplituddetelitering av riKFrlser

lek är begränsad tiU ett maJdmtvärde. Efte! varje
puls överfttlE lika stor laddning ttll kondensatorn frän
lnteglatorn, vars laddntng mln8kar. mlr pulsirekven-
Een bllr sä hög, att urladdnlngen överstige! Iaddntngen

lindras utsplinningen i posltlv rlldnlng och man uppnÄr

en gränsfrekvena. Spärmlrgen U som drlver laddniDgs-

strömmen be8tämmer grlindrekvensen. vld navrlK-
funlrtionen tir spänntngen v-ald sä, att dette gräl8iau
uppnÄs när ca 20 L! tyren8 50 R-pulser per sekund

tas eEot av PN-594/A. $lger pulsfrekven8en över
gtänsflekvenaen fär utspäaningen llka Etor amplihd
Bom de inkommande pulaerna.

Skiunaden mellan utsptinningalna frän de bägge detek-
torerna kalla8 riktspännlng och utnyttjaa av datecentra-
len.

Genom att rildspltnningens och därmed den frän Eot-
tagaren komBande slgnalen8 arltmettska Eedelvlrdg
heUs kon*ant av den automatiaka känsllghetsregle-
rtngen (AKR), blir ril*8pänningen proportlonell Eot
b . fältstyrkeskiuBden meuran de bägge rlktantemerna
(se btld 54).

Itortopgtlng

+
G.indod

v5b

262

Bild 53. Amplituddetektering av grindad puts

Ut.pinni,||
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likrl6.ning

Medelv,hdet av amplituddetektorernas bäge utspän-
ningar matas till ett förstärkarsteg, pä \|ars utgäng
en polvänd nlr'äspänntng erhäll.s (se bild 55).

Denna nlväspärming styr ett rörsteg för ett läsrelä,

När amplttuddetektorerna ta! upp spänning, blir nivä-
spänrtil|gen negatlv och stryper reläröret. Relät blir
strömlöst och kopplar därvid riktspänning saEt över
en annan lel igrupp ävell läsindikeringssplinning till
datacentralen,

Reläröret kan göras ledande av en niväspänning frän
antennväxl,aren. DeI|I|a ntväspänning itkar i positiv riK-
ning om det blir avbrott för nägon antennsignal i nä-
gon av antennväxlarnas kopplingsdloder (Zl,Z2)- c.e-
nom denna antennvälxlaröverva-kning fär man lnte rikt-
lÄsning om nämnda fel skulle inträffa,

Automotitk kön:ligherrreglcring (AKRI

Allmitnt

Stationen har fyra kretsar för mottagarens automa-
tiska känslighetsreglering. Den fölsta kretsen (Snabb-
-AXR) päverkar sista röret och de andra kretsarna
de tvä första rören i MF-förstäxkaren (se bild 56).

AKR-kondensalorn C67 kan laddas negativt frär de tre
olilG kretsarna

r Grund-AI(R
. Signal-AKR
. Bärvägs-AKR

Den kret6 som lör tiluäUet är mest negativ bestäm-
mer kondensatorns laddning och däxmed AXR-spän-
ningen,

Snobb-AKR

I nlbheten av ell fy! uppträder ofta pulser som reflek-
teratE mot nägot föremäl och däirför är försenade i
IörhäUande till den direktgäerde pul6e[. För att un-
dertrycka dessa pul6er utnyttiar man det förhällandet,
att den rätta (direkta) pulsen vanligtvis har större
amplitud än den refl€kterade. När ert puls med stor
amplitud förstärks i mottagalen drar sista MF-röret
(v5) gaUerström.

I rörete gallerkreto finns en ko[densator (C?4), som
diüvid laddas negativt och späxrar röret för pulser
med mindre amplitud (de reflekterade pulserna), Kon-
densatorn laddas ur genom ett motstend (R?3), som
är kopplat parallellt över kondensatorn. Urladdnings-
kretsens tidkonstant är ca 30 us

PULSENHET 2

Bild 55. Riktläsning

Grund-AKR

Grundspännlngen Iör AKR alstras genom att en tran-
sistor 293 i pulsenhet 2 drar 8tröm, när brus frän
mottagaren matas till kretsen. Transistorn är strypt
utan bru6, Brus och sigDalpulae! beatämmer när tran-
sistorü drar ström, Bruaet har karakt:iren av tätt
liggaride spetsiga pulser, en hibre brusmatta ger d:lr-
för längre öppningstider ftir transistorn. När transls-
torn är aippen (leder) är strömmen genom den kona-
tant. Kolleldorströmmen kommer att ge C?6 sä stor
negativ laddning, att mottagarbruset regleras Hll ca
5 V amplitud, Pulser med stor amplltud kan inte öt<a
gtrömmen genom tra-nsistorn och stör inte regleringen
Iörrän de har en mycket hiig pulsfrekvens.

Signol-AKR

Medelvärdet av spänningarna pä amplituddeteKorernas
utgängar används förutom till läaningskretsarna även
till känslighetsregleringen. När spänningen (medelvär-
det) stiger och nälmar sig 12 V, blir ett fitrstairkar-
rör (V4a i PE2) ledande, yarvld dess anodsprinntng
sjunker. AKR-kondensatorn (C67) är ansluten till en
spänningsdelale mellan rörets anod och -460 V och
laddas negativt när anodspänningen sjunker. Mottaga-
lens känslighet minskas därvid, och medelvärdet av
detelätorernas utspänningar hälls pä detta sätt vid 12 V
sä snart pulser med tiuräcklig amplitud kommer ln.

8örvö9s'AKR

För att inte mottagaren 6kall bli överstyrd av stör-
ningar i form av en bärväg med mottagarens frek-
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MOTTAOARENS MF-ENHET

vens, utnyttjas den störande bärvägen till att minska
mottagarens känslighet.

Störsignalen likriKas i detektorn, varyid deteldorkon-
densatorn (C63) laddas och fär en negativ spänning.
Den negativa spänningen tas ut över en pulsavkopplad
katod och bestämmer AKR-kondensatorns laddning. Ze-
nerdioden 2103 begränsar den negati spänningen till
ca - /.t v.

llovigcringdunLtio.ten

Alllnönt

Vid navigeringsfunktionen sänder pN-594/A ut en frä-
gepulsgrupp bestdende av tre adlesapulser Al. A2 och
A3 ca 180 gänger per sekund under sökningstiuständ
{bitd 5?).

t**i.. j ,,,--,*-3r3t .,o.ro,.rrruF: n,.a i n-q,rrrl!-rr'

' I t' f fI I | | - ?i(

; ,..r i lh.. !f-r
F-l:i!-l

Röd(v )
otnptitud d.t.kto.

Pt{- sta/A traf.fuL.e. urp

A1 A2 A3

Tid
tn

nr.l-!5
Dr - 3- |6 (rt>q )

Bild 57. Fr:ige- och svarspulsgrupper vid
naviger ingsfunkt ionen. Fräge- och
svarspulsgruppens placering i tiden
gäIler vid nollavständ (svarspuls-
gruppens fördröjning = fyrens inre
fördröjning)
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Ett avständssvep genereras yarje gäDC frägepulsgrup-
pen sänds ut. Avständssvepet startar efter en tid, aoE
mot€varar längden av en lrägepulegrupp räknat frän
den sista pulseu i pulsgruppen,

En avständsspänningsgenerator alatrar urder sölmings-
titlständ ett längsamt söksvep, aom bestä.mmer av-
BtÄndssvepets laingd och därigellom tidläget hos de alst-
rade grindpulserna.

Varje mottagen pulsgrupp, som har rätt kod (spegel-
vänd mot den utsända) dekoderas och alstrar en aam-
manlagringspuls (se blld 63).

Sökavepet öka! av6tändssvepets längd mer och mer för
varje fräga, tills etatlonen frän fyren erhäller puls-
grupper, som törutom rätt kod, även har en vlaa aam-
tidtghet med grindpulserna.

Ntir nägra pÄ varandra följande s r pä de utsärda
frägorna uppfyller dessa villkor, Blutar stattonen att
söka (av8tÄndsdetekterlng), se bitd 64.

A3-pulsen t avständasvaren detekteraa. är deee amp-
litud tillräckltgt stor, erhälls avetända- och rtlirtläs-
mng.

Under sökning tas svaren emot genom den rundsträ-
lande antennen men när läsntngsttllständ inträder, tar
atatlonen emot svarspulsgrupper växelvis genom räd
och grön rlktantenn.

Amplituddetekterlngen av mottagarpuleer frän räd och
gröI| liktantenn sker I tvä amplituddeteldorer, en för
varje antenn. Detektorernas utEpännlngar reglerar mot-
tagarens känsllghet sÄ, att utspännlngarnas medelvär-
de är konatant. Skillnaden mellan deteKorernaa ut-
spänningsnird.er är den mot riktningaar.vikelaen ana-
loga spännh8en.

När funktionstillständet avständslÄ8ning inträtt, änd-
rar stationen frägeupprepningen tttl ca 25 gänger per
aekund och avständsspänning erhells f rän avatändeapän-
nlngsgederatorn, som under läsning överrÄkaa av ava-
ren, sä att Epänningen motsyarar rätt avständ.

Vid signalbor[all gär minnet till och som följd d:irav
försvinner rtktlä.sningen. AvstäDdsläsningen och där-
med avständs8pänningen samt frägetriggfrekven€en bi-
behälls, men eventuella signaler tas emot genom den
rundat!älande antennen.

Bild 58 visar vilka delar av apparatenhetena enheter
aom används vid navigeringsfunktionen (se även bila-
ga rL).

I pulsenhet 2 (PE2) alstfas avständsfrägetrigg till frä-
gepulsdelen I pulsenhet 1 (PEl). Med hjälp av fördröj-
ningsenheten alstrar frägepulsdelen pulser Iör modu-
lering av sändaren.

Frän sänderen erhälls frÄgepulsgrq)p och enapulser.
Triggningen av avständssvepet i PEl avstÄndsmätdel
fördröjs frän A3-enapulaen en pulagrupplängd medhjälp
av f ördröjnlngsenheten.

Signaler frfui fyren tag emot genom antennväxlaren,
aom styrs frän antennkopplings- och avständstriggde-
len i pulsenhet 2.

Fördröjntngsenheten aktlveras av pulsenhet 1 när pul-
eer erhälls frän mottagaren.

Rätt kod dekoderas I pulaenhet 2 samEanlagrtngsdel
Irän vilken sammanlagringspul8er erhällE, Ut i tOr
avständsoätning I pulsenhet 1.

Den tidlga grindpulsgeneratorn t avstÄndsmätdelen
(pulsenhet 1) säader trlgg tul pukenhet 2 griddel,
aom grindar de mottagna Ä3-pulaerna i Evaren till
amplituddeteKordelen (pulsenhet 2), Frän den senare
Etyrs AKR-delen sä, att mottagaren lämnar A3-pul-
serna rrled konstant medelvärde. AxR-delen atyr även
läs- och minnesdelen, aom I sin tur med hjälp av re-
läer kopplar rlldnlngsspänning frän amplituddeteldo!-
delen (pul8enhet 2) och avständespärntngen frän puls-
enh€t 1. Fren läs- och mlnnesdelen i pul8enhet 2 er-
h,älls ockeä lästndikeltng till dalacentralen.

Alrrring ov frügepulrgrupp

Frägetriggvippan, som vid söLntng har frekvenaen
180 Hz och vid avständsläsnlng 25 Hz, vllket t bäda
fallen är antennväxlarvippans dubbla frekvena, tliggar
vippa 1. Denna har en tldmodulerad gängttd, varige-
nom en slumpmässig variation av tiden mellan fräge-
pulsgrupperna erhäUs (se bild 59).

vippa 1förhindrar, när den är l-stäUd (biggad), mot-
tagarpulser att nä pulsformaren genom att ett av grin-
dens öppningsvillkor dä salnas.

Nlir vippa 1 0-stäU6, triggas vippa 2 (1-stäU8), var-
vid ett annat villkor för öppntng av pulsformargrin-
den kommer att saknas. Urder tlden grinden är stängd
av vippa t htnner föü.dröjningsenheten tömmas pä pul-
aer, och under tiden den är stlingd av vippa 2 kan
Iördröjningsenheten utnyttjas Iö! alstring av frägepuls-
grupp.

Vlppa 2 öppnar och-grinden för elindartrigg och t grin-
den för o-pulstrigg bllr ett av tre villkor upptyllda.
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PULSENHET 1

PULSENI{ET 2

Moduleringsspänntng (800 Hz)

A

Bild 59. Alstring av frägepulsgrupp
navigeringsfunktionen

Samtidigt med vippa 2 trlggas o-pulsgeneratorn, som
aktiverar fördröjningsenheten. O-pulsen passerar de
bägge säindartriggrindarna och trigga! generatorn fö!
modulatorpuls aom modulerar sändaren sä, att adress_
puls (A1) sänds.

Efter fördröjning erhälls 2-puls som även den passerar
sändartriggrlndarna och ocksä ger upphov tiu en ad_
resspuls (42). Elter ytterligare fördröjning erhälls
en första 3-puls som ger upphov till ännu en adress_
puls (43).

Första 3-pulsen öppnar o-pulstriggrinden för en ens_
puls. NiiI A3-pulsen sänds ut, förstärker enspulsför_
stärkaren en detekterad del av denna puls. pä pulsens
framkant triggas 0-pulsgeneratorn. pä första 3_pulsens
bakkant o-ställs vippa 2, varvid även mottagarpulser
genoln pulsformaren kan trigga o-pulsgeneratorn. Att
vippa 2 är o-ställd (äterställd) innebär även att och_

grinden för sändartrigg blir stängd. Nti.r vippa 2 0_
ställs trigga! den vippa 3, som öppnar sveptriggrin_
den sä att den andra 3-pulsen kan passera grinden
och trigga svepet för avständsmätning, Upphovet tiu
denna andra 3-puls :ir den o-puls, som triggades av
A3-enspulsen. Avsikten med att lördröja triggningen
av avständssvepet en pulsgrupplängd A1-A3 (= o-puls -
- 3 puls) är att fördröjningen kompenserar den del
av fyrens fördröjling, som motsvara! sr|arspulsgrup_
pens längd A1-A3. Härigenom blir avständsmätninsen
oberoende av koden.

vippa 3 o-stäUs (äterstäUs) av den andra 3-pulsens
bakkant, varvid sveptriggt'inden stängs. För att inte
den första 3-pulsens bakkant skall motverka den sam-
tidiga triggningen ger rippa 3 ett eget villkor för äter-
ställnineen.
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Bild 60. Cenerering av avständssvep
vid navigeringslunktionen

PULSENHET 1 (AVSTÄNDSMÄTDEL)

Gen6r6dng ov ovalönda5vep

varje gäng en frägepulsgrupp sända genereras, som
tidigare nämnts, ett avständssvep.

Triggpulsen lrän sveptriggrinden gär till förstärkaren
för svepstait och svepavbrytning som pä blockschemat
bild 60 nägot oegentligt har symbolen för en bistabil
vippa. Symbolvalet ä-r motiverat av att först:ükaren
efter triggning lämnar en utpuls, som upphör törst
vid 0-ställning. Förstärkaren lämnar pulsen till en
integrator, som undet svepet matas med en konstant
spänning och därför alstrar en spänning, som stiger
lini:kt med tiden, Svepspänningen järnJörs med spän-
ningen fr:än en avständsspänningsgenerator (se nästa
avsnitt). När de bÄda spänningarna bllr lika stora gär
en äterställning6puls till Iörstärkaren, vars utpuls där-
vid upphör, och svepet avbryts. Förstärkarpulsens
ba*kant differentieras och används Iör triggning av en
grindpulsgeDerator.

Gcnerering ov röksvep

Avständssptumingsgeneratorn (se bild 61), som alstrar
jämJörelsespänningen mot vilken avständssvepet av-
bryts, utgörs av en millerintegrator, som vid 6ök-
ning matas med en konstant negativ apänning. Integra-
torn alstrar dä ett positi\,'t söksvep, som avbryts och
äter:ställs getlom en aeläilunktion ntir svepspänningel
överskrider ett best:imt maximivärde (vändspämings-
nivän). I funktionsläge NAV 400 fullbordas ett söksvep
pä ca 17 sekunder, i NAV 40 pä ca 3 sekunde!. Sök-
ning pägär tills svarspulsgruppen frän fyren avständs-
detekterats,

Vid en lunktionsomkoppling hinner vanligtvis inte för:sta
söksvepet fullbordas emedan avständsläsning sker.
Finns inte avständssvar päbörjas nytt söksvep.

Oekodering ov svorpulsgrupp

Pulser lrän mottagaren passerar den öppna grinden
före pulsformaren som för varje puls triggar O-puls-
generatorn (se bild 62).

Homitobit
r.töfunktion

Jörnförets.spönning
lrtt ovslonossv€pcan

AYstönds-
spönnin9

Bild 61. AvstaindsspänninEsgeneratorns
Iunktionsprinc\)

FrSn -

15 12 196?
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PULSEI{HET I (FRÄCEPUTSDELI

Bild 62. Dekodering av svarspulagrupp

O-pulser gär dels ttU tördröjnlngsenheten, dels t l
en och-grind. Tlll samma gflrd matas 2- och l-pul-
se! frän fördröjnlngaenheten. När pulsgrupp med rätt
kod tas emot erhÄU8 samttdtSt 0-, 2- och g-puls, och
generatorn för saemanlagrtngspuls triggas (se bild 69).

Observera att en saEmanlagrtngspuls erhäUs varje
gäng en adreaspulsgrupp frän den ufrägade fyren taa
emot, allt8ä även för rtltpul8gruppen och fyrs\|aren
tiU adra flygtr)lan,

För att särskiua slaren pä egnr frägor f!är andre
adreaspulsgrupp€r sker avatändsdeteliüerlnc.

Avrländrd.t ktoring

Tiden mellan utsänd fräga och erhället fyrsvar är prak-
tiskt taget lika läng för nägra pä v"üardra följande
frägor.

Andra adreaspulagTupperfrän fyren fördelar elg elump-
mässtgt t förhällande ttll de egna frägorna, och de
med deaaa synkront genererade grtndpulserna (se be-
greppet egen frukt sidan 33).

Avständsdetektering€n baaerar sig pä oyan anglvna
förhällrnCen och aker med hjälp av tvl grind)ulsg€-
neratorer och en avständsdeteKor (se bilderna 64 och
65).

Bild 63. Dekodering av svarapulagrupp,

$ sdlagram

I
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Atr A2, A3 : Avrtdndriyor pi .gm frioo. (tn i tötJd )

flt' fl" f!' ] , Avrtrindsvc tirr .rdro rpr
Al2,421,432J
Al1, A2p, A31, R= Riktputrerspp

PULSENHET 1

AVSTANDSMÄTOEL

GrindpuGg€nerotor

Bild 64. Avständsdetektering,
pulsdiagram

Avstöndsdet€ktor

Tilt ov-
stön&-
spöming!-
!anaaotoa

Den tidiga gtindpulsgeneratorn, som triggaa när av-
ständssvepet avbryts, är en monoatabll vippa. Den se-
Da grindpulsgeneratorn är ett blockertng8steg, som
under blockerlngen genererar en puls. Blockerlngen
startas av bakkanten pä pulsen frän vippan och har
en !"ara.ldighet bestämd av en Rc-komblnation, B:igge
grindpulserna är ca 18 ps. Avständsdetektorn symbo-
liseras pä bild 65 av tvä och-grindar samt en i egra-
tor.

Sammanlagringspulser, aom är samtidiga med nägon

del av grlndpulserna, ger upphov till en utapänning
frän avständsdetektorn.

Utspämingen blir positiv om sammanlagringspulsen
erhälls samttdigt med den tidiga och negativ om den
erhä,lls i tid med den sena grindpulsen. Avständsde-
tektorns utspänning matas till avständsspänningsgene-
ratorn.

Sökspänningene verkan pä avotändsspänningsgeneratorn
motverkas, om aammanlagringspulser erhällg samH-
digt med den tidlga grindpulsen.

A2r Ar lA32 Atr A2

S!mmonIog-
rrngspurscr m
(2ri)

Bild 65. Avständsdetekterins
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Sökning sker ej snabbare ain att upp till ca 20 pä var-
andra följande "tr:iffar" av sanmanlagringspulsen kan
erhällas i tidiga grindpulsen. Endast nägra av dessa
erfordras för att sökningen skall upphöra, varför sam-
manlagringspulsen inte helt befinner sig i den tidiga
grindpulsen, när sökningen upphör.

Parallellt med detelteringen av sammanlagringspulser
i avständdetektorn grindas A3-pulsen i avständssvaret
till amplituddetektorerna. Trigg frän tidig grindpuls i
pulsenhet 1 triggar i pulsenhet 2 en fördröjningsvippa,
som i sin tur triggar en grindpulsgenerator (se bild
66). crindpulsgeneratorns puls kallas AKR-grindpuls
och är ca 12 ps läng. Den kommer liksom samman-
lagringspulsen att existera samtidigt med A3-pulsen i
ayständssvaret. Efter tiuräckligt mänga avständssvar
erhälls avständsläsning.

Avständsläsning innebär bl a att sökspänningen kopp-
las bort, och att avständsspänning erhälls (se bild 6?).
AvständsspänningsgeDeratorn har en hastighetsföljax-
krets, som är ett äterkopplingssteg mellan millerin-
tegratorna ut- och ingäng.

Vid konstant förändring av ävständet till fyren över-
tas styrningen av integratorn nästan helt av hastighets-
följarkretsen. Matningen frän avständsdetektorn päver-
kar integratorn endast nilr av8tändsf iträndringen ändras.
Detta innebilr att avständsspänningen kommer att änd-
ra sig kontinuerligt även om en eller annan av av-
ständssvar ästadkommen sammanlagrad puls uteblir
eller om andra sammanlagringspulser träIlar grind-
pulserna. I läge NAV 400 iü äveD hastighetsföljarkret-
sen inkopplad under minnestiden. När avständsför,ind-
ringen ?l.ndras, exempelvis genom att flygplanet ökar
hastigheten mot fyren, hamnar A3-svarspulserna och
därmed motsvarande sammanlag"ingspulaer mer i ti-
diga än i sena grindpulsen.

Avständsdetektor:n päverkat' därvid avständsspännings-
generatorn sä att utspänningen lrän denna minskar.
Avständssvepet avbryts hairigenom tidigare. Vidare
konlnler grindpulserna tidigare och ett nytt jämvikts-
tiuständ erhäUs (se bilaga 11).

Amplituddstektering ov A3-puls och rikhing.ongivning

De b:igg€ amplituddetektorerna alstrar likspänningar
pä samma sätt som vid navriktfunktionen. Likspän-
ningalna har sanma nivä som topparna pä de pulser,
6om grindats fram till detektorerna, i detta fau A3-
svarspulser. Om svar pä minst hälJten av frägorna er-
halls. tar amplituddetektorerna upp spänning. itr amp-
lituden tillräcklig. erhälls avständsläsning.

A1'ständsläsning innebär bl a att pulsenhet 2 ändrar
frägetriggfrekvensen och styr antennväxlaren sä, att

PULSENHET 2

GRINDDEL

Fördröjning3vippo l

Trlgg fr6n
tidig grind-
PULrganerotol

BiId 66. Cenerering av AKR-grindpuls

AVSfÄNDSSPÄNNINGS-
6ENERAIOR Tltt oßt8nd.-

rvapgaharot0r
l,lomstobiL
retäfunRion

Av:tinds-
tpönning

ovstdnds--a
d.t.ktor

Bild 6?. cenerering av avständsspänning

mottagaren växelvis matas frän riltantennerna, Syn-
klont med antennväxlingen grindas amplituddetektorer-
na pä samma sätt som beskrivits vid navriküunktio-
nen (sidan 38). Amplituddetektorernas gränsfrekven-
ser anpassas till den lägre frägefrekvensen och till
att endast halva antalet svar gär in pä rdera detek-
torn. (Andri[gen av gränsfrekvenser pä en amplitud-
detektor sker genom att dell konstanta laddninqen till
integratorn minskas. )

Riktningsangivning sker som vid navriktfunktionen ge-
nom utnyttiande av skillnadsspänningen mellan ampli-
tuddetektorernas utgangar. Riktspänningen erhäUs en-
dast vid riktläsning. Riktspänningen har samma pro-
portionalitet mol signalstyrkeskillnaden i de bägge rikt-
antennerna som vid navriktfunktionen (se bild b4),

Fr6n

sökh A€t ü3n
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PULSENHET'I
(AVSTÄNDSMATDE[)

litt mottoCü.

I PULSENIIEI 2 (LÄS-o. MINNESoEL)

- 
-;. Rirt-

l* törnins

t(a

Bild 68. Läsning, minne, AKR vid navigeringsfunktionen.
Reläerna i läge läsning men inte i läge minne.

Lörning, minne och AKR

Medetvairdet av de bäigge amplituddetektorernas utspän-
ningar styr AKR-förstärkaren pä vars utgäry en pol-
vänd niväspänning erhälls. Niväspänningen styr i sill
tur ett fantastronkopplat rörsteg V2, den s k minnes-
kretsen (se bild 68). Styrningen sker pä V2 bromsgal-
ler. En polvänd niväspänning frän anoden styr ett re-
ldlörstärkarsteg V1b för avständsläsning.

AvstäDdsläsning erhälls vid tillräcklig insignal, Där-
vid sjunker rivän lrän AKR-förstärkarsteget och anod-
spänlringen frän n1innesfantastronen stiger. primärrelä

K1 och tre sekundärreläer slär tiu. Avständsläsretäer-
nas kopplingsfunktioDer beskrivs i anslutning till !?r-
je krets (i avsnittet Beskrivning av enheternas funktion).
I bilaga I finns dessutom rel ifunktionerna vid ollka
funktionstiuständ sammanställda.

När nivän fr:än AKR-fin$älkarsteget stiger lg€n, pe
grund av signalbort.fall, er:hälls en positiv puls frän
V2 sk:lrmgaUer som styr ett förstärkalsteg Vla för
de bägge minnesieläerna. Minnestiden är ca 8 sekun-
der och beror pä sk?irmgallerpulsens varaktighet
(längd). För att den positiva pulsen skall erhällas mäs-
te avständsläsningen ha varat sä länge att minneskret-
sen laddats,
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Avständstäsntngen bibehälls under minneauden genom
att samma spänning, som 6tyr mlnnesreläIörstärkaren
V1a genom en diod och en reläkontakt, fär päverka
reläf örstärkarsteget Vlb f ör avständsläsning. Erhllls
urder mlnnestiden tiUräckligt mänga sammanlagrtngar
av avatändss r inom AKR-grindpulsen, försvinner
minnestiuständet och avständsdetektorn överyakar äter
avständEspäryllngen ,

AvstÄndsläsning lnnebär vtdare att rtktantenrerna kopp-
las in, medan minnestillstÄndet lnnebär att den rund-
strälande anteüten Ater kopplas in,

När riktantennerna kopplas in Eker rlKläsning. Om
minnestillstärd erhäUs upphör rtktläsntngen.

Rund-riktrelät Kl i antennväxlafen ha! en kontakt,
soB i fränslaget läge (läge rund) slär t l sid-rikt-
läsrelät K4, som dä inte ger rikfläsning. Kl kan in-
direkt päverkas av en avständaläsreläkontakt och en
minnesreläkontakt. Avständsläsreläkontalten päverkar
ett reläförstärkarsteg V5b för Kl, Mlnnearelälrontak-
ten päverkar reläförstärkarsteget över ett törför8t:lr-
karsteg Vsa.

Vid avständsläs ng drar rörhah/an Vsb för Kl ström,
relät slär till och kopplar rlktantennerna till Eottaga-
ren aamt slär iträn K4 (riktläsning).

Vid minnestillstä.ndet drar rörhalvan V4b för K4 ström,
och relät 6lÄ! tiu (riktläsnirgen upphör). Förförstär-
karsteget V5a tiU IO styrs ut efter fördröjning t en
Rc-krets, och den tasvända utgäng8spänningen stry-
per atrömmen i rörhalEn V5b för Kl, som slÄr ürän
och kopplar den rundstrÄlande antennen till mottagaren.

Antennväxlaxöyervakning€n verkar pä samma sätt som
i navrljdfunktionen, dvs riktläeningen upphö! genom
att K4 slär tlll vid avbrott i nä.gon av kopplingsdio-
derna.

AKR-regleringen sker pä samnra sätt soE tidkare
beslaivlts vld nawiktfunktionen. Enda EkiUnaden tir,
att signalamplituden vid navigerhgdunktionen regle-
ras av As-pulaerDa i fyrsvalen. (Vid rDwiktrunktio-
nen riktpulserna (R), som normalt har samma amD-
litud Bom A3-pulserna. )

londnlngdunltlcnon
Allmönl

Vid landningslunktionen är avständs- och sidlägesin-
formationen i PN-594/A helt skllda lrän varandra.

För att fä avständsinformation sänder pN-594/A frä-
gepulsgrupper om tr€ pulser Al, A2 och A3 och er-
häller Btrrr i fofm av enkelpulser fräl fyren. AvstÄnds-

PN- 521 .idputrgrupp
AI 42 A3 XI K2

mätomrädet är 0-40 km. Frä.gepulegruppen upprepaa
ca 180 gänger per sekund vid sdmtng och 25 vid av-
ständsläsning.

Fyren (PN-521) sänder Bidpulsgrupper ca 30 gä.nger

Per Sekund.

Sidpulsgrupperna bestär av en adressdel om tre pul-
ser, A1, A2 och A3 samt tvä sldpulaer IO och Ie.
Adressdelen och frägepulsgruppen har samma pulsav-
ständ (kod se btld 69).

Mottagnlng i flygplaret sker uteslutande genom den
rund8trälande mottagarantennel.

Bild ?0 visar vilka delar av apparatena enheter aom
används vid landnlngsfunktionen. Bilaga 12 är ett fuU-
ständigare block8chema över landningsfunktionen.

I pulsenhet 1 frägepuledel genereras pulsgnpp för mo-
dulerlng av Bändaren med hjälp av 1- och 3-puls frän
f ttrdröjningsenheten.

I avständsmätdelen alstras söl(svep pä aamma sätt aom
vid navigeringstuntrtionen (NAV 40). Avständssvep star-
tar när slsta pulsen i varje frägepulsgrupp sände ut
(se bild ?3).

När tidavständet fräga - srar är nästan ltka längt för
nägra pä, larandra föUande frägor, avständsdetekterag
sraren pä aamma sätt som vtd navigerlngsfunk onen.
Detektering tnnebär att söksvepet avatannar. Avständs-
läspulsen frän av€tändsdeteKorn lämnaa till en av-
ständsläsdetektor i pulsenhet 2 t sädan mängd, att av-
ständsläsning erhälts.

Sidpulsgruppene aammansättnlng dekoderas i pulsenhet
2 med hjälp av tördröjnlngsenheten som aldiveras frän
pul8enhet 1 (se bild ?0).

n'5-12

Bild 69. Pulsavständ hos fräge- och sidpulsgrupp

tid
!a

n-5-12
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SidDulsernas amplituder detekteras i pulsenhet 2. Amp-
lituddetektorerna alstrar sidspäDning och styr AKR-
delen sa. att sidpulserlas medelvärde frän mottagaren
hälls konstant. AKR-delen styr genom läsdelen sidläs-
ningen.

Styrindikatorns presentation av "\'ärdena" är olika vid
de bägge funktionslägena LANDN och BARBRO. Detta
beror pä att datacentralen behandlar in-formationelna
frän PN-594,/A pä olika sätt. PN-594,/A fungerai prak-
tiskt taget lika i bäda funktionsl:igena. Om nägon funk-
tionsdetalj i den löljande beskri\,'ningen är olika för
de bäda funktionsl:igena, anges detta i varje särskilt
Iall.

Alsfring ov lrdgepulsgrupp

Frdgepulsgrupp alstras vid sökning omkring 180 gänger
per sekund och vid avständsläsning omkring 25 gänger.
Frägealstringen styrs av att frägetriggvippan, som har
antennvilxlarvippans dubbla pulsrepetitionslrekvens,
triggar vippa 1. Den sistnämnda har en obestämd
(slumpmässig) gängtid, varigenom tiden mellan fräge-
pulsgrupperla varierar, se bild 71.

Vippa 1 förhindrar (när den iLr l-ställd) mottagarFrl-
ser att nä pulsformaren genom att ett av grindens
öppningsvillkor dä saknas. Fördr:öjDingsenheten hinner
under tiden grinden är stängd att tömmas pä pulser
och kan därefter utnyttjas för alstring av frägepuls-
grupp.

När vippa I o-stätls triggas 0-putsgeneratorn och vip-
paz. När vippa 2 är l-ställd kommer ett annat öpp-
ningsvillkor för pulsformargrinden att saknas. o-puls-
generatorn aktiverar fördröjningsenheten och lämnar
en puls till sändartriggrinden. Dentla grind öppnas
santidigt av vippa 2, varför pulsen passera! grinden,
trigg.ar generatoln Iör modulatorpuls, som modulerar
sändaren sä. att adresspuls A1 sänds. Vippa 2 uppfyl-
ler vidare €tt av tre öppningsvillkor hos sveptriggrin-
den.

Eiter en fördröjning av 24 ps erhälls 1-puls som även
den passerar sändartriggrindarna och ger upphov till
en adresspuls (42). Efter ytterligare en fördröjling
a\' 54-96 ps (tiden beror pä inställd kod) erhätls en
3-puls. som ocksd ger upphov till en adresspuls (A3).
3-pulsen öppnar sYeptriggrinden för den enspuls som
utgörs av en detekterad och förstärkt del ar den ut-
s:irda A3-pulsen,

Pr fi'anrkanten av enspülsen triggas aYstandssYepet.

Pa bakkanten ar'3-pulsen aterställs (0-s ills) .r'ippa 2.
svep- och siirdtriqqr-indarna blir stängda. pulsformar.-
triggr.inde| ijppltals och luottagarpulser kaD därefter
tf igsa 0-l)ulsgener.ator.n.

Generering ov ovitdndsavsp och aökavep

Avstendsmätdelen genererar avständs- och söksvep pä

samma sätt som vid navigeiingafunktionen.

Samtidigt med den utsända A3-pulsen erhälls frän
sveptriggrinden en puls. som startar det linjäi.ra av-
ständssvepet (se bilderna 72 och 731. Avständssv€p-
6pänningen jämlörs med spänningen frän avstandsspän-
ningsgeneratorn. När de bäda spänningarna blir lika
stora. avbryts avständssvepet. Söksvep genereras pä

samma sätt som vid NAv 40 pä ca 3 sekunder.

Avsrändrldrderektering och ovrtöndrlörning

Avständssvaren vld landningsfunktionen är: enkelpulser,
varför avatändsdetektorn matas med o-pulser (vid na-
vigeringsfunktionen med sammanlagringspulser). Frän
avständsdetektorn erhälls läspulser till avständsläs-
detektorn när o-pulserna är santidiga med nägon del
av g"indpulserna (se bild 73). Avständsdetekteringen
sker i ö!'r'iga avseenden pä samma sätt som vid na-
vigeringsfunktionen.

Avständsläsdetektorn bestär i princip av en pulsför-
längare och en integrator (se btld ?4).

Pulstörlängaren lämnar för varje inkommande puls en
bestämd Laddning till integratorn. När den Laddning
som tiluörs tir obetydligt störle än urladdningen, er-
hälls en spänningssänkning pä integratorns utgäng. Det-
ta sker, niil ca 100 nollpulser per sekund ger avständs-
läspulser. När avständsläsning enligt följande sker,
minskas frägeupprepningsfrekvensen till omkring 25 Hz
och samtidigt minskas urladdningen sä att endast tolv
avständspulser per sekund erfordlas för att bibehälh
den lägle utgängsnivän f!än integratorn. a
Minnet :ü satt ur funktion genom att minnesfantastro-
nen V2 nu tjänstgör som ett förstairkarsteg.

Avständsläsdetektorn fu ansluten till f örst:irkarsteget
V2, som är kopplat till reläIörstärkarsteget V1b, för
avständsläsning. När avstandstäsdetektorns utnj,vä
sänks, höjs utnivän för förstärkarsteget löre relä-
förstärkarsteget och det senare drar reläström sä att
relät slär till.
Vid avständsläsning lämnar stationen avstendsspänning
och spänning Iör avständslasindikering (-24 V).

I läge LANDN lämnar styiindikatorns balkar parke-
r.ingslzigena när statioden lämnar spänning Iör avständs-
indikering (underförutsättning att ävensidläsning skett).

I Iäge BARBRO paverkas inte styrindikatorn av av-
standslAsnineen.
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Dekodering ov ridpubgrupp

Sidpulsgruppen bestä! av tre adresgpulser A1, A2 och
A3 samt tvä stdpulser Kl och IO (se btld ?5).

Mellan ytter- och innerloberna (se btld 14) :lr ttdsklU-
naden 2 p6 mellan gidpulsgruppernas pulger, De ae-

nare utsärda pulserna (frän ytterlobelna) ange8 med
primtecken, A1', A2', A3', Kl' och K2'. Adresspuls-
delen dekoderas med hjälp av fördröjningsenheten pe

sarnma sätt som vld navigeringafunktionen,

Pulser, som är ca 5 p6 tä-nga, öppnar grindar fttr
sidpulserna frän mottagaren sä alt sidpuls Kl (K1') de-
teliteras av grön amplituddetektor och siöuls Ie (lg')
detekteras av röd amplituddetektor. Beroende pä om
en tidig eller en 2 ps serure Eottagen sldpulEgrupp
givit saDmanlagling, kommer sidpulsen som skall
amplituddetekteras, att erhällas vid början eller alu-
tet pä en grindpuls (se bild 76).

Mottagalpulsen kommer ln pä en grlnd som är qrpen,

utom när frägepulegnpp 6kÄll al8traa (se bild 77).

Frän grinden gär pulserna ln pä pulsf,ormaren, som
triggar o-pulsgeneratorn.

fL- sal tldFrl{rur9

at a2 at t(t xl

Bild ?6, crindpulslägets beroende av

s i gnalstyrkef ö rhällanden

| | ll | -rir
|...-{T}--------1-t'|

n.l-ll

Bild ?5. Sidputsgruppens samman-
sättning

o-pulserna aktiverar fördröJningsenheten. Föü' rält ad-
reE8pulakod erhälls samttdtga 0-, 2- och 3-pulser som
triggar generatorn f ör sammanlagringapuls.

Framkanten pä sammanlagrlngspulsen triggar tvä mo-
nostabtla fördröjningEvlppor, Fbdröjningsvippa 1 trig-
gar grindpulsgenerator l, soD genererar grlndpuls för
sidpuls Ig (x2'),

Fördröjdngsvtppa 2 trtggar grindpulsgenerator 2, som
genererar gTindpuls för sidpuls IA (Id').
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Bild 77. Dekodering av sidpulsgrupp

Amplituddetektering ov sidpuls och tidlögesongivning

De b:igge amplituddetektorerna alstrar likspänningar
pä samma sätt som vid navigeridgsfunKionen. Likspän-
ningarna har samma niv.i som topparna pä de till de_
tektorerna grindade pulserna. i detta lall sidpulserna
Kl (K1') och re (K2').

Amplituddeteltitorernas gränsfrekvens äx densamma
som vid avständslisning i navigeringsfunktionen, en-
dast I (av ca 30) sidpulser per sekund behövs för att
en anplituddetektor skall ta upp spänning.

Skitlnadsspänningen mellan de tvä utgängsniväerna
frän auplituddetektorerna ?lr lika med motsvarande
skillnad hos signalamplituderna. Genom att medelni-
van pä signalen hälls konstant med AKR fär man sam-

ma €killnad för signaler med samma fältstyrkeförhäI-
lande, dvs skiltnadsspänningens storlek är oberoende
av avständet till fyren.

Stationen lämnar sidspänning endast under sidläsninE.

Sidlörning och AKR

Medelv:irdet av amplituddetektorernas bägge utsp:in-
ningar styr Al(R-förstärkarsteget pä vars utgäng en
polvänd niväspZlnning erhäUs som styr rörsteget för
sid- (rikt-)läsrelät (se bild ?8).

Näir amplituddetektorerna tar upp spiüutng gär nivä-
spänningen negati\,t och, om signalamplituden är till-

--TJ L-r 
rnÄeeattsoetl

-JPULSENHEI 2 Fördr6iningtviPPo 2 cRtNOoEL
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räcklig, relärfrret stryps, Relät slä.! ifrän och kopp-
lar därvid sidspänning och över en luuran relägrqrp
lä,strdtkeringsq!ännirg G24 V) t l datacentralen.

I f:ige BARBRO e.fordras erdast sidläenirg och std-
spänntng för att styrindikatorns vertikalbalk skaU Um-
na parkeringsläget och visa sidläget (vinkefn),

I läg€ IÄNDN är Btyrlndtkatorns balkar, som tidigare
nämnts, parkerade tills av8tändslesning erhäUs.

AxR-regleringen sker pä aamtna sät sor! vid navrilt-
och navigeringsfunktionen. Erda skillnaden är att sig-
nalampllhlden regleraa av sl@ulserna vid landnings-
funktionen.Bild ?8. Sidläsning

omplittrdrt.t ktor


