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stdmningsenhet Collins 490T-1A.
Uttardare

& Abe JE Hall

Antennavstidmningsenhet Collins 490T-1A.

Avstdmningsenhetens uppgift &r ott onpasso siindtogarens utgdng,
vilken har 50 n utimpedans, till antennen som mot sdndoren upp-
visar en komplex impedans, som dr olike for olika frekvenser.

Teknisk data

Avsedd for antenn "long wire" 7,5 - 30 m ldéng eller avstdmbar
antenn Collins 437R-1.

Frekvensomrade: 2-30 MHz

Anpassning mot sidndaren, SVF < 1,3/1

Dimensioner: ldingd 440 mm
bredd 260 mm
hojd 190 mm
Vikt: 8,8 kg

Kylning erfordras ej.
Maox operativ hdjd 9000 m

Motningsspinning AC 115 V enfas 400 Hz, 100 W max vid avstidmning.
50 W vid nyckling, 35 W onycklad och 20 W "stand by".

HF-effekt 630 W pep, 200 W medeleffekt.

HF-effekt for avstdmning, > 40 W for att igdngsitta avstdmning,
70 - 150 W for ott avstdmma till SVF <= 1,3/1.

Duty cycle, kontinuerlig.

Avstiémningstid < 5 sek.

—_—— — — —

Enheten bestadr ov filjonde delar:

1. Avstidmningskretsar bestdende av
a) Stegvis inkopplingsbara seriekondensatorer (A9)
b) Kontinuerligt variabel shuntkondensator (A7)
c) Stegvis variabel serieinduktans (A4)

Fardelning
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d) Kontinuerligt variabel serieinduktans (A5)
e) Kontinuerligt variabel shuntinduktans (A6)

2. Diskriminatorenhet (A8)
3. Servoftérstirkarenhet. (A3)
4, Reldenhet. (A2)
5. Bandinformationskretsar.

6. Stomme

Funktion

Avstdmningskretsarna utgtr den oktiva delen av avstidningsenheten.
Genom att kombinera dem, erhé&lles impedanstransformering mellan an-
tenn och sindtagare.

Diskriminotorenheten innehaller:

a) Kretsor som avkdnner fasliget hos den reflekterade signalen och
ddrmed om den totala belostningen, som antenn och avstdmningskret-
sar uvtgdr, dr kapacitiv eller induktiv.

b) Kretsar som avkiéinner belastningens storlek, egentligen om belast-
ningen dr stérre eller mindre dr 50 /1.

c) Kretsar som avkdnner inmatad effekt respektive reflekterad effekt.

Servoforstdrkarenheten erhdller felspidnningar frén diskriminotorenheten,
vilka &r proportionella mot avvikelserna fran rdtto virdena pd fosldge
och belastning. Felspiinningarna omvandlas i servoforstdrkorenheten till
referensspidnningar for servomotorerna, som driver avstdmningskretsarna.
Dessa referensspinningar erhdller sddant fasldge relativt ,den ordinarie
400 Hz drivspinningen fér servono,ott deras rototionsriktningar blir sa-
dan att avstdmningskretsarna drivs mot bidttre faslidge och belastning.

Reldenheten innehdller de reld- och styrfunktioner som erfordras fior att
odministrera avstdmningsfiérloppet. Felspdnningarna fran diskrimininator-
enheten, vilka hdrrér frédn inmatod effekt och reflekterod effekt, motas
till denna enhet ddr spdnningen, som hdrror fran inmotod effekt, igdng-
sdtter férloppet och spidnningen som hidrror fran reflekterod effekt stoppar
forloppet.

Bandinformationskretsarna @r anslutno till sdndaren (efter diskriminator-
enheten) i stidllet for antenn och avstdmningskretsor i det inledande skedet.
D& impedansen hos bandinformationskretsarna iir frekvensberoende kommer
felsignalerna fran diskriminatorenheten att bli olika beroende pé vilken
frekvens den inkommande signalen har.

Med onledning ov detta, sker en bestdmning ov inom vilket frekvensband

signalen dr beldgen, varvid en viss forprogrammering ov ovstédmningsfior-
loppet i ovrigt sker.

Avstidmningsforlopp.
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Avstdmningsforloppet initieras av kanalbyte.

Avstdmningen sker i 5 etapper.

1. Instidllning till uvtgdngsldge.
2. HF till

3. Avstdmning A

4, Avstdmning B

5. Uvervakning

Instdllning till utgéngslidge (Homing)

Vid byte av kanal stdller avstémningskretsarno sig i utgdngsldge enl
nedan,

Shuntinduktansen, mox induktans, bortkopplad

Vaorioble serieinduktansen, min induktans

Steg serieinduktansen, min induktans, fidrbikopplad
Shuntkapacitansen, min kapocitans

Seriekapacitons, forbikopplad

HF till

Niéir homing &r slutfoérd igangsdtts avstiimning first ndr SM-knaoppen in-
trycks. Detta behtver endast ske kortvorigt, eftersom sjdlvhdllning
av nycklingen ddrefter sker internt i enheten.

Signalen frén sdndaren passerar genom belastningsdiskriminatorn och
fosdiskriminotorn och gar i férsto skedet till bondinformotionskret-
sarna., Dessa utgtrs av en parallellresonanskrets ovstdmd till co 8,5 MHz.
Denna krets har en impedans som inte dr 50 1 och resistiv for négon
signalfrekvens, varfér den ej dr onpassad till sindoren. Detta medfér,
att signalen reflekteras. Diskriminatorerna kommer att kdnno denna miss-
anpassning och dirvid ge styrsignaler till servoforstdrkerna som i sin
tur forinstdller kretsarna som bestimmer avstimningsforloppet.

Vilka ldgen som erhé&lles i varje fall, bestdms av vilket bond signalen
dr beldgen inom. De frekvensberoende foktorer, som bestidmmer detto &r
den balastning respektive reaktans, som den avstimda bondinformations-
kretsen utgor for signalen.

For band 2 - 4 MHz &dr balastningen <« 50 /L och kapacitiv.

For band 4 - 8 MHz dr belastningen > 50 & och kapacitiv.

For band 8 - 16 MHz dr belastningen > 50 Nl och induktiv.

Fér band 16 30 MHz dr belastningen < 50 N och induktiv.
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Avstdmning A

Bandinformationskretsarna dr nu bortkopplade och antenn och avstém-
ningselement inkopplade.

Avstdmning A sker i tvd steg. Det forsto skall resultera i att antenn
tillsammans med avstdmningselement skall utgiéra en belastning, som

dr mer &n 50 S och kapacitiv. Det andro att belastningen blir resistiv
och mindre @n 50 /1,

Steg 1.

Om impedonsen dr mindre dr 50 -4 och induktiv inkopplas seriekapacitans
stegvis tills impedansen blir kapacitiv. Om max seriekapacitans inkopplats
utan aott den resulterande impedansen blivit kapacitiv, ©kaos kapacitansen
med shuntkondensatorn tills impedansen blir kaopocitiv och stérre dn 501,

Steg 2.

Den variabla serieinduktansen tkar tills impedansen &r resistiv.

Om serieinduktansen uppnér maxldge innan resonans uppnatts kopplas den
stegvis inkopplingsbara induktansen in steg fir steg om signalfrekvens-
sen dr inom 2 - 8 MHz banden.

Om mox induktons uppnds innon resonaons erhallits, dkas shuntkopocitansen
tills resonans erhalls., Om impedansen dr stérre dn 501 ndr resonans er-
hédllits ©kos shuntkapacitansen tills impedansen blir légre &n 50 N .
Samtidigt minskas induktansen hos den vorioblo serieinduktansen sé att
resonans bebehdlles.

Avstidmning B

Den varioblo shuntinduktonsen inkopplas och stdlles in i ett ldge som
ger impedansen 50 N,
Antenn plus avstdmningsenhet Hr nu onpossode till sédndtagaren,

Overvakning

Avstidmningsenheten korrigerar helo tiden fdr mindre variationer hos
antennimpedansen., Om.stdrre missanpassning skulle intridffe pabtrjas ny
avstimning auvtomatiskt.

Under avstdmningsfsrloppet dr lampa TUNE (gul) p& frontpanelen tind.
Ndr enheten dr kler att brukas &r lempa OPR (grén) tiind.

Om avstdmningsenheten ej férmar avstdmma inom loppet av 8-10 sek stoppas
avstdmningen och fel indikeras genom att bdda lamporna ténds.

Under tiden avstdmning pdgar hiors en 1000 Hz ton i htrteleronen fior att
indikera for operatéren, att utrustningen ej dr klor fér anvindning.



