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2.

INLEDNING

ALLMANT

Flygradiopejl typ Frp 4 (av Bendix fabrikat) dr avsedd for auto-
matisk pejling och anflygning mot radiosindare i frekvensomradet
90-1750 kHz; den kan dven anvindas som kommunikationsmottagare
med Oppen antenn eller ramantenn.

Utrustningen fyller kraven i ARINC specifikation 530A. Alla in-
gaende ror dr av s k '"palitliga" typer.

Pejlen bestir av mottagare, pejlram, manoverapparat och indika-
tor(er). Dessutom behovs det en oppen antenn (hjdlpantenn), som
inte ingdr i sjdlva utrustningen.

For pejlens drift fordras bade likstrom 28 V och vixelstrom 400 Hz.

ANMARKNING

Alla enheter med samma variantbokstav ar i regel elektriskt lik-
viardiga.

FUNKTIONER

Tre olika arbetssitt, som betecknas ADF, ANT och LOOP, kan
viljas med en omkopplare pd mandverapparaten.

I lige ADF (Automatic Direction Finding) ger pejlen automatiskt
snabb information om fran vilken riktning HF-energien utstralar.
Samtidigt kan sdndningen avlyssnas och meddelanden tas emot.
Den enda manuella operation som fordras i detta ldge dr alltsd av-
stimning.

I ldge ANT (Antenna) fungerar pejlmottagaren som en kommunikations-
mottagare med G6ppen antenn.

I lige LOOP utnyttjas ramantennen for mottagning i stidllet for den
oppna antennen. Pejling utan sidobestimning kan utféras genom att
pejlramen vrids av en motor som styrs med en omkopplare L (Left)
- R (Right) p4 mandverapparaten. Detta lige dr avsett att anvindas
vid hog yttre brusniva.

Frp 4



Inledning

(1.2.)

Indikator

Pejlram
typ MN-60

Pejlmottagare

Mandverapparat

Fiastram

Bild 1-1. Flygradiopejl Frp 4. Ingiende enheter



Inledning

1.3, BESTANDSDELAR
Ingdende enheter dr upptagna i tabell 1-1, som dven visar vilken
variant av respektive enhet som normalt anvinds.
Tabell 1-1. Enheter som ingidr i Frp 4
Ingir i
s Bendix typ- Vikt Matt i mm standard-
Benimning : . Anm
beteckning kg installa-
L B H .
tionen
Pejlmottagare DFA-T0A-1 11 620 | 127 | 200 } i Bada varian-
Pejlmottagare DFA-T0A-2 11 620 127 200 terna anvindg
Stromforsorjningsenhet | PSA-7T0A 2,1 || Monteras inuti 1
e PSA-T0A-1 "2, 25(| pejlmottagaren -
=T PSA-70B -
Fédstram MTA-T0A 1,02 | 550 150 97 1
Tvillingfdstram MTA-70B 2,2 (550 | 395 97 - } For 2 mot-
== MTA-70C 2,05 |550 285 97 - tagare
Mandverapparat CNA-70A 1,5 |146 146 112 1
i CNA-70B 1,6 [146 | 112 | 165 -
=M CNA-70C 1,6 |146 | 146 | 112 -
Pejlram LPA-70B 3,4 (430 | 370 | 102 -
. LPA-70C 3,6 (430 | 430 | 102 -
e LPA-T0F 3,6 [430 | 430 | 102 1
=- MN-60 7,1 |430 | 140 | 270 -
Dubbelindikator MN-58C 0,75} Standard- 1
== MN-72 1,0 J| instrument -
Mekaniskt filter, 500 Hz |FLA-T0A-1 } Monteras inuti 1
- , 1500 Hz| FLA-70A-3 [| mottagaren -
Hj4lpantennkabel 1212540 1,06 | Lingd 7,5’ - 30’ 1 } Kan fis i
Ramkabel L223505 2,4 |Lingd 6,0’ - 30’ 1 olika lingder

* 30 fots lingd

Tabell 1-2. Erforderlig utrustning som inte ingdr i pejlsatsen

Benimning Data Anm
Hjdlpantenn 50 pF x 0,25 m Flera olika typer kan an-
vindas.
Kablage Se bild 3-1 och bild 8-7.
Hortelefon 600 ohm Ingdr i Fr-installationen.

Frp 4



4 Inledning
1.4, OVERSIKT AV DATA
Frekvensomfang .................... 90-1750 kHz
Instdllningsnoggrannhet .............. Se tabell 1-3
V£ Ty 7 0 1= N Al, A2, A3
Frekvensstyrning ................... VFO och kristalloscillator
Frekvoens— Forsta Andra
omrade
Mellanfrekvenser . ........ 100-499 kHz 47,5 kHz .
500-1750 kHz | 174.5 kHz | 22495 kHz
6 dB 60 dB-
MF -selektivitet .......... "Broad" 3,4 kHz 10,5 kHz )
"Narrow" 0,5 kHz b 2,5 kHz b
1,5kHz 2 | 3,5 kHz 2
Kinslighet ............... Se tabell 5-16
Mod.gr fHz P, mW K %
L A 30% 1000 300 < 1,5
30 % 400 300 <10
90 % 1000 500 <20
Pejlnoggrannhet .......... Inom * 2° vid faltstyrkor
(exklusive kvadrantfel) 25 - 100 000 pV/m (Se tabell 5-16)
Pendling ........c.cu.... + 1° eller mindre vid filtstyrkor
25 - 100 000 pV/m —_
Instdllningshastighet o
(lige ADF) ......ccuvun... >27 /s vid F > 50 pV/m

Vridningshastighet vid
""handpejling" (lage LOOP).

Dédmpning av falska frek-
venser

1)
2)
3)

Med mek.filter FLA-70A1
Med mek.filter FLA-T0A3

200/s

Under 800 kHz
>80dB

> 90 dB ddmpning

Storningsbegriansaren klipper

vid 60-70 % modulation

Over 800 kHz

> 60 dB



Inledning

(1.4.) AVK ldge ANT och LOOP..

lge ADF . orensns

Storande stralning ........

Ledningsbunden HF .......

Overhorning mellan ram

Linjér till 100 mW uteffekt (30 % modu-
lation). Uteffekten 6kar med stigande
faltstyrka till 1 V/m

Uteffekten varierar inte mer 4n 5 dB
med filtstyrkor 25 - 100 000 pV/m

< 5 uV fran antennintagen

< 200 pV pi stromforsorjnings- och
mandoverkablarna

och hjdlpantenn........... 2> 80 dB ddmpning .
Stromférbrukning ....... . Beror av anvind stromforsorjnings-
enhet. Se tabell 1-4
Tabell 1-3. Instillningsnoggrannhet
Noggrannhet kHz
Band kHz Extrem Normal
1. 90 -100 1,0 10,60
2. 100 - 200 t1,25 10,75
3. 300 - 400 ti1,5 t1,0
4, 400 - 800 3,0 11,75
5. 800 - 1600 Y40 t 2,00
6. 1600 - 1750 16,0 13,25
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Inledning

(1.4.)

Tabell 1-4. Stromforbrukning

Stromfor-

Strom (ampeére)

?xl-ift_ sorinings- | Peilram [0 om o T 400 Hz Anm
a enhet WP |gtrom |26V | 115V
A PSA-T0A MN-60 1,8 2,2 0,62
eller
PSA-70A-1 | LPA 70 1,6 1,2 0,62
B PSA-70A MN-60 1,8 0 1,2 Elgonerna matas
eller fran transformator
PSA-70A-1 | LPA-T70 1,6 0 1,0 i mottagaren.
C MN-60 4,8 2,3 0
PSA-T0B |1 pa_70| 4,6 1,2 | o
D PSA-T0A MN-60 1,8 2,2 1,1 Tva indikatorer
eller
PSA-70A-1 | LPA-T70 1,6 1;2 0,9




Inledning

1.5. ROR- OCH KRISTALLBESTYCKNING

Se tabeller 1-5, 1-6, 1-7.

Tabell 1-5. Elektronror

Schema -

beteck- Rortyp Funktion

ning

V101 5725 Ramforstirkare

V102 5670 Oscillator och balanserad modulator

V103 5670 Hjdlpantennforstiarkare

V104 5749 Forsta blandare

Vio5 A/B 5670 A-del: Forsta oscillator (variabel)
B-del: Katodfoljare for 1. oscillatorn

V106 5725 Andra blandare/oscillator

V201 5725 Forsta MF-forstirkare

V202 5725 Andra ="

V203 5725 Tredje ="-

V204 5654 Fjarde ="

V205 A/B 5751 A-del: Al-oscillator
B-del: LF-forstidrkare

V206 5670 LF-slutror

V301 A/B 5670 A-del: LF-katodf6ljare
B-del: 46-Hz-forstirkare

V302 5727 Tyratron. Ramservo

V303 5727 =" ~"a

V401 A/B 5751 A-del: Avstimningsservo
B-del: Avstimningsindikator

V402 A/B 5751 A-del: Fasdetektor, avstimningsservo
B-del: M =M

V403 A/B 5814A A-del: Motordrivrér, avstimningsservo
B-del: =" ="-

V501 0B2 Spanningsregulator

Frp 4



8 Inledning
(1.5.)
Tabell 1-6. Likriktarkristaller
Beteckning Typ Funktion
CR 201 Kiseldiod AVK-detektor
CR 202 "- Detektor
CR 203 - Storningsbegrinsare
CR 301 "- Ram-AVK-detektor
CR 302 - Ram-AVK-detektor
Tabell 1-7. Piezoelektiriska kristaller
Frekvens :
Beteckning kHz Typ Funktion
Y 101 407 CR-46/U Styrning andra oscillatorn
90-400 kHz.
Y 102 280 CR-46/U Styrning andra oscillatorn
400-1750 kHz.
Y 201 456, 020 CR-46/U Styrning Al-oscillatorn




Konstruktion

edis

i

KONSTRUKTION

PEJLMOTTAGAREN
Mekanisk konstruktion

Mottagaren inryms i en ldngsmal 1dda pabyggd med tva smirre
utanpaliggande chassier, ett framtill och ett baktill. Se bild 2-1.
Oversida, baksida och undersida utgdrs av ett platsvep; vinster
och higer sidostycken av platar fasthillna med snabblds. Mot-
tagaren passar till Bendix fastram MTA-7T0A, MTA-70B eller
MTA-70C; de bada senare varianterna rymmer vardera tvd mot-
tagare.

Alla ledningar till mottagaren, utom de frin antennerna, gir genom
ett mangpoligt stifttag baktill. Detta passar i motsvarande hylstag

pa fistramen. Ledningarna bryts darfor ndr mottagaren lossas

fran fistramen. P& frontpanelen finns det ett koaxialintag for hjidlp-

antennkabeln och ett fempoligt intag for ramkabeln.

Bild 2-1. Pejlmottagare

Frp 4
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Konstruktion

(2.1.1.)

2.1.2,

Mottagaren kan relativt litt tas isdr i mindre enheter, se bild

9-5. Ett smalt chassi dr punktsvetsat vid platsvepets 6versida och
baksida. MF-roren sitter i en rad lidngs 6versidan. Denna place-
ring dr fordelaktig ur elektrisk synpunkt och bidrar dessutom till
att avleda MF-rorens virme innan den avsevirt paverkat mot -
tagarens inre temperatur. LF-rdr och tyratroner sitter baktill

pd samma chassi; tack vare detta isoleras eventuella HF-stor-
ningar som alstras i tyratronerna.

De fjdrravstimda kretsarna ingir i en sidrskild stérre enhet som
dven innefattar frontpanelen, vars stomme avsevirt bidrar till

hela mottagarens stadga. Enheten har maskinbearbetade ytor for
att ge stor noggrannhet vid montering och inriktning av de mekaniska
detaljer som ingdr i avstimnings- och bandomkopplarmekanismerna.
Enheten kan monteras ur; man lossar en HF -kontakt och ett 41-
poligt skarvdon och tar bort 13 skruvar.

P4 denna storre enhet Ar fem mindre enheter monterade; de av-
stimda kretsar som ingar i ramforstirkaren, hjidlpantennforstir-
karen, forsta blandarsteget och den variabla oscillatorn samt om-
kopplingsanordningarna fér MF-filtret. Vilken som helst av dessa
mindre enheter kan tas bort genom att bandomkopplarens axel dras
genom frontpanelen, vissa forbindningar 16ds loss och fistskruvar-
na lossas.

Nertill, strax bakom ramforstirkarens vridkondensator, finns en
trerors servoforstirkare for avstimningsmekanismen.

Fridmre utanpiliggande delen innefattar den likstromsdrivna band-
vixiarmekanismen; i den bakre finns stoppspolar och kondensa-
torer som tillhor ramservot.

Trimning kan utforas nidr sidoplitarna tagits bort. Ventilationshal
i sidoplatar och oversida finns fér kylning. ‘

Fjarravstdmningen

BandomKkoppling och avstimning ombesorjs av tva elektromekaniska
system. Ett likstromssystem bestaende av en likstromsmotor, en
snickviixel, ett malteserkors™ och en sexldgesvidljare ombesdrjer
bandomkopplingen. Pa malteserkorsets framsida finns siffror (en
for varje arm) som anger vilket band som ir inkopplat; den aktu-
ella siffran syns genom ett fonster pa kapan som ticker mekanis-
men.

%) Malteserkorset har 6 armar
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(2.1.2.)

2.1.3.

Avstimning inom varje band ombesodrjs av ett vixelstromssystem.
Drivmekanismen arbetar sa snart obalans upptrider i en motstinds-
brygga bildad av element som ingdr i manéverapparaten och mot-
tagaren. Obalansspidnningen matas in pd en servoforstirkare som
driver en vidxelstromsmotor. En generator som minskar tenden-
sen till pendling dr direktkopplad till motorn. Motorn driver en
utvixling som styr spolkidrnorna i de induktansavstimda kretsarna,
vridkondensatorerna for ramforstirkaren och forsta oscillatorn.
Den styr dessutom en precisionspotentiometer som ingir i bryggan;
rotationsriktningen dr sadan att motorn alltid stker aterstilla ba-
lansen i bryggan.

Allmidnt radiotekniskt

Mottagaren dr en superheterodyn med dubbel frekvensomvandling
och med speciella tillsatsanordningar for automatisk pejling och
elektrisk fjarravstimning.

For att fa '"sida" ur ramantennens 8-formade diagram anvinds en
balanserad modulator (samtidigt oscillator, forkortas BMO).
Oscillatorn limnar en referenssignal med 46 Hz som modulerar
ramantennsignalen. Den modulerade signalen sammansitts med
hjdlpantennsignalen i hjdlpantennforstirkaren. Modulationen ater -
stills i LF-kretsarna och jimfors med den ursprungliga referens-
signalen. Om ramantennen dr sidstilld fran det rdtta nolldget
framkommer ur jimforelsen en ''felsignal" som styr ett par tyra-
tronror. Dessa ror reglerar i sin tur strommen till ena fasen i
den tvafasmotor som driver ramantennen och orsakar dirigenom
att ramen roterar it det ritta nolldget.

Ett mekaniskt filter kan inldnkas i MF-kedjan for att f4 mycket
smal bandbredd - 500 Hz (eller 1500 Hz) vid 6 dB.

ANMARKNING
Nir 1500-Hz filtret (FLA-70A-3) anvinds, méiste reldt K301

sdttas ur funktion genom att ledningarna till reldspolen lossas.

Till LF- och AVK-detektorer och storningsbegrinsare anviands
kiseldioder.

Signalgallren dr skilda frdn AVK-kedjan och har 14gt likstréms-
motstind till jord. Dirigenom forhindras blockering vid hog
stornivd, nigot som annars Ar regel vid konventionella AVK-
system.

Frp
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Konstruktion

(2.1.3.)

2.2.

2.2.1.

2.2.2.

Fordelningen av de avstimda kretsar som bestimmer selektivite-
ten dr sddan att storningar av impulstyp reduceras. En stornings-
begrinsare av serietyp klipper positiva pulstoppar vid en niva
motsvarande 60-70 % modulation.

Funktionsomkopplingen sker med relder som styrs fran manéver-
apparaten. Inga mekaniska kopplingar mellan mottagare oeh ma-
noverapparat behovs.

MANOVERAPPARATERNA
Allmiédnt

De olika mandverapparater som forekommer skiljer sig huvudsak-
ligen i mekaniskt avseende. Matt och vikter framgar av tabell 1-1.
Bild 2-2 visar manodverapparat typ CNA-70A.

CNA-T0A

Komponenterna dr monterade pa frontpanelens baksida och ticks
av en kapa. Yttre anslutningar gir genom ett mangpoligt skarv-
don pa baksidan.

Frekvensinstillningen sker dekadiskt med tre rattar pa frontpane-
len; instilld frekvens avlises i ett fonster ovanfor rattarna. Med
den forsta ratten (100 KC) stills frekvensen in i 18 steg (0-17) pa
100 kHz och med den andra (10 KC) i 10 steg (0-9) pd 10 kHz. Med
den tredje (1 KC) regleras frekvensen kontinuerligt fran 0 till 9 kHz
med 5 kHz overlappning, indikerad av ett plus- eller minustecken i
fonstret. Finregleringen sker med den centralt placerade avstim-
ningsindikatorn.

Ovriga organ 4r en funktionsomkopplare (OFF/ADF/ANT/LOOP),
interferensoscillator till/frdn (CW/VOICE), selektivitetsviljare
(SHARP/BROAD) och ljudstyrkereglering (VOL). Vidare finns en
aterfjadrande omkopplare, mirkt LOOP L (Left) /R (Right), for
manuell reglering av ramens drivmotor.

Texten pA manoverapparaten belyses av lampor fran sidorna; lam-
porna kan tas bort framifrdn. Frekvensskalan idr inte belyst nir
pejlen dr franslagen, dven om Ovriga lampor ir tinda.
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(2.2.2.)
'//"’ e T e —
]
Bild 2-2. Mandverapparat typ CNA-70A
2.2.3. CNA-70B
Denna typ av mandverapparat, avsedd for DC-6/17, skiljer sig
endast till formen fran CNA-70A.
2.2.4. CNA-70C

P& denna typ, avsedd speciellt for installationer med tv4A manover-
platser, har funktionsomkopplaren dnnu ett lige (TFR) for over-
flyttning av manovermdjligheten till den andra mandéverplatsen.

Frp 4
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2.3.

2.3.1.

2.3.2.

PEJLRAMARNA
Allmint

Det finns tvd huvudtyper av pejlramar:

A. LPA-70, dir de signalupptagande delarna dr fasta och speciellt
utformade for kompensering av kvadrantfelet.

B. MN-60, en dldre typ, didr hela den signalupptagande delen ar
vridbar och erforderlig korrektion infors pa mekanisk vig.

Pejlram LPA-70

Denna pejlram kan monteras antingen helt forsénkt eller med den

signalupptagande delen utanfor flygplanskalet skyddad av en grund

kapa. Det finns tvd varianter, LPA-70B och LPA-70C, som skil-
jer sig endast betriffande matten, (se tabell 1-1).

I centrum av pejlramen finns det en i horisontalplanet vridbar
spole, lindad pa en kiirna av HF-jirn. Genom slidpringar idr spo-
len ansluten till ramantennkabeln som overfor signalerna till pejl-
mottagaren.

Spolen vrids via en vixel av en tvifasmotor som drivs fran 26 V,
400 Hz.  En elgongivare dverfor biaringsinformationen till indika-
torerna. Drivmotor, elgon och vixel dr inneslutna i en képa.

Den upptagande delen bestir av fyra ritvinkligt ordnade ferrit-
armar som alla slutar i ett av fyra polstycken vilka tillsammans
omsluter rotorspolen. Armarnas ytterindar kan forses med
olika stora ferritstinger eller aluminiumskirmar for kompense-

Bild 2-3. Pejlram LPA-70
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(2.3.2.) ring av kvadrantfelet. Polstyckena, armarna och kompenserings-
stdngerna har hog permeabilitet och laga virvelstromsforluster.
De skyddas mekaniskt av plastskivor.

En aluminiumplatta, formad efter ytterkonturerna, ger stod och
skydd at pejlramen. En mindre aluminiumplatta i centrum av
pejlramen utgor fiste for vixeln till rotorspolen. Atta skruvhal
genom de tva aluminiumplattorna och kdpans flins mojliggor in-
fistning och inriktning av pejlramen till flygplanet.

2,3.3. Pejlram MN-60

MN-60 har en elektrostatiskt skirmad ram med nio varv och mitt-
uttag pa jadrnkdrna, samt drivmotor och elgongivare. Den dr av-
sedd att monteras med ramen utanfér flygplanskalet och har en
stromlinjeformad kdpa. Ramen dr hermetiskt forseglad inuti en
glasdom.

Korrektion for kvadrantfelet sker genom justering av ett kamsys-
tem. Nir pejlen dr i funktion med ramen stilla dimpas driv-
motorn si att ramen inte vrids genom vibrationer eller annan
yttre paverkan.

Képa \i

Képans
fist-
skruvar

Fiastskruvar
for fastsittning
vid fpl

Bild 2-4. Pejlram MN-60B Frp 4
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Konstruktion

2.4.

INDIKATORERNA

Flera olika typer av indikatorer kan anvindas till Frp 4. Alla
har samma funktion: att indikera pejlramens riktning och si-
ledes, vid pejling, riktningen till den sindare vars frekvens
pejlen dr avstiamd till.

MN-58C idr ett standardinstrument (stora normen), innehallande

tva elgonmottagare som styr var sin visare. Genom att vrida
skalan manuellt kan man stilla in flygplanets magnetiska kurs.

MN-72 liknar MN-58C men har dessutom en roterande skala som
kan styras frin magnetkompassen.

)

AT
= \\\\\\\\\\\ ' //////
\\\Qb‘b 0 &

AN
Bi N
T LA

Bild 2-5. Indikator typ MN-58C
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2.5.

STROMFORSORJNINGSENHETERNA

I pejlmottagaren kan anvindas antingen PSA-70A, PSA-70A-1
eller PSA-70B. Vilken typ som dr limpligast beror pi flyg-
planets elnit (se tabell 1-4).

De tva forsta typerna idr vixelstromsdrivna och lika utom i det
att PSA-T0A-1 har kiseldioder som likriktare medan PSA-T0A

har ett ror typ 6087.
PSA-70B ir en likstromsdriven, transistoriserad enhet.

Var och en av enheterna dr avsedd att monteras inuti mottagaren.
Alla elektriska forbindningar till stromforsorjningsenheten sker
genom ett skarvdon.

Den avgivna anodspanningen dr i samtliga fall +250 V. Mot-
tagarrorens glodtradar kopplas automatiskt for 28 V nir PSA-
70B #r installerad och 6,3 V nidr nagon av vixelstromsenheterna

dr installerad.

Bild 2-6. Stromforsorjningsenhet PSA-70A-1

Frp 4
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Konstruktion

2.6.

FASTRAMAR FOR MOTTAGAREN

Fistram MTA-70A dr sammansatt av tvd lingsgiende skenor,

tva tvirstycken, fyra stotdimpare, ett 45-poligt hylstag och
fistanordningar for en pejlmottagare. Se bild 2-7. Mottagaren
skjuts in framifran, varvid skenorna styr. Tva ldsmuttrar fram-
till hdller mottagaren mot tva fjiderbelastade styrpinnar baktill.
Det finns fyra jordningsbleck, ett for varje stotddmpare.

Bild 2-7. Fidstram typ MTA-T0A

Fastram MTA-70B tilliter installation av tva pejlmottagare pa
samma fistram. Stotddmparna #r fastsatta vid utskjutande
delar pa vardera sidan. Hojden ir 14g for att tvA mottagare
DFA-70 skall kunna installeras i samma utrymme som fordras
for en Bendix pejlmottagare typ MN-62.

Fistram typ MTA-70C ir ocksi avsedd for tva mottagare. Stot-
dimparna dr emellertid fidstade direkt vid tviarstyckena, varfor
de utskjutande delarna pa vardera sidan saknas.
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2.7.

2.7.1.

2.7.2.

ANTENNKABLAR
Hjdlpantennkabeln

Hjdlpantennkabeln, som dr av koaxialtyp, skall ha en total kapa-
citans av 220 pF ¥5%. Om lingden inte dverstiger 6,5 m kan
vanlig RG-kabel anvindas. Den speciella kabel som levereras av
Bendix utlimnas i langder upp till 30 fot (9,1 m) och dr forsedd
med skarvdon. Den far inte kapas.

Ramantennkabeln

En speciell tretradig kabel skall anvindas for ramantennens an-
slutning till mottagaren. Kabeln har en induktans av 6,5 pH
t0,5 uH och en kapacitans av 330 pF £10%. Dessa virden ar till
en del tillsatta i skarvdonet till mottagaren.

Kabeln levereras i ldngder fran 6 till 30 fot (1,8-9,1 m) och far
inte kapas.

Frp 4
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3. VERKNINGSSATT
3.1. PRINCIP
3.1.1. Allmint

Som nimnts bestir den kompletta pejlen av mottagare, ramantenn,
oppen antenn (hjdlpantenn), mandverapparat och en eller flera
indikatorer. Dess normala funktion dr automatisk pejling (lige
ADF). Genom att koppla om eller koppla ur vissa steg i mottagar-
en med hjilp av mandverapparaten kan man dock fa pejlen att
fungera antingen som handpejl (lige LOOP) eller som kommunika-
tionsmottagare (ldge ANT).

PEJL
Nr 2

!

——

INDIKATORER .'

PEJLMOTTAGARE

MANUVERAPP.
TYP CNA-T70

1
N [e== s ==

PEJLRAM TYP LPA-70 | T I ]

HIALPANTENN

Bild 3-1. Flygradiopejl Frp 4
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(3.1.1.)

3.1.2.

Pejlens huvuddelar visas schematiskt pa bild 3-1. I lige ADF
fir mottagaren signaler frin bdde ramantennen och hj#lpanten-
nen; den jimfor dessa signaler och bestimmer dirigenom radio-
signalens infallsriktning samt anger denna riktning pa en eller
flera indikatorer. I lige LOOP fiar mottagaren signal frén en-
bart ramantennen. Denna kan vridas med en handmanévrerad
omkastare och ramens riktning visas som vid automatisk pejling
pi indikator(er). I lige ANT slutligen limnar endast den 6ppna
antennen signal till mottagaren, som fungerar som en vanlig
superheterodynmottagare med dubbel frekvensomvandling.

Vart och ett av arbetssiitten kommer att beskrivas i det foljande.
Utom i vissa fall, didr det hidnvisas till forenklade kretsschemor,
kan verkningssittet forklaras av schemat 6ver mottagare DFA-
70A-1 pd bild 8-9. (Mottagare DFA-70A-2 skiljer sig i vissa
punkter frin nimnda schema.

Antennerna

Olikheterna redovisas i bild 8-10).

En ramantenn och en Oppen antenn limnar signaler till mottagaren.

De arbetar oberoende av varandra och har var sitt strdlnings-
diagram.

0° A. INDUGCERAD SPANNING SOM 0

FUNKTION AV INFALLSVINKELN

RAMANTENNEN
T~

7

HJALPANTENNEN

o
N

ERH 180°

B. VEKTORDIAGRAM

" Erv

Bild 3-2. Antenndiagrammen

Frp 4
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Verkningssatt

Den vertikala, Oppna hjilpantennen i bild 3-2 ir rundstrilande,

(3.1.2.)
dvs den inducerade spinningen dr oberoende av den horisontella
riktningen hos den infallande signalen och ligger i fas med stral-
ningsfiltet.

Ramantennen i bild 3-2 har ett 8-diagram. Den inducerade span-
ningens fas ir f6rskju<§en 90° med avseende pa strilningsfiltet
och vixlar abrupt 180" vid minimumgenomgangarna. Inducerad
spidnning 4r maximum ndr endera sidan av ramen ir riktad mot
sdndarantennen, och ingen spinning induceras nir ramens elekt-
riska axel sammanfaller med signalens infallsriktning.
Enligt vad som sagts ovan kommer ramspinningen alltid att ligga
90" fore eller 90 efter hjilpantennens spinning.
RAMANTENN HJALPANTENN
-
el
~
i
- RAM-
ELGON- |~ GRSTAR- - 90° FAS- >
BIVARE ! i . VRIDNING - B0
| ‘.
- A 46 Hz REFERENSFAS ‘
DRIV- |7
MOTOR
SERVO- 46 Hz- 46 Hz STYRFAS
- FORSTAR- FORSTAR- s mona:
KARE - KARE GARDEL
Y
INDIKA-
TOR(ER) - AVK LF UT
Bild 3-3. Blockschema, automatisk pejling (ADF)
3.1.3. Mottagarfunktionerna

A. Automatisk pejling ADF. Blockschemat for detta
ldge visas pd bild 3-3. Ramspénningen forstirks forst och
- o e - o .. -
fasvr%)ds sedan 90°. Eftersom ramspinningen fran borjan
dr 90 fore eller efter hjdlpantennspinningen kommer den
efter fasvridningen att vara antingen i fas eller motfas med
hjidlpantennspénningen.
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(3.1.3.A.) Den fasvridna ramsignalen kopplas sedan till bada gallerna

i en dubbeltriod som fungerar som balanserad modulator och
oscillator (BMO). De bada halvorna av BMO blockeras eller
Oppnas vixelvis med frekvensen 46 Hz. Anoderna i BMO dr
anslutna i push-pull till en HF -transformator vars sekundir-
lindning dr kopplad till hjdlpantennforstirkarens gallerkrets.
Aven hjilpantennen ir kopplad till denna krets. Den resul-
terande HF-signalen pa hjdlpantennforstdrkarens galler blir
didrfor modulerad med 46 Hz. Bild 34 visar i diagramform
hur signalerna sammansitts.

Observera att modulationsenvelopen #dr antingen i fas eller
motfas med den 46 Hz-spinning som matas in pa t e forsta
halvan av BMO, beroende pa hur ramantennen ir riktad i
forhdllande till sindaren. Modulationsenvelopen vixlar alltsa
fas nir ramen vrids genom ett minimum. I sjdlva minimum
induceras ingen spdnning i ramen och HF-signalen moduleras
di inte med 46 Hz.

Modulationsgraden dr proportionell mot ramspinningen som

i sin tur dr proportionell mot sinus for den vinkel som ram-
antennen avviker fran minimum. Modulationsgraden begrin-
sas emellertid av ramforstirkarens AVK.

Sdndaren till hoger
om ritt minimum

Sdndaren till vinster

om ritt minimum

Y n nl Ramsignal till BMO |
(efter 90° fasforski)

!

z

|

S S
|
|

46 Hz-spinning pa gallret
i forsta BMO-delen

Utspédnning fran forsta
BMO-delen

46 Hz-spidnning pd gallret
i andra BMO-delen

%

Utspénning fran andra
BMO-delen

___i’____

%

Hjidlpantennsignalen

Resulterande signal

R

Modulationsenvelopen T
i fas med, 1 i motfas med |

spinningen (46 Hz) pd gallret
i forsta BMO-delen

Bild 3-4. Sammansiittning av signalerna fran ram, BMO och hjidlpantenn Fers 4
rp




24

Verkningssdtt

(3.1.3.A.)

ELGON-
GIVARE

DRIV~
MOTOR

[

Fran BMO matas den modulerade HF-signalen in pa mot-
tagardelen, som ir en superheterodyn med dubbel frekvens-
omvandling. 46 Hz-modulationen aterstills vid detektorn,
filtreras och forstirks.

Den iterstillda 46 Hz-modulationen matas in pa ett par tyra-
tronror, dir den jimférs med den 46 Hz referenssignal, som
tillfors samma ror direkt frin BMO. Vilkendera av tyratron-
erna som blir ledande beror av modulationens fas. Tyratron-
erna bestdmmer rotationsriktningen hos ramantennens driv-
motor genom ett par reaktorer med mittningsbara jirnkidrnor
(transduktorer). Ramen vrids alltid mot ridtt minimum.

Pejlramens riktning overfors till indikatorn genom ett par
elgoner. Givaren dr mekaniskt kopplad till ramen och mot-
tagaren till en visare i indikatorn. Sa snart systemet dr ritt
orienterat kommer visaren att f6lja ramens vridning och kon-
tinuerligt ange dess riktning i forhdllande till flygplanets
lingdaxel.

INDIKA-
TOR(ER)

Handpejling (LOOP). Idetta lige utnyttjas de delar av
pejlen som visas pa bild 3-5.
RAMANTENN
4/
Cd /
RAM- . HF - FOR-
FURSTAR- > 90° FAS- > STARKARE
KARE VRIDARE (DEL AV BMO)
SERVO- Loop
A L R MOTTA-
E(AE?AR —-—\ GARDEL
OMKASTARE
LF uT

Bild 3-5. Blockschema, handpejling ( Lige LOOP)
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(3.1.3.B.) Som synes medverkar pejlramen, sjidlva mottagardelen och
elgonsystemet vid handpejling. 1detta fall styrs ramens
drivmotor for hand med omkastaren LOOP L/R. Rikt-
ningen till en avlyssnad sidndare bestims genom att ramen
vrids tills man fir ett minimum. Eftersom det finns tva
minima méiste ritt sida bestimmas genom dod rikning eller
genom ndgon standardprocedur for handpejling. 1 vilket fall
som helst uppsoks minimum med horseln eller genom obser-
vation av avstimningsindikatorns utslag.

C. Mottagning (lige ANT). Héirvid anvinds endast bara mot-
tagardelen, vars blockschema framgéir av bild 3-6.

HIKLPANTENN
47,6 kHz
BAND 1-3
HJIALPANT- - J L 2.
FORSTAR- oy ME BLANDARE
KARE : <[ T 0SCILLATOR
“ |T4~,5 KHz
BAND 4-6 v
) KATOD-
VFo FOLJARE
MEKANISKT
FILTER
Al- = . 455 kHz -
0SCILLATOR - - MF »
v
AVK- _ DETEKTOR . LF -FOR-
DETEKTOR < - gE%%N'NGS > STARKARE o LF uT

Bild 3-6. Mottagardelens blockschema (Lige ANT)

I lige mottagning dr endast hjdlpantennen ansluten till mot-
tagaringangen. HF-signalen forstirks och blandas sedan
med signalen fran forsta oscillatorn (VFO), varvid man fir
forsta MF. Forsta MF har 47,5 kHz pd band 1, 2 och 3

(90 till 400 kHz) och 174,5 kHz pa band 4, 5 och 6 (400 till
1750 kHz). Forsta MF-signalen gir in pa andra blandaren/
oscillatorn dir den omvandlas till 455 kHz. Efter fyra stegs
forstirkning likriktas signalen, och LF-komposanten kopplas
till tonfrekvensforstdrkaren. MF -signalen (455 kHz) matar

Frp 4
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(3.1.3.C.) dven en AVK-detektor som limnar AVK till hjdlpantennfor-
stirkaren och tre ror i andra MF-kedjan (V201, V202,
V203).
For Al-mottagning blandas 455 kHz med 456,02 kHz fran
en oscillator (BFO) si att man fir en 1020 Hz ton.

3.2. MANOVER- OCH AVSTAMNINGSKRETSAR

3.2.1. Frekvensval

Fjidrravstimningen sker inom mottagarens hela frekvensomfing
genom tvi elektriska system; A. ett likstromssystem for band-
viixling och B. ett viixelstromssystem for kontinuerlig avstdm-
ning.

A. Likstromssystemet. En sexligesviljare styr bandvixlar-
mekanismen i mottagaren pa foljande sitt:

En 18-liges skivomkopplare i mandverapparaten CNA70,

bild 8-5 eller 8-6, ingdr i den grupp omkopplare som manov-
reras med ratten ""100 KC'". Dess rorliga kontakt dr ansluten
till 428 V. De fasta kontakterna stir genom mandverkabeln

i forbindelse med en 6-polig omkopplare S401 (frimre) i mot-
tagaren, vars sex ldgen svarar mot var sitt frekvensband.
Den rorliga kontakten pa S401 dr forbunden med drivmotorn
B402 si att det endast 4r ett ldge i vilket motorn inte 4r an-
sluten till nidgon av mandvertradarna.

Nidr, vid en frekvensomstillning, ratten ""100 KC" vrids till
ett ldge som innebir bandvixling, ligger den rorliga kon-
takten pd mandverapparatens omKkopplare en spinning av +28 V
pa en forut spinningslés mansverledning. Motorn B402, som
genom en utvdxling driver pinnhjulet i en malteserkorsmeka-
nism, fir spinning. Pinnhjulet roterar och matar ryckvis
fram malteserkorset varje ging pinnen griper in i en slits i
detta. Rorelsen fortgdr tills omkopplaren S401, som ror sig
i takt med malteserkorset, bryter forbindelsen till den spidn-
ningsférande manéverledningen.

Mottagarens bandomkopplare sitter pA samma axel som mal-
teserkorset och S402. Siledes foljer bandomkopplingen direkt
av axelns vridning.
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(3.2.1) B. Vixelstromssystemet. Detta dr ett servosystem, som
bestir av en balanserad brygga, en faskinnande forstirkare,
en rorstyrd transduktorkoppling, en tvdfasmotor och en mot-
kopplingsgenerator. Ett forenklat kretsschema over system-
et visas pa bild 3-7.

» 1250V

1402 lIJTTAGSLINDNING
26V

400

————————

B40IB
GENE-

re————————

=/
e e e e e i it REFERENS-
FAS

DESSA DETALJER INGAR |
MANDVERENHETEN

Bild 3-7. Det vixelstromsdrivna avstimningssystemet.
Forenklat kretsschema

En grupp precisionsmotstind i mandverapparaten CNA-70
viljs ut med omkopplarna 84 och S5 vid instdllning av onskad
frekvens. Dessa motstind plus potentiometern R401 i mot-
tagaren bildar en brygga; se bild 3-7. En 400 Hz-spénning
fran en 30 V-lindning pd transformatorn T501 ligger over
bryggans ena diagonal. Ansluten mellan de rorliga sldpkon-
takterna pa potentiometern R401 och pa potentiometern R1

i mandverapparaten (ratt ""KC"), dvs over bryggans andra
diagonal, dr primirlindningen pé forstirkarens ingdngstrans-
formator T401. SA linge de bada sldpkontakterna har samma
potential (bryggan 4r i balans) upptrider ingen spdnning over

Frp 4
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ingdngstransformatorn. Nir en ny frekvens stills in dndras
emellertid resistansvirdena pa endera eller bada sidor av
slidpkontakten pa potentiometern R1, varfor denna kontakt
kommer att ligga pa en punkt som har spinning i férhdllande
till sldpkontakten pd R401 (bryggan ir i obalans). Servofor-
stirkarens ror V401A far da spdnning 6ver transformatorn
T401. Beroende pd om sldpkontakten i mandverapparaten
(elektriskt sett) har rort sig it ena eller andra hallet varierar
felspdnningens fas med 180°.

En skdrmad treledare forbinder bryggans bada delar. De tre
tradarna maste vara tvinnade med minst ett varv per 7,5 cm
langd for att utbalansera deras kapacitanser. Kapacitiv
obalans skulle orsaka att en 90° fasforskjuten spinning upp-
stod, vilken skulle kunna maskera den sokta resistiva felspin-
ningen 6ver transformatorn T401.

Felspdnningen fran bryggan gir in pa roret VA01A over trans-
formatorn T401, som ir avstimd till 400 Hz med kondensa-
torn C405. Felsignalen forstirks i V401A.

Efter forstirkarroret féljer dubbeltrioden V402, som fungerar
som fasdetektor for felsignalen. Felspinningen matas i paral-
lell till bada gallerna i detektorn. P4& anoderna ligger i push-
pull en 400 Hz referensspinning pa 200 V.

Utan felspinning pa fasdetektorns galler dr strommarna genom
de bada rorhalvorna och deras anodmotstind R409 och R410
lika. Balanserade vixelspidnningar upptrider 6ver anodmot-
stdnden, och foljaktligen upptrider lika stora vixelspinningar
pa gallerna till dubbeltrioden V403. En felsignal pa fasdetek-
torns galler kommer emellertid att vara i fas med referens-
spdnningen pa ena rorhalvans anod och i motfas med spin-
ningen pa andra rorhalvans anod. - Spinningen 6ver anodmot-
stdndet i den rorhalva vars anod- och gallerspinningar ir i
motfas minskar och spidnningen 6ver anodmotstindet i den
rorhalva vars anod- och skidrmgallerspénningar ir i fas dkar.
Olika stora spédnningar upptridder pi rorets V403 bada galler.

Anoderna i ror V403 dr anslutna till styrlindningarna i en dub-
bel transformator (transduktor) med mittningsbar kirna,
T402. Primirlindningarna i denna komponent (som i sjdlva
verket ir tva transformatorer i ett gemensamt holje) 4r serie-
kopplade samverkande och matas med spinningen 26 V,
400 Hz. Tva par sekundirlindningar dr seriekopplade mot-
verkande och matar parallellt den ena (variabla) styrfasen
hos tvdfasmotorn B401A. Denna motor limnar maximalt vrid-
moment ndr spanningen antingen dr fore eller efter spinningen
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(3.2.1.B.) pa den andra, fixerade (referens-)fasens lindning med 90°.
Faslidget bestimmer motorns rotationsriktning. Nir ingen
felsignal kommer in pa fasdetektorn V402 dr vixelspdnningar-
na pa V403 bada galler i balans. I viloldget dr gallerforspin-
ningen sa stor att bada rérhalvorna drar en liten strom, och
bada halvorna av transformatorn T402 ir pa vig att bli mit-
tade. Lika stora spdnningar upptrider 6ver vardera halvan
av transformatorn T402. Emedan sekundirlindningarna ir
kopplade motverkande 4r spinningen Gver styrfasens lindning
pad motor B401A i princip noll nir ingen felsignal dr for handen.

Nir en felsignal kommer in pa forstidrkaren drar ena halvan
av V403 mindre strom. Transformatordelen i samma ror-
halvas anodkrets blir lingre avligsnad fran mittning 4dn forut,
under det att den andra halvan mittas helt. Spinningen 6ver
den omittade halvan av sekundidren dr di avsevirt hogre idn
spanningen over den mittade. Skillnadsspinningen tillfors
styrfasens lindning pa motorn B401A, som di startar.

Eftersom sekundidrlindningarna pa transformator T402 dr
kopplade motverkande skulle den spidnning som avges till
motorns styrfaslindning vara antingen i fas eller i motfas

med spinningen pa referensfasens lindning, om inte konden-
satorn C401 vore. Denna kondensator, i forening med den
dubbla sekundirlindningen, vrider sekundirspinningens fas
sd att styrfasspanningen antingen dr fore eller efter referens-
spanningen med 90 . Fasskillnadens tecken beror pa vilken
halva av transformatorn som limnar storsta spinningen.

Det 4r uppenbart att eftersom felsignalens fas avgor vilken
halva av roret V403 som drar den mindre strommen och
minskar mittningen i ena transformatorhalvan, si bestims
ocksi fasliget i motorns styrfas av felsignalens fas. Fel-
signalens fas bestimmer siledes motorns rotationsriktning.
Motoraxeln dr mekaniskt kopplad till potentiometern R401 i
bryggan. Nir motorn arbetar drivs sldpkontakten pd poten-
tiometern mot den punkf som har samma potential som slidp-
kontakten pa potentiometern R1 i mandverapparaten.

Motkopplingsgeneratorn B401B dr mekaniskt kopplad till mo-
torn B401A for att Astadkomma snabb uppstoppning av motorn
och minska tendenser till pendling. Drivspinningen 26 V, 400
Hz, ir ansluten bade till motorns referensfaslindning och
generatorns magnetiseringslindning. Nidr motorgeneratorn
roterar utvecklas 6ver generatorns andra lindning en spanning
som Atermatas till katoden pa forstirkarroret V401A.

Frp 4
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(3.2.1.B.) Den idterkopplade spdnningen varierar i fas med motorns
rotationsriktning och 4dr i motfas med felspidnningen som
matas in pa V401A. Amplituden hos denna motkopplade
spidnning varierar med rotorns vinkelhastighet. Under in-
stidllningsforloppet soker motkopplingsspinningen minska
verkan av felsignalen pd V401A galler. Tendensen till pend-
ling minskas, servosystemets hastighet begrinsas och sta-
bilitet uppritthalls.

Avstimningsmotorn B401A roterar under belastning med
4000 r/m och utvecklar ett vridmoment pa 43 gcm. Hastig-
heten nedvixlas i en 4 stegs kuggvixel som driver ett kugghjul
pa axeln till ramforstirkarens vridkondensator. Detta kugg-
hjul driver i sin tur huvudaxeln i vixelstromssystemet. Ge-
nom en kuggstingsmekanism styr huvudaxeln sldden for spol-
kdrnorna i de induktansavstimda HF - och blandarkretsarna.
Spolkidrnornas trimskruvar ir gingade i platar, fastsatta vid
sliden. P& huvudaxelns inre inde finns ett fjiderbelastat,
delat kugghjul. Detta 4r genom ett mellanhjul kopplat till
delade kugghjul pa axlarna till servopotentiometern R401 och
forsta oscillatorns vridkondensator.

C. Mottagarens avstimning. D34 mottagaren anvinds med meka-
niskt MF -filter inkopplat har den mycket hog MF -selektivitet
och kridver darfér en nidgot annorlunda avstimningsmetod #n
vanliga mottagare.

Nir mottagaren ir ritt avstdmd till en viss frekvens ir MF-
passbandet sidstillt 500 Hz. Med andra ord, bidrvdgen kommer
att vara i kanten pa selektivitetskurvan och sidstilld 500 Hz
frin passbandets mitt. Om avstimningen dAndras si att ena sid-
bandet kommer i mitten av selektivitetskurvan ckar LF-uteffek-
ten, under det att bidrvagens placering i mitten av passbandet
resulterar i undertryckning av de hogre frekvenserna i sidban-
den.

Om man stiller in pd maximal ljudstyrka visar det sig att tvd
dylika maxima finns. Den dubbla puckeln orsakas av skirpan
i selektiviteten genom att LF-uteffekten sjunker nir birvigen
ar instilld i mitten av passbandet.

3.2.2, Funktionsomkoppling

Med funktionsomkopplaren S1 i manéverapparaterna typ CNA-70A

och CNA-70B manovreras fyra relder i mottagaren; vidare om-
kopplas kiinslighets- och forstirkningsregleringen samt kretsarna
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(3.2.2.) for automatisk pejlfunktion. Ett forenklat kretsschema over de
aktuella delarna med S1 i lige ADF visas pa bild 3-8.

A. Franslaget lige (OFF). Med funktionsomkopplaren S1 pd
OFF ir alla drivspidnningar brutna. Nir Sl dr i ndgot annat
lige (ADF, ANT eller LOOP) far reldt K503 strom pd si
sitt att reldspolen jordas genom S1 sektion 1R. Nir reldt
drar ligger det +28 V pé vederborliga kretsar, 115 V vixel-
strom pa mottagarens stromférsdrjningsenhet och 26 V, 400
Hz, pi referensfaslindningarna pa ramantennens drivmotor
och avstimningsmotorn B401A samt till transformatorns T501
primirlindning och motkopplingsgeneratorns B401B magnetise -
ringslindning.

B. Automatisk pejling (ADF). Da Sl placeras i ldige ADF inlinkas
potentiometern R2A (forstirkningsreglaget) fore LF-roret V206
(se bild 3-8). Forstirkningen i MF-kedjan idr fast, fransett
AVK-verkan, och kinslighetsregleringspotentiometern R2B ir
bortkopplad. Forstirkningen i MF-roret V203 dr hog med en-
bart motstandet R210 i serie med katoden.

C. Mottagning (ANT). Stidlls omkopplaren S1 i lige ANT, far re-
14t K501 strom. Reldt kopplar dd bort ramforstidrkaren och
BMO genom att bryta anodspinningen till ror V101 och V102.
Ramdrivningen kopplas bort genom att +28 V ldggs pa tyra-
tronernas V302 och V303 katoder, si att de blockeras.

Kinslighetspotentiometern R2B i mandverapparaten kopplas in
i katoddterledningarna till réren V201, V202 och V103. Poten-
tiometern R2A har i detta ldge ingen inverkan pad LF-forstirk-
ningen, ty rérets V206 galler dr stindigt anslutet till R2A
ovre dnde.

D. Handpejling (lige LOOP). Vrids Sl in i ldge LOOP (bild 3-8)
fir relderna K502 och K101 strom. Relidt K101 kopplar ur
och jordar hjidlpantennen och kopplar i dess stidlle in konden-
satorn C138. Kondensatorn fungerar som konstantenn for
att bibehilla avstimningen i kretsen.

Reld K101 kopplar ocksi in motstdndet R115 i serie med
katoden pA BMO ror V102. Ena halvan av BMO blockeras
och 46 Hz-svingningen upphdor. Den andra halvan av BMO
arbetar pa en brantare del av sin karakteristika si att for-
stirkningen av ramsignalen blir storre.

Frp 4
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Reld K502 6ppnar jordforbindningen genom kondensator C306
fran sekundidrlindningarna pi transduktorerna L301 och L302
och ligger dessutom +28 V pa tyratronernas V302 och V303
katoder. Dirigenom sitts den automatiska ramstyrningen
ur funktion. Motstidndet R211 seriekopplas med katoden pa
MF -roret V203 varigenom forstdrkningen i detta steg mins-
kar. Kinslighetsreglaget R2B i manoverapparaten stir kvar
i katodkretsarna till r6ren V103, V201 och V202.

Lige TFR. Utom de fyra ovanndmnda ligena hos funktions-
omkopplaren S1 har manoverapparat CNA-70C ett femte lige
(TFR) som medger att fjirrmandvreringen helt flyttas over
fran en mandverapparat till en annan. Reld K503 forblir
tillslaget under denna mansdver. Ett impulsreld far strom
nir Sl placeras i lige TFR och dess vidxlingskontakter om-
besorjer omkopplingen (se bild 8-6). Omkopplaren S1 ar
fijiderbelastad i femte ldget och dtervinder av sig sjdlv till
lage LOOP.

3.2.3. Ramstyrningen

A.

Drivmotorn. Motorn som driver pejlramen (eller sdokspolen
i LPA-70) dr en tvafas induktionsmotor for 400 Hz. Den ir
utford sa att den har speciellt liten troghet. 400 Hz-spdn-
ningen matas till ena lindningen i motorn. Fasen hos denna
spanning dr konstant, ddrfor kallas lindningen referensfasens
lindning. For att motorn skall utveckla maximalt vridmo-
S = o :
ment skall en spénning som dr 90 fasvriden med avseende
p4d spinningen pa referensfasens lindning tillforas den andra
lindningen (den variabla fasens eller styrfasens lindning) pa
motorn. Fasforskjutningens tecken avgor 4t vilket hall mo-
torn roterar och diarmed pejlramens vridningsriktning.

Automatisk styrning av ramens vridning. Som konstaterats
under 3.1.3.A. sdker ramantennen ett minimum si lidnge 46
Hz-modulationen finns vid LF-detektorn. Den aterstillda
46 Hz-signalen fungerar som en felspinning som styr ett
servosystem. Sai lidnge felsignalen dr nidrvarande styr ser-
vot ramens drivmotor och ramantennen vrids mot ett mini-
mum.

Nir ramantennen inte stir i ett minimumlige moduleras den
mottagna signalen med 46 Hz i BMO och matas genom kon-
ventionella kretsar till LF-detektorn CR202 (se forenklat
kretsschema bild 8-9). Utspanningen dr en LF-signal som
innehiller den 46 Hz-modulationssignal som introducerats
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3.2.3.B.) av BMO. Sedan den forstirkts i férsta LF-steget V205B
matas LF-signalen till gallret pa 46 Hz-forstidrkaren V301B
dir den forstirks ytterligare. I anodkretsen pa 46 Hz-for-
stirkaren dr en transformator T301, vilken tjinar som
LF-filter och ldmnar balanserad utspdnning till f6ljande
steg.

Transformatorns T301 sekundirlindning dr shuntad med en
kondensator (innesluten i transformatorkipan) som avstim-
mer lindningen till 46 Hz. Detta medf6ér att primédrlindningen
verkar som en hog impedans for 46 Hz men som relativt 1ag
impedans for hogre tonfrekventa signaler. (Kretsens Q dr
3-3,5. Dess selektivitet, plus filtreringen genom motstian-
det R302 och kondensatorn C302,ricker ddrfor till for att
medge noggrann styrning av de efterfoljande tyratronerna.)

I serie med transformatorn T301 primir och innesluten i
samma kipa som transformatorn dr en stoppspole pa 30H
som visar hogre impedans mot de tonfrekventa signalerna
in mot 46 Hz-signalen. Stoppspolen och transformatorns
primir fungerar som frekvensselektiv spidnningsdelare.
Huvudparten av 46 Hz-signalen upptridder 6ver transfor-
matorlindningen medan tonfrekvenssignalen undertrycks av
30 H-stoppspolen. En forsumbar tonfrekvensspéidnning till-
fors transformatorns sekundir.

Den balanserade utspidnningen fran transformatorn T301
matas i push-pull till skirmgallerna pa de bada tyratron-
roren V302 och V303. En 46 Hz referensspianning frin BMO
(ddr 46 Hz-modulationen genererats) matas i parallell till
styrgallerna pa tyratronroren. 46 Hz-spanningen pd skdrm-
gallret dr antingen i fas eller i motfas med referensspinning-
en pa samma rors styrgaller. Eftersom den iterstillda
modulationssignalen vixlar i fas med 180° fran den ena
sidan om ramens minimum till den andra 4r det uppenbart
att fasen hos spinningen pi tyratronernas skirmgaller ocksé
vixlar i fas med 180, beroende pa ramens vinster- eller
hogerdeviation fran minimum.

En viktig sak att ldgga mirke till i detta sammanhang dr de
stora fasfelen, hiirrorande frin olika kretselement som in-
troduceras i 46 Hz-kanalerna. Sirskilt 30 H-stoppspolen i
serie med transformator T301 orsakar stor fasvridning i
den aterstillda 46 Hz-modulationsspinningen. Dessa fel
kompenseras emellertid genom fasvridningskretsar, mot-
stindet R302 och kondensator C302 i modulationssignalens
ingangskrets och motstdnd R320 och kondensator C315 i
referenssignalens ingangskrets. (Vid mottagare DFA 70A-1

Frp 4
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inkopplas i l1ige SHARP en extra fasvridningskrets bestiende
av kondensator C316, motstidnd R325, kondensator C317 och
motstiand R313.)

Tyratronerna har sidan forspdnning att de fungerar som
"koincidensror', dvs de tinder bara nir 46 Hz-spinningarna
pa respektive rors skirm- och styrgaller sammanfaller i fas.
I betraktande av push-pull-kopplingen av transformatorns
T301 utgdngskrets dr det tydligt att styr- och skéigmgaller

pa det andra roret dr matade med spinningar 180" ur fas och
roret kan inte tinda.

Ett forenklat kretsschema oOver styrkretsarna for ramens
drivmotor finns i bild 3-9. Transduktorerna 1301 och L302
ingdr i anodkretsarna pa tyratronerna V302 och V303, res-
pektive. Anodspidnningarna for tyratronerna fis fran en

200 V-lindning pa transformator T501. Denna 400-periodiga
spanning nir tyratronernas anoder genom kondensatorerna
C304 och C305. Eftersom anodspinningen ir en vixelspdn-
ning kommer roret att tiindas och sedan blockeras med vixel-
spanningens frekvens. Anodkondensatorn over transduktorns
styrlindning urladdas genom lindningen under blockerings-
tiden varfor en likstrom underhalls genom styrlindningen.

Styrfasens lindning pd ramens drivmotor ar ansluten till en
"bryggkoppling' bestiende av en balanserad lindning pa trans-
formator T501 och transduktorerna. Transduktorernas impe-
danser ir lika och hdga nir ingen av tyratronerna dr ledande.
Detta tillstind forekommer bara nir ramen ir precis pa ett
minimum och siledes ingen 46 Hz-modulation upptrader i
mottagaren. Motorns styrfas fir d4 ingen spinning; ett till-
stand som motsvaras av B pi bild 3-9.

Nir tyratronen V302 tidnder dr urladdningsstrommen fran
kondensator C304 tillricklig for att mitta transduktorns
kdrna. Transduktorns impedans minskar d4 sa att en stor
del av den spidnning som ligger 6ver den aktuella halvan av
transformatorlindningen upptrader éver motorns styrlind-
ning. Som visas i B bild 3-9 dr spinningen som matas ge-
nom transduktorn 1301 180° fasvriden i forhillande till
transformatorns primédrspinning. Kondensatorerna C306
och C303 vrider emellertid fasen 90° framat, si att den
ligger 270° fore primirspinningens fas. Detta ir detsamma
som att styrfasen dr 90° efter primirspinningens fas.
Eftersom priméirspinningen ocksi utgér motorns referens-
fasspinning dr det 90° fasskillnad dven mellan motorns tvé
lindningar.
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Nar tyratronen V303 tinder passerar en mittningsstrom
genom transduktorn L302, vars impedans minskar. En stor
del av den transformatorspédnning som ligger i fas med pri-
miren upptriader over motorns styrfaslindning. Kondensa-
torn C306 vrider fasen pid samma sitt som nyss och foljakt-
ligen ligger spinningen pa motorns styrfaslindning 90~ fore
referensfasens spinning. Motorn roterar, men it motsatt
hall mot forut.

Diskrimineringen mellan ramantennens bida minima (sido-
bestimningen) sker pd ovan beskrivna sitt. Servosystemet
ir stabilt, endast d4 ramen intar ritt minimumlige, ty
motorn driver alltid ramen mot detta minimum. I det mot-
satta, falska minimumliget, 4r den minsta storning tillrick-
lig for att motorn skall starta och vrida ramen fran detta
och mot det ritta minimumliget.

Potentiometern R318, som ligger i serie med tyratronernas
katoder, gor det mojligt att reglera tyratronernas tindspéin-
ning. Den reglerar den positiva forspidnningen pa tyratroner-
nas katoder. Spinningen pd skirmgallret maste vara hogre
dn katodférspdnningen innan tyratronen kan tinda. Normalt
justeras potentiometern si att spinningen pa skdrmgallret
uppnar ett virde motsvarande nigra tiondels graders ram-
vridning frin minimum.

Drivmotorn f6r ramantennen har mycket liten troghet och
stannar si gott som omedelbart nidr stromtillférseln upphor.
Det finns dock en liten tendens hos ramen att ""aka forbi"
minimumlidget. Denna tendens reduceras genom en krets
bestiende av motstinden R318, R321 och kondensatorn C312
i tyratronernas katodkrets.

Strommen genom en tyratron 6kar spinningsfallet 6ver totala
motstdndet och laddar upp kondensatorn C312 till en hogre
potential pa tyratronens katod. Efter hand som ramantennen
nirmar sig nolliget sjunker spidnningen pa tyratronens skirm-
galler. P4 ett visst avstdnd frin minimum blir skirmgaller-
spdnningen otillricklig for att tyratronen skall tdnda med den
hogre katodforspidnningen. 1 det 6gonblick tyratronen blir
oledande borjar kondensatorn C312 att laddas ur och spin-
ningen pd katoden minskar. Om ramen inte ir i ett minimum-
lige atertar dd skidrmgallerspinningen styrningen av roret,
som iter tinder. Kondensatorn laddas upp igen och roret

blir oledande. Under den korta period roret idr ledande drivs
ramen nirmare minimum. Dirigenom sjunker skdrmgaller-
spanningen ytterligare.
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OMKASTARE
L-R
83

Genom den intermittenta drivningen d4 ramen nirmar sig
minimum minskas tendensen att passera minimum. Dess-
utom tillfors en dimpande likstrom genom stoppspolarna
L303A, 1L303B till motorns styrfaslindning for att eliminera
overdriven pendling.

Handpejling. I ldige LOOP mansdvreras ramens drivmotor
med en omkastare pd manoverapparaten. Nir funktions-
omkopplaren stdlls i lige LOOP upphor svingningen (46 Hz)
i BMO (se 3.2.2. D) och reldt K502 ldgger +28 V pa tyra-
tronernas katoder. Kondensatorn C306 och transduktorerna
L301 och L302 har i detta 1dge ingen inverkan pd ramens
styrning. Ett férenklat kretsschema 6ver kopplingen i detta
lige visas i bild 3-10.

O

501

L—‘— 26Y 400 v

[

R40 ¢303

Bild 3-10. Ramens mandverkretsar vid handpejling.

Forenklat kretsschema

Omkastaren S3 i manoverapparaten 4r en treliges, ater-
fjadrande stromstillare med nolldget i mitten. Medurs
vridning av omkastaren okar ramvinkeln; moturs vridning
minskar ramvinkeln. (Ramen kan mandvreras pa detta sitt
dven nir funktionsomkopplaren S1 star i lige ADF.) Sok-
spolen i pejlram LPA-70 roterar med ca 36° per sekund
med 120-ohmsmotstindet R40 inkopplat. (Pejlram MN-60
roterar ca 20° per sekund.) Rotationshastigheten kan ckas
genom att motstindet R40 byts ut mot ett med ldgre virde.

Frp 4
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3.3.

3.3.1.

3.3.2.

Motorn drivs pé visentligen samma sidtt som vid automatisk
pejling. Styrfasens spinning kommer frin den balanserade
sekundiren pi transformator T501. Man fir den 90-gradiga
fasvridningen fran kondensatorn C303 ndr pejlram LPA-70
anvinds eller fran en yttre 5 wF kondensator nir pejlram
MN-60 anvinds.

MOTTAGARKRETSARNA

Ramforstdrkaren

Ramforstirkaren V101 4r en konventionell HF -forstirkare utford
for matning fran ramantennen (se bild 8-9). Steget avstims i
gallerkretsen med vridkondensatorn C114, som stills in med
vixelstromsservot. Ramavstimningskretsarna bildar en sirskild
mekanisk enhet innehédllande fyra avstimda HF-transformatorer,
T101-T104, av vilka en viljs ut och avstidms i enlighet med frek-
vensinstillnirigen. Ramantennen ansluts balanserat till primédren
pa den utvalda HF -transformatorn; sekundiren gir till gallret

. pd ramférstirkarroret V101.

En sirskild AVK-spénning som tillférs V101 bromsgaller, reg-
lerar rorets forstirkning med hinsyn till ramens vinkel mot
minimumliget och HF-signalens styrka. Denna AVK-spinning
kommer fran en separat krets beskriven i 3.3.11.

Balanserad modulator/oscillator

BMO-roret V102 limnar 46 Hz referensspinning sd vil som
moduleringssignal med samma frekvens for ramens automatiska
styrning i lige ADF. I ldge LLOOP fungerar roret enbart som
HF-forstiarkare.

A.

Lige ADF. Ett forenklat kretsschema av BMO i detta ldge
visas pé bild 3-11. Som dess namn antyder dr kopplingen
en kombinerad referensoscillator och balanserad modulator.

Oscillatorfunktionen fir man genom det fasvridande RC-nitet
mellan anoder och galler i dubbeltrioden V102. Fasvridningen
mellan anoden i ena rorhalvan och gallret i den andra 4r noll
vid 46 Hz. P& grund av rorets 180" -fasvridning blir de dter-
matade spinningarna av ritt fas for att underhdlla svingning
endast vid 46 Hz. Forstirkningen i respektive rorhalvor ar
tillridcklig for att 6vervinna ddmpningen i RC-nédten. 46 Hz-
spidnningarna pa de bada anoderna ir i motfas.
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Bild 3-11. BMO. Forenklat kretsschema

HF-signalen frin ramforstirkaren matas i parallell till de
bada gallerna i BMO over en kapacitiv anodkrets C118, L101,
som vrider HF-signalens fas 900°.

De bada anoderna i BMO ir anslutna i push--pull till primir-
lindningarna pi HF -transformatorn T105. De bigge trioderna
forstiarks respektive blockeras vixelvis 46 ginger per sekund
s8a att utspidnningen blir en HF -signal som vixlar fas lika ofta.
Hjilpantennens signal blandas med ramens pi ovannimnda
sitt behandlade signal i gallerkretsen pa hjidlpantennforstir-
karen. Saledes; ramspinningen vixelvis adderas till och
dras ifrdn hjdlpantennspinningen med frekvensen 46 Hz.

Frp 4
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3.3.3.

Resultatet blir en HF-signal amplitudmodulerad med 46 Hz.
Modulationssignalen #indrar fas 180° med ramantennens sid-
stillning till vinster eller hdger om ritt pejlminimum (se
bild 3-5).

B. Lige LOOP. Nir funktionsomkopplaren stills i lige LOOP
drar reldt K101, varigenom motstindet R115 ldnkas in i
serie med katodmotstindet R111 till jord. Sp#nningsfallet
over det kombinerade motstindet utnyttjas som gallerfor-
spdnning for ena trioden i V102. Denna del blockeras, och
rorets sjdlvsvingning upphér. HF-signalen passerar genom
den andra trioden och forstirks.

Hjdlpantennférstirkaren

Dubbeltrioden V103 fungerar som en tvdstegs katodkopplad HF -
forstirkare for hjidlpantennsignalen. I foljande beskrivning antas
band nr 1 vara inkopplat; skillnaden fran 6vriga band 4r bara att
komponenterna i de avstimda kretsarna har andra vidrden.

Gallerkretsen i forsta steget 4r avstimd.

1 ldgena ADF och ANT bestims gallerkretsens resonansfrekvens

genom induktanserna i spolarna L103, L109 och T105 sekundir
samt kondensatorn C132 och kondensatorn C127 i serie med
hjdlpantennen och hjidlpantennkabelns kapacitans. I lige LOOP
ingdr samma element utan hjdlpantennen och dess kabel vilka
ersatts av kondensatorn C138. Spolen L103 ir en trimmer for
spolen L109 som avstims genom vixelstromsservot.

Ramsignalen, modulerad i ldge ADF eller omodulerad i lédge
LOOP, tillfors forsta steget frin sekundiren pa transformator
T105. Hjidlpantennsignalen tillfors genom kondensatorn C127

i ligena ADF och ANT. 1 lige LOOP ersitts hjdlpantennen av
kondensatorn C138, som fungerar som konstantenn for att av-
stimningen i kretsen skall bibehillas.

Forsta steget dr katodfoljarkopplat till andra steget. Ett avkopp-
lingsfilter C141, R125 ingdr i forsta stegets anodkrets. - Spolen
L133 i serie med den gemensamma katodledningen okar HF -
impedansen sett fran katoderna.

Andra stegets galler dr anslutet till AVK men befinner sig HF -~
missigt pd jordpotential. Eftersom stegets anodimpedans ir
lag 4r motstinden R130 och R131 kopplade i serie med anod-
belastningen for att hindra roret fran att sinka anodkretsens
Q-vdrde for mycket.
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3.3.4.

Kopplingen mellan hjdlpantennforstirkaren och forsta blan-
daren V104 ir en kombination av vagfilla for spegelfrek-
vens och bandfilter. De avstimda kretsarna i HF-forstir-
karens anodkrets och i blandarens gallerkrets dr kopplade
pa tvd vigar; dels hogimpedivt genom kondensatorn C162
och dels ligimpedivt over C156 som dr gemensam for bada
kretsarna. Signalerna via "topp'"- och "botten" -kopplingen
ir sinsemellan fasforskjutna 180°. Komponentvirdena ir
valda si att pd signalfrekvenserna "botten'' -kopplingen 4r
tillrdackligt mycket storre dn "topp''-kopplingen for att sig-
nalen skall overforas. Pa spegelfrekvenserna ir de lika
och kompenserar varandra. Kretsarna ir skirmade fran
varandra for att forhindra induktiv koppling mellan spolarna.

Forsta oscillatorn och forsta blandaren

Forsta (variabla) oscillatorn bildar en sirskild enhet, skild frin
blandaren. Roret V105 4r en dubbeltriod. Den ena trioden dr en
oscillator med avstdmd gallerkrets, den andra dr ett katodkopp-
lat buffertsteg.

Fo6ljande diskussion forutsitter att band nr 1 dr inkopplat.

HF-transformatorn T106 ombesorjer kopplingen mellan anod och
galler i oscillatortrioden. Gallerkretsen dr avstimd med 48 kHz
over signalfrekvensen (175 kHz pd banden 4, 5 och 6). Den av-
stimda kretsen utgors huvudsakligen av primiren pa transforma-
tor T106 och vridkondensatorn C164 som avstims genom vixel-
stromsservot. Vridkondensatorn har speciellt 1dg temperatur-
koefficient for att inflytandet av temperaturvixlingar pa avstim-
ningen skall bli si litet som mdéjligt. Kapacitanserna hos for-
kortningskondensatorn (paddingkondensatorn) C190, trimmern
C171, shuntkondensatorn C178 och den temperaturkompenserande
keramiska kondensatorn C177 paverkar dven kretsens resonans-
frekvens.

Kopplingen till buffertsteget gar via kondensatorn C166 mellan
bada triodernas galler. Signalen tas fran gallret istillet for frin
anoden av den anledningen att en relativt likformig signalstyrka
onskas over hela avstimningsomradet och de jimna dvertonerna
dr ganska laga i den avstimda kretsens spinning. Oscillatorns
anodspinning dr stabiliserad till 108 V.

Frp
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3.3.5.

3.3.6.

3.3.7.

Forsta blandaren V104 dr en triodkopplad HF -pentod. Signal-
frekvensen matas in pa styrgallret och oscillatorfrekvensen pia
katoden. Skdrm- och bromsgaller dr forbundna direkt med
anoden. Anodspinningen dr parallellmatad genom motstindet
R139 vilket dven fungerar som shuntmotstind for att 6ka blan-
darens passband. Utspidnningen tillfors forsta MF-kretsen ge-
nom kondensatorn C193.

Forsta MF-bandfiltret

Efter forsta blandaren foljer ett dubbelavstimt MF-filter. Pa
banden 1, 2 och 3 (90-400 kHz) inkopplas ett 47,5 kHz-filter som
utgors av spolarna L134 och L136 samt kondensatorn C163. Lig-
impediv koppling mellan de bada spolarna ombesorjs av konden-
satorn C163 som ir gemensam for bida avstimda kretsarna.

Pa banden 4, 5 och 6 inkopplas spolarna 1135 och L137 samt
kondensatorn C192. Forsta MF pa dessa band 4r 174,5 kHz.
Den lagimpediva kopplingen mellan de bada kretsarna ombesorjs
i detta fall av kondensatorn C192.

Andra blandaren/oscillatorn

Roret V106 fungerar som kombinerad andra blandare och kristall-
styrd oscillator och omvandlar forsta MF till 454, 5 kHz, dvs
andra MF. P& banden 1, 2 och 3 svinger oscillatorn pa 407 kHz;
pa banden 4, 5 och 6 dr frekvensen 280 kHz. Forsta MF-signalen
matas in pa rorets bromsgaller. Skdrmgallret fungerar som anod
i oscillatorn och kristallen dr inkopplad mellan skdrmgallret och
styrgallret. Aterkopplingen bestims av den kapacitiva spinnings-
delaren C195 och C199.

Andra MF-forstiarkaren

455 kHz-signalen forstirks i fyra steg innan den likriktas.
Normalt kopplas andra blandaren till MF-roret V201 genom ett
konventionellt bandpassfilter T201. I hogsta selektivitetsliget
(omkastaren i lige SHARP) sker kopplingen genom ett mekaniskt
filter Z201. Filtret har en mekanisk resonans vid 455 kHz och
uppvisar en mycket selektiv bandpasskarakteristik. Filtret in-
kopplas av reldt K201.

Under handpejling och mottagning (ligena LOOP respek-
tive ANT) fir de tva forsta stegen V201 och V202 forspénning dver
HF-kinslighetsreglaget (R2B i mandverapparaten). Hjidlpantenn-
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{3.3.7.) forstirkaren V103 regleras pad samma sitt. I serie med kins-
lighetspotentiometern ligger de parallellkopplade motstinden
R245 och R246, vilka tillsammans med R2B utgor lickmotstind
for +250 V. Se bild 3-8.

Forstirkningen i MF-roret V203 instills antingen pa ett hogt

eller ett relativt lagt virde genom en fjadergrupp i reldt K502.

I ldigena ADF och ANT &r bara motstindet R210 i serie med
katoden och forstirkningen dr hog. I ldge LOOP reduceras for-
stirkningen for att motverka den hogre forstirkning som annars
skulle ha uppstatt da ett extra steg (ena halvan av BMO)inkopplas.
I ldge LOOP seriekopplas motstindet R211 med R210 och katoden.
Didrigenom minskas forstirkningen i réret. En AVK-spinning till-
fors bromsgallerna i réren V201, V202 och V203.

Fjarde MF -steget, ror V204, ir ett konventionellt forstirkarsteg
med oavstimd anodkrets. Skidrmgallret matas med stabiliserad
spanning for att rorets forstirkning skall hdllas konstant.

3.3.8. LF-detektorn och stéorningsbegréidnsaren

Andra MF-signalen kopplas till LF-detektorn CR202 genom kon-
densatorn C220 som &ven tjéinstgor som diodkondensator. Dess
kapacitansvirde &r tillridckligt litet for att inte orsaka distorsion
pa grund av ling urladdningstid genom belastningsmotstinden R227,
R230, R231 och R229. For att alltid fa ett minimum av strém
genom kiseldioden och ddrigenom undvika distorsion vid smé
spanningar dr en liten plusspédnning, ca 0,7 V, palagd anoden.
Spianningen fir man fran spdnningsdelaren R224, R226, R247

och R227 mellan den reglerade spinningen +108 V och jord.

LF-spidnningen fran detektorn tillférs LF-forstirkaren V205B
via stérningsbegridnsaren CR203. LF-spidnningstoppar mot-
svarande 60 4 70 procent modulation ar tillrdckliga for att
blockera storningsbegrinsaren. Dylika toppar, som vanligtvis
dr storningar, klipps alltsd av.

En likriktad LF-spdnning, som reglerar ledningsformdgan i av-

stimningsindikatorns ror V401B, fir man mellan motstinden
R229 och R231 i detektorbelastningen.

Frp 4
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3.3.9.

3.3.10.

AVK-detektorn

Automatisk forstarkningsreglering for hjdlpantennforstirkaren
och andra MF-forstirkaren fir man frin AVK-detektorn CR201.
Katoden pa denna diod ligger pi ca +22 V, si att ingen AVK-
spdnning uppstdr férrin MF-signalen som tillférs via kondensa-
torn C221 6verstiger 22 V (amplitud). N&r signalen dverstiger
den nivd som fordras for att dioden skall slippa fram strom ut-
vecklas en negativ likspidnning dver motstinden R225, R226,
R227, R247, R222, R212 och R213. Den storsta AVK-spinningen,
ca -22 V, fdr man mellan motstinden R225 och R222 och tillférs
det jordade gallret pa hjdlpantennforstiirkaren V103. AVK for
bromsgallerna pd MF-forstirkarna V201 och V202 fir man mel-
lan motstinden R222 och R212 och nir ett maximum av ca -3 V.
AVK for bromsgallret pd MF-roret V203 fir man 6ver motstin-
det R212 och ndr ett maximum av ca -2 V.

LF-stegen

Mottagarens ligfrekvensdel innefattar en ordindr LF-forstirkare
V205B, ett katodfoljarsteg V301A och ett push-pull-kopplat slut-
steg V206.

LF-signalen frin detektor och storningsbegrinsare matas till
ett konventionellt motstindskopplat forstirkarsteg, V205B. De
hogre LF-frekvenserna (igenkdnningssignal, tal, rundradio-
program etc) kopplas genom kondensatorn C238 till gallret i
katodféljaren, V301A. Kondensatorn uppvisar ganska hog impe-
dans for den 46 Hz-signal som uppstir vid automatisk pejling
(ADF). Nimnda signal matas via kondensatorn C301 till gallret
i roret V301B som tillhor styrkretsarna fé6r ramens drivmotor.
Se 3.2.3.B.

Katodfoljarsteget V301A ger en ldgimpediv utspdnning till forstirk-
ningsregleringspotentiometern i mandverapparaten. Eftersom
mandverledningen kan vara upp till 15 m 1ldng (och den totala led-
ningslingden till och frin potentiometern siledes 30 m) krivs det
ldg impedans for att storningsupptagningen skall bli minimal.
Katodfdljarens gallerforspinning kommer frin spinningsdelaren
R239, R240.

Push-pull-matningen till slutsteget V206 sker frdn fasvindarstopp-
spolen T205A. LF-signalen tillfors gallret i ena halvan av dubbel-
trioden och stoppspolens ena dnde. Stoppspolen har jordat mitt-
uttag for att balansera spinningarna p3 gallerna. Uteffekten far
man frin den 500-ohmiga sekundiiren pd en konventionell uttrans-
formator, T205B.
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Andr nr 1

3.3.11.

3.4.

3.4.1.

Ramforstirkarens AVK

En reglerspinning for ramantennforstdrkaren V101 kommer fran
kisellikriktarna CR301 och CR302. Spinningen framstills genom
likriktning av 46 Hz-spéinningen pa transformatorns T301 sekun-
ddr. AVK-diodernas anoder ir forbundna med var sin #nde av
sekundirlindningen och katoderna har en positiv férspianning pa
ca 14 V. Denna forspinning kommer fran spidnningsdelaren som
bestir av motstinden R309 och R310 mellan den reglerade 108 V-
spanningen och jord. Nir 46 Hz-spinningen dverstiger 14 V bor-
jar dioderna likrikta och ge negativ spénning 6ver motstinden
R307 och R306 vid mittuttaget pd transformatorns sekundir.
Spénningen 6ver motstindet R306 tillfors ramforstirkarrorets
bromsgaller. Eftersom 46 Hz-spdnningen varierar med ram-
antennens avvikelse frin minimumliget blir f6ljden att vardet

pa ramforstirkarrorets AVK-spdnning ocksa beror pa denna av-
vikelse fran minimum.

RAMANTENNERNA
Pejlram typ LPA-70

Sett frin mottagaren fungerar pejlram typ LPA-70 pd samma sitt
som en konventionell ramantenn. Vad som skiljer den frin dylika
pejlramar dr dess sitt att utnyttja stralningsfiltet och metoden
for kompensering av kvadrantfelet.

P4 de avstand frin sindarantennen som det blir friga om vid pej-
ling har de magnetiska filtlinjer som emanerar fran sindar-
antennen si liten krokning att de kan betraktas som horisontella
rédta linjer.

ANMARKNING

Vertikal polarisation forutsitts; annan polarisation ir
praktiskt oanvindbar for lingvagspejling.

Material med hdg permeabilitet, sddana som anvinds i pejlramen,
har den egenskapen att de leder de magnetiska filtlinjerna littare
in andra media. Dirfor dras flera fidltlinjer in i ett stycke sd-
dant material med viss genomskirningsyta 4n vad som finns i en
motsvarande yta nirliggande fri rymd.

ANMARKNING

Det elektriska fdltets inverkan pa en balanserad ramantenn
kan férsummas och detta giller i hogre grad ju mindre
ramens dimensioner ir.

Frp 4
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Genom att anvinda materialstycken med hog permeabilitet,
ordnade som poler kring en stkspole med kiirna av samma mate-
rial, kan man koncentrera filtet genom spolen. Detta har samma
verkan som om spolen vore i fri rymd och filtstyrkan vore si
mycket storre att samma antal fdltlinjer passerade spolen. Pejl-
ramen typ LPA-70 fungerar principiellt pa detta sitt.

De magnetiska filtlinjernas riktning genom spolen beror av rela-
tionen mellan antalet fdltlinjer i de varandra korsande armparen
av ferromagnetiskt material. Signaler som infaller frian kardinal-
riktningarna (i forhdllande till pejlramen) medfor storsta filtkon-
centration genom det armpar som ligger tvirs riktningen till sin-
daren, och de magnetiska fdltlinjerna passerar dirfor spolen
parallellt med nimnda armpar. Nir signalerna infaller fran
riktningar mellan kardinalriktningarna sammansitts filtet genom
spolen av komposanter frin bida armparen. Forhillandet mellan
faltstyrkorna i de bida armparen resulterar i en sidan riktning
hos filtet genom spolen att det blir parallellt med filtet i den nir-
liggande fria rymden. Det framgir hirav att det magnetiska fil-
tet i ramantennens sokspole har samma rikining som filtet i fri
rymd, men dr starkare.

Ramantennens strilningsdiagram ir det vanliga 8-diagrammet.
Riktningsinformationen frin sdkspolen fir man pa samma sitt
som frin en vanlig ramantenn.

Alla monterade pejlar i flygplan uppvisar ett storre eller mindre
kvadrantfel. Detta beror pd att planens metallkonstruktion, som
med avseende pa pejlramen inte ir rotationssymmetrisk i hori-
sontalplanet, forvrider filtbilden i omgivningen. Kvadrantfelets
storlek beror av planets form och storlek och av pejlramens
placering.

Vid denna typ av pejlram kompenseras inte kvadrantfelet
genom nigon mekanisk anordning utan korrigeras snarare
genom att olika tvirstycken av ferromagnetiskt material (even-
tuellt metall) fidsts vid de bidda armparens édndar. Korrektions-
styckena har ingen verkan nir signalen infaller frian en kardinal -
riktning. Faller signalen in frin en annan riktning verkar de
ferromagnetiska korrektionsstyckena sa att fler magnetiska filt-
linjer passerar det armpar som har de storre korrektionsstyckena
in det andra armparet, och sdkspolens minimumliige vrids alltsa
mot det sistndmnda armparet. Korrektionsstycken av metall
(skdrmarna) har motsatt effekt.

A



Verkningssatt 49

3.4.2. Pejlram typ MN-60

Denna pejlram har en elektrostatiskt skirmad ramspole om nio
varv med mittuttag och med ferromagnetisk kidirna. Enheten
inbegriper drivmotor och elgongivare.

Kompensation for kvadrantfelet erhills genom justering av ett
kamsystem. Ramen vrids av drivmotorn genom en varvtals-
reducerande vixel. En elgongivare, mekaniskt kopplad till
ramen via kompenseringsdonet, ger riktningsinformation till
indikatorn. Denna rikiningsinformation dr alltsi korrigerad
for kvadrantfelet. En dimpande likstrom tillfors drivmotorn
for att hindra ramen att vrida sig pa grund av vibrationer eller
annan yttre paverkan.

3.5. SYNGONSYSTEMET

Fjarrindikeringen sker via elgonen av standardtyp for 26 V, 400

Hz. En elgongivare i pejlramen dr mekaniskt kopplad till ramen
(-s vridbara del) och styr en eller flera elgonmottagare i var sin
indikator. Elgonerna &ar hopkopplade med en fyrtradig kabel.

400 Hz-spianning for syngonsystemet fir man direkt fran ett 26-
voltsaggregat vid driftfall A, C och D (se tabell 1-4). Vid drift-
fall B fir man 26 V via en transformator fridn 115 voltsniitet.

3.8. STROMFORSORJININGEN
3.6.1. Typ PSA-7T0A vixelstromssystem

Denna stromférsorjningsenhet utnyttjar en helvagslikriktare (ror
typ 6087) och drivs fran 115 V, 380-420 Hz. Den forser mot-
tagaren med filtrerad 250 V likstrom och 6,3 V vixelstrom.
Skarvdonet till mottagaren ir kopplat sa att rorens glodtriadar
parallellkopplas till 6,3 V. Transformatorns primir har ett
uttag som ger 26 V for elgonerna nir sa behovs.

3.6.2. Typ PSA-70A-1 vixelstromssystem

Denna stromforsorjningsenhet utnyttjar som likriktare fyra kisel -
dioder i stidllet for ror typ 6087. Eljest 4r enheten som PSA-70A.

Frp 4
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3.

6.3.

Likstromssystem typ PSA-70B

Denna stromforsorjningsenhet har tva transistorer i férening
med en helvigslikriktare och drivs frian 28 V likstromsnit.

De tva transistorerna ingir i en multivibratorkoppling. Den
rektangulira utspinningen frin multivibratorn helvigslikriktas
och filtreras for anviindning i mottagaren.
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ALLMANT

Pejlen kan stimmas av kontinuerligt mellan 90 och 1750 kHz.
Inom detta frekvensomrade ir de ur navigeringssynpunkt intres-
santaste sindarna dels radiofyrar inom navigeringsbandet 255-
415 kHz och dels rundradiostationer mellan 150 och 285 samt
525 och 1605 kHz.

ANMARKNING

Pi grund av den nuvarande tringseln pa navigeringsbandet
ligger flera av flygvapnets radiofyrar utanfor detta band.

Pejlen dr avsedd att kunna mandévreras av flygforaren; i vissa
fall finns en extra indikator for flygnavigatdéren. Enkla och dubb-
la installationer finns, men antalet indikatorer paverkas inte av
om man har en eller tva pejlar eftersom varje indikator ger
biaringsuppgifter frin tva pejlar.

BESKRIVNING AV MANOVERORGANEN

Pejlen dr helt fjirrmandvrerad med manoverapparat typ CNA-70.
Av denna mandverapparat finns tre olika utféranden varav vari-
anterna CNA-70A och CNA-70B ir avsedda for mandvrering av
en pejl vardera. Variant CNA-70C 4r avsedd for dubbla installa-
tioner, dir manovermdjligheten for bada pejlarna behover flyttas
mellan tva skilda manoverplatser. Normalt anvinds endast
variant CNA-70A vars frontpanel visas pa bild 4-1; alla manover-
organ ir synliga.

Mottagaren stims av med tre sméi rattar eller knappar pd mano-
verapparaten. Med ratten till vinster stiills frekvensen in i steg
om 100 kHz och med den i mitten i steg om 10 kHz. Med ratten
till hoger regleras frekvensen kontinuerligt inom ett 10 kHz-~
omride med nigon Gverlappning i bidgge dndar. Den instillda
frekvensen avlidses i kHz upptill pA mandverapparatens frontpanel.

Med funktionsomkopplaren S1 viljs onskat arbetssidtt. I lige OFF
ir hela pejlen franslagen.

I lige ADF fir man automatiskt pejling pa den sindare till vars
frekvens mottagaren Ar avstimd. Det idr detta ldge som i all-
minhet anvinds for pejling och anflygning.

Frp 4
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“.2.)

1 lJige ANT fir man ingen riktningsinformation fran pejlen. Liget
ir egentligen avsett att anvdndas vid anflygning mot riktade fyrar
(A/N-fyrar). I Sverige kan det for nirvarande anvindas bara
for kommunikation.

Med funktionsomkopplaren i lige LOOP fir man riktningsinforma-
tion, men denna ir inte fri fran den dubbeltydighet som generellt
foljer mottagning med ramantenn. Riktningsinformationen fas

inte automatiskt; ramantennen miste vridas med omkastaren
LOOP L/R tills ett minimum av signalstyrkan iakttas. Tvi sddana
ldgen finns, skilda frdn varandra 180°. Dubbeltydigheten maste
elimineras genom ndgon metod som ger ytterligare information
om sidan inte finns. Liget dr avsett att anvindas under perioder
av starka storningar, dven for mottagning; i det senare fallet
vrids ramen 90° frin minimum.

Den iterfjidrande omkastaren LOOP L/R kan anvindas bade i
lige LOOP och i ldige ADF. Vrids omkastaren medurs roterar
ramantennen it hoger; vrids omkastaren moturs roterar ram-
antennen it vinster.

—rr’

1 KC

‘
o \
/ &
&'/ ADF ANT

offy ' | ,LooP

CNA70A

Funktionsomkopplare S1

Bild 4-1. Mandverapparat typ CNA-70A
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(4.2.)

4.3.

4.3.1.

Ratten VOL, som dr monterad koaxiellt med omkastaren LOOP
L/R, styr tvd gangade potentiometrar. Den ena potentiometern
ir ett LF-forstirkningsreglage och 4r inkopplad endast i ldge
ADF; den andra ir ett HF -forstirkningsreglage som fungerar
endast i ldgena ANT och LOOP.

Med omkastaren BROAD/SHARP regleras selektiviteten; ldget
BROAD anvinds mot en stark och storningsfri sindare. Liget
SHARP tas till d4 den onskade sindaren 4r stérd av en nédrlig-
gande sindare, vid hog brusniva, eller i allménhet nir den
onskade signalen dr svag i forhallande till de icke onskade.
Avstimningen ir i detta lige mera kritisk i samma man som
selektivitetsokningen.

Omkastaren CW/VOICE skall stillas i lige CW om ton dnskas
vid mottagning av AO- eller Al-signaler. Vid mottagning av
A2- eller A3-signaler skall den std i lige VOICE.

Panelbelysning astadkoms genom lampor, dtkomliga for utbyte
frian framsidan. Lamporna tinds och slicks med samma strom-
brytare som all annan panelbelysning.

DETALJERADE FORESKRIFTER FOR MANOVRERINGEN

Avstimning av mottagaren

Avstimningsproceduren for pejlmottagaren skiljer sig ndgot

fran den som tillimpas pa vanliga mottagare (betriffande
verkningssittet se 3.2.4.). For att fa mottagaren exakt avstimd
till en viss signal forfar man enligt foljande innan O©nskat funk-
tionssitt viljs:

A. Still funktionsomkopplaren S1 i ldge ANT.
B. Stdll vagtypsomkopplaren pa CW.

C. sStill de tre frekvensvéljarrattarna pa onskad frekvens och
justera sedan med ratten "1 KC" tills starkaste 1000-Hz-ton
hors.

Om ovanstiende procedur foljs kommer mottagaren att vara av-
stdmd till den siindare som motsvarar den avlidsta frekvensen.
Stdll ddrefter in Onskat arbetssitt (ADF, ANT eller LOOP)
och stdll vagtypsomkopplaren i dnskat ldge.

Frp 4
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(4.3.1.) Mottagaren kan stimmas av pad en rundradiostation i lige ANT
och VOICE genom att man justerar frekvensen tills starkaste
eller tydligaste signal hors. L#ge ADF kan sedan anvidndas
direkt.

ANMARKNING

Vid avstdmning pa starkaste LF-signal kan det hidnda att
man far tva toppar. Topparna upptrider en pi var sida
om bidrfrekvensen.

OBSERVERA

Mottagaren kan avstimmas med hjdlp av avstimnings-
indikatorn genom att man justerar frekvensen tills man
far maximalt utslag pa indikatorn. I detta fall uppstir
emellertid ett fel pd 500 Hz i instilld frekvens. Even-
tuell modulation blir dven nidgot distorderad.

4.3.2. Anflygning. Lidge ADF

A. stidll funktionsomkopplaren pd ADF. (Betriffande avstim-
ning se 4.3.1. ovan.)

B. Stim av pa sidndaren och identifiera den.
Reglera ljudstyrkan med ratten VOL.

D. Flyg pd nollutslag. S3 lidnge indikatorvisaren pekar pa
nollstrecket ir flygplanets kurs mot sindaren. Om visaren
ar till vinster om nollstrecket gir kurslinjen till héger om
sindaren och omvint.

a

E. Om man konsekvent haller nollkursen kommer planet slut-
ligen att overflyga radiostationen. I sidvind blir firdlinjen
did krokig. Det dr givetvis fordelaktigast att flyga ldngs en
rit linje genom att hdlla upp mot vinden en viss vinkel.
Bestim avdriften med avdriftsmitare eller notera dndringen
i magnetisk kurs under viss tid; den ritta upptagningsvinkeln
ir den som ger minsta indring i kompasskursen. Minskande
magnetisk biaring indikerar vind fran vinster;, dkande magne-
tisk baring indikerar vind frin hoger.

4.3.3. Pejling. Lige ADF

A. Funktionsomkopplaren pa ADF. (Betriffande avstimning
se4.3.1.)
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(4.3.3.) B. Stim av och identifiera. (Om stationen sinder pa Al, still
vagtypsomkopplaren pa CW.)

C. Lokalisera stationen pi kartan.

ANMARKNING

Innan ett ldge bestims genom pejling skall de an-
vinda markstationerna lokaliseras pa kartan, av-
stimning och identifiering utforas och frekvens-
instdllningarna antecknas. For att fa storsta nog-
grannhet tar man flera pejlingar i snabb f6ljd.
(Ovanstdende procedur underlittas givetvis om tva
pejlar kan disponeras for ligesbestimningen.)
Pejlvirdena blir noggranna endast om kursen ir
konstant.

D. Still in pejlindikatorns skala pa magnetiska kursen (efter
korrektion for den lokala missvisningen).

E. Anteckna det gradtal som indikeras av nockinden pé pejl-
indikatorns visare (kontrabiringen). Detta gradtal dr sann
bidring frin markstationen till planet.

ANMARKNING

Om pejlramen inte dr kompenserad for kvadrantfel
maste de avlidsta pejlvirdena korrigeras med hjilp
av en deviationstabell.

F. For att bestimma ldget tar man pejlingar pa tre eller flera
markstationer, var och en minst 30° fran de andra. Rita
in biringslinjerna pd kartan. Feltriangelns storlek ger en
uppfattning om pejlingarnas noggrannhet.

4.3.4. Pejling. L&dge LOOP

A. Funktionsomkopplaren stills pA LOOP. (Avstimning enligt
4.3.1. ovan.)

B. Stim av och identifiera sindaren. Vrid pejlramen med om-
kastaren LOOP L/R.

C. Ta pejlingar genom att vrida pejlramen till ett minimum i
ljudstyrkan, och avlis direfter pejlindikatorn. Om ljud-
styrkeminimum #r for brett for att ge noggranna biringar,
vrid ratten VOL helt medurs och bestim minimumliget
genom '"'dippet" (moturs utslag) pa avstimningsindikatorn.

ANMARKNING

D4 Al-oscillatorn idr tillslagen blir minimum smalare.

Frp 4



56 Handhavande

(4.3.4.) D. Den 180-gradiga dubbeltydighet som metoden innebir elimi-
neras ldtt vid pejling pa tvi eller flera sindare. Birings-
linjernas skdrningspunkt anger flygplanets lidge vid den tid-
punkt dd pejlingarna togs.

4.4, FORSIKTIGHETSMATT
4.4.1. Pejling mot navigationsradiofyrar

P4 grund av tringseln inom den del av lingvigsbandet som an-
slagits for navigering sinder flera radiofyrar pa frekvenser
utanfor detta band. Som en f6ljd hdrav utsitts speciellt dessa
radiofyrar tidvis for stérningar frin andra siindare. Det varnas
bestimt mot att lita pd pejlingar mot dessa och andra radiofyrar
nir storningar iakiias eller nir stationssignalen inte dr sikert
uppfattbar, och nir avstandet till fyren dr stérre dn fyrens nomi-
nella riackvidd.

4.4.2. Pejling mot rundradiostationer

A. Langviagsbandet (150-285 kHz). Dessa rundradiosindare ger
i allmédnhet goda pejlvirden pa stora avstind (ndr de dr
ostorda). Om sfindaren har ett antennsystem som ger en
namnviard horisontelit polariserad signal kan man inte rdkna
med noggrann platsindikering.

B. Mellanvigsbandet (525-1605 kHz). Rundradiosindarna pa
detta band ger ofta starka signaler pi stora avstind men ir
trots detta inte sdrskilt limpliga som navigeringsstationer.
Anledningarna #r i stort sett foljande:

1. Markvigen dimpas snabbt om avstindet fran sindaren
okas. Se 4.4.3. nedan.

2. Gruppsidndning férekommer ofta, vilket omdojliggdr iden-
tifiering av en viss station, utom nir avstindet till denna
idr mycket litet och kint.

3. Aven om ett program siinds pi bara en station 4r risken
stor for storning fran avligsna siindare pa samma frekvens.

Pejla bara mot sidana stationer som ger stabila pejlvirden.
Stidm av noga. Om en storande signal hérs orsakar den tro-
ligen pejlfel. For att prova detta, dndra avstimningen nigra
kHz pd 6mse sidor om resonans. En dndring i pejlbidringen
indikerar storande signal pa en frekvens nira den 6nskade.
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(4.4.2.B.) Vilj i sa fall en annan station eller fortsitt med andra
navigeringsmetoder tills avstandet till den 6nskade sta-
tionen minskats. Undvik om mdjligt att utnyttja en ostadig
signal for navigeringsindamal.

4.4.3, Natteffekten

Nir rymdvéigen frin en sindare i styrka dr jaimforbar med mark-
vagen uppstar det fenomen som kallas natteffekt och som indikeras
bl a av vandrande pejlbidringar. Vid frekvensen 1750 kHz kan
natteffekt upptridda sd ndara som 30 km frin sindaren. Med mins-
kande frekvens okar markvagens relativa styrka, si att vid 100
kHz natteffekten knappast forekommer pa flera 100 km avstand
fran sindaren. Om natteffekten blir mérkbar:

A. Vilj en station med ldgre frekvens, eller om detta inte ir
mojligt,

B. ta ett medelvirde av de varierande pejlvirdena.

4.4.4. Flygplanets attityd

Nir planet dr nira den pejlade sédndaren kan man inte fa nog-
granna biringar under branta bankningar. Sidobiringar ir nog-
grannast ndr flygplanet dr i planflykt.

4.4.5. Nederbordsstorningar ("Precipitation static™)

Flygradiopejl Frp 4 ir konstruerad for att kunna anvidndas for
automatpejling dven vid ganska hog storningsniva. Vid tillfdllen
av mycket svdra storningar, sdrskilt om urladdningar férekom-
mer fran planet, dr det emellertid nodvindigt att arbeta med
funktionsomkopplaren i lige LOOP. Man kan da rikna med till-
fredsstillande mottagning och handpejling under storsta tiden.
Undvik storningar som forekommer i fronter mellan olika luft-
massor genom att korsa fronten under rit vinkel. Fortsitt
sedan pa onskad kurs i stillet for att flyga lings fronten.

4.4.6. Sammanfattning av forsiktighetsatgirderna
A. Under perioder av svira nederbﬁrdsstérhingar, arbeta i
lage LOOP och vrid ramen for bista mottagning.

B. Vid pejling i lige LOOP, glom inte den 180-gradiga dubbel-
tydigheten. Bredden av pejlminimum beror pa signalstyrkan.

Frp
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(4.4.6.B.)

Reglera med VOL tills minimum indikeras tillfredsstéllande.
Avstimningsindikatorn kan anvindas som nollindikator.

Kontrollera frekvenskalibreringen mot kiinda sindarfrek-
venser. Om onormalt stora fel iakttas, anmil till mark-
personalen. Se 4.3.1.

Under anflygning, 14t indikatorvisaren peka p4d eller spela
kring nollstrecket.

Lita inte pa avstimningsindikatorn som avstindsindikator.

Lita helst inte pa pejlingar mot tva stationer for ligesbe-
stimning, sivida inte stationerna ir ca 90° skilda, sett
fran flygplanet. En tre-stationspejling med bdringarna
fordelade ungefir likformigt runt skalan ger den palit-
ligaste ldgesbestimningen.
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5.1.

5.2.

FELSOKNING OCH REPARATION

ALLMANT

I det foljande aterfinns foreskrifter for trimning, demontering
och felsokning m m samt férteckningar over normala spinnings-
och motstindsvirden. Foreskrifterna dr nirmast avsedda som
en hjidlp for oOversynsarbetet vid cv.

Nir ett fel upptriader bor man férst sdka orsaken i nagon av
pejlens huvudenheter. Uppenbara fel, som t e felaktig hopkopp-
ling eller skadade indikatorer, skall givetvis elimineras innan
felsokningen fortsitter. Den slutliga provningen utfors pa den
felaktiga enheten, t e mottagaren, for att faststiilla det felaktiga
steget eller den felaktiga komponenten och eliminera orsaken.

Oversyn och reparation av indikatorerna fordrar speciella fore-
skrifter som inte ingir i denna beskrivning.

FELSOKNING

Nir ett fel upptridder bdr man forst undersoka om driftspinningar-
na ir normala (se 5.2.1.). Om si &r fallet skall orsaken spiras
till nigon av de stora enheterna, dvs mandverapparat, indikator(er),
pejlram eller mottagare, innan nagon enhet tas in till verkstad.
Identifiera den felaktiga enheten genom att byta misstinkt enhet

mot ny och prova funktionen. Fortsitt med en enhet i taget tills

den felaktiga dr identifierad. Om m&jligt, byt pejlramen sist.

Tabell 5-1 upptar nidgra vanliga felyttringar och deras troliga
orsaker. Den enhet som bor misstinkas mest star forst i listan
for varje felyttring. Ovriga enheter som kan orsaka samma symp-
ton ar upptagna i fallande sannolikhetsordning. 1 det féljande be-
skrivs ett antal specifika symptom och sitt att lokalisera deras
orsaker.

For sidana felyttringar som inte Ar medtagna hir anvinds sub-
stitutionsmetoder och vanliga felsokningsatgirder (signalféljning,
spinnings- och motstandsmitningar etc) for att lokalisera felen.

I varje fall skall funktionen hos en reparerad enhet genomprovas
innan den 4terstills till flygplanet. Slutprov (se 5.4.1.) skall alltid
utforas sa snart ett mottagarfel har rittats och innan mottagaren
ldmnar oversynsverkstaden.

Frp 4
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(5.2.)

Tabell 5-1. Felyttringar och troliga felkﬁllof

Symptoin

Trolig felkdlla:

Ingen biaringsindikering

i ldge ADF

Pejlramen kan inte vridas
i lige LOOP

Ingen LF-signal i lige
ANT

Ingen LF-signal i ldge
LOOP

Mottagaren kan inte av-

stimmas ritt

Osidker eller oregelbunden
visarrorelse hos indikatorn

(ADF)

Osidker eller oregelbunden
visarrorelse hos indikatorn

(LOOP)

Mottagaren
Pejlramen
Indikatorn

Manoverapparaten

Manoverapparaten
Mottagaren

Pejlramen

Mottagaren
Mandverapparaten

Hjilpantennen

Mottagaren

Manoverapparaten

Pejlramen

Mottagaren

Manoverapparaten

Mottagaren
Indikatorn
Pejlramen

Niatspanningen

Indikatorn
Pejlramen
Nitspianningen
Mottagaren

Mandverapparaten

Vi papekar igen att de anvisningar som limnas i det f5ljande

bara i4r menade som vigledning. Vilka dtgirder som till slut
miste tillgripas for att lokalisera en felaktig komponent 1im-

nas it reparatorens avgorande.
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5.2.1. Mitningar pa nidtspidnningarna

Nir fel upptrider skall ndtspanningen misstinkas forst. Prova
enligt f6ljande:

A. Vixelspianning 400 Hz, 115 Vegr skall normalt finnas mel-
lan stift 31 och stift 44 (jord) i skarvdonet P501 pa mot-
tagarens fastram. Om voltmetern visar ingen eller lig
spanning kontrolleras ledningarna i kopplingsladan, vixel-
stromssédkringen och nitspinningen (omformaren).

ANMARKNING

Spdnningsmitningar kan naturligtvis inte girna goras
under drift pa skarvdon P501, men dess motsvarande
punkter dr dtkomliga i kopplingsboxen och mitningarna
kan alltsd utforas dir. Hanvisningar till stiftnummer
giller mottagarens 45-poliga skarvdon P501. Se kab-
lingsschemat, bild 8-7.

B. En likspénning pa 28 V skall normalt finnas mellan stift 34
och stift 44 (jord) i mottagarens skarvdon P501. Visar
voltmetern ingen eller 1ag spidnning kontrolleras kopplings-
ladan, sikringen och nitspinningen.

C. En vixelspidnning 400 Hz, 26 Veff, finns normalt mellan
stiften 36 och 44 (jord) pad mottagarens skarvdon P501.
Om ingen eller 1lig spinning upptriader kontrolleras kopp-
lingsladan, vixelstromssidkringen och nitspénningen (om-
formaren).

ANMARKNING

Vid driftfall B fir man 26 V, 400 Hz, fran stromfor-
sorjningsenheten i mottagaren. Ledningsdragningen
i kopplingslddan &r olika den vid 6vriga driftfall.

Se bild 8-7 och tabell 1-4.

5.2.2. Felsokning i mottagaren

Nir nagot av nedanstiende mottagarfel foreligger avskiljs det
defekta steget. Nir steget eller kretsen har lokaliserats ut-
fors spannings- och motstindsmitningar for att isolera den
felaktiga komponenten. Reparera felet och utfor funktionsprov
pa mottagaren.

Frp 4
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(5.2.2.)

ANMARKNING

Virdena i tabellerna 5-2 till 5-15 erholls fran mit-
ningar pa en serietillverkad mottagare men skall inte
uppfattas som en absolut norm for alla mottagare.
Avvikelser fran tabellvirdena dr sdledes inga absolut
sikra tecken pi felaktig funktion. Nir stora avvikelser
iakttas skall fel misstinkas. Nir smai avvikelser pid-
traffas kan misstinkta komponenter provas, tills man
sikert vet om det berdrda steget fungerar pa ritt sétt.
Reparatoren maste fréan fall till fall avgéra om en om-
fattande provning av ett sidrskilt steg fordras.

Ingen LF-uteffekt i lage ANT

1.

oy

Koppla in mottagaren i en provningsutrustning enligt
9.1.4. Koppla ihop en komplett pejl, men anslut ingen
antenn till mottagaren. Prova fjdrravstimningen genom
att stiilla in olika frekvenser pa mandverapparaten och
observera reaktionen hos mottagarens avstimnings-
program.

. Vrid ratten VOL helt medurs och stéll funktionsomkopp-

laren S1 i lige ANT.

. Anslut en signalgenerator till hjdlpantennens intag J102

genom en 50 pF kondensator med en 200 pF kondensator
mellan antennintag och jord. Anslut en rorvoltmeter
(med likspdnningsomrade) mellan stift 7 p4 ror V103 och
jord for miining av AVK-spdnningen. Anslut ocksi en
uteffektmeter till stiften 42 och 43 pi P501 pia mottagaren
(se anmirkning under 5.2.1.A.).

. Avstim mottagaren till en frekvens i varje band (i tabell

5-16 ses typiska provfrekvenser). Still in signalgenera-
torn pd en frekvens i taget och modulera varje signal

30 % med 1000 Hz. Li#gg mirke till om det finns nigon
LF-utspéinning pd ndgot band. FAr man LF-signal pd
nigot band, fortsitt omgidende med proven enligt punkter-
na 8 och 9 nedan och prova bara de defekta banden.

. Om felet, ingen LF-signal, forekommer pa alla banden;

stim av mottagaren till 305 kHz pd band 3 och still in

SG pa 305 kHz, modulerad med 30 % vid 1000 Hz. Reg-
lera SG utspinning sa att AVK fir en spinning pid -0,3 V.
Notera den erforderliga signalspinningen och jimfor detta
virde med virdet i tabell 5-2.



Felsokning och reparation 63

(5.2.2.A.) 6. Om AVK-funktionen ir tillfredsstillande men inte LF,
prova LF-delen:

Koppla bort SG fran hjdlpantennintaget och anslut en
tonfrekvensgenerator i tur och ordning till gallren pa
roren V206, V301A, V205B och till {6rbindningen mel-
lan C220 och R231. Vid varje punkt regleras LF-span-
ningen tills man fir 50 mW uteffekt (vid 1000 Hz).
Notera de erforderliga inspinningarna och jimfor
med vidrdena i tabell 5-3. Far man ingen uteffekt

eller om onormal inspinning fordras ir det aktuella
steget felaktigt.

Sa snart ett felaktigt steg har upptickts identifieras
den defekta komponenten (de defekta komponenterna).
Typiska spdnnings- och motstandsviarden visas i tabel-
lerna 5-5 och 5-6.

7. Fir man ingen AVK-spinning enligt punkt 5 ovan, prova
MF-delen:

Anslut en signalgenerator i tur och ordning till gallren
pa roren V201, V203 och V202 eller V204. Still in SG
pa 454,5 kHz, modulerad 30 % vid 1000 Hz. Vid varje
tillfdlle justeras SG tills man fir en AVK-spidnning pa
-0,3 V. Notera erforderlig signalspanning och jimfor
resultaten med virdena i tabell 5-2. Ingen AVK anger
att det provade eller nagot av de foljande stegen ir
defekt.

Nir det felaktiga steget har avskilts, fortsitt felsok-
ningen med att isolera den felaktiga komponenten
(se tabellerna 5-5 och 5-6).

Om funktionen ar tillfredsstillande nir ror V201 provas
kan MF-delen antas vara felfri.

8. Om felet inte kan hdnforas till andra MF-delen, fortsitt
som foljer:

Anslut SG till gallret pa forsta blandaren V104. Still
in SG pa 305 kHz modulerad 30 % med 1000 Hz. Reg-
lera SG utspinning tills man far en AVK-spinning av
-0,3 V. Notera erforderlig signalspdnning och jimfor
med virdet i tabell 5-2.

Far man ingen AVK ansluts SG till gallret pa andra

blandaren V106. Still in SG pi 454,5 kHz, modulerad
30 % med 1000 Hz. Justera SG utspianning tills man

Frp 4
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(5.2.2.A.8.) fir en AVK-spinning pd -0,3 V. Still sedan in SG pi
47,5 kHz, modulerad 30 % med 1000 Hz. Justera iter
SG utspinning sa att det blir en AVK-spinning pa -0,3 V.
Notera erforderlig signalnivd och jaimfor virdet med var-
det i tabell 5-2. Om korrekt funktion erhélls vid 454,5
kHz men inte vid 47, 5 kHz provas kristallen Y101 genom
att byta ut den mot ny.

Tabell 5-2. HF-forstirkning. Typiska signalnivier

Steg S.ign‘z-llen Signalfrekvens AVK-spinning H.F:signalens
tillford kHz *) volt #) niva (uV)
Hjdlpant| J102 305 -0,3 2
V103 Stift 3 305 -0,3 6,5
V104 Stift 1 305 -0,3 75
Stift 1 48 -0,3 26
Stift 1 174,5 -0,3 30
V106 Stift 7 48 -0,3 50
Stift 7 454,5 -0,3 50
Stift 7 174,5 -0,3 54
V201 Stift 1 454,5 -0,3 70
V202 Stift 1 454,5 -0,3 900
V203 Stift 1 454,5 -0,3 22.000
V204 Stift 1 454,5 -0,3 430. 000

*) Signalen modulerad 30 % med 1000 Hz. Mottagaren avstimd till 305 kHz
vid alla tillfdllen utom vid signalfrekvensen 174,5 kHz da den var avstimd

till 1200 kHz.

»¥) Mitt mellan stift 7 paA V103 och jord.
Funktionslige ANT. Ratten VOL helt invriden.
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(5.2.2.A.8.)

Tabell 5-3. LF-forstirkning. Typiska signalnivier

Ste Signalen Signalfrekvens LF -uteffekt Insignalens
g tillford Hz =% mW %) nivé volt * %)
V205B Stift 7 1000 50 0,08
6 1000 50 2,5
V301A Stift 3 1000 50 2,6
2 1000 50 6,4
V206 Stift 3 1000 50 0,9
7 1000 50 0,9

* ) Tonfrekvensgenerator Hewlett Packard, modell 200 B

*%)  Mitt mellan P501-42 och P501-43 med G.R. uteffektmeter typ 583-A

*%%*) Maitt med Ballantine "300" parallellt med tonfrekvensgeneratorn

Tabell 54. Ramforstirkare och BMO. Typiska signalnivier

Steg S.ign-z.ilen Signflfrekvens A\_/.K—.lik— Ir.lsiognalens
tillférd kHz™® spanning V ** )| niva pVv
V1ol Stift 1 95 -0,3 4,8
155 -0,3 1,8
305 -0,3 0,8
605 -0,3 1,4
1205 -0,3 3,5
1695 -0,3 0,8
V103 Stift 3 95 -0,3 72,0
155 -0,3 24,0
305 -0,3 5,0
605 -0,3 4,4
1205 -0,3 4,5
1695 -0,3 1,0

*) Modulerad 30 % med 1000 Hz

%)  Métt mellan stift 7 pd V103 och jord. Lige LOOP. VOL helt invriden
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(5.2.2.A.8.)

B.

ANMARKNING

Skulle initialprovet (se 5.2.2.A.4.) visa att felet fore-
kommer pa banden 4, 5 eller 6, still in signalgenera-
torn pa 174, 5 kHz och mottagaren pa 1200 kHz nir andra
blandaren provas.

Om andra blandaren fungerar riktigt, fortsidtt med att
prova forsta blandaren med tillhorande kretsar. Anslut
SG till forsta blandarens galler och still in 305 kHz,
modulerad 30 % med 1000 Hz. Mit spdnningen pa forsta
blandarens katod (rérvoltmeter Measurements Corp Model
62 eller motsvarande). Denna spinning ir normalt mellan
1,5 Voch 3 VVHF. Far man inte detta virde kontrolleras
kretsarna i forsta (variabla) oscillatorn (se tabellerna

5-5 och 5-6).

ANMARKNING

Prova VFO pa alla band, sivida inte initialprovet indi-
kerar fel pa endast ett eller tva band. I det senare
fallet provas endast de felaktiga bandens funktion.

. Om blandarna befinns fullgoda, prova hjilpantennforstir-

karen pa foljande sitt:

Anslut signalgeneratorn till V103 galler och still in pa
305 kHz (30 %, 1000 Hz). Reglera utspinningen si att
AVK far -0,3 V. Notera erforderlig signalniva och
jimfor med virdena i tabell 5-2. Om funktionen inte
ar tillfredsstillande undersoks kretsarna i hjidlpantenn-
forstdrkaren och blandarenheten.

ANMARKNING

Om forsta provet utvisar fel pa endast ett band,
prova bara de kretselement som ir i funktion

pa detta band. Anviind en signalfrekvens i undre
dnden pa bandet.

Om hjidlpantennforstirkarsteget fungerar tillfredsstil-
lande vid provning, kontrolleras antennavstimnings-
enheten och reld K101.

Ingen LF-uteffekt i lige LOOP

. Prova mottagaren i en uppkoppling enligt 9.1. Pejlen

skall vara komplett, inklusive ramantennen. Kontrol-
lera att fjirrmandvreringen fungerar.
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(5.2.2.B.1.)

Tabell 5-5. Typiska likspinningsvirden pi rtirh:‘illarna*)

RoOr | Funktions- Likspénning (volt)
nr omKkopp- Stift | Stift{ Stift | Stift | Stift Stift | Stift | Stift Stift
larens lage 1 2 3 4 5 6 7 8 9
V101 ADF 0 3,5 |[jord glodtr| 125 125 0
ANT 0 0 n L -0,3 (-0,3 0
LOOP 0 3,0 " " 115 115 0
V102 ADF glodtr| 3 0 150 Jjord |150 0 3 glodtr
ANT " 0 -0,5 |-0,3 u -0,3 |-0,5 0 "
LOOP " 25 20 150 " 250 0 25 "
V103 Alla jord | 0,8 0 100 |jord |[250 -10 0,8 glodtr
V104 Alla 0 90 |jord [glodtr| 90 90 8
V105 Alla glodtr| 7 4,5 150 |ej ansl 50 -15 jord |glodtr
V106 Alla 1,7 3 jord [glodtr| 180 50 0
V201 Alla 0 2,3 |glodtr | glodtr | 100 [100 [-1,5
V202 Alla 0 2,3 |glodtr | glodtr | 100 (100 -1,5
V203 Alla 0 2,3 |glodtr | glodtr| 100 |100 -1,5
V204 Alla 0 2 glodtr | glodtr [ 180 100 2
V205 Alla 250 |0 6 glodtr | glodtr | 100 0 1,2 |glodtr
V206 Alla glodtr| 7 0 250 |jord |250 0 7 glodtr
V301 Alla glodtr| 45 35 250 0 250 0 6,5 glodtr
V302 ADF 6,2 | 7,2 |glodtr [glodtr| o 0 0
ANT 21 25 glodtr |glodtr| O 0 0
LOOP 21 |25 |glodtr |glodtr| o0 0 0
V303 ADF 6,2 | 7,2 [glodtr |glodtr| 0 0 0
ANT 21 |25 |glodtr |glodtr| 0 0 0
LOOP 21 25 glodtr [glodtr| O 0 0
V401#)  ADF 250 | -1,5| 0,8 |glodtr |glodtr |40 0 75  |glodtr
ANT 250 | -1,5| 0,8 ([glodtr|glodir |40 0 75 glodtr
LOOP 250 | -1,5| 0,8 |glodtr|glodtr (40 0 75 glodtr
V402 Alla -15 -0,5| 0,8 |[glodtr|glodtr |-15 -0,5 |0,8 glodtr
V403 Alla 250 40 50 glodtr | glodtr | 250 40 50 glodtr
V501 Alla 110 | jord 110 jord
V701 Alla 250 -0,5 -0,5 250

3 Alla kablar anslutna till mottagaren. Maximal forstirkning invriden.
Selektivitet: BROAD. Inmatad signal: 305 kHz (modulerad 30 % med 1000 Hz)
1000 pV via konstantenn till J102
#* %) Avstimningsindikatorn inkopplad vid mitning pa stift 2 och 3
Frp 4
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Tabell 5-6. Typiska motstiandsvirden uppmitta vid rorhallarna
— Stift nr (Motstandsvirden i ohm)
nr 1 2 3 4 5 6 7 8 9
V101 D) 1k 0 0,1 | 130k | 130k | 700k
V102 0,1 [270 880k | 105k 0 105k | 880k 270 0
V103 | o 140k | (D) [105k 0 | 105k | 1,2M(A)| 140k | 0,1
V104 D) 1210k 0 0,1 210k | 210k 1k
V105 0 1k | 100k | 105k oo 105k | 56k 0 0,1
V106 | 100k |1,8k 0 0,1 | 210k | 290k | (D)
V201 270k [ 130k 0,1 0 140k | 140k | 280k
(A)
V202 1,0 [130k 0 0,1 | 140k | 140k | 280k
(A)
V203 1,0 |680 0 0,1 | 140k | 140k | 180k
(A)
V204 1,0 |330 0 0,1 | 105k 90k | 330
V205 140k | 100k oo 0,1 0,1 340k | 470k 2,2k 0
V206 0,1 |470 250 90k | O 90k | 350 470 0
V301 0 2,6M | 2,2M | 90k oo 90k | 1,5M 2,2k 0,1
V302 2M | (B) 0 0,1 |1,2M 9k | 1,2M
V303 2M | (B) 0,1 0 1,2M 9k | 1,2M
V401 270k | 280k | 1,3M 0,1 |0,1 480k (©) 5, 6k 0
V402 56k [ 1M 1,2k 0,1 |0,1 56k | 1M 1,2k
V403 90k| 1,3M | 5,6k 0,1 | 0,1 90k | 1,3M 5, 6k 0
V501 85k 0 oo oo 85k | oo 0
V701 oo | 90k oQ 24 o o) 24 cO 90k

*) Mottagaren helt urkopplad och isolerad fridn andra enheter.
Virdena uppmiitta med en RCA Voltohmist typ WV97A.
Virden upptagna pa 10 kohm-skalan, variera med den skala och
den ohmmeter som anvinds.
Virdena varierar med instillningen av R318.
Virdet varierar med instillningen av R415.
Virdena varierar med instdllningen av bandomkopplaren.
Se tabell 5-7.

(&)

(B)
(©)
(D)
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(5.2.2.B.1.)

V205 V204 v203 v202 V201 V106 V104 V103 V102 V101

V303 V301 V206 V105 V701 V401 V402 V403
RORSIDA
XV101 XV102 XV103 XV104 XV201 XV202 XV203 XV204
\ N4 | | | |

] .
XVv402 XV403 XV401 XV701 Svingbar plat
(se bild 5-2)
KOPPLINGSSIDA

Bild 5-1. Pejlmottagare. Rorplacering

ANMARKNING

Vid funktionsprov i lige LOOP maste insignalen komma
genom ramen; anslut ddrefter signalgeneratorn till luft-
ledningens matarledning och vrid eventuellt ramen for
maximal upptagning. Vid prov i lige ANT kopplas SG
direkt till hjdlpantennintaget J102 via en konstantenn.
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(5.2.2.B.1.)

E503  XV206 XViiOl E504 XV205

E507 E506 XV303 XV302 K 503

Bild 5-2. Pejlmottagarens MF/LF-del

2. Nidr man inte far ndgon LF-uteffekt i lige LOOP, koppla
over till ANT och prova i detta lige. Far man uteffekt,
fortsidtt prova ramkretsarna enligt nedanstaende program.
Far man inte uteffekt i lige ANT, fortsitt proven enligt
5.2.2.A.

3. Still funktionsomkopplaren i lige LOOP och avstim mot-
tagaren till 305 kHz p4 band 3. Vrid ratten VOL helt med-
urs.

Anslut signalgeneratorn till gallret pa V101 och en rorvolt-
meter mellan stift 7 pd V103 och jord for mitning av AVK-
spanningen. Still in 305 kHz modulerad 30 % med 1000 Hz.
Justera SG utspinning tills det blir en AVK-spinning pa
-0,3 V. Notera erforderlig signalspidnning och jimfor detta
virde med virdet i tabell 5-4.

1sN
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(5.2.2.B.4.)

Tabell 5-7.

Motstindsmitningar i avstimningsenheterna. Typiska virden

Enhet och Mitt mellan Motstind ohm

spole kontakterna [p. 41| Band 2| Band 3| Band 4| Band 5| Band 6
Ram primir 1 och 2 0,6 0,6 0,7 0,6 0,4 0,4
Ram sekundir 4 och jord 21 21 9,4 5 1,2 1,2
Hjidlpant ut 3 och jord 89 56 18,5 |6 3,4 3
Blandare primér| 1 och jord 12 9 5 4,4 3 3
1.MF primir 2 och jord 1200 1200 | 1200 |82 82 82
1.MF sekundir |2 och jord 1200 1200 | 1200 |82 82 82
T201 primér Bl och R 0,3 0,3 0,3 0,3 0,3 0,3
T201 sekunddr |Gronochgria | 1,0 1,0 1,0 1,0 1,0 1,0
T202 primir Bl och R 0,3 0,3 0,3 0,3 0,3 0,3
T202 sekunddr |Gronoch grdi | 1,0 1,0 1,0 1,0 1,0 1,0
T203 primir Bl och R 0,6 0,6 0,6 0,6 0,6 0,6
T203 sekunddr |Gronochgra | 1,0 1,0 1,0 1,0 1,0 1,0
T204 primir Bl och R 0,6 0,6 0,6 0,6 0,6 0,6
T204 sekunddr |Grdnochgra |1,0 1,0 1,0 1,0 1,0 1,0
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(5.2.2.B.4.)

Tabell 5-8. Motstiandsmitningar pa transformatorerna. Typiska virden

Transformator

e lindning*) Mitt mellan”™ ) Motstind ohm
T205 A Violett stift och jord 340
T205 A Blatt stift och jord 240
T205 B primir Brunt stift och orange stift 1,1k
T205 B primir Rott stift och brunt stift 480
T205 B primir Rott stift och orange stift 600
T205 B sekundir Gult stift och gront stift 390
T301 primir Stift 1 och stift 3 1,2k
T301 sekundir Stift 4 och stift 5 1,8k
T301 sekundir Stift 4 och stift 6 3,6k
T401 primir Brunt stift och rott stift 17
T401 sekundiar Gult stift och orange stift 1,2k
T501 Stift 1 och stift 2 0,4
T501 Stift 3 och stift 4 400
T501 Stift 5 och stift 6 360
T501 Stift 7 och stift 8 340
T501 Stift 9 och stift 10 3,6
T501 Stift 9 och stift 11 3,6
T501 Stift 12 och stift 13 19

*) Lindningarna isolerade fran évriga kretselement

*x) Mitt med en RCA Voltohmist, typ WV-9TA
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(5.2.2.B.4.) Om ritt virde noteras, undersck om detta giller pd
samtliga band. Avstdm till en frekvens p4a varje band
enligt tabell 5-4 och kontrollera pi samma sitt som
nyss beskrivits. Om funktionen dr korrekt pd alla ban-
den, fortsidtt med att prova kretsarna i ramavstimnings-
enheten.

Om fel noteras provas BMO-steget V102.

5. For att prova BMO, anslut signalgeneratorn till galler 3
pd BMO-roret. Still in 305 kHz (30 %, 1000 Hz). Av-
stim mottagaren och reglera signalnivén tills AVK-spin-
ningen blir -0,3 V.

Om fel noteras undersoks kretselementen i BMO och an-
tennavstimningsenheten. Prova pa samtliga band.

Om funktionen ir tillfredsstillande undersoks krets-
elementen i ramforstirkarsteget.

C. Ingen biringsindikering i lige ADF

1. Mottagaren provas i uppkopplingen enligt 9.1. Anslut
alla enheter, inklusive ramantennen. Prova fjdrravstim-
ningen och se till att den fungerar.

2. Om det inte blir ndgon (tonfrekvent) LF-uteffekt i lige
ADF, vixla successivt till LOOP och ANT och prova om
det blir uteffekt i ndgot av dessa ldgen. Fér man ut-
effekt i bade LOOP- och ANT-ldgena, fortsitt med att
prova 46 Hz-oscillatorn och ramservot i l14ge ADF, som
foreskrivs nedan. FAir man ingen LF-uteffekt i vare sig
LOOP- eller ANT-ldget, fortsitt proven enligt 5.2.2.B.
och5.2.2.A.

3. For att prova 46 Hz-oscillatorn V103, stim av mottaga-
ren till 305 kHz och vrid ratten VOL helt medurs, still
in signalgeneratorn pa 305 kHz omodulerad och reg-
lera signalnivan sd att det blir en ekvivalent filtstyrka
av 1000 pV/m vid ramen. Mit sedan spinningen vid
forbindningspunkten mellan R118 och R122. Denna spén-
ning skall vara mellan 35 och 52 V ;.

ANMARKNING

En alternativ metod att prova BMO &r att ansluta en
0,1 pF-kondensator frin foreningspunkten mellan
R301 och R302 till kontakt 8 pA BMO-enheten. Om
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(5.2.2.C.3.)

4.

oscillatorn fungerar skall ramen di rotera it ett hall.
Inkoppling av kondensatorn mellan kontakt 7 pA BMO-
enheten och foreningspunkten for R301 och R302 skall
medfora ramrotation 4t andra héillet.

Om BMO arbetar pi ritt sitt mits AVK-spidnningen vid
foreningspunkten mella% C116 och R104. Arbeta i lige
ADF och vrid ramen 90~ frin minimum med L/R-om-
kopplaren. Slidpp sedan L/R-omkopplaren och mit
spinningen nir ramen atervinder till minimumliget.
Fir man inte en likspdnning pa ca 3,6 V provas krets-
elementen i 46 Hz-forstirkaren V301B.

Fir man ridtt AVK-spinning pa ramforstidrkaren enligt
punkt 4 ovan bibehdlls samma provforhallanden som i
punkt 3 och ramservot provas.

Prova tyratronerna genom substitution.

Kontrollera fasningen av 46 Hz-spidnningarna pa varje
tyratrons galler. Anslut stift 5 och 7 till det vertikala
plattparet och stift 1 till det horisontella plattparet pa
oscillografen. Den resulterande figuren pa oscillogra-
fens skdrm skall visa att spdnningarna dr nidstan i fas
eller i motfas med varandra. Det dr da troligt att alla
faskretsar fungerar korrekt.

Kontrollera arbetsspidnningarna pa transformator T301.
Stim dirfor av mottagaren till 305 kHz och still in sig-
nalgeneratorn pa 305 kHz omodulerat. Justera utspin-
ningen si att det blir en ekvivalent fdltstyrka av 1000
pV/m vid ramantennen. Still in lige ADF och vrid ra-
men 175° frin minimum med L/R-omkastaren. Sldpp
sedan L/R-omkastaren och mit successivt spinningarna
over transformatorn medan ramen itervinder till mini-
mumliget. Typiska virden dr mellan T301-1 och T301-
3: 21 Vg5, mellan T301-3 och T301-2: 9,8 Veff, mellan
T301-4 och T301-6: 56 Vgff och mellan T301-5 och T301-
6: 28 Vff.

D. Fjirravstimningen fungerar inte pa ritt sitt

1.

Prova mottagaren i en uppkoppling enligt 9.1. Koppla
ihop alla enheterna i pejlen. Stdll manoverapparatens
frekvensviljare pa en frekvens av 305 kHz och funktions-
omkopplaren i ldge ANT. Utfor foljande prov:
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(5.2.2.D.1.)

5.2.3.

Kontrollera spanningen 6ver transformatorns T501
kontakter 12 och 13. Denna spanning skall vara ca
30 Vgt

Anslut en rorvoltmeter mellan stift 7 pa ror V401A
och jord. Vrid sedan avstimningsservots drivhjul

for hand (forsiktigt!). I mitten pa vridningsomradet

skall man fa nollspinning.

2. Prova avstdmningsservots drivmotor som foljer:

Koppla en rorvoltmeter 6ver motorn. Hall fast
motorns drev, medan manoverapparatens frekvens-
indikering dndras 1 kHz. Voltmetern skall visa en
spidnning pa minst 8 Veff.

Om felorsaken inte kan uppdagas med ovanstiende prov

ar servot troligen felfritt i elektriskt avseende. Den
mekaniska funktionen skall dd undersokas.

Mottagningen stord av knaster

1. For att lokalisera orsaken till storningarna provas

foljande:

Undersok alla ror med avseende pa mikrofoni eller
andra defekter.

Se efter om alla skarvdon (iven inuti mottagaren) har

god kontakt.

Leta efter 1osa forbindningar, diligt jordade stommar

och glapp i axlar.

Kontrollera att omkopplarnas kontakter inte 4r smut-

siga.

Se efter att vridkondensatorernas plattor 4r rena.

2. Kontrollera att felet inte orsakas av korroderade kon-

taktstift, smutsiga borstar eller smutsiga sldpringar
i pejlramen.

Felsdokning pa pejlramen

Om ett fel har spirats till pejlramen; undersok alla forbind-
ningar noga innan den monteras bort frin flygplanet. Se till
att kabelskarvdonen &r ordentligt insatta i motsvarande kon-
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(5.2.3.) taktbrunnar och att kontakterna inte dr korroderade. Prova
bdda ramkablarna med avseende pa avbrott och kortslutning.
Undersdk sedan ramens anslutningar i kopplingsladan enligt
kablingsschemat, bild 8-7.

Tillimpa foljande arbetsgang for att prova ramantenner som
ir demonterade fran flygplanet.

A. Pejlram typ LPA-T0

1. Besiktiga alla inre kopplingar silunda:
Ta bort skyddskdpan (se 9.2.2.E.) och granska alla
synliga ledningar till borstar och jordforbindningar.

Ta bort skidrmen (pos 35 bild 9-12) och se till att for-
bindningarna till konsolens kontakter dr hela. Se
ocksa till att anslutningarna till stifttagen dr fullgoda.

Prova att det dr kontakt mellan var och en av de
punkter som dr foérbundna enligt bild 5-3.

JORDNINGSBORSTE
| 1] BORSTHALLARE

ELGONGIVARE DRIVMOTOR

—CRN
SV. ORN ——
SKARMEN
JORDAS K Eﬁ:ﬁ_ 7
| BADA
ANDAR "y CRN
B GRN —
ORN
ORN
Sv.
GuL QI -
B SKARM-
K-‘Mmm

.|}-I

Bild 5-3. Pejlram typ LPA-70. Forbindningsschema
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(5.2.3.A)) 2. Prova borstar och sldpringar silunda:
ANMARKNING

De vanligaste orsakerna till fel i pejlramen dr
borstar som Ar brinda, urgropta eller korroderade
eller fel instdllda mot sldpringarna, samt lager
som dr slitna, smutsiga eller korroderade. Det
ar ldmpligt att borstarna avsynas innan mer om-
fattande prov pa ramens elektriska och mekaniska
komponenter gors.

Demontera rotorenheten och statorenheten enligt fore-
skrifter 1 9.2.2.C. och F.

Avsyna rotorns sldpringar. Om ringarna dr smutsiga
tyder detta pa borstfel. Litt smutsade sldpringar
kan rengodras med silkespapper.

Avsyna de nu synliga borstarna. Latt slitna borstar
kan poleras med krokusduk och torkas rena med
silkespapper. For att prova ledningar och kontakter
och fa en uppfattning om borstslitaget gér man £61-
jande mitning:

Anslut en ohmmeter mellan stift 1 och stift 5 pa
skarvdonet J1. Motstindet skall vara ca 20 ohm
(likstromsmotstindet i spolen L2).

Aterstill rotorenheten pi axeln (det roda mirket
pa rotorn skall vara ens med den spirférsedda
dnden p4 den gingade bult som gir genom axeln)
och skjut in rotorenheten tills sldpringarna nitt
och jimnt beror bada borstarna. Det uppmitta
motstandet skall di sjunka till ca 1 ohm.

Bestim avstindet mellan den punkt ddr borstarna
forst gor kontakt med sldpringarna och rotoren-
hetens fullt inskjutna lige. Om detta avstdnd dr
mindre dn 0,5 mm, ir borstarna mycket slitna
och maste bytas ut (se 9.2.2.D.).

3. Prova drivmotorn och elgongivaren pa foljande sitt:

Undersok om motorns och elgonens lindningar ar av-
brutna eller kortslutna. Motstindet mellan stift 1
och stift 2 pd J2 skall vara 160 ohm *10 % och mot-
stindet mellan stift 6 och stift 7 pa J2 42 ohm 10 %.

Frp 4
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(5.2.3.A.3.) Om motorn och elgonen har varit urmonterade; isola-
tionsprova bada med 550 Vgff vixelstrom under tre
sekunder mellan var och en av ledningarna och jord.

4. Om pejlramen elektriskt sett dr korrekt, prova de meka-
niska detaljerna silunda:

ANMARKNING

Uppenbara mekaniska fel som spruckna ferritarmar
eller korrektionsstycken skall forst rittas innan
vidlyftigare prov och gversyn sitts igdng. Se 9.2.2.
betridffande fullstindig 6versynsprocedur.

Avsyna kuggvixlarna med avseende pa slitage och ska-
dor. Ett skadat lager gor en komplett isdrtagning av
enheten ifraga nodvindig.

Vrid runt kugghjulen for hand och ldgg miarke till
eventuell kdrvning i vixlarna. Avsyna alla kugghjul
med avseende pa slitage eller skador. Litt skadade
kuggar kan justeras med en tunn flat fil med rundad
kant. Byt alla kugghjul som har mycket slitna eller
skadade kuggar.

Rengor noga alla vixlar efter eventuell reparation.

5. Foljande prov skall utféras pa hopmonterade pejlramar
( skyddskapan och tickplaten ma tas bort for provinda-
mail) sedan reparation eller 6versyn har utforts.

Motstidnd under vridning

Placera pejlramen i en uppkoppling enligt bild 9-1, dock
utan att ansluta sjdlva ramantennen HF-missigt till mot-
tagaren. Prova fjirrmandvreringen och se till att den
fungerar. Funktionsomkopplaren skall sta i lige LOOP
sd att ramen kan vridas med L/R-omkastaren.

Anslut 6,3 V¢ viixelspinning mellan stift 1 och stift 5
pa skarvdonet J1. Ligg in ett vridmotstand och en
milliamperemeter for vixelstrom i serie med ledningen
till stift 1. Anslut stift 3 till jord. Justera vridmotstin-
det sa att kretsen far 250 mA och bibehill detta virde
under hela provet.
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(5.2.3.A.5.)

Anslut en rorvoltmeter mellan stiften 1 och 5 pi uttaget
Jl.

Vrid rotorn (med L/R-omkastaren) ett helt varv. Om
sldapringskontakten dr god, skall den uppmitta spinning-
en vara mellan 0,02 V¢ och 0,05 Vggf. Variationen
skall inte overstiga 0,03 Vg¢s.

Anslut rorvoltmetern mellan stift 1 och stift 3 och vrid
dnyo rotorn 360°. Spidnningen skall nu ligga mellan 0,01
Veff och 0,1 Veff och variationen skall inte Gverstiga

0, 05 Veff.

Anslut rorvoltmetern mellan stift 5 och stift 3 och vrid
rotorn ett varv. Den uppmaitta spadnningen skall ligga
mellan 0,01 Vg¢r och 0,1 Veff, och variationen skall inte
overstiga 0,05 Veff.

Justering av elgonens nollige

Om en uppkoppling i skirmrum enligt bild 9-1 dr till-
ginglig, ersitt den befintliga pejlramen med den som
skall justeras. Rikta in ramen sa noga som mdjligt.

ANMARKNING

Se till att elgongivaren dr atkomlig och kan justeras
utan att pejlramens ldge dndras. Skyddskidpan dver
bl a elgonen skall kunna tas bort utan att pejlramen
rubbas.

Starta utrustningen och se till att fjairrmanévreringen
fungerar. Anslut signalgeneratorn till luftledningen,
och anslut hjdlpantennintaget via kopplingskondensatorn
C4. Stim av mottagaren till 205 kHz, modulerad 30 %
med 1000 Hz. Still in ldige LOOP och vrid ramen med
L/R-omkastaren till maximal LF-uteffekt (uteffekt-
metern mellan stift 42 och 43 pd mottagarens skarvdon).
Ramen idr nu i nolldige. (Se efter att indikatorn visar
nira 0° och inte 180°, dir ocksi ett minimum finns.)
Om indikatorn inte visar exakt 0° maste elgongivaren
justeras. Lossa de bada fdstskruvar som klimmer
f%st elgonen och vrid kdpan tills indikatorn visar exakt
0 . Dra sedan at fistskruvarna medan elgonen halls i
ratt lage.

Frp 4
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Felsékning och reparation

(5.2.3.A.5.)

Om en uppkoppling i skirmrum inte dr tillginglig, anslut
ramen till uppkopplingen enligt bild 5-4. Ta bort tick-
pliten 6ver rotorn och skruvarna for skyddskipan over
drivmekanismen.

RUTT MARKE PA ROTORN

INDIKATOR

SIGNALGENERATOR

JLILE

(FERRIS 22A EL.
MOTSV.)

B

R

M

N34
L RORVOLT-
METER

a4

-

Bild 5-4. Provanordning for justering av elgongivarens nollige

Linda provspolar pi tvirarmarnas korrektionsstycken
(tre varv pa varje dnde av korrektionsstycket) enligt

bild 5-4. Observera lindningsriktningarna! Mellan de
bada korrektionsstyckena tvinnas de bada triddarna och
liggs ldngs tvirarmarna. Anslutningsledningen till
signalgeneratorn skall vara ca 2 m lang. Anslut en
indikator och en rorvoltmeter enligt bild 5-5 och tillfor
26 V, 400 Hz tills elgonerna roterar som visas pd bilden.
Still in SG pa ungefir 3 MHz, modulerad 30 % med 1000
Hz och reglera utspidnningen till minst 100 V.

Vrid rotorn for hand och justera SG frekvens till maxi-
malt utslag pa rérvoltmetern. Andra direfter inte fre-
kvensen. Vrid sedan rotorn tills den roda pricken ar 4t
samma hall som armen miarkt FRONT. Rucka forsiktigt
rotorn tills man fir minimiutslag pa rérvoltmetern.
Notera bédringsindikeringen. Om indikatorn inte visar 00,
lossa de tvé fistskruvar som héller elgonen och vrid ka-
pan tills man far virdet 0° pé indikatorn. Dra sedan it
de bada fidstskruvarna medan elgonen hills i ldge.
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(5.2.3.A.5.)

* RAMANTENN"
(SOKSPOLE)

261,400 « —*

O
soro | ()
B

ELGON
26V,400°v

RORVOLT-
METER

INDIKATOR

Bild 5-5. Uppkoppling fér justering av elgongivarens nolldge

Induktansjustering

Pejlramens induktans har stillts in pd 24, 3 pH vid till-
verkningen. Det dr inte nodvindigt att méta eller #ndra
denna induktans, sdvida inte rotorn, statorn eller induk-
tanstrimmern L2 har skadats och bytts ut.
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(5.2.3.A.5.)

En metod att stdlla in induktanstrimmern L2 4r att jus-
tera den till samma instillning som trimmern i en fel-
fri pejlram av samma typ. For detta dndamal inkopplas
normalpejlramen i provningsutrustningen i skirmrummet
(se bild 9-1). Funktionsomkopplaren stills i lige LOOP.
Stim av mottagaren till 305 kHz, modulerad 30 % med
1000 Hz. Reglera signalgeneratorns utspinning, sa att

en ekvivalent filtstyrka av ca 40 pV/m uppstir vid ramen.

Vrid ramen (med L/R-omkastaren) till maximal LF-
uteffekt (ramen 90 frin minimum). Rucka SG frekvens-
skala tills absolut maximum uppnis. Ersitt sedan nor-
malpejlramen med den pejlram vars trimmer skall stil-
las in. Vrid ramen till maximal uteffekt; justera sedan
trimmern L2 tills absolut maximum uppnds. Induktans-
trimmern ir nu ritt instilld.

ANMARKNING

Om trimmern kan skruvas in helt (maximal induktans)
utan att maximum uppnatts, 16d bort ledningen till
mittuttaget pd trimspolen och 16d fast den vid det ater-
stiende uttaget. Justera sedan iter trimmern.

Mitningar pa kinslighet, noggrannhet
och indikeringshastighet

Dessa prov idr programmerade i 5.4. Trots att de ingar
i mottagarproven dr de pi pejlramen tillimpliga proven
identiska. Uppkopplingen modifieras endast genom att
en normalmottagare anvinds och den pejlram som skall
provas anvinds i stédllet for den pejlram som normalt
ingar i provningsutrustningen.

B. Pejlram typ MN-60

1. Avsyna alla skarvdon med avseende pa korroderade eller

smutsiga kontakter.

2. De inkapslade delarna av pejlramen dr inte dtkomliga for

tillsyn utan att speciella atgirder vidtas. FF medgivande
fordras innan pejlramen tas isir vidare.

F o 'Y
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5.2.4.

Felsokning pad mandverapparaten

Om ett fel har lokaliserats till mandverapparaten utfors fol-
jande prov:

A.

Undersok innan enheten byts

1.

att skarvdonen ir ordentligt fastsatta,

2. att kontakterna inte 4r korroderade eller smutsiga,
3.
4

. forbindningarna i kopplingsladan, i den min manover-

att kablarna inte dr kortslutna eller avbrutna,

apparatens kablar passerar denna.

Om felet inte kan lokaliseras enligt A. utan enheten har
bytts ut sa sok upp den felaktiga komponenten pa tillimpligt
satt.

1.

Motstindet, mitt mellan kontakterna 24 och 25 i skarv-
donet, skall overensstimma med virdena i tabell 5-9.
Dessa motstandsviarden skall man fa vid godtycklig fre-
kvensinstidllning inom det specificerade omradet.

. Prova frekvensinstillningens noggrannhet genom

att ansluta kontakterna 24 och 25 till en motstinds-
bryggas (Leeds & Northrup typ S5300 eller mot-
svarande) kontakter X; och Xg. Anslut kontakten 26
till bryggans jordpunkt.

Still in frekvensviljarna pa de virden som anges i
tabell 5-10, mit motstindet vid varje instidllning och
jamfor med de givna vidrdena. Det dr nodviandigt att
kasta om ledningarna till bryggkontakterna upprepade
ganger (anges av tecknet fore motstindsvirdet).

Detta prov ar huvudsakligen avsett for kontroll av om-
kopplare och forbindningar.

3. Prova 10 kHz-potentiometern R1.

Ta bort skyddskipan fran frontpanelen.

Anslut dndarna av potentiometern till uttagen X; och
Xo pd motstindsbryggan (se punkt 2 ovan) och kontakt
26 pa skarvdonet till bryggans jordkontakt.

Still in frekvensviljaren pd en frekvens i band 1
(90-100 kHz).

Mit motstidndet vid de punkter som anges i tabell
5-11 och jimfor med de givna virdena.
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(5.2.4.B.)

Tabell 5-9.

. Prova bandviljaromkopplaren genom att kontrollera mot-

stindet mellan kontakt 27 i skarvdonet och de kontakter
som specificeras i tabell 5-12. Motstindet skall vara

mindre dn 0,02 ohm nir 100 kHz-viljaren vrids fran 0

till 18. Motstindet mellan kontakt 27 och en godtycklig
kontakt som inte angetts i tabell 5-12 skall vara minst

100 Mohm.

. Avstimningsindikatorn provas genom att en likstrom pa

0,3 ¥ 0,03 mA tillférs mellan kontakt 31 (plus) och jord.
Detta skall ge ett utslag till indexet ldngst till hoger pad
skalan. En strom pi 1 £ 0,1 mA skall ge ett utslag till
indexet ldngst till vinster pa skalan.

. Prova omkastarens LOOP L/R funktion genom att ansluta

en ohmmeter mellan tvd av kontakterna 6, 7 och 8 i skarv-
donet. Avbrott skall di indikeras. Med funktionsomkopp-
laren S1 i lige ADF mits motstindet mellan 7 och 8 med
L/R-omkastaren i lige R. Motstindet skall vara 45 ohm
110 %. Anslut sedan ohmmetern mellan 6 och 7 och mit
motstindet med L./R-omkastaren i lige L; den skall visa
45 ohm ¥ 10 %. Upprepa ovanstiende mitningar med S1

i lige LOOP. Motstindet skall vara 120 ohm ¥ 10 %.

. Panelbelysningen provas med 28 V likspanning mellan

kontakterna 32 och 33 i skarvdonet, varvid lamporna
skall lysa. Med 5 och 34 hopkopplade och 28 V mellan
dessa kontakter och kontakt 33 skall frekvensviljarens
lampor tindas endast i ldge ADF, ANT och LOOP.

Motstindsmitningar i brygga

Band

Frekvensomrade kHz

Motstind ohm

Tolerans %

o O W N

85 - 105
95 - 205
195 - 405
395 - 805
795 - 1605
1595 - 1805

1685, 77
1805, 80
1805,80
1805, 80
1805, 80
2288, 22

To,103
10,120
t 0,161
10,155
to,163
t 0,139
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(5.2.4.B.7.)

Tabell 5-10. Motstdndsmitningar pa avstimningsservots bryggmotstind
Instillt Motstand Tolerans Instillt Motstiand Tolerans
virde ohm ohm virde ohm ohm

115 -1092,5 2,3 555 - 332,5 f2,2
125 - 772,5 ta,7 655 + 467,5 3,2
135 - 452,5 I3,2 755 +1268, 0 t2,3
145 - 132,4 t3,6 855 -1352,0 2,1
155 + 187,5 t3,6 955 - 952,5 2,5
165 + 507,5 3,2 1055 - 552,5 3,0
175 + 827,5 t2,7 1155 - 152,5 t3,4
185 +1148,0 £5.3 1255 + 247,5 3,4
195 +1468, 0 t1,8 1355 + 647,6 £3,0
95 -1268,0 1,3 1455 +1048, 0 £2,5
255 - 692,4 2,7 1555 +1448,0 £8,1
355 + 907,5 £2,7 1655 +1665, 0 2,1
455 -1132,0 2,3 1755 +2065, 0 2,3
Tabell 5-11. Motstidndsmitningar pd 10 kHz-potentiometern
Lige Motstand ohm Tolerans ohm

Undre stopp 399,9 te,7

0 200 t 6,7

1 160 t6,7

2 120 Te,n

3 80 16,7

4 40 te,7

5 0 te,7

6 40 Y67

7 80 te,7

8 120 te,17

9 160 t 6,7

Ovre stopp 399,9 te,7
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(5.2.4.B.7.)

Tabell 56-12. Kontroll av bandviljaromkopplaren

Band Frekvensomrade, kHz Prove, frhinduingen

mellan
1 90 - 100 27 och 18
2 100 - 200 27 och 19
3 200 - 400 27 och 20
4 400 - 800 27 och 21
5 800 - 1600 27 och 22
6 1600 - 1800 27 och 23

8. Prova funktionen hos HF -kinslighetsreglaget R2A genom
att ansluta en ohmmeter mellan kontakterna 14 och 16 i
skarvdonet. Motstidndet skall vara hogst 0,02 ohm nir
funktionsomkopplaren S1 ir i ligena OFF och ADF, oav-
sett hur potentiometern dr instdlld. D4 S1 ir i lige LOOP
och ANT skall motstindet vara 2.500 ohm ¥ 10 % med rat-
ten VOL helt moturs. Nir ratten VOL vrids medurs skall
motstindet minska jimnt till 5 ohm. Skiftning av S1 mellan
ADF och ANT skall inte medfora avbrott mellan 14 och 16
i skarvdonet.

9. LF-forstiarkningsreglaget R2B provar man genom att mita
motstindet mellan kontakterna 12 och 14 i skarvdonet.
Motstindsviirdet skall vara 10, 000 ohm % 10 % vid alla in-
stdllningar av funktionsomkopplaren S1 och ratten VOL.
Nir S1 4r i ldge OFF eller ADF och VOL helt medurs skall
motstindet mellan kontakterna 13 och 14 vara 10,000 ohm
1 10 % och minska gradvis till 10 ohm nir ratten VOL vrids
moturs.

10. Prova tillslagsreldts manoverkrets genom att médta mot-
stindet mellan kontakterna 1 och 33 i skarvdonet. Isola-
tionsmotstandet skall vara minst 100 Mohm med S1 i ldge
OFF. I ligena ADF, ANT och LOOP skall motstindet vara
maximalt 0, 02 ohm och inget avbrott skall féorekomma
mellan omkopplarldgena.
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(5.2.4.B.) 11. Prova funktionsreldernas manoverkrets med funktions-
omkopplaren S1 i ligena OFF och ADF. Mit motstindet
mellan kontakterna 33 och 3 samt 33 och 4 i skarvdonet;
det skall vara minst 100 Mohm i bada ligena. Nir S1
stills pd ANT eller LOOP skall motstindsviardet mellan
nimnda kontakter vara mindre an 0,02 ohm.

12. Prova Al-omkastaren genom att méta motstindet mellan
33 och 15 i skarvdonet. Med omkastaren i lige VOICE
skall motstandet vara minst 100 Mohm. Nir omkastaren
ir i lige CW skall motstindet vara mindre én 0, 02 ohm.

13. Selektivitetsomkastaren provas genom motstindsmitning
mellan 33 och 9. Nir omkastaren ir i lige BROAD skall
motstidndet vara minst 100 Mohm; i lige SHARP skall
det vara mindre an 0,02 ohm.

ANMARKNING

Vid mitningar pd manoverapparat variant CNA-70C
giller inte ovanstiende beteckningar pa skarvdonets
kontakter. For identifiering av kontakterna, jimfor
schemana bild 8-5 och 8-6.

5.3. TRIMNING AV MOTTAGAREN

Mottagaren dr omsorgsfullt justerad och trimmad av tillverkaren
och kretsarna si gjorda att trimningen skall std sig under ling
tid. Omtrimning skall dérfor inte tillgripas forrin det 4r abso-
lut fastslaget att inget annat fel foreligger. Overvig om inte
felet kan bero pa lidga arbetsspinningar, diliga kontakter (av-
brott i ledningar), yttre HF-storningar etc.

Lidgena av alla erforderliga trimreglage visas i bild 5-6. Trim-
ningen utfors i en provuppkoppling enligt bild 9-1. Se till att
fijdrrmanovreringen fungerar. :

ANMARKNING

For att underlitta trimningen kan man tillverka en manéver-
anordning for snabb och noggrann instdllning av trimfrekven-
serna. Se 9.1.4.D.
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5.3.1.

Trimning av mellanfrekvensférstiarkaren
A. Forsta MF-kretsarna (se bild 5-7).

1. Trimorganen i denna krets dr ldsta med laslack och
skall under normala driftsférhdllanden aldrig behova
omtrimmas. Spolkirnorna lossnar om de behandlas
med thinner nigra timmar. H#ll nidgra droppar pa spol-
kdrnorna inuti spolformarna och ersitt allteftersom de
avdunstar.

2. Fore trimningen av forsta MF miste vederborliga trim-
stidllen goras dtkomliga, dvs de tvd huvuddelarna av mot-
tagaren sidrskiljas (se 9.2.1., demonteringsanvisningar).

1. MF-enheten och

styrkristallerna
2. MF-filterna (Y101 och Y102) Blandarenheten BMO-enheten

Oscillatorenheten C164 skala / Ramavstimningsenheten
Antennavstimningsenheten
Bild 5-6. Pejlmottagare. Sidoplatarna borttagna

3. Koppla ihop stromforsorjningsskarvdonen J503 och P503
men inte MF-skarvdonen J103 och P203.

4. Anslut signalgeneratorn mellan jord och forsta blandarens .
galler. Ta ur de bada kristallerna Y101 och Y102 pa forsta
MF-enheten och anslut en lagkapacitiv rérvoltmeter mellan
jord och galler pd andra blandaren. (ROrvoltmeterns kapa-
citans infor ett visst frekvensfel. 5 pF innebidr t e 40 Hz
fel pa banden 1, 2 och 3 och 150 Hz fel pi banden 4, 5 och
6.)



Felsékning och reparation 89
T204 T203 T202 T201
[CHCH O ok
. (Rl ( [
T101 T104
T102 T103
L136 —
L137 —
L134 >
L135—
- - ) no l’ n®
(A [ o el - K
(4 - .
i g\. e 5 L 3 =S fg po oo CIC R [
| e @ » 3_| » 5 -
i l 'io 003 9 ‘ s O
» f PO L 5
@ e B 'é | \"’ 2
57 Y e i s oll R A
; 3 oo o0 | [& »
Jﬁ" eeo,00]|® | ,o
voLiAGE -
- = 2 &
| X |
L1
L124 L1113 L103 L104
L124 [—L105
L125 —1.108
N~
L126 L107
NN
L127 o L106
(] Ll ® d
T1|06 T/109 L128 ‘ C101A—+0 2
s s 2 'om » @4+—C101B
i J L115 L117 L118 L116 C102A—+0 2
@ o s¢7—C102B
C103A—& % |
s OT .‘? AR " 3 O04+—C103B
[\
T107 T108
Bild 5-7. Pejlmottagare DFA-70A. Trimstillen. Vinstra

sidoplaten borttagen

Frp 4



90

Felsokning och reparation

(5.3.1.A.)

5. Pd band 1, 2 och 3 avstims SG till 47,5 kHz omodulerat.
Se till att primdrspolen L134 i férsta MF-steget 4r sid-
stimd minst 20 dB under toppavstimning.

6. Toppavstim sekundédrspolen L136 noga vid ca 0,5 Veff
nivd pa rorvoltmetern. Toppavstim sedan primirspolen
L134 vid samma niva pa rorvoltmetern.

7. Pa banden 4, 5 och 6 avstims SG till 174,5 kHz omodule-
rat. Toppavstim sekundirspolen L137 och primidrspolen
L135 som i punkt 6 ovan.

8. Kontrollera att de bada 3 dB-punkterné ligger lika langt
fran den ritta frekvensen (47,5 kHz eller 174,5 kHz
t 0,3 kHz).

9. Fixera trimkidrnorna med laslack.

ANMARKNING

Fransett trimningen av de forsta MF-kretsarna kan
all trimning utforas utan att mottagaren tas isér.
Endast sidopldtarna behover tas bort.

Andra MF-kretsarna (se bild 5-7).

1. Montera ihop mottagarens bida huvuddelar om trimning
har utforts pa forsta MF-kretsarna.

2. Anslut signalgeneratorn till stift 7 pd andra blandarroret/
oscillatorroret V106. Avstdm SG till 454,5 kHz, omodule-
rat.

3. Anslut en rérvoltmeter i foreningspunkten mellan R222
och R225 (dvs AVK-uttaget till roret V103). Topptrimma
alla MF-spolar T201 - T204 vid en niva ldgre &n 0,5 Vg
pa rorvoltmetern.
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5.3.2.

Tabell 5-13.

Trimning av HF-kretsarna

A. Forsta, variabla oscillatorn (se bild 5-7).

1.

Anslut en frekvensmitande utrustning (helst en frekvens-
riknare) till katoden (stift 7) pa ror V104.

. Med mottagaren avstimd pa band 2, still in skalan p&

vridkondensatorns C164 axel pd 14, 00 grader. Trimma
spolen T106 tills ritt frekvens (152,375 kHz) avlises
pa mitutrustningen.

. Koppla efter hand om till banden 3, 4 och 5, varvid vrid-

kondensatorns skala stélls in pd den undre trimpunkten
for bandet ifraga. (Tabell 5-13 redovisar trimfrekven-
serna for varje band, vridkondensatorns lige i grader,
samt trimstille.) Trimma spolen for det aktuella bandet
till ratt frekvens pa varje band. Anvind fjirravstim-
ningen for att justera skalan.

. Ndr man har fatt korrekta frekvenser for undre trimpunk-

terna pd band 2, 3, 4 och 5 kopplar man om mottagaren
till band 2 och stiller in vridkondensatorns skala pa

160, 00 grader (se tabell 5-13). Justera trimkondensatorn
C172 tills frekvensen blir den ritta.

Trimningsdata for VFO

Undre trimpunkten

Ovre trimpunkten

Band

Vridkon-

densatorns

instidllning
(grader)

Trim-
frekvens
kHz

Trim-
stille

Vridkon-

densatorns

instdllning
(grader)

Trim-
frekvens
kHz

Trim-
stdlle

(<2 TS 1 B O R N

14,00
14,00
14,00
14,00

152,375
256,750
592,500
1010, 000

T106
T107
T108
T109

17,70
160, 00
160, 00
160, 00
160, 00
147,00

143, 000
243,625
439, 250
957,500
1740, 000
1802, 050

C171
C172
C173
Cl74
Cl175
Cl176
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5. Koppla efter hand om mottagaren till banden 3, 4 och 5,
varvid vridkondensatorns C164 skala stills in pa dvre
trimpunkten i respektive band (se tabell 5-13). Justera
vederbdrlig trimkondensator tills frekvensen pa varje
band blivit riktig. Anvind fjdrravstimningen for att
stidlla in skalan..

6. Upprepa trimningsproceduren pa varje band (2, 3, 4
och 5) ett antal ginger i skalans bida dndar tills det
inte blir ndgon ytterligare forbidttring. Vixla inte direkt
fran ldgre till hogre trimpunkt pd samma band. Alla
fyra banden skall trimmas vid undre #nden innan nagon
justering foretas i ovre dnden. Detsamma giller vid
viaxling fran ovre till undre trimpunkt.

ANMARKNING

Banden 1 och 6 trimmas forst ndr ovriga band ir
klara.

7. Efter att banden 2, 3, 4 och 5 har fardigtrimmats kopp-
las mottagaren om till band 1 och vridkondensatorns
skala stdlls in pa 17,70 grader; se tabell 5-13. Justera
trimkondensatorn C171 tills det blir ritt frekvens pa
frekvensmitutrustningen.

8. Koppla om mottagaren till band 6 och still in kondensa-
torskalan pa 147,00 grader (se tabell 5-13). Justera
trimkondensatorn C176 till ritt frekvens.

Hjdlpantennforstidrkaren och blandarens ingangskrets.

ANMARKNING

Trimning av antenn- och blandarkretsar enligt f6ljande
metod kan utforas endast sedan VFO blivit korrekt trim-
mad. Dessutom méiste ritt BFO-kristall (456, 020 kHz)
anvindas.

1. Stdll in ldge ANT och vrid VOL helt medurs. Anslut en
LF-uteffektmeter (General Radio 583-A eller likvirdig)
i serie med ett passfilter for 1020 Hz till LF-utgdngen
pa mottagaren (stift 42 och 43, P501). Anslut signal-
generatorn till hjadlpantennintaget J102 genom en konst-
antenn, bestdende av en 50 pF-kondensator i serie med
SG och en shuntkapacitans pa 220 pF mellan antennintag
och jord.
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L109 L110 L119 L120 L129 L130
L111 L112 L121 L122 L1131 L132
MF-kontakter
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P503 och J503

C173 C174 C1175

Bild 5-8. Pejlmottagare. Trimstillen.
Hogra sidoplaten borttagen

2. Still Al-omkastaren i ldge CW.

3. Koppla om mottagaren till band 2 och still in vridkon-
densatorskalan pa 14, 00 grader. Still in SG pa ca
104,375 kHz. (Ritta instdllningen av SG i4r den som
ger maximalt utslag pa uteffektmetern. Se anmirkning
nedan.) Justera trimspolarna L.119 och L129 pa blandar-
enheten och L109 pd antennavstimningsenheten for maxi-
malt utslag pd uteffektmetern. Slutlig trimning skall ut-
foras med SG instidlld pa 10 pV utspinning och kinslig -
hetsreglaget VOL instillt sa att uteffektmetern fir nagot
mindre 4n 50 mW.

Frp 4
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(5.3.2.B.3.) ANMARKNING

En svidvton med 1020 Hz fir man vid tvd instdllningar
pd SG. Anvind den dvre av dessa. Skillnadsfrekven-
sen mellan mottagen signal och VFO frekvens blir da
48 kHz pé band 1, 2 och 3 och 175 kHz pa band 4, 5
och 6.

4. Still efter hand in mottagaren pa banden 3, 4 och 5, var-
vid vridkondensatorskalan pa VFO stills in pd undre trim-
punkten pa respektive band (se tabell 5-14, som upptar
trimfrekvenser, instdllning av vridkondensatorn C164
och vederborliga trimstidllen). Stim av varje band i tur
och ordning, varvid bade antenn- och blandarkretsarnas
spolar trimmas for maximalt utslag pd uteffektmetern.
Upprepa justeringarna flera ganger. Hall alltid uteffek-
ten under 50 mW genom att justera kidnsligheten (ratten
VOL). Sluttrimma med SG instidlld pa 10 pV utspénning.

Tabell 5-14. Trimningsdata for blandar- och hjdlpantennkretsarna

Vridkon- Trim- Blandar- Hjdlpantenn-
Band dens_atoms frekvens kretsens kretsens trim-
instillning kHz trimstille stille
grader
Undre trimpunkten
1 17,70 95,000 L113 och L123 L103
2 14,00 104,375 L119 och L129 L109
3 14,00 208,750 L120 och L130 L110
4 14,00 417,500 L121 och L131 L111
5 14,00 835, 000 L122 och L132 L112
4 - - - -
Ovre trimpunkten
1 - - - -
2 160, 00 195, 625 1114 och L124 L104
3 160, 00 391,250 L115 och L125 L105
4 160,00 782,500 L116 och L126 L106
b) 160,00 1565, 000 L117 och L127 L107
6 147,00 1627, 050 L1118 och L128 L108
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5. Nir banden 2, 3, 4 och 5 har justerats korrekt pd undre
trimfrekvensen; koppla om till band 1 och st#ll in VFO-
skalan pd 17,70 grader. Still in signalgeneratorn pi
95,000 kHz genom att justera for maximal 1020 Hz-ig
uteffekt. Justera trimspolarna L113 och L123 i blandar-
enheten for maximalt utslag pd uteffektmetern. HAIl ut-
effekten under 50 mW med VOL-ratten.

6. Nir mottagaren har trimmats i undre trimpunkterna pa
banden 1, 2, 3, 4 och 5, koppla d4 in band 2 pd mottaga-
ren och stdll in VFO-skalan pa 160,00 grader. Still
sedan signalgeneratorn pia 195, 625 kHz genom att jus-
tera for maximal 1020 Hz-ig uteffekt. Justera trim-
spolarna L114 och L124 pi blandarenheten och 1.104 pa
antennavstimningspunkten for maximalt utslag pa ut-
effektmetern. Hall uteffekten under 50 mw.

7. Stidll i tur och ordning in mottagaren pa banden 3, 4 och
5 med VFO-skalan pd respektive bands ¢vre trimpunkt
(se tabell 5-14). Trimma spolarna pa bade antenn- och
blandarkretsarna for respektive band si att uteffekten
blir maximal. Uteffekten under 50 mW och sluttrimning
med 10 pV inspdnning!

8. Nir banden 2, 3, 4 och 5 har trimmats pa ovre frekven-
sen, koppla om till band 6 och stidll in VFO-skalan pa
147,00 grader. Still SG pa 1625, 050 kHz genom att jus-
tera for maximal 1020 Hz-ig uteffekt. Justera trim-
spolarna L118 och L128 pa blandarenheten och L108 pa
antennavstimningsenheten for maximal uteffekt (under
50 mW).

9. Upprepa trimningsproceduren ett antal ganger i bade
ovre och undre dndarna tills uteffekten inte okar ytter-
ligare.

Ramkretsarnas trimning (se bild 5-7).

1. Stidll funktionsviljaren pa LOOP. Anslut ramkabeln till
uttaget J101 och vrid ramen tills ramplanet dr parallellt
med luftledningen (maximal uteffekt). Ramkabeln skall
hilla virdena 6,5 mH och 220 pF sa exakt som majligt.
Anslut en uteffektmeter i serie med ett 1020 Hz pass-
filter till 42 och 43 i skarvdon P501.

Frp 4
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(6.3.2.C.) 2. Stdll Al-omkastaren i lige CW.

3. Stim av mottagaren till 104,375 kHz pd band 2. Still
in signalgeneratorn pd 104,375 kHz genom att justera
for maximal 1020 Hz-ig uteffekt. Justera trimkédrnan
i spole T101 for maximalt utslag. Anvidnd VOL-ratten
for att halla uteffekten under 50 mW.

ANMARKNING
Man fér 1020 Hz vid tvd instillningar av signalgene-
ratorn. Stdll in pd den hogre av dessa.

4. Still successivt in banden 3, 4 och 5 pa undre trimpunk-
ten (se tabell 5-15). Justera vederborlig spolkidrna for
maximal uteffekt. HAall uteffekten under 50 mW med
VOL-ratten. Den slutliga trimningen skall goras med
en ekvivalent fdltstyrka av ca 200 pV/m.

Tabell 5-15. Ramkretsarnas trimning
Undre trimpunkten Ovre trimpunkten
Vridkon- Trim- Trim- || Vridkon- Trim- Trim-
Band | densatorns | frekvens | stille [[densatorns| frekvens | stille
instdllning kHz instdllning kHz
‘I'r
1 17,70 95, 000 C101A - - -
2 14, 00 104,375 T101 160, 00 195, 625 Cl101B
3 14,00 208,750 T102 160, 00 391, 250 C102A
4 14,00 417,500 T103 160, 00 782,500 Cl102B
5 14,00 835,000 T104 160, 00 1565, 000 Cl103A
6 - - - 147, 00 1627, 050 C103B

5. Nir mottagaren 4r trimmad i undre dndarna av banden
2, 3, 4 och 5, stidm av pa 95 kHz pa band 1 (se tabell

5-15).

Stdll in signalgeneratorn pa 95, 000 kHz genom

att justera for maximal 1020 Hz-ig uteffekt. Justera

trimkondensatorn C101A for maximalt utslag pa uteffekt-

metern. (Uteffekten under 50 mW, anvind VOL-ratten!)
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(5.3.2.C.) 6. Still efter hand in pa banden 2, 3, 4, 5 och 6 och trimma
varje band i 6vre trimpunkten (se tabell 5-15). Uteffek-
ten under 50 mW! Slutlig trimning vid 200 p.V/m!

7. Upprepa ovanstiende trimningsprocedur pd varje band ett
antal ganger i bada dndar tills uteffekten inte ytterligare
okar.

5.3.3. Justering av potentiometer R414

Den hoga forstirkningen i avstimningsservots ror V401A gor
att slidpkontakten pa potentiometer R401 (se bild 8-9) fir en
tendens att pendla. Detta orsakar en motsvarande pendling i
frekvensen (ca 40 Hz pd band 5 och 6). Pendlingen kan reduce-
ras genom justering av potentiometer R414. Denna potentio-
meter reglerar inspanningen till roret V401A, sa att totala for-
stirkningen i servot dndras. Minskas forstirkningen avsevirt
blir avstimningen trog.

5.3.4. Justering av dimpstrommen i ramens
drivmotor med motstidndet R305

Nidr pejlram typ LPA-70 anvinds dr instidllningen av motstindet
R305 kritisk. Dess resistans bestimmer hur stor dimpstrom
som tillférs styrfasen i ramens drivmotor och dirmed broms-
ningen pa ramen. Motstindet R305 dr inte inkopplat nir pejl-
ram typ MN-60 anvinds.

Justeringen tillgar sa:

A. Anslut en ohmmeter (noggrannhet} %) mellan 32 och 27
i skarvdonet P501 i mottagaren. Annu bittre ir att an-
vinda en likstromsbrygga.

B. Bryt kontakterna ¢ och d i reld K502 genom att pressa
ner armaturen mekaniskt.

C. Justera motstindet R305 till 295, 6 ohm.

Frp 4
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5.4.

5.4.1.

5.4.2.

5.4.3.

SLUTPROV

Allmint

Efter storre reparation eller justering eller nidrhelst utrustning-
en tycks fungera simre bor pejlen provas enligt nedanstiende
program. Proven skall utféras i ett skirmat rum (se 9.1.) med
fullgod mitutrustning. De erhdllna virdena pa prestanda skall
ligga inom de gridnser som anges i tabell 5-16.

Normalvidrden
Sdvitt inget annat anges giller foljande:

S+ N
N

A. Forhallandet signal + storning till stérning ( ) skall

vara 6 dB (effektforhallande 4 till 1).

B. Uteffekt: 50 mW (S + N) i 500 ohm. Uteffekten kan mitas
over stiften 42 och 43 i skarvdon P501.

. Modulation: 30 % vid 1000 Hz.

D. Konstantenn: 50 pF i serie med signalgeneratorn och 220
pF som shunt mellan mottagaringang och jord.

(@]

E. Uppvarmningstid: 20 minuter.
F. Likspinning: 27,5 V.
G. Vixelspidnning: 115 Vers» 400 Hz.

Forberedelser

Placera mottagaren si att anslutningar till endera antennintaget
latt kan goras. Se till att kontakten 4r god vid anslutningen till
uttaget P501 pd mottagaren och att en uteffektmeter ldtt kan an-
slutas. Kontrollera fore provningen att fjirrmanévreringen och
fjdirravstimningen fungerar.

ANMARKNING

Hénvisning till stiftnummer i uttaget P501 vid t e uteffekt-
mitning giller motsvarande punkt i kopplingslddan.



Felsékning och reparation o

(5.4.3.) Utfor foljande prov:
A. Kinslighet, ldge ANT.

Still funktionsomkopplaren S1 i lige ANT och stim av mot-
tagaren till onskad frekvens (se tabell 5-16 for rekommen-
derade provfrekvenser). Tillfor en modulerad signal frian
signalgeneratorn till hjdlpantennintaget J102 genom konst-
antennen. Still in signalgeneratorn pi provfrekvensen och
reglera utspinningen till ca 5 V. Justera frekvensen tills
uteffekten frian pejlmottagaren blir maximal. Koppla dir-
efter fran modulationen si att bara biarvdgen gir till mot-
tagaren. Justera ratten VOL pd manoverapparaten si att
bruseffekten blir 12,5 mW. Koppla pd modulationen och
reglera SG utspinning till 50 mW tonfrekvent uteffekt.
Koppla sedan fran modulationen igen och reglera kinslig-
heten med ratten VOL tills 12,5 mW avlises pa uteffekt-
metern. Reglera omvixlande SG utspdnning och kinslig-
heten i mottagaren, tills det blir 50 mW uteffekt (ton) med
modulation och 12,5 mW uteffekt (brus) utan modulation.
Upprepa ovanstiende procedur for varje provirekvens.
Signalgeneratorns slutliga instillning visar mottagarens
kidnslighet vid den aktuella frekvensen.

B. Brusniva, lige ANT.

Arbeta med funktionsomkopplaren S1 i lige ANT och med
ratten VOL helt medurs. Dra ner SG utspinning till noll
eller koppla bort (kortslut) den fullstiindigt. Se till att
mottagaren och konstantennens anslutning ar vil skirmade
mot storningsfdlt. Stidm av mottagaren over hela dess fre-
kvensomfiang och notera brusnivan (i mW) for var och en
av provirekvenserna.

C. Mellanfrekvensdimpning.

Mit kdnsligheten i 14ge ANT enligt punkt A. ovan vid fre-
kvensen 125 kHz och notera signalgeneratorns instillning.
L4t ratten VOL std kvar i samma lage och stdll in SG fre-
kvens pa den punkt, ndra 47,5 kHz, didr mottagaren ir
kinslig for MF-signalen. Oka SG utspinning tills den ton-
frekventa uteffekten 4r 50 mW och notera utspénningen.
Upprepa ovanstiende procedur vid provfrekvensen 405 kHz,
varvid SG frekvens stills in efter storsta tonfrekventa ut-
effekt, nira 174,5 kHz. Forhdllandet mellan HF -nivdn vid
mellanfrekvensen och HF -nivan vid signalfrekvensen &dr

lika med MF -ddmpningen.
Frp
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D.

Spegelfrekvensdimpning.

Mit kidnsligheten i 1ige ANT enligt punkt A. ovan vid 6nskad
frekvens och notera signalgeneratorns utniva. Still ddrefter
in SG med bibehillen modulation pa en frekvens av 95 kHz
(pa band 1, 2 och 3) och 349 kHz (pa band 4, 5 och 6) 6ver
provirekvensen. Rubba inte mottagarens avstimning eller
VOL-rattens ldge, men variera SG frekvens nagot tills det
blir maximal tonfrekvent uteffekt. Justera HF-nivén till

50 mW och notera SG utspidnning. Ovanstiende procedur
upprepas for varje provirekvens. Forhallandet mellan HF -
nivan vid spegelfrekvens och HF -nivan vid provfrekvens dr
spegelfrekvensdimpningen.

AVK-funktion.

Arbeta med funktionsomkopplaren i lige ADF. Sind en
modulerad signal (provirekvens 305 kHz) till hjdlpantenn-
intaget J102 genom en konstantenn. Stdll signalgeneratorns
utnivd pa 1000 pV och reglera forstirkningen med ratten
VOL sa att det blir 100 mW (motsvarande 20 dB) tonfrekvent
uteffekt. Justera direfter SG utspdnning si att AVK-spin-
ningen mellan stift 7 p4 V103 och jord blir -0,3 V (lika med
spanningen vid knit pA AVK-kurvan). Notera SG utspinning
(i ©V) och den tonfrekventa uteffekten (i dB). Mit sedan ut-
effekten (i dB) vid de tillforda HF -spdnningarna 100 uV, 10
mV, 100 mV och 500 mV. Forhallandet mellan uteffekten
vid 100 mV inspinning och den ursprungliga uteffekten skall
vara mindre dn 5 dB (maximum). Forhéllandet mellan hogsta
uteffekt och ursprunglig uteffekt skall vara mindre &dn 8 dB
(maximum). Minskningen i uteffekt fradn 100 mV inspinning
till 500 mV inspinning skall vara mindre 4n 2 dB (maximum).

Selektivitet, ldge ANT.

Arbeta med funktionsomkopplaren S1 pA ANT. Anslut signal-
generatorn till hjdlpantennintaget J102 genom konstantennen
och tillfor en frekvens av 125 kHz, omodulerad. Still

in SG pd 40 pV utspidnning. Anslut en (likspinnings-) rérvolt-
meter for métning av AVK-spidnningen mellan stift 7 pd V103
och jord. Anvind ratten VOL for att justera AVK-spinningen
till -0,3 V. Oka ddrefter SG utspinning till 80 uV. Bibeh3ll
denna HF -nivd och variera SG frekvens 4t bida hillen, si att
AVK-spidnningens referensniva (-0, 3 V likspinning) fis vid
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en punkt ovanfor resonans (125 kHz) och en punkt under
resonans. Notera de bida frekvenserna. Differensen
mellan dessa bidda avldsningar dr 6 dB - bandbredden.
Oka SG utspinning till 40 mV och variera pa nytt SG frek-
vens uppat, respektive nedit, tills det blir -0,3 V AVK-
spidnning. Differensen mellan dessa bdda frekvensavlis-
ningar dr 60 dB - bandbredden. Upprepa ovanstdende
procedur vid 1405 kHz.

Kinslighet, lige LOOP.

Mitningen utfors i skirmrummet (se 9-2). Placera pejl-
ramen under luftledningen och anslut ramkabeln till mot-
tagarens intag J101. Anslut luftledningen till J102 via kon-
densatorn C4 pi vederborligt sdtt. Stidll funktionsomkopp-
laren pd LOOP och stim av bide mottagaren och signal-
generatorn till onskad provirekvens (se tabell 5-16). Reg-
lera SG utspdnning (modulerad signal), si att ramen far en
faltstyrka av ca 50 pV/m (observera dimpningskonstanten).
Vri(()l ramen med L/R-omkopplaren till maximal upptagning
(90" fran minimum). Justera sedan omvixlande SG utspin-
ning och mottagarens kidnslighet (med ratten VOL) tills ut-
effekten blir 50 mW med modulationen till och 12,5 mW
(brus) vid franslagen modulation (samma procedur som
under 5.4.3.A.). Nir instdllningarna blivit riktiga noteras
faltstyrkan (i pV/m) vid ramen. Upprepa ovanstiende proce-
dur for varje provirekvens.

Brusnivi, lige LOOP.

Still funktionsomkopplaren pd LOOP och ratten VOL helt
medurs. Reglera SG utspinning till 0. Stim av mottagaren
genom hela frekvensomfinget och notera brusnivin (mW) vid
var och en av provfrekvenserna.

Kinslighet, lige ADF.

Pejlen uppkopplas i skirmrummet enligt punkt G. ovan.

Stidll funktionsomkopplaren S1 pa ADF och stim av bade
mottagaren och signalgeneratorn till 795 kHz (omodulerad
signaly. Vrid ratten VOL helt medurs och reglera SG utspén-
ning si att filtstyrkan blir 10 mV/m vid ramen (observera
dimpningskonstanten). Kontrollera indikatorns utslag med

Frp
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ramen i minimumliget och reglera pendlingen till ett
minimum genom att justera (flytta uttaget pd) motstindet
R318. Pendlingen skall inte 6verstiga en grad. Nir R318
ir instillt minskas filtstyrkan till ca 50 uV/m. Avstim
ddrefter mottagare och signalgenerator (modulerad signal)
till onskad provirekvens (se tabell 5-16). Se till att ramen
idr i minimumlige och notera biaringsindikeringen i detta
lage. Justera SG frekvens for maximal tonfrekvent uteffekt.
Anvind samma metod som i punkt A. ovan for att f4 50 mW
(ton) med modulationen tillslagen och 12,5 mW (brus) vid
franslagen modulation. Notera filtstyrkan vid ramcentrum
(observera konstanten). Upprepa ovanstiende procedur
(pendlingsjusteringen behéver bara utforas en gang) vid
varje provirekvens.

ANMARKNING

Ramen soker automatiskt minimumliget pA ADF. Innan
ADF -kinsligheten mits skall dock minimumliget fast-
stdllas definitivt. Lit ddrfor i lige ADF ramen stilla
in sig sjidlv, koppla sedan om till LOOP och kontrollera
med horseln detta minimumlige, varvid ramen vrids
nagot fram och dter med L/R-omkopplaren. Observera
att tvA minima forekommer i detta lige!

Pejlnoggrannhet, lige ADF.

Anvind samma uppkoppling som vid punkt I. ovan och vrid
ratten VOL helt medurs. Avstim mottagaren och signal-
generatorn (omodulerad) till onskad provfrekvens. Reglera
SG utspinning sa att faltstyrkan blir 25 uV/m vid ramcent-
rum (observera dimpningskonstanten). Notera bidrings-
indikeringenomed ramen i minimumliget. Sidstill ddrefter
ramen ca 10 med L/R-omkastaren (funktionsomkopplaren
pd ADF). Slipp L/R-omkastaren och notera bidringen nir
ramen stillt in sig p4 ett stadjgt virde. Oka nu filtstyrkan
till 200 mV /m och upprepa provningsproceduren. Upprepa
ovanstiende for varje provfrekvens.

Pejlramens instdllningshastighet, ldge ADF.

Anvind samma uppkoppling som under punkterna I och J
ovan och vrid ratten VOL helt medurs. Avstim mottagaren
och signalgeneratorn (omodulerad) till 6nskad provfrekvens.
Reglera SG utspdnning sa att faltstyrkan blir 50 pV/m vid
ramcentrum (observera dimpningskonstanten). Vrid ramen
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(5.4.3.K.) 175° fran ritt minimumlige med L/R-omkastaren (funktions—
omkopplaren i ldge ADF). Slidpp L/R-omkastaren och mit
den tid det tar for indikatorn att dtervidnda till rdtt minimum.
Upprepa ovanstidende procedur vid varje provirekvens.

Tabell 5-16. Prestanda

L Provirekvens kHz
Mitning -
95 155 305 605 1205 1695

Kinslighet *) Typvirde 7,0 |50 |45 [3,2 | 40 | 3,8

lige ANT, (LV) Grénsvirde | 10,0 | 7,0 |6,5 [5,0 5,0 | 5,0

Kinslighet™, Typvirde | 110 65 |43 30 42 35

lige LOOP (uV/m) Grénsvirde | 150 100 |80 60 60 60

Kinslighet™, Typvirde 55 55 |50 40 52 65

lige ADF (uV/m) FGrl’insvéirde 90 80 (80 |80 | 80 80

Brusniva, lige Typvirde 12 16 20 8 10 10

ANT (mW) Grinsvirde | 48 64 |80 32 | 40 40

- == s . - == = SRR

Brusniva, lidge Typvirde 75 100 150 90 50 100

LOOP (mW) Grinsvirde 300 300 300 105 390 450

Spegelfrekvens- Typvirde 16 26 ] 16 62 12,5 12 0

forhallande Grinsvirde 10 10 10 10 10 10

| (x 1000) ] (Min) | (Min) | (Min) | (Min) | (Min)| (Min)
Ramens instidll- |Typvarde 5,0 5,0 |5,0 5,0 5,0 5,0
ningshastighet Grinsvirde 6,5 6,5 | 6,5 6,5 6,5 6,5

| (sekunder) L | It ( .

Pejlnoggrannhet | Typvirde +12,5 +og, 25 +og +og +og +og

lage ADF, vid Gransvirde -3 -3 -3 -3 -3 -3

25 pV/m | ) ) 1 _

Pejlnoggrannhet |Typvirde +02 +08 +02 +OZ +Og +Og

lige ADF, vid Griansviarde | -1 -1 -1 -1 -1 -1

| 200 mV/m - L - L | N

MF-ddmpning Typvirde Vid 125 kHz = 21 Vid 405 kHz = 56

( x 1000) Grinsvirde | Vid 125 kHz = 10 (Min)| Vid 405 kHz = 10 (Min)

[ Selektivitet, lige |Typvirde Vid 125 kHz = 2,75 Vid 405 kHz = 3,2
ANT, vid 6 dB Grins- Vid 125 kHz = 2,1~ Vid 405 kHz = 2, 6-
LBandbredd kHz viarden -3,1 -3,4

Selektivitet, lige |Typvérde Vid 125 kHz = 9,1 T Vid 405 kHz = 10

ANT, vid 60 dB Grins- Vvid 125 kHz = 10,5 Vid 405 kHz = 10,5

Bandbredd kHz virden (Max) (Max)

*) Forhdllandet Signal + storning _

stérning

2
1
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