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Inledning

Allmant

Radarstation PS-42/A dr en pulsmodulerad x-bandradar, avsedd att till-
sammans med sikte 6 A (S6) anvindas for inflygning och eldledning i tvisitsigt

flygplan. Utrustningen medger skjutning mot luftmal utan optisk kontakt.

Med hjilp av radarstationen avspanas forst en storre sektor av luftrummet.
Fnav viljer ut ett mal och laser stationen pd detta. Direfter foljer stationen
automatiskt det utvalda malet i avstand och riktning. FOor att ge foraren erfor-
derliga mil- och styrinformationer éverfors de under fljningen erhillna av-

stdnds- och riktningsvirdena dels till S6, dels till en indikator hos foraren.

Nir stationen &r utsatt for sidana storningar att lisning ir omdjlig eller olimp-
lig, kan den kopplas om si att S6 rikimirken styr antennen i anfallets slutskede.
I detta fall forser radarstationen siktet med enbart avstindsinformationer. Detta
forfarande kan iven anvindas vid dageranfall i jaktkurva nir foraren har god op-
tisk kontakt med mélet. Antennen riktas da in mot det mil foraren siktar pi och

fnav kan gora en snabb ldsning.

Radarstationen kan dven anvindas for navigeringsindamal med hjilp av mark-

ekon.

Tekniska data

Frekvensomrade X-bandet

Pulsfrekvens 1000 eller 3000 Hz

Pulslingd 1 eller 0,3 us

Effektforbrukning ca 850 W 115V 400 Hz
ca 60 W +28 V

Antennhastighet Program 1 och 2 130°/sek

Program 3 och 4 120°/sek
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Fnav-indikatorn

B-indikatorns avstindsomraden

sidvinkelomrade
E-indikatorns avstindsomraden
hojdvinkelomréde
KH-indikatorns rollvinkel (RV)
lingdlutningsvinkel (LV)
relativ hastighet

Indikeringslampa

Ff-indikatorn

Malring (MR)

Avstindsring (AR)
Relativ hastighet
Konsthorisont (KH)
rollvinkel (RV)
ldingdlutningsvinkel (LV)

Upplosning nollpuls - ekopuls
Ekopuls - ekopuls program 1 och 2
program 3 och 4

Anvanda férkortningar

AR Avstandsring
KH Konsthorisont
MR Mailring

HL Hastighetslucka

0-9 km

0-30 km

0-90 km

+65° graderad +60°
lika B-indikatorn
+60° till -30°

+90°

+30
+500 km/h. Lucka i konsthorisonten
RADAR FOLJER

(o)

Hojd- och sidvinkel till mélet inom +60°
eller +15°.

vid +15° forhallning fran siktet
Minskande diameter fran 5 till 0 km
+500 km/h. Lucka i avstindsringen

+90°
+60°

200 m
150 m
50 m



Kompendium PS-42A - Sikte 6 A

11

SV
HV
Lv
RV

AE
AFR
AKR
ANT
AS
FF
HMP
HS

MB

MF

PG

SE

SM

VE
VMP
H-vent
G-pot
H-gyro
R-gen
S6

Sidvinkel
Hojdvinkel
Léngdlutningsvinkel
Rollvinkel

Avstindsenhet

Automatisk frekvensreglering
Automatisk kinslighetsreglering
Antennenhet

Antennservo
Forforstirkare

Hoger mandverpanel
Hjidlpservo

Kraftenhet

Manoverbox

Modulator

Morkerenhet
Mellanfrekvensforstirkare
Programgivare

Servoenhet

SM-enhet

Vinkelenhet

Vinster mandverpanel
Hydraulventiler
Givarpotentiometrar
Hastighetsgyro
Referensgenerator

Sikte 6 A
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Oversikt

PS-42/A

ANTENNENHETEN

Antennenheten har en parabolisk reflektor férsedd med en roterande strilare.
Denna sénder ut hogfrekvensenergi och tar emot de aterkommande ekosignaler-
na. Reflektorn mandvreras i sid-, hojd~- och rolled med hjilp av hydrauliska
motorer. Information om antennens aktuella inriktning Gverfors till stationens

ovriga enheter med hjilp av givarpotentiometrar.

+60°
/
/
/
/
/
/
/
A/

# >
= - ©
—

™~
™~
~
~
™~
™~
~
™~
~
\_300

Bild 3. Antennens svepomrade

Information om antennens rorelseriktning och hastighet erhdlls frin hastighets-
gyron, vilka dven kan styra antennen under ett antal sekunder vid minnesfoljning.
Vigledarsystemet tillfors tryckluft for att Sverslag vid hoga flyghojder skall for-
hindras.



14 Kompendium PS-42A - Sikte 6 A

MANOVERBOXEN

Manoverboxen har en manoverspak, med vilken fnav manuellt kan reglera an-
tennens inriktning. Manoverspakens handtag dr utformat som en ratt; genom
att vrida denna paverkar fnav en fyrligesstromstillare, med vilken de olika

antennprogrammen fran programgivaren kopplas in.

Bild 4. Mandverboxen

Program 1: +65° i sidvinkel
Program 2: +30° i sidvinkel + manuell styrning
Program 3: +5° i sidvinkel + manuell styrning

Program 4: enbart manuell styrning i sidvinkel

I samtliga lidgen dr programmet i hdjdled = lobbredden och det styrs manuellt

inom vinklarna +60° och -30° riknat fran flygplanets ldngdaxel.

Ratten dr férsedd med en aterfjiddrande tryckknapp som anvinds vid manuell av-
stdndsfoljning. Nir knappen hills nedtryckt matas avstandsvirden till S6, var-
vid en indikatorlampa pa sikteshuvudet lyser. Manoverboxen dr placerad till

hoger om fnav.
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Program 7

PRF 1000 1000
s !l s
) @
Program 3 Y
5 g 5° g
65° 85 65° 65°
PRF 3000 3000
a3 ws 0,3 us

O C

Bild 5. Antennprogram

GYROSTABILISERING LV

Nir radarn inte dr last pd nigot mal, ir antennen gyrostabiliserad i hojdled med
LV-information fran flygplanets horisontgyro. Avsikten med denna gyrostabili-
sering dr att antennen skall behélla sin instdllning mot en viss punkt i rymden

nir flygplanets lingdlutning indras, utan att fnav skall behdva korrigera med
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manoverspaken. Gyrostabiliseringen kopplas in och ur med en stromstillare
mirkt "GYRO STAB - FPL FAST" pa vinster mandverpanel. Lingdvinkel-

stabiliseringen kopplas automatiskt ur néir radarn liaser.

Bild 6. Lingdvinkelstabilisering

Den heldragna loben pa bild 6 markerar att fnav har riktat in antennen i hojdled
mot ett bestimt mil. Den streckade skissen visar vad som hinder nir flyg-
planets lingdlutning dndras och antennen inte dr gyrostabiliserad. Antennen
pekar inte lidngre pa malet. For att dter finga malet med radarn méaste fnav
korrigera med hjilp av mandverspaken.

Den punktdragna loben visar att antennen ligger kvar pa mailet vid gyrostabilise-

ring, utan att fnav har behovt ingripa.

Ett exempel: Instilld antennelevation +60°
Stigvinkel +20° -20°
HG ger antennelevation +40°

Allt rdknat fran flygplanets lingdaxel.
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GYROSTABILISERING RV

Antennen vilar i en sirskild vagga som kan vridas +60° 1 rollplanet. Vaggan
styrs med informationer fran flygplanets horisontgyro pa sddant sitt att anten-
nen sveper horisontellt dven om flygplanet bankar (upp till 600). Gyrostabilise-
ringen kopplas in och ur med stromstédllaren pa vinster manoverpanel. Vid ur-
kopplad stabilisering - FPL FAST - sveper antennen i vingplanet. Rollvinkel-

stabiliseringen kan anvindas vid savil 14st som olast radar.

nstalld KV Bonkning med fp/-fost ghtenn Bonkning m. GFHRO STAB
b

a C

Bild 7. Rollvinkelstabilisering

Bild 7 visar hiindelseforloppet i lige FPL FAST och med GYRO STAB i lige RV.
Vid FPL FAST antenn indikerar radarn for liten sidvinkel till malet. Samtidigt
erhalls en falsk indikering pd att malet ligger over. (I ldget enligt b mAaste na-

vigatoren fora manoverspaken bakit for att kunna se malet under bankningen.)

PROGRAMGIVAREN

Programgivaren dr placerad till hdger om navigatdren. Den innehdller poten-
tiometrar som drivs av en motor genom kugghjul och kamskivor. Enheten leve-

rerar erforderliga styrspidnningar for antennens olika sOkprogram.

KRAFTENHETEN
Kraftenheten dr innesluten i en trycktit cylindrisk kipa som under drift matas

med tryckluft (mot dverslag). Enheten kyls med luft fran kabinen.

Kraftenheten innehdller tva likriktarenheter, vilka forser stationen med erfor-

derliga stabiliserade likspinningar, samt en avstindsenhet och en vinkelenhet.
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Avstiandsenheten innehéller bland annat en synkpulsgenerator, som bestimmer
stationens PRF. I avstindsenheten dstadkommes automatisk avstindsfoljning
(14sning) av det mAl som navigatoren valt ut. Avstindet meddelas till S6 i form
av likspinning. Om ekot av det mél stationen last pa skulle forsvinna pd grund
av fading eller dylikt, féljer AE pa minne under ett antal sekunder. Denna min-
nesfoljning kan Hven kopplas in av navigatéren om malekot skulle ndrma sig

annat storande eko pi vilket dverlasning skulle kunna ske.

Vinkelenheten svarar for den automatiska riktningsfdljningen och matar antenn-
servot med styrspinningar for antennens rorelser. Vid lisning korrigerar vin-
kelenheten riktningsinformationen frin antennenheten pa sadant sitt att stationen
presenterar riktningen till mélet i stdllet for antennens inriktning. Denna korri-
gering sker med avseviird noggrannhet. Den korrigerade riktningsinformationen

matas till indikatorerna och S6.

MODULATORN

Modulatorn levererar likstromspulser av hog effekt. Dessa matas dver en ko-
axialkabel till SM-enheten for modulering av magnetronen. Pulserna alstras

med en omkopplingsbar konstledning och en hogeffektstyratron, som styrs ge-
nom en formodulator av synkpulser fran avstandsenheten. Konstledningen be-

stimmer pulsldngden.

Modulatorn dr innesluten i en kipa av samma typ som kraftenheten.

SM~ENHETEN

Siandarens magnetron producerar hogfrekventa pulser med hog effekt, vilka
genom ett vigledarsystem matas till antennen. De genom samma vigledar-
system inkommande ekosignalerna blandas i SM-véxlaren med hogfrekvens fran
mottagarens lokaloscillator, klystronen, och forstirks i enhetens mellanfrek-
vensforstirkare. Efter detektering forstirks signalerna ytterligare i en video-

forstirkare och fordelas till navigatorens indikatorer och till avstindsenheten.

SM-enheten har anordningar for automatisk frekvensreglering av klystronen.
MF-forstirkarens forstirkningsgrad regleras manuellt fran vinster manover-

panel och automatiskt fran avstdndsenheten nir stationen last.
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SM-enheten dr innesluten i en kdpa av samma typ som kraftenheten.

Kraftenheten, modulatorn och SM-enheten #r monterade vid samma ram i flyg-

planets nos.

VAGLEDARSYSTEMET

Genom vagledarsystemet transporteras utgidende och inkommande hogfrekvens-
energi mellan SM-enheten och antennen. Vagledarsystemet matas med tryck-

luft for att 6verslag skall forhindras.

SERVOENHETEN

Servoenheten dr uppdelad i tva underenheter, antennservot och hjilpservot.

Antennservot har till uppgift dels att jaimfora styrspidnningarna fran vinkelen-
heten med givarpotentiometrarnas informationer om antennens aktuella inrikt-
ning, dels att omvandla resulterande styrspinningar till styrstréommar som

formar Oppna antennens hydraulventiler.

Antennservot innehéller dven en avstindsringenhet. Denna alstrar den avstinds-

ring som presenteras pa ff-indikatorn.

Den elektronkanon, som skall teckna bade avstindsring och konsthorisont i ff-
indikatorn matas fran hjdlpservot. Elektronkanonen styrs pd sidant sitt, att

den omvixlande tecknar avstandsringar (fyra) och konsthorisonter (4tta).

I en elgon omvandlas RV-informationen fran flygplanets konsthorisont (horisont-

gyro) pa sddant sitt att konsthorisonten framtrider pd ff- och fnavindikatorerna.

Vid lasning matas hjidlpservot med avstandsspinning, som utnyttjas till att rikna
ut relativa hastighetsluckan pa ff-indikatorns avstandsring och fnav-indikatorns

konsthorisont.

Servoenheten sitter pd en fjddrande biddd omedelbart bakom antennen och kyls

med luft fréan flygplanets kabin.
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HOGER MANOVERPANEL

Hoger mandverpanel innehaller en huvudstromstillare for tillslag av hela radar-
stationen, ett vridmotstind for reglering av skalbelysningen pd fnav-indikatorn
samt en lampa, som lyser nir stationen fir forvirmningsspénning fran mark-

stromkilla (huvudstrombrytaren i ldge fran).

J TR ¥y,
t_ & . s . o T A@ROS 2@

Bild 8. Hbger mandverpanel

Under locket som ticker panelens hogra del finns en omkastare "Magnetron-

formering', med vilken man kan reducera sindarens uteffekt till 3/4.

VANSTER MANOVERPANEL
Vinster mandverpanel sitter till vinster om navigatoren.

Panelen innehiller flertalet av radarstationens mandverorgan. Potentiometrar
for strobmirkesinstdllning (avstindsratten), forstdrkningsreglering och frek-
vensreglering samt omkopplare for val av avstandsméitomraden (90, 30 och

9 km), in- och urkoppling av korttidskonstant (KTK), in- och urkoppling av
automatisk frekvensreglering (AFR) och val av fpl-fast eller gyrostabiliserad

antenn.

Med en aterfjddrande tryckknapp kopplas radarstationen om for blindf6ljning,
dvs ekosignalerna kopplas bort frin f6ljeenheterna, vilka d§ i stéllet styrs av
radarns olika minneskretsar. Med en annan aterfjidrande tryckknapp, place-

rad pd avstindsratten, kan radarstationen fis att slippa ett redan fingat mal.
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Strobratt

Bild 9. Viinster manoverpanel

FNAV-INDIKATORN

Fnav-indikatorn innehaller tva stdrre och ett mindre katodstrileror med till-

horande forstirkare, hogspinningsaggregat etc.

B-indikator E-indikator

Bild 10. Fnav-indikatorn
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Det vinstra katodstralerdret anvinds som B-indikator, och visar sidvinkel och
avstand. Det hogra katodstrileroret dr en E-indikator, som alltsd ger hdjd-
vinkel och avstand. Det lilla roret i mitten visar en konsthorisontlinje. Denna
dr forsedd med en liten lucka, vars avstind fran linjens mittpunkt dr ett méatt
pa den relativa hastigheten mellan det egna fpl och det mal radarn 1ist p4. En

lampa indikerar att radarstationen dr last pi ett mal.

KH-INDIKATOR

B- INDIKATOR E-INDIKATOR

Bild 11. Fnav-indikatorns skalor

P3 indikatorns undersida 4r tre rattar placerade. Dessa anvinds for instdllning

av de olika katodstralerorens ljusstyrka.

For att mojliggdra radarspaning i dagsljus dr indikatorn férsedd med en juster-

bar ljusskirm.

Fnav-indikatorn ir fist med ett geidersystem, som gor det mojligt att dra upp
indikatorn ovanfor navigatorens ben med frontpanelen niistan i htjd med hans

Ogon. Nir indikatorn inte anvinds skjuts den ned framfor navigatorens ben.

o
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FF~INDIKATORN
Ff-indikatorn dr placerad till hoger pa forarens instrumentpanel.

Den innehaller ett katodstrilerdr med tvd elektronkanoner samt tillhorande for-

stdrkare, hOogspinningsaggregat m m,

Bild 12. Ff-indikatorn

Indikatorn dr forsedd med rattar for instédllning av ljusstyrka och skirpa. Ratten
miirkt "SKARPA 1" reglerar den elektronkanon som tecknar avstandsring och
konsthorisont medan ratten mirkt "SKARPA 2" reglerar den elektronkanon som
enbart tecknar milring. Skalbelysningen regleras med en ratt placerad till

hoger om ff.

)
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Bild 13. Fi-indikatorns skalor
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Nir radarstationen list eller nir PROGRAM 4 ir inkopplat tinds ff-indikatorn.
Malets lige i sida och hdjd presenteras av en malring, vars skala antingen ut-
gors av +60° i sida och hojd eller +15°. Avstandet till mélet presenteras i form
av en avstindsring, vars radie ir proportionell mot avstindet. Avstiandsringens
storsta radie motsvarar dock endast 5 km, varfor ringen visar 5 km nir avstin-
det overstiger detta virde. Relativa hastigheten till malet presenteras i form
av en lucka pa avstindsringen. Gor luckan utslag at hdger har det egna flyg-
planet nirmandehastighet i forhillande till méilet. Vid vénsterutslag dr relativ-
hastigheten fiirmande. Skalan ir graderad 100 km/h och 500 km/h. P4 ff-in-

dikatorn tecknas dven en konsthorisont.

TRELAGESOMKOPPLAREN

Med hjilp av en treligesomkopplare pa flygplanets gashandtag kan foraren koppla
om mellan tvi olika mitomriden samt pé olika sitt koppla in framférhallnings-

information fran S6.

Antennst AN Rador m. fork.
Rador

Omkapplare

Bild 14. Trelidgesomkopplaren

Treligesomkopplarens instiillning framgar av bild 14 och ligenas innebdrd fram-

gar av foljande:

Radar
Ff-indikatorns malring presenteras i en skala som motsvarar
+60° i sida och hojd. S6 ej inkopplat till PS-42.

Radar med forhédllning
Ff-indikatorns malring presenteras i en skala som motsvarar

+15° i sida och hdjd. Framforhillningsinformationen frin S6
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dr nu inkopplad pd sadant sétt att milringen inte lingre visar

maélets lige i rymden utan den punkt i rymden mot vilken ff skall
rikta fpl for att erhalla vapentriff i malet. For att kunna skjuta
behdver ff alltsd endast flyga s, att milringen ligger i centrum

av ff-indikatorn.

Antennstyrning
Detta ldge anvinds i kombination med program 3 eller 4 och
innebdr att S6 riktmirken styr antennen. Det vill siiga att an-
tennen riktas in mot det mal ff siktar pd. I detta lige &r ma-

ndverboxen helt bortkopplad.

Bild 15. Antennstyrning

Sikte 6 A

ALLMANT

Sikte 6 A anvinds vid skjutning med akan, raketer och robot mot sivil luft som
markmal. Det #r ett allviderssikte, varfor informationer om mélets lige er-

halls dven nir ff pi grund av dilig sikt eller morker inte kan direkt iaktta mélet.

Sikte 6 A bestir av:

Sikteshuvud
Morkerenhet (Me)
Forstdrkarenhet
Korrektorsenhet

Omkopplarenhet
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SIKTESHUVUDET

Sikteshuvudet dr uppdelat i en dag- och en morkerdel. I sikteshuvudet genere-
ras tva parallella siktbilder, vilka pé optisk vig forldggs pd odndligt avstand.

Den hogra siktbilden, som ingir i morkerdelen, erhdlls med hjdlp av ett bild-
ror (TV) som visar riktmérke, Me- och/eller radarbild samt en horisontbalk.
Den vinstra siktbilden, som ingdr i dagdelen, bestir enbart av ett riktmérke.

Detta erhalls med hjilp av en spegel pd ett gyro.

Rrktmorke Horisont

e ~
~

-
4

Radar / Me

@ Signallampa

Bild 16. Sikteshuvudet

Som en kollisionsvarning randas bildroret upp nir avstandet till mélet under -

stiger 300 m. Informationen erhdlls fran PS-42 avstindsenhet.

Nir PS-42 list pi nigot mal presenteras dettas lige pd morkerdelen i form av
en lysande punkt. Informationen erhills frin PS-42 vinkelenhet. Nér treldges-
omKkopplaren pd gashandtaget stélls i ldge ""Antennstyrning" forsvinner radar-

bilden pa morkerdelen.

Sikteshuvudets signallampa tinds nir S 6 korrektorsenhet forses med avstinds-
virden (som skjutelement) frin PS-42. Detta sker alltsd nir radarn last eller
nér fnav i program 4 foljer manuellt med avstidndslinjen och trycker in knappen

pia manoverspaken.
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MORKERENHETEN
Morkerenheten dr placerad under vinster vinge.

Enheten utgor det seende organet i siktets morkerdel. Den bestir av ett vidikon-
ror (TV-kamera), som &r kinsligt for infrardtt ljus. Nir roret triffas av detta
ljus avger det elektriska signaler. Signalerna matas till bildroret i sikteshuvu-
det ddr de omvandlas till Me-hbild.

5
e

Bild 17. Morkerenheten

Morkerenheten brinns sonder av synligt ljus. Den fir dirfor inte vara i bruk
i dagsljus eller utsittas for starkt stralkastarljus. Skulle detta i alla fall in-
triffa, nedgir rickvidden successivt till ett minimum. Vid skjutning med robot

eller jaktraketer avblindas morkerenhetens vidikon under 1-2 sekunder.

VAPENVALJAREN

Vapenviljaren har omkastare for val av vapenalternativ, val av robot samt val
av skjutsitt for attackraketer. Robotviljaren dr endast i funktion di 'vapen-
viljaren" stir i ldge robot och omkastaren "Raket skjutsitt'" endast nir "vapen-
viljaren' stills in i lige "Raket attack". Jaktraketer avskjutes i ldge '""Raket

jakt' och da avlossas samtliga pa en ging.

Ratten mirkt ""Gyro'" reglerar riktméirkets ljusstyrka pi S6 dagerdel. Ovriga
tre rattar hdnfor sig till instdllningen av bildrdret pd S6 morkerdel. For erhil-

lande av storsta Me-rickvidd stdlls bildrdret in pa foljande sitt:

Stdll alla tre rattarna fullt moturs.

Vrid ratten "Bildror'" medurs tills bildrorets raster knappt framtrider.
Stall in "Riktmirke Radarbild" till 6nskad ljusstyrka.

Stdll in "Horisont" till onskad ljusstyrka.

Ur o W N

Efterjustera si att bildrorets raster knappt framtrider.
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Bild 18. Vapenviiljaren

Till héger om vapenviljaren finns en tvildgesstromstillare som reglerar mor-
kerenhetens kinslighet. Normalt skall denna stromstéllare vara instélld pa hog
kinslighet. Lag kinslighet anvinds endast vid stark och diffus Me-bild; i detta

lige fir virmestrilningsbilden mera distinkt form och #r littare att rikta pd.

Under en plexiglashuv finns huvudstrombrytaren for morkerenheten. Obser-

vera vad som sagts om anvindning pa sidan 27.

Under skyddsluckor finns tryckknappar fér nddskjutning av robotar och féllning

av jaktraketkapslar. Vid nddskjutning av robot avfyras denna sékrad.

P3 flygplanets styrspak finns sikringsomkastare for samtliga vapen samt av-
fyringsknapp. Gyrot i S6 dagerdel 4r arreterat ndr vapnen &r siikrade samt
nir flygplanet stir p4 marken. Marks#kringen fr kopplad till landstéllet och
kan forbikopplas med en tryckknapp till hoger om foraren.

Morkerenheten ir likaledes sikrad mot ofrivilligt tillslag pa marken genom land-
stdllssikringen. Den kan dock provas pa marken genom att en tryckknapp till

hoger om foraren trycks in. Knappen ir mirkt '"Provning ME".

N
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KORREKTORSENHETEN

Korrektorsenheten dr siktets riknande enhet. Den mottar signaler motsvarande

de storheter med vilkas hjilp triffvillkoren kan beriknas.

Storheterna utgdrs av malavstand, hojd, fart samt dyk- och rollvinkel. Sig-
nalerna omvandlas och sammanstills i korrektérsenheten av servosystem, var-
efter de utgdende signalerna matas till gyrot som fyra strémmar till respektive

gravitations-, elevations-, azimut- och avstdndsspolarna.

OMKOPPLARENHETEN

Omkopplarenheten tillfor riknekretsarna i korrektdrsenheten vissa konstanter,
vilka utgdr korrektioner med avseende pa olika rakettyper och kruttemperaturer.
I enheten ingdr servo for reglering av spinningen (+24 V) till riknekretsarna.

I omkopplarenheten ingar foljande enheter:

Raketviljare
Kruttemperaturviljare

Spianningsregleringsservo

Raketviiljaren dr &tkomlig pa nosens hdgra sida och har fyra ligen, ett for jakt-
raket och tre for olika typer av attackraketer. Vid omkoppling matas olika kon-
stanter till riknekretsarna i korrektdrsenheten, varvid de utgdende signalerna

till sikteshuvudet anpassas till aktuell rakettyp.

Kruttemperaturviiljaren bestir av tvd potentiometrar itkomliga frén nosens
hogra sida. Med dessa instills kruttemperatur fér AKAN JAKT, RAKET JAKT
och RAKET ATTACK.

Spinningsregleringsservot matar riknekretsarna i korrektérsenheten med kon-
stant spinning (+24 V) oberoende av belastning och korrigerar vid temperatur-

variationer i gyrot spinningen till riknekretsarna.
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Handhavande

Eldledning

KONTROLL FORE TILLSLAG

Innan stationens huvudstrémstillare (HUVUDSTROMST) stills i lige beredskap
(BER) gors foljande instillningar:

VMP Frekvensreglering fin -~ i mittldget
AFR - till
KTK - fran

Omradesomkopplaren - 30 km
MF-ratten - helt moturs (for att ritt instidllning av indika-
torernas ljusstyrka skall kunna ske)

GYRO STAB

FNAV-IND Ljusstyrkerattarna helt medurs
MB Program 2
Ff Kontrollerar att gasspaksomkopplaren star i lige RADAR

TILLSLAG VID NORMAL DRIFT

Sedan flygplansomformaren (omformare 1) startats stidlls huvudstromstéllaren
i ldge beredskap. Dirvid inkopplas samtliga spidnningar till de olika radaren-
heterna med undantag av nitspinningen till modulatorns hégspanningstransfor-
mator. Efter 30 sek framtrider svepen pé fnav-indikatorn, varefter foljande

justeringar och kontroller utfors:

Stdll in ldmplig ljusstyrka pa fnav-indikatorerna.
Oka MF-forstirkningen till rattens index.
Kontrollera att svepens ljusstyrka pumpar (AFR soOker).

Koppla over till program 4.
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Kontrollera svepens dndlidgen samtidigt som ff gor instdllning pa
ff-indikatorn.

Ff trycker in provknappen pa ff-indikatorn och kontrollerar att mél-
ringen och konsthorisonten ir nollstillda samtidigt som fnav kon-
trollerar att svepen och konsthorisonten pa fnav-indikatorn dr noll-
stédllda.

Fnav nollstdller avstidndsratten genom att ldgga avstandslinjen nagon-
stans mellan 0 och 22 km, stiller avstidndsratten med tumgreppet
framét och justerar med NOLLSTALLNING AVSTANDSRATT s4 att
avstindslinjen ligger stilla. Kontrollera pd 9 km-omradet att av-

stdndslinjen gir att fora ned i nollpulsen.

Efter 5 min, nir magnetronens och tyratronens katoder hunnit bli tillrickligt
varma, stills huvudstromstidllaren i lige TILL. Dirmed ir radarstationen

i full drift.

TILLSLAG VID HOGSTA BEREDSKAP

Nir flygplanet star i hogsta beredskap anvinds dess beredskapsomformare
(omformare HI), som da foérser radarns SM-enhet och modulator med glodspin-
ning. Ddarvid dr indikatorlampan BER pd hoger mandverpanel tidnd. Radarns
huvudstromstiillare skall i detta forvirmningsskede sta i lidge FRAN. Nir flyg~
planmotorn startar skall omformare 1 kopplas in och radarns huvudstrombrytare
stdllas i lige BER. Efter ca 30 sek, nir bildsvepen pa fnav-indikatorn fram-
trider, vrids huvudstromstillaren till lige TILL, varefter radarn ir klar {for
sin operativa anvindning. Kontroller och instdllningar gors enligt foregdende

stycke.

MAGNETRONFORMERING

Nidr SM-enhetens magnetron har bytts ut mot en ny eller nfir magnetronen under
en lingre tid inte har anviints, kan det vara nodvindigt att forst formera magnet-
ronen innan den anvinds i normal drift. Formeringen innebdr att magnetronen
kors med reducerad effekt under erforderlig tid (3 & 5 min) sedan stationen star-
tats enligt tillslag vid normal drift. Omkopplingen till reducerad effekt sker ge-
nom att omkopplaren MAGN-FORM pa hoger mandverpanel stills i lige TILL.
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ATGARDER VID VISSA FUNKTIONSSTORNINGAR

Stroblinjen

Inget program
Varierande

ekostyrka

AFR-fel

Overbelastning

Om stroblinjen inte framtrider trots atgirder enligt tillslag

vid normal drift kan orsaken vara féljande:

a) Bruset fran mottagaren drinker stroblinjen. f&tgérdas

genom minskning av MF-forstidrkningen.

b) For liten ljusstyrka pd indikatorn. Atgirdas genom okning

av ljusstyrkan.

c) Stroblinjen felbalanserad sa att den inte kan flyttas fran
nollpulsen. f\tg'&irdas genom att potentiometern NOLL~
STALLNING AVSTANDSRATT vrids medurs.

Ff har treldgesomkopplaren pa gasspaken i lige ANTENN-
STYRNING.

Sedan huvudstromstillaren stillts i lige TILL kan det, trots
riktig instdllning av stationen, intridffa att ekostyrkan pa in-
dikatorerna varierar. Hirvid kan det vara fel p4 AFR eller

ocksia kan magnetronbelastningen vara onormalt hog.

Om ekostyrkan varierar medan nollpulsen dr oforindrad, kan
det bero pi att AFR inte ldser. Atgirdas genom att AFR kopp-
las fran varefter frekvensen kontinuerligt justeras till bista
ekostyrka med ratten FREKV-REGL FIN.

Obs. Om frekvensen inte dr ritt instdlld kan samma fel upp-

trida. ﬁtgéirdas i sa fall genom en ny avstimning.

Om bade ekon och nollpuls forsvinner och dterkommer kon-
tinuerligt med ca 0,7 Hz ir magnetronbelastningen onormalt
hdg. Den vanligaste orsaken dr missanpassning mellan mag-
netronen och vigledaren. 1 de flesta fall beror detta pa fukt

i vagledaren. Felet kan i manga fall avhjdlpas genom att mag-
netronformeringen kopplas in. Nir magnetronen arbetar med
reducerad effekt blir den inte Overbelastad trots missanpass-
ning. Om felet orsakats av fukt, avdunstar denna i de flesta

fall efter en stund, varfor fnav bor gora ett forsok med att
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koppla fran magnetronformeringen efter 5-10 min. Radar-
rickvidden minskas endast obetydligt med magnetronforme-
ringen tillslagen.

Om felet kvarstir med magnetronformeringen tillslagen skall

sdndaren genast kopplas fran.

FREKVENSINSTALLNING

Nir sindaren har startats maste klystronen stimmas av sa att AFR arbetar fran
ritt utgingsvirde. Avstidmningen sker genom att AFR kopplas fran och antennen
riktas si att mesta mdjliga markekon erhalls. Dérefter vrids ratten FREKV-
REGL FIN tills bista ekobild erhills. AFR kopplas ater till varvid kontrolleras
att samma ekostyrka erhdlls med AFR till som fran. Efter ca 10 min bor ny

avstimning goras pd grund av avdrift under uppvirmningen.

MA LSOKNING
Efter start styr foraren enligt order fran jrr. Fnav stiller programviljaren i

lage 2 (SV i300). Med manodverspaken instills antennens hojdvinkel och sid-

programmets sidvinkelmitt med ledning av informationer fran jrr.

Nir flygplanet bedoms vara pa limpligt avstand fran det tilltdnkta méilet startas
radarns sidndare. Om manoverspaken inte dndras, avsodker nu radarn +30%isida
och till f6ljd av antennens nutation dubbla lobbredden i hojd. Fnav flyttar sedan
langsamt manoverspaken fram och tillbaka, sa att hojdvinkeln dndras max +10°

(beroende pa jrr noggrannhet) kring det forhandsinstillda virdet.

Fnav koncentrerar sig under malsokningen pd E-indikatorn, dels beroende pa att
stationen inte har ndgot sokprogram i hdjdled, dels pad att malet upptiicks tidigare

pa E-indikatorn 4n B-indikatorn, vilket illustreras pa bild 19.
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Bild 19. Malsokning

a. Visar ett mil som ligger 6ver loben. Den lilla yta ekot upptar pi svepet
lyser med relativt stor styrka (E-indikatorn) medan samma mingd ener-
gi skall lysa upp den storre ytan pa B-indikatorn. P& B-indikatorn kan
alltsd i vissa fall malet knappt skonjas medan det syns bra pid E-indika-
torn.

b. Visar ett mal som ligger mitt i loben.

c. Visar ett mil som ligger under loben.

Vid inflygning mot mél som ligger pa ligsta hojd, kan det vara niistan omojligt
att se detsamma pa B-indikatorn, medan det vil kan urskiljas frdn markekona
pa E-indikatorn, vilket framgédr av bild 20.

Allt talar siledes for att all milsdkning skall ske pa E-indikatorn.
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Bild 20. MalsOkning lidgsta hojd
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NHr fnav upptickt ett mal pa E-indikatorn, skall hans strivan vara att omedel-
bart rikta in antennen i hojdled, sa att ekot kommer mitt i E-indikatorns

60-svep.

Fnav foljer nu malet manuellt i program 2 genom att kontinuerligt justera an-
tennens inriktning i sida och héjd pd sadant sitt, att malet hela tiden befinner

sig mitt i det avsdkta omradet.

Vid mandvrering av PS-42 skall fnav badda underarmar vila mot armstodet.
Vinster hand halls pa avstindsratten och hoger hand pa mandverspaken. Den
vinstra handen kan, med utgangspunkt frin avstandsratten, na alla aktuella
manéverorgan pi VMP. Med hoger hand mandvreras mandverspaken pa sadant

gHtt, att antenninstillningen inte rubbas vid skifte fran ett program till ett annat.

MALFANGNING (LASNING)

Som forberedelse till snabb 14sning skall fnav redan da program 2 ir instdllt
vrida avstandsratten fullt moturs och halla strobfrigoringsknappen intryckt.
Kontrollera att antennen 4r ritt inriktad i sid- och hojdled, sa att malet befin~

ner sig mitt i den avsokta sektorn.

DA siker radarkontakt erhillits och avstindet understiger 15 km, kopplar fnav
om till program 3. Fornyad kontroll av antenninstillningen skall géras. Strob-
linjen borjar efter nigra sekunder att réra sig med god fart fran 22 km avstind
mot nollpulsen. Nir stroblinjen bdrjar ndrma sig det utvalda ekot bromsar fnav
rorelsen genom att vrida avstindsratten medurs. Uppbromsningen skall vara
successiv, sa att hastigheten Over ekot dr noll., Med stroblinjen i ndrheten av
ekot slipper fnav upp strobfrigdringsknappen. Fran ett visst avstand suger sig
stroblinjen in mot ekot. Stationen liaser varvid den stkande antennrorelsen av-
stannar, indikeringslampan '""Radar foljer' tinds, ff-indikatorn ger sina infor-
mationer till foraren och en lampa pa sikteshuvudets framsida talar om att S6
far avstandsvirden frin PS-42. Nir radarn har last dr bade manoverbox och
avstandsratt bortkopplade. Antennen foljer sjdlv det utvalda malet och avstinds-

linjen styrs av ekot sjdlv.

Med strobfrigdringsknappen kan fnav fi radarn att slippa ett redan fingat mal.
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Trots att bide avstidndsratt och manéverspak 4r bortkopplade vid lasning, far
fnav inte slédppa dessa mandverorgan med hidnderna. Stationen kan av nigon
anledning sldppa lasningen eller Gverlasning pa annat eko kan ske. Fnav maiste

alltsd hela tiden vara beredd att snabbt gora en fornyad 1asning.

Strobmérket dr av avstindsratten bade hastighets- och positionsstyrt. En viss
instéllning pd ratten motsvaras alltsd bdde av en viss hastighet pa strobmirket
och ett visst slutlige av detsamma pa avstdndsskalan. Om ratten siledes inte

har vridits maximalt moturs gar strobmirket inte idnda ner till avstind noll.

INFLYGNING TILL UTGANGSLAGE FOR ANFALL

Radarstationen foljer nu malet i riktning och avstand och féraren kan pd sin
indikator, som Hr kopplad for vinkelomradet +60° (radar), se riktningen till

malet. Avstidndsringen visar endast avstind under 5 km.

Fnav ddremot ser pi sin indikator sédvil rikining som avstind till malet och
hans uppgift dr nu att med hjédlp av styrorder leda foraren till ett limpligt ut-

gangslige for anfall medan han orienterar ff om vad som sker.

Samtidigt Overvakar fnav att f6ljningen fungerar tillfredsstillande. DA malekot
ndrmar sig "hojdekolinjen" eller annat storande eko, kan det bli nddvindigt att
kortvarigt 14ta radarstationen g "p& minne", vilket sker genom att fnav under
ett antal sekunder trycker in knappen BLINDFOLJN p4 VMP. Risken for dver-
ldsning dr storst nir malekot nidrmar sig det storande ekot med 14g hastighet.
Om ekot kommer att passera med stor ndrmandefart och vinkelfdrindring &r

risken for overlasning ringa.

For att fi noggrannare avstindspresentation kopplar fnav 6ver till mitomrade

9 km nir avstindet till mélet understiger detta virde.

INFLYGNING TILL SKJUTLAGE

Nir flygplanet natt ett 1impligt utgingslige for anfall, stiller fnav omkopplaren
pa VMP i ldge FPL FAST, vilket innebir att antennens rollvinkelstabilisering

frankopplas. Detta medfor att malringen pd ff-indikatorn korresponderar med
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dess konsthorisont. Ff har pa si sitt littare att fullf6lja en insvingning bakom

mélet och littare att f6lja i eventuella undanmandvrar. Ff styr planet med hjilp
av de malldgesinformationer, som ff-indikatorn presenterar, sedan fnav beord-
rat honom att Sverta mandvreringen. I detta lige ger fnav endast tita avstands-

orienteringar till ff, samtidigt som han overvakar malfoljningen.

Nir ff-indikatorns milring kommit vil innanfor indikatorns mittruta, kopplar ff

om till RADAR MED FORHALLNING med treligesomkopplaren pa gashandtaget.

Dirvid matas malringen med framforhillningsinformation frin S 6 riktméirke,

s& att malringen inte lingre visar milets lige i rymden utan den punkt i rymden
mot vilken ff skall rikta fpl for att fi vapenverkan i mélet. Ff skall hirvid styra

planet si att malringen kommer i indikatorns mittpunkt.

Nir méalringen tdcker indikatorskalans mittkors och avstandet till malet dr ldmp-
ligt med hinsyn till vapenalternativet, kan ff allt efter omstindigheterna vilja
mellan fyra riktforfaranden, medan fnav kontinuerligt orienterar om avstindet,

s& att ff vet nir limpligt skjutavstind uppnitts:

Alt 1.  Ff flyttar blicken frén ff- indikatorn till 56 dagerdel. Han finjusterar
sedan flygplanets lige, s& att mélet sammanfaller med siktets rikt-
mirken, varpa eld kan avges.

Metoden erbjuder det noggrannaste riktalternativet och dr anvindbart

for alla vapenalternativ; rb, jrak och akan.

Alt 2.  Ff flyttar blicken till siktets morkerdel. Han styr sedan planet, si att
Me-bilden sammanfaller med siktets riktmirke. Radarbilden i siktets
mérkerdel kan om si onskas kopplas bort genom att ff stiller treldges-
omkopplaren i lige ANTENNSTYRNING.

Metoden erbjuder nistan samma noggrannhet som alt 1, men kan inte
anvindas i tita moln p g a ir-strilningens ringa genomtringningsfor-

maga. Metoden anvindbar for alla vapenalternativ.

Alt 3.  Ff flyttar blicken till siktets morkerdel och styr planet sa att siktets
radarbild sammanfaller med siktets riktmirke.
Metoden innebir en vinkelinriktning med en noggrannhet som inte dr
tillrdcklig for akanskjutning. Metoden anvinds foretriddesvis vid skjut-
ning i moln utan Me-kontakt och #r anvéndbar for skjutning med rb och

jrak.
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Alt 4. I detta alternativ slutfor ff anfallet pa ff-indikatorn. Han styr planet,
sa att malringen ticker skalans mittkors och avfyring sker nir limp-
ligt skjutavstind uppnétts.

Metoden har den sidmsta noggrannheten och #r frimst anvindbdr vid

skjutning med robot.

DAGERANFALL MED JAKTKURVA
Vid dagjaktstrid under goda siktférhillanden kan f6ljande metod anviindas:

1. Fnav stéller in program 3 och mandvrerar stroblinjen till nollpulsen.

Strobfrigdringsknappen hills intryckt.

2. Nir mélet befinner sig i siktets riktmirke, stiller ff treligesomkopp-
laren i lige ANTENNSTYRNING. Antennen riktas d& mot malet av S 6

riktméirke och gyrostabiliseringen kopplas bort frin radarstationen.

3. Fnav liser pid malet, varvid siktet matas med avstindsinformationer
fran radarn.
4. Ff slutfor anfallet med hjilp av siktets dagerdel och avstindsoriente-

ringar fran fnav.

Med en viltrinad navigator kan féljande metod tilliimpas, vilken ger en snabbare
lasning:
1. Fnav: FPL-FAST. Program 3. Stroblinjen i nollpulsen. Strobfri-
goringsknappen intryckt.
2. Ff: Treldgesomkopplaren i lige RADAR.

3. Fnav: Riktar antennen max 30° &t den sida malet befinner sig och riktar

antennen i héjdled med hinsyn till hdjdskillnaden (i regel ca 10—150).
4. DA maélet presenteras pi indikatorerna gor fnav en snabb lasning.
5. Ff slutfor anfallet p4 S 6 dagerdel.

Observera, att ju mindre antennen fors ut i sidled - desto mindre vikt har hojd-

vinkelinstillningen.
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ANFALL NAR RADARN AR STORD

PS-42 kan utsittas for avsiktlig storning av foljande slag: Brusstorning, rems-

f4llning, avstandsstOrning och vinkelstdrning.

For att mildra verkningarna av brusstérning, bor fnav d& sidan omdjliggdr mal-

sokning vidta nigon eller ngra av foljande atgirder:
1. Minska MF-férstirkningen med ratten pd VMP,

2. Koppla frin AFR och sidstill mottagarens frekvens med ratten FREKV-
REGL FIN pa VMP.

3. Koppla in en korttidskonstant-krets i MF-forstidrkaren genom att stilla
omkopplaren KTK i ldge TILL.

Gemensamt for de fyra typerna av avsiktlig storning ir, att PS-42 automatik

stors si att 13sning blir omdjlig. Anfallet genomfors dirvid pd foljande sétt:

1. Fnav leder ff till utgingslige f6r anfall med radarn i program 2.
(Observera att mottagarens bandbredd hir &r mindre in i program 3

och 4.)

2. D4 ff far Me- eller optisk kontakt med mélet, riktar han in fpl si att
riktmirke och mil sammanfaller, varvid han stiller treldgesomkopp-
laren i lige ANTENNSTYRNING.

3. TFnav kopplar om till program 4 och féljer med stroblinjen i mélekots

underkant och trycker in knappen pd mandverspaken.

4. Ff fullfoljer anfallet med hjilp av S6.

Nir malet flyger i moln kan antennstyrning inte anviindas. Nir fnav lyckats
leda ff till utgdngslige for anfall, kopplar ff &ver till RADAR MED FORHALL-
NING, fnav Overgar till program 4 och fljer méilet manuellt i riktning och av-
stdnd. Ff fullféljer anfallet pa ff-indikatorn.
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Navigering

Nér PS-42 anviinds for navigeringsindama3l, bor nedanstiende mandverorgan

stdllas in pa foljande sitt:
1. Omkopplaren pd VMP i lige GYRO-STAB.
2. Programviljaren i program 1 eller 2.
3. Avstindsomkopplaren i lige 90 eller 30 km.

4. TFoOr att i vissa fall fi bittre presentation av detaljer i markekot kan
fnav sli till KTK.
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PS-42/A verkningssatt

Verkningssatt oberoende av ldsning

Markerade med heldragna linjer pi bild 21 sidan 49.

SYNKPULS

Frén avstindsenheten utgdr en synkpuls, som triggar sindaren genom modula-
torn och en svepgenerator i fnav indikatorenhet for svepalstring pd B- och E-

indikatorerna.

EKOSIGNAL

Nér radarvigorna triffar ett mal, kommer en liten del av energin att &terkastas
mot antennen och genom SM-vixlaren tillféras mottagaren. Mottagarens frek-
vens och forstidrkningsgrad regleras frén vinster mandverpanel. Ekosignalen
matas till indikatorerna i fpav indikatorenhet som en videosignal, varvid ekot

presenteras pi dessa.

RIKTNINGEN TILL MALET

Antennens inriktning 6verfors med hjilp av informationer fran givarpotentiomet-

rar i antennenheten genom vinkelenheten till B- och E-indikatorerns.

PALMERS SVEP

For att erhdlla PALMERS SVEP pi fnav-indikatorn tar man ut sinus och cosinus-
spénning frin referensgeneratorn i antennenheten. PALMERS SVEP presenteras
alltid pi E-indikatorn och pd B-indikatorn endast i program 3 och 4. (Mérkt
'"Nutationsspinning' pa blockschemat. )
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KONSTHORISONTERNA

Fran flygplanets horisontgyro uttas RV-informationen till hjdlpservot, dir den
omvandlas till vixelspinningar i en elgon. Dessa vixelspinningar leds sedan
till fnav- och ff-indikatorerna. (P4 ff-indikatorn presenteras endast KH da
radarn har 13st eller i program 4.) LV-informationen tas likaledes ut fran flyg-

planets horisontgyro, men leds direkt till respektive indikator.

GYROSTABILISERING RV

Antennservot matas med styrspinningar for antennens RV-instélining fran flyg-
planets horisontgyro. Dessa styrspinningar kopplas in och ur med stromstil-
lare pi vinster mandverpanel. Med treligesomkopplaren i lige "Antennstyrning"
ir gyrostabiliseringen urkopplad oberoende av lidget hos stromstillaren pa vins-

ter manoverpanel.

Verkningssatt vid oldst radar

Markerade med punktlinjer pa bild 21.

ANTENNENS INRIKTNING

Fnav riktar in antennen med hjilp av mandverspaken (med hjilp av program-
viljaren inkopplas dnskade styrinformationer fran programgivaren), varvid
manoverboxen limnar styrspinningar till vinkelenheten, varifrin de sedan leds
till antennservot (sid- och hdjdvinklar). Fréin antennens givarpotentiometrar
matas informationer om antennens aktuella inriktning till antennservot. Hiri
jamfors givarpotentiometrarnas information med den inkommande styrspidnning-
en, och om spinningarna dr olika forvandlas den resulterande styrspéinningen
till styrstrom. Denna Oppnar magnetventilen, si att antennen ror sig i onskad
riktning. Nir styrspinning och givarpotentiometerinformation har samma vér-
de, upphor styrstrdmmen och antennrirelsen stannar. Fréin hydraulventilens

magnetlindning uttas en dterforing till antennservot - hir mirkt "'Stabilisering.
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GYROSTABILISERING LV

Fran flygplanets horisontgyro matas information for gyrostabilisering i LV till
antennservot. Hiri jimfors denna styrspinning i LV med den inkommande styr-
spinningen i HV frin vinkelenheten. Skillnadsspinningen jimfors i sin tur med
givarpotentiometerinformationen och den resulterande styrspinningen forvand-

las till styrstrom.

STROBSPANNING

Som en forberedelse for lisning, strobar fnav milekot med hjilp av avstinds-
ratten. Dé&rvid regleras strobspinningen frin vinster mansverpanel till av-
stdndsenheten. Fran avstindsenheten utgir en strobpuls till fnavindikatorerna,

for att avstdndslinjen skall presenteras.

Verkningssétt vid last radar

Markerade med streckade linjer pi bild 21.

LASNING

Enkelt uttryckt kan strobspinningen sigas vara en nyckel som laser upp avstinds-
enheten for det eko, som befinner sig inom ett visst avstand fran avstandslinjen.
Nir ett sddant eko kommer in i avstindsenheten, kopplas avstindsratten bort;
avstdndsenheten alstrar nu sjilv strobspinning pi grundval av detta ekos lige

och stationen liser varvid foljande funktioner kopplas in.

AUTOMATISK VINKELFOLINING

Nér avstdndsenheten 14ser i avstind, avger den en puls till vinkelenheten for att
vissa relder skall kopplas om. I vinkelenheten kopplas dirvid informationerna
fran mantverboxen bort. For att Astadkomma automatiska styrspinningar pi
grundval av ekots ldge i rymden, inkopplas i stdllet ddmpningsspidnningar frin
antennenhetens hastighetsgyron och sinus- och cosinusspinning frin referens-

generatorn.
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Spinningarna fran referensgeneratorn skall nu tillsammans med den spinnings-
modulerade videosignalen (felspinningen) frin avstindsenheten ge automatiska

styrspinningar till antennservot.

I antennservot kopplar relier bort gyrostabiliseringen i LV och den dimpning
och utjimningsinformation som kommer frin antennenhetens givarpotentiomet-

rar.

FF-INDIKATORN

Nir stationen liser pi ett eko tinds ff-indikatorn och presenterar sina infor-
mationer. MaAlringen alstras och avlinkas av informationer fran fnav-indika-
torns MR-generator, och informationerna till avstdndsring och konsthorisont

erhills frin servoenheten, liksom erforderliga slickpulser.

AVSTANDSSPANNING

Vid lasning limnar avstidndsenheten informationer om avstindet till det mal
som radarn har list pi. Avstandsinformationen leds till antennservot for att
reglera avstindsringens storlek, till hjilpservot for att dstadkomma relativa

hastighetsluckan samt till S6 som ett skjutelement.

KORRIGERAD RIKTNINGSINFORMATION

I vissa fall pekar antennen inte rakt pa det mal radarn har last pd. Givarpoten-
tiometrarna ger dock vinkelenheten uppgift om vart antennen pekar och inte var
malet befinner sig. For att avhjilpa detta missforhillande korrigeras i vinkel-
enheten givarpotentiometerinformationen med de informationer om malets lige
i loben som erhills av de sammansatta informationerna av felspénningen och
referensspinningen. (Se bild 24.) Den korrigerade riktningsinformationen
matas till S6 for att Astadkomma radarbilden p siktets morkerdel och till in-

dikatorerna for att riktningen till mélet skall erhallas.
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AKR-SPANNING

I avstandsenheten uttas 1/30 av signalstyrkan och leds tillbaka till MF-forstir-
karen som en automatisk kiinslighetsreglering. Mottagarens forstirkningsgrad
blir nu anpassad till en niva som ger en lagom stark videosignal till avstands-

enheten.

Radar med férhéllning

Markerad med streckprickad linje pa bild 21.

Nir trelidgesomkopplaren pd gashandtaget stiills i lige RADAR MED FORHALL-
NING matas informationer om gyrots utslag (forhdllning) frén S6 till fnav-indi-
katorns MR-generator. Dessa informationer 6verlagras nu méilringens avlink-
ning sa att mélringen inte lingre visar méilets lige i rymden, utan den punkt i
rymden mot vilken ff skall rikta fpl for att erhilla vapentriaff i mélet.

Antennstyrning

Markerad med streckprickad linje pa bild 21.

Nir treldgesomkopplaren stills i lige ANTENNSTYRNING inkopplas den forhall-
ningsinformation som erhalls fran S 6 gyro till vinkelenheten. Mandverboxen
kopplas dirvid bort frin vinkelenheten. I stillet utgbrs styrspinningarna till
antennservot av framforhallningsspénningarna, vilka kan styra antennen inom

de vinklar som motsvaras av gyrots utslag. Vid antennstyrning bortkopplas

den korrigerade SV-HV fran vinkelenheten till S6, dvs radarbilden pi siktets

morkerdel forsvinner.
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Gyrostabilisering

Gyrostabiliseringen kopplas in och ur med en stromstillare pa vinster mano-
verpanel. Oberoende av stromstillarens instillning bortkopplas vidare gyro-
stabiliseringen i lige antennstyrning. Om gyrostabilisering dr inkopplad kopp-

las den bort i LV nir radarn liser.

Kraftenheten

HOGSPANNINGS LIKRIKTARNA

Kraftenheten inneh&ller bland annat tva likriktare bendmnda A och B.

Likriktare A

Limnar tva spinningar pa +300 V stabiliserade
en spinning pa +400 V stabiliserad

en spinning pad +400 V ostabiliserad.

Likriktare B

Limnar en spinning pa +150 V stabiliserad

en spinning pa -200 V stabiliserad.

Vid start av stationen stills huvudstromstillaren i lige BER. Déirvid far elekt-
ronroren glodspinningar for forvirmning. Innan elektronrdrens katoder &r upp-
virmda fir inga ror tillféras anodspidnning. Ddrfor har kraftaggregaten forsetts
med ett termoreld som fordrdjer anodspinningarna ca 30 sek. Nir elektron~

roren fir anodspinningar mirks detta genom att svepen pa fnav-indikatorn ténds.
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Avstdndsenheten

INGAENDE INFORMA TION
1. Videosignal fran MF-forstirkaren i SM~enheten.

2. Strobkontrollspinning frin vinster manoverpanel.

UTGAENDE INFORMATION

1. Synkpuls till modulatorn och fnav-indikatorn
PRF Program 1 och 2 1000 Hz
Program 3 och 4 3000 Hz

2. Strobpuls till fnav-indikatorn
Pulslidngd ca 0,5 us

3. AKR-spinning till MF-forstirkaren.
4. Avstidndsspénning till antennservot, hjidlpservot och S6.

5. Brytspdnning till vinkelenheten fér omkoppling av vissa relier till auto-

matisk vinkelf6ljning.

6. Felspinning till vinkelenheten.

SYNKPULSER

Hela radarstationens hjirta - den sjilvblockerande oscillatorn - 4r inrymd i
avstindsenheten. Denna oscillator 1imnar antingen 1000 pulser/sekund (pro-
gram 1 och 2) eller 3000 pulser/sekund (program 3 och 4). Dessa tal utgor

stationens pulsfrekvens (PRF).

Oscillatorn triggar en flipp-flopp, som alstrar fyrkantspénningar vilka startar
en svepgenerator. Svepet fortsiitter att stiga si linge fyrkantsvigen varar.
Svepet borjar i 0 V, vilket motsvarar avstandet 0 km och kan stiga till max
240 V, vilket motsvarar 20 km. Detta svep startar en synkpulsgenerator,
som ger en positiv spinningstagg, vilken triggar modulatorn och fnav-indi-
katorns svep. Denna spinningstagg - synkpulsen - alstras forst sedan svep-

generatorns svep natt ett forinstillt virde.
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Alstringen av synkpulserna #r markerade med heldragna linjer pa bild 22.

Pulsernas utseende har likaledes markerats i schemat.

STROBLINJEN

Prickad linje pd bild 22.
Fran avstindsratten pa viinster mantverpanel erhills en avstidndsspinning, som
leds in till tidsdetektorn. Avstindsspinningen leds genom en forstédrkare och en

katodfdljare till en jimforare.
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Det stigande svep som alstras i svepgeneratorn leds till jimforaren.. Hir jim-
fors svepet med avstdndsspinningen pé sidant siitt att niir svepet uppnitt av-
stindsspinningens storlek, alstras i jimforaren en puls som stoppar flipp-
floppen. Fyrkantsvigen upphdr, varvid svepgeneratorns svep inte kan stiga
ldngre utan upphor. Samtidigt som flipp-floppen stoppas alstras en puls

- strobpulsen -, vilken leds till fnav-indikatorn for att stroblinjen skall pre-

senteras pi indikatorerna.

AVSTANDS LASNING

Nér flipp-floppen startas alstras en Oppningspuls som leds till differensdetek-
torn. Den videosignal som nir differensdetektorn under denna tid slipps
igenom till tidsdetektorn. Hir dvertar videosignalen avstindsrattens uppgift
att alstra avstindsspinning. Avstdndsratten kopplas bort fran tidsdetektorn
och ekot alstrar avstindsspinning, som leds till jimféraren pd samma sitt

som forut. Oppningspulsen till differensdetektorn foljer nu automatiskt ekots

lige i avstind och strobpulsen till fnav-indikator foljer ekot.

AVSTANDSMINNE

Den videosignal som vid l4sning sldpps igenom differensdetektorn leds genom
en katodfdljare till ett elektroniskt reld mirkt "MINNE", Hir mits méilets
ndrmade- eller fjirmandehastighet. Om ekosignalen av nigon anledning skulle
forsvinna - fading eller dylikt - upphor ju den automatiska alstringen av av-
stidndsspinning i tidsdetektorn. Om inga itgirder vidtogs i avstindsenheten
skulle stationen omedelbart 14sa upp. For att undvika detta borjar minnet
alstra avstindsspinning i samma Sgonblick som videosignalen upphor. Minnets
avstindsspédnning minskar eller 6kar i samma takt som ekosignalen varierade

i avstind. Denna avstindsspinning leds till forstirkaren och Svertar tidsdetek-
torns uppgift. Minnet fungerar under ett antal sekunder och har ekosignalen
dterkommit under denna tid, 13ser stationen pi nytt utan att fnav méirkt nagot
av forloppet. Minnesfunktionen kan kopplas in manuellt genom att knappen
BLINDFOLJN pi vinster manoverpanel halls nedtryckt. Hirvid bortkopplas
alla videosignaler fran differensdetektorn. Aven med manuell inkoppling &ar

funktionstiden begrinsad.
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AVSTANDSS PANNING

Den fran tidsdetektorn kommande avstindsspiinningen tas ut fran katodféljaren

och leds som avstidndsinformation till antennservot, hjdlpservot och S6.

AUTOMATISK KANSLIGHETSREGLERING (AKR)

For att astadkomma en jimnare ekosignal uttas vid lasning en trettiondedel

(1/30) av signalstyrkan pi ekot fran differensdetektorn genom en katodfdljare.

Denna AKR-~signal leds till MF-forstidrkaren och reglerar forstirkningsgraden.

BRYTSPANNING

Videosignalen leds vid 14sning fran differensdetektorn till ett 1dsreld genom
katodféljaren. Lasrelit omvandlar den spinningsmodulerade signalen till en
likspédnning, som leds till vinkelenheten for att dir dstadkomma en omkoppling
av relier i vinkelenheten och till antennservot for att dstadkomma en omkopp-

ling frin manuell till automatisk vinkelf6ljning.

FEILSPANNING TILL VINKELENHETEN

Vid lasning uttas den spinningsmodulerade videosignalen till vinkelenheten for

att dir dstadkomma automatisk vinkelfoljning.

Vinkelenheten

PRIMARA FUNKTIONER

1. Att anpassa ingiende manuell styrspinning frin mandverboxen eller S6 sa

att nivin blir 0, 2 volt/grad pa utgdende spinningen till antennservot.

2. Att omvandla ingdende spinnmodulerad felspidnning frin avstindsenheten

till en styrspénning for antennservot vid automatisk foljning.

P
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3.

Att vid automatisk foljning korrigera ingdende riktningsinformation fran
antennenhetens givarpotentiometrar till att informera om riktningen till

malet.

INGAENDE INFORMA TION

1.

Riktningsspénningar fran antennenheten med storleken 1 volt/grad rikt-
ningsvinkel i sida och héjd. SV-spinningen 4r positiv it hoger och nega-

tiv 4t vinster. HV-spinningen ir positiv nedit och negativ uppét.

Styrspénningar i sida och h&jd fradn mandverboxen. I sida dr denna lik-
spénning ca 0, 08 volt/grad, positiv niir mantverspaken foérs it vinster
och negativ niir den fors 4t hoger. I hojd Ar spinningen 0, 2 volt/grad,

positiv ndr mandverspaken fors framdt och negativ niir den foérs bakat.

Forhallningsspinningar frin siktet med storleken 1 volt/grad riktnings-

vinkel i sida och hojd.

Hastighetsgyrospinningar i sida och hdjd frin antennenheten.
Storleken av dessa 400 Hz-spinningar dr direkt proportionell mot anten~

nens vinkelhastighet i sida och hdéjd.

Referensspénningar fran spinningen.

En viixelspinning med momentanvirde proportionellt mot sinus for mata-
rens vridningsvinkel. En vixelspinning med momentanvirde lika med
cosinus for spinnerns vridningsvinkel. Referensriktning for spinnern ir
tdnkt rakt upp.

Spinningsmodulerad felspinning frin avstindsenheten. Denna vixelspéin-
ningsamplitud 4r beroende av antennens riktningsfel till milet. Dess fas-
ldge (i forhdllande till referensspinningarna) ir beroende pi malets lige

i forhallande till referensrilitningen rakt upp.

UTGAENDE INFORMA TION

1.

Riktningsspénningar i SV och HV till siktet och fnav-indikatorn. Likspéin-
ningarna under ingdende information 1 ovan korrigeras vid 1ist radar for

antennens felvisning.
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2. Styrspidnningar i sida och hojd for antennservot. Vid manuell styrning dr
detta en likspinning med storleken 0, 2 volt/grad riktningsvinkel, positiv
it hoger och nedit, negativ it vinster och uppat. Vid automatisk f6ljning
4r likspinningen proportionell mot antennens efterslidpning eller felvis-

ning.

OMKOPPLING VID LASNING

Nir avstindsenheten liser i avstand matar den en brytspinning for relider i
vinkelenheten och antennservot. I vinkelenheten kopplar relder bort mandver-
boxen och kopplar i stillet in forhillningsspinningar fran S6. Dessa forhall-
ningsspinningar erhills endast niir treldgesomkopplaren stir i lige antenn-

styrning.

AUTOMATISK VINKE LFOLINING

Nir avstindsenheten liser alstras den spinningsmodulerade videosignalen.
Beroende pa var antennloben ligger i nutationsvarvet i forhallande till malets

ldge, erhills svarsekon, som varierar i styrka. Se bild 23.

LOBENS NUTATION LROSTVRAA
/
%
2 4
/ %
L / 2 3 y 5
3

Bild 23. Spinningsmodulerad videosignal

I antennenheten finns en referensgenerator, vilken dr kopplad till samma axel
som den nuterande mataren. Referensgeneratorn matar vinkelenheten med en
cosinusspinning, som talar om lobens lige i sidled, och en sinusspidnning, som

talar om antennens lige i hojdled. Se bild 24.
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Bild 24. Referensgeneratorns utspinningar

For styrinformation till antennservot sammanfors referensspéinning och spin-
ningsmodulerad videosignal i diskriminatorerna SERVO SV och SERVO HV.
Diskriminatorerna #r likriktare, vilka styrs av videosignalen pa sidant sitt,
att nir ekostyrkan dr i sin positiva halvperiod, likriktas den halvperiod av
referensspinningen som di infaller. Dvs i exemplet pa bild 23 och 24, &ppnas
likriktaren for SV av videosignalen i lige 2, varvid cosinusspdnningens positiva
halvperiod likriktas och man far en positiv likspinning. Skulle ekot ligga i lige
4, erhills en negativ likspinning. N#r man far en positiv likspinning styrs an-
tennen &t vinster, och nir man fir en negativ likspdnning styrs antennen at ho-
ger. Nir ekot befinner sig i ldge 2 eller 4 erhills en hogre likspanning 4n om
ekot skulle ha ett mellanlige. 1 1lige 1 eller 3 erhalls ingen likspinning alls

fran servot for SV. Likspinningens storlek avgor antennens rorelsehastighet.

I diskriminatorn for HV-servo jimfors sinusspinningen med videosignalen pé

samma sitt.

HASTIGHETSGYRONA

Hastighetsgyrona pa antennenheten limnar en utspénning av frekvensen 400 Hz.

Spianningens faslige kan skifta 180° beroende pa rorelseriktningen, och ampli-
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tuden &dr proportionell mot antennens vinkelhastighet. Genom att ligga in denna
spidnning som en hastighetsmotkoppling i foljeldnken ndr man visentliga for-
delar. Man fir antennen rymdstabiliserad vid automatisk foljning. Rorelser
eller mandvrar hos det egna flygplanet resulterar i en gyroutspianning, som
styvar upp antennen, si att denna strivar att bibehilla sin inriktning mot en
punkt i rymden. Detta medfor att det egna flygplanet fir full rorelsefrihet vid
foljning. Hastighetsmotkopplingen tilliter dessutom en hogre forstidrkning i
foljeldnken genom att servostabiliteten forbittras. Detta medfor att inrikt-
ningsfelet blir litet och féljningsrorelsen i vinklar blir lugn och stabil. Som
ytterligare vinst fir man ett bra hastighets- och positionsminne hos antennen.
Utspiinningen fran hastighetsgyrona strivar nimligen att hilla kvar antennen i
det tillstidnd av rorelse eller vila, som den hade nir foljeinformationen for-

svann.

MINNET

Nir avstindsenheten liser matas en signal dirifran till vinkelenheten. Denna
kopplar bort mandverboxen for att sjidlv producera automatiska styrinforma-~
tioner till antennservot. Om ekot férsvinner i avstindsenheten upphdr ocksa
den signal som hiller mandverboxen bortkopplad. For att dstadkomma ett
vinkelminne tar det ett antal sekunder frin det signalen upphor tills manéver-
boxen ter kopplas in. Under denna tid blir det hastighetsgyrona som i prak-
tiken styr antennen. Aterkommer ekosignalen under denna tid 18ser iter ser-
vona och ldmnar styrinformation utan att fnav har kunnat mirka att antennen

styrts av minnet,

KORREKTION AV SV-HV-INFORMATION

P4 grund av friktion och troghet hos antennen, men 4ven pi grund av hastig-
hetsmotkopplingen, erhills vid f6ljning en stérre eller mindre efterslipning
hos antennen i forhallande till milet, beroende pa hur fort detta ror sig i
vinklar. Detta medfor att vinkelinformationen frin givarpotentiometrarna
blir behéftad med ett fel. Felspiinningen frin avstindsenheten ir emellertid
ett direkt mitt pd eftersldpningens storlek. Felspinningen anvinds dirfor

till att, over en diskriminator, bygga upp en spinning, som till amplitud och
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tecken motsvarar felet. (Se bild 23 och 24.) Korrektionsspinningen adderas
till eller subtraheras frin den inkommande givarpotentiometerspinningen, si
att den utspénning som sedan skall gi till siktet automatiskt blir korrigerad

for antennens felvisning.

Modulatorenheten

UPPLADDNING

Markerad med heldragna linjer pa bild 25 sidan 60.

Hogspénningslikriktaren matas med 115 V 400 Hz. Fran hogspinningslikrik-
taren erhills ca 4 kV positiv spinning. Denna spénning driver en stréom genom
laddningsdrosseln, spirrdioden och konstledningen. Strémmen istadkommer
en uppladdning av konstledningen. Drosselns induktans och konstledningens

kapacitans gor att spinningen Skar sinusformigt till ca 8 kV.

Nér spénningen nitt sitt maxvérde vill konstledningen ladda ur sig, men detta
forhindras av spiarrdioden, varfor konstledningen kommer att vara uppladdad

tills en synkpuls tdnder tyratronen.

URLADDNING

Markerad med heldragna linjer pa bild 25 sidan 60.

Fran avstindsenheten erhills en synkpuls av ca 15 V amplitud. Denna puls for-
stirks i formodulatorn till 200 V, vilket erfordras for att tinda tyratronen. Den
forstdrkta synkpulsen passerar ett skyddsfilter och tinder tyratronen, varvid
konstledningen urladdas till jord. Hirvid erhills en negativ likspénningspuls

pa 4 kV, som leds till pulstransformatorn i SM-enheten.
Konstledningen 4r omkopplingsbar mellan lang puls (1 ps) och kort puls (0,3 us).

Backspinningsdioden forhindrar att konstledningen laddas upp negativt och som

foljdverkan far for hog spinning.
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SM-enheten

SANDARPULS

Markerade med heldragna linjer p3 bild 25.

Pulstransformatorns primérsida matas med den negativa puls pad ca4kv, 1
eller 0,3 us ling, som kommer frin konstledningen. Transformatorns sekun-
ddrlindningar 4r anslutna till magnetronens katodanslutning och limnar en ne-
gativ hogspéanning i forhallande till magnetronens jordade anod.

Hogfrekvenssignalen matas frin magnetronen in pd SM-vixlaren. SM-vixlar-

roret tinds och dirigerar signalen ut i antennvigledaren.

SVARSPUILS

Markerad med streckade linjer pi bild 25.

Ndr magnetronen slutar avge hogfrekvensenergi kommer frin antennen mottaget
eko in i antennvigledaren, passerar det slickta SM-vixlarroret och gir in i eko-

signalblandaren genom en kristallskyddare.

Kristallskyddaren har till uppgift att skydda SM-vixlarréret frin starka inkom-

mande signaler nir stationen inte anvinds.

I signalblandaren blandas den inkommande ekosignalen med lokaloscillatorsig-
nalen, s att en mellanfrekvens p& ca 60 MHz erhalls. 60 MHz-signalen leds
till en forforstirkare och sedan till MF-forstirkaren. I den senare demodule-
ras signalen och en videosignal erhills, vilken gir ut till avstindsenheten och

fnav-indikatorn.

MF -forstirkarens forstirkningsgrad regleras dels genom en reglerspinning
frn vinster mandverpanel, dels genom automatisk kinslighetsreglering.

AKR-spéinningen kommer frén avstindsenheten nir stationen 1ast.

SM-vixlarroret har en negativ hjélpspénning (for jonisering) pd 1200 V. Nir

magnetronen sinder ut effekt tinds SM-vixlarroret och skyddar mottagaren.
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Inkommande ekosignal dr for svag for att tdnda SM-vixlarroret, varfor eko-

signalen kan passera in i mottagaren.

AUTOMATISK FREKVENSREGLERING (AFR)

Markerad med prickade linjer pa bild 25.

Till AFR-blandaren leds 0,1 % av magnetronens effekt med en viss frekvens
och blandas med klystronfrekvensen. Skulle nigon av dessa frekvenser ha
sadant virde att mellanfrekvensen 60 MHz inte erhdlls, utgir en reglerings-

signal frin AFR-enheten till klystronens reflektorplatta. Dirvid regleras
klystronen tills mellanfrekvensen 60 MHz erhills.

Antennservot

INKOMMANDE INFORMATION

1. Manuella styrspinningar i SV och HV frin mandverboxen dver vinkel-

enheten.
2. Styrspidmningar i LV och RV frén flygplanets horisontgyro.
3. Automatiska styrspinningar i SV och HV fran vinkelenheten.
4. Avstdndsspinning frian avstdndsenheten.
5. Drivspidnning for AR fran hjdlpservot.

6. Utjimning 0,2 volt/grad och 1 volt/grad fran antennenhetens givarpoten-
tiometrar for HV, SV och RV.

7. Utjdimning frin mittpunkterna pa antennenhetens hydraulventiler for HV,

SV och RV.

UTGAENDE INFORMATION
1. Styrstrom till antennens hydraulventiler for HV, SV och RV,

2. x- och y-avlidnkningsspinningar till AR pa ff-indikatorn.
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Antennservot styr med antennenhetens hydraulventiler och hydraulmotorer an-
tennen i HV, SV och RV.

Servofdrstirkarna for HV, SV och RV &r identiskt lika,

MANUELL STYRNING AV ANTENNEN

Markerad med prickade linjer pa bild 26 sidan 64.

I forsta jimforaren jimfors den frin vinkelenheten kommande manuella styr-
spanningen med utjimningsspinningen fran givarpotentiometern (0, 2 volt/grad).
Den fran jimféraren silunda erhallna styrspénningen motkopplas i nista jim-
forare med givarpotentiometerinformation (1 volt/grad), vilken deriveras (ut-
jdmnas). Denna motkoppling sker for att en lugn och dimpad antennrérelse
skall erhallas. I transduktorforstirkaren omvandlas styrspanningen till styr-
strom, som Oppnar hydraulventilen for att antennen skall rora sig i onskad
riktning. Nir antennen erhillit nskad inriktning blir den algebraiska summan
av styrspénning fran vinkelenheten och givarpotentiometerinformationen i den
forsta jimforaren lika med noll. Styrspénningen upphdr och dirmed styrstrom-

men.

GYROSTABILISERING LV

Frén flygplanets horisontgyro erhills styrspanning for LV till den forsta jim-
foraren genom relit K1. Denna styrspinning jimfors forst med den manuella
étyrspéinningen pa det sitt som angivits pi sidan 16. Den resulterande styr-
spdnningen jimfors direfter med givarpotentiometerns information om anten-
nens aktuella inriktning pd det sitt som angivits i foregiende stycke. Ddmp-
ning av styrinformationen sker i den sista jamforaren, innan styrspinningen

forvandlas till styrstréom i transduktorforstirkaren.

Gyrostabiliseringen for LV kopplas in och ur med rel:t K1, vilket manovreras
av stromstéllaren GYRO-STAB FPL-FAST p4i vinster mandverpanel. Vidare
kopplar K1 bort gyrostabiliseringen nir treldgesomkopplaren stills i lige
ANTENNSTYRNING.
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GYROSTABILISERING RV

Antennservots rollvinkeldel innehdller de kretsar som angivits i blockschemat
med undantag av relderna K2 och K3. Gyrostabiliseringen i RV kopplas in och

ur med relit K1, pa det siitt som angivits i foregdende stycke.
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-



Kompendium PS-42A - Sikte 6 A 65

AUTOMATISK STYRNING AV ANTENNEN

Markerad med streckade linjer pi bild 26.

Nir avstandsenheten liser pi ett eko sinds en brytspinning till vinkelenheten
for att mandvrera vissa relder (sidan 54 och 56). Relderna K2 och K3 i an-
tennservot manodvreras likaledes av denna brytspinning. Dessa relder kopp-
lar bort den forsta jimforaren i servokretsen samt dimpningsspinningen fran
givarpotentiometrarna for SV och HV i den andra jimforaren. I stillet matas
servot med den automatiska styrspinningen frin vinkelenheten. Denna styr-
spénning skall inte jimforas med antennens aktuella inriktning och inte heller
ddmpas av givarpotentiometrarna. Styrinformationen ir redan dimpad av has-
tighetsgyrospénningen (sidan 57-58). Informationen omvandlas till styrstrom

i transduktorfbrstirkarna.

AVSTANDSRINGDELEN

Avstindsringen pé ff-indikatorn alstras av tva lika stora vixelspidnningar pa

400 Hz med en fasskillnad av 90°. Den ena vixelspinningen likriktas och jim-
fors med den avstdndsspinning som kommer fran avstindsenheten. En skill-
nad mellan spidnningarna korrigeras av en transduktor, vilken fir spinning fran
en potentiometer i hjdlpservot, med vilken relativa hastighetsluckan pa avstinds-

ringen nollstills.

Avstindsringen indikerar avstand frén 0 till 5 km. Over 5 km begrinsas av-

standsspinningen av en diod,

Hjdlpservot

I hjdlpservot framstills foljande spinningar och pulser:
1. Bildvixlingsspénning till ff-indikatorn for AR-KH.

2. Blandade slickpulser till ff-indikatorn bestiende av slidckpulser for bild-
véxlingen, sldckpulser for luckan i AR (relativ hastighet) och slickpulser
for luckan i KH.
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3. Sldckpulser for fnav-indikatorns KH, varierande i tiden med relativa

hastigheten.

4. KH-avlidnkningsspinningar till ff- och fnav-indikatorerna.

NATSPANNINGEN

Nitspinningen filtreras i ett filter och gdr till en transformator, varifrén den

fordelas till de olika kretsarna.

BILDVAXLINGSSPANNINGEN

Markerad med heldragna linjer pa bild 26.

Bildvixlingsspinningen pi 50 Hz erhalls frin den bistabila multivibratorn som
styrs av en blockingoscillator. Blockingoscillatorn ger pulser med frekvensen
100 Hz, varigenom AR ritas fyra och KH atta gdnger mellan bildvéxlingarna.

Niitspinningen 400 Hz styr blockinoscillatorn, dir den divideras med fyra.

Bildvixlingsspinningen leds till elektronomkopplaren i hjilpservot, dir den
skall koppla in slickpulser for KH under den positiva halvperioden (markerad
med prickad linje) och slidckpulser for AR under den negativa halvperioden
(markerad med streckad linje). Bildvixlingsspéinningen leds &dven till ff-indi-
katorns tre elektronomkopplare, dir den skall koppla in informationer for KH
under den positiva halvperioden och informationer for AR under den negativa
halvperioden. Informationerna kopplas in till elektronkanon 1 avlinknings-

plattor.

SLACKPULSER FOR BILDVAXLINGEN

For att det inte skall bildas sammanbindande linjer mellan KH och AR i bild-
vixlingsogonblicken erfordras slickpulser. Dessa sldckpulser tas ut frdn den
blockingoscillator som styr bildvixlingsspdnningarna. Dessa pulser med frek-
vensen 100 Hz leds direkt till PULSVANDAREN OCH BLANDAREN och dérifran
till ff-indikatorn.
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SLACKPULSER FOR KH

For att ff skall kunna se malringen pa ff-indikatorn med stor noggrannhet i
centrum, fir KH inte ritas dir. KH slicks i mitten av indikatorn med sldck-
pulser. Eftersom KH ritas 800 ggr/sek erfordras sldckpulser med frekvensen
800 Hz. Dessa pulser erhills frin PULSGIVARE 800 Hz, vilken drivs av nit-
spdnningen 400 Hz. Pulserna leds till elektronomkopplaren och di bildvixlings-
spédnningen befinner sig i sin positiva (prickade) fas leds de vidare till PULS-
VANDAREN OCH BLANDAREN, varifrin de sedan matas till ff-indikatorn.

SLACKPULSER FOR AR

P4 avstindsringen skall luckan for relativ hastighet indikeras. For detta erfor-
dras sldckpulser 400 Hz eftersom AR tecknas 400 varv/sek. Till DIFFEREN-
TIERINGSKRETSEN LAGE HASTIGHETSLUCKA matas avstandsspinning frin
avstandsenheten. Differentieringskretsen kdnner hur brant avstindsspinningen
stiger eller faller, vilket utgdr ett métt p3 relativa hastigheten. Informationen
leds till en VARIABEL TIDPULSGIVARE, i vilken relativa hastighetsluckans
lickpulser alstras. For att luckan skall erhillas pa ritt plats i AR erfordras
en information som talar om var i varvet AR hiller pa att ritas. AR tecknas

ju enligt sidan 66 med hjilp av nitspinningen 400 Hz och dirfor tas jimforelse-
informationen ut fran hjilpservots transformator (avlidnkningsspiinning). Slick-
pulserna leds till elektronomkopplaren, varifrin de under bildvixelspénningens
negativa (streckade) halvperiod matas till PULSVANDAREN OCH BLANDAREN

och dirifran vidare till ff-indikatorn.

SLACKPULSER FOR FNAV-INDIKATORNS KH

Relativa hastigheten indikeras p4‘fnav-indikatorns KH som en lucka i denna.
Sldckpulser for detta dndamél tas ut direkt frin den VARIABLA TIDPULSGIVA-
REN.

AVLANKNINGSSPANNINGAR FOR KH

Fréin flygplanets horisontgyro erhills en likspénningsinformation for RV.

Eftersom stationens konsthorisonter tecknas av katodstraleror maste RV-infor-
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mationen omvandlas till vixelspinningar for avldnkning pa katodstralerdren.

Denna omvandling sker i en elgon, vars princip visas pa bild 27.

X-plattorna

Y-plattorna

Bild 27. Elgonens princip

Elgonen kan sigas vara en transformator med sekundérlindningarna placerade
pé en ringformig kdrna. Priméirlindningen dr rorlig och vrids av en motor pla-
cerad under lindningen. Sekundirlindningarna dr var for sig anslutna till x- och
y-plattorna i katodstrdlerdret. Primiirlindningen matas med en vixelspdnning
av ett periodtal som motsvarar hur manga konsthorisonter som skall tecknas
per sekund. I detta fall matas priméirlindningen med stationens niitspénning

(400 Hz) som tas ut fran transformatorn i hjilpservot.

Den styrspinning fran horisontgyrot som anger flygplanets lutningsvinkel i roll-
led omvandlas i ROLLSERVOT till en styrstrom. Denna driver motorn for el-
gonens primirlindning si att lindningen fir samma lutningsvinkel som konst-

horisontbalken i horisontgyrot.

Primirlindningens spinning transformeras over till statorlindningarna. Utspidn-

ningens amplitud fran dessa indras med vridningsvinkeln pa rotorn.

Bild 27 anger tvi olika ldgen pd primirlindningen och de utspdnningar dessa ld-
gen ger. Streckat lige pa rotorn motsvarar strecktecknade spinningskurvor och

motsvarande giller vid prickat ldge.

Bild 27 anger endast elgonens princip. Stationens elgon har tre lindningar som
dr placerade i 120° vinkel relativt varandra. Utgangen gors ritvinklig genom att

spinningarna omvandlas i transformatorer.
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Ff-indikatorn

INGAENDE INFORMA TION

1.

2.

Bildvéxlingsspénningar fran hjdlpservot for vixling mellan AR och KH.
Sliackpulser fran hjilpservot.

KH-spinningar fran hjilpservot.

AR-gpidnningar fran antennservot.

LV-spénning for KH fran fpl horisontgyro.

Avlankningsspinningar fér MR frin fnav-indikatorn.

PRESENTATIONER PA INDIKATORN

Konsthorisont (KH) som indikerar RV +90° och LV +60°.

1.
2. Avstandsring AR som indikerar méilavstandet inom 5 km.
3. Lucka i avstdndsringen som indikerar relativa hastigheten till malet.
+500 km/h 4t hoger
-500 km/h it vinster
4. Malring (MR) som indikerar riktningen till mélet i form av HV och SV inom
+60° alternativt +15° for bada.
vid +15°-omradet ingdr en forhéllningsinformation frin sikte 6.
OVERSIKT

Katodstrélerdret innehdller tva kompletta system med elektronkanon och av-

lankningsplattor. Det ena systemet anvinds enbart for MR medan det andra an-

vénds till AR och KH. De tva sistnimnda bestir av tva olika forlopp, och en

omkoppling méste alltsd ske. Resultatet av detta dr att AR ritas fyra varv, och

efter omkoppling ritas KH &tta ginger fram och tillbaka.

De for omkopplingen nodvindiga spinningarna, bildvixelspidnningar, vilka bestir

av tvd i motfas gdende fyrkantspinningar, kommer fran hjdlpservot.
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OMKOPPLARNA

PAa blockschemat visas tre omkopplare. NivAomkopplaren vixlar mellan tva
likspidnningsnivaer, den ena for LV-spidnningen till KH och den andra for
ldgesjustering av AR. Nivaomkopplaren stir i forbindelse med elektronkanon 1
y-plattor. Y-omkopplaren kopplar till y-plattorna for AR-spdnning och KH-
spinning. X-omkopplaren stir i forbindelse med elektronkanon 1 x-avldnknings-

plattor och kopplar in AR- och KH-spanningar till dessa.

FF—INOIKATOR

7R~ 5P —— — ——————— —=l kopon 2 MR
x-o y-led. ]
Kanon KH //4»?
4
R —
Nivd — y— X—
T " omkapel |V 1| omkapp/ | e omkoppl. |+ — _l
l | L ]
; 3  ——
' S S ~ |
Sléckpulser LV-sp Nivdé  Bildvixe/— RV-5p KH AR-sp
KH AR KkH AR sp.ry, 504z x-o y-led

Bild 28. Ff-indikatorns blockschema

Bildvixelspdnningen pa 50 Hz anviinds fér omkoppling av elektronomkopplarna
pa sddant sitt, att da spinningen dr positiv ( prickad) kopplar alla tre omkopp-
larna in KH-spédnningar till respektive avlinkningsplattor och d& spinningen #ar
negativ (streckad) kopplas AR-spdnningar till avlinkningsplattorna. Samma
bildvixelspidnning utnyttjas i hjdlpservot for en annan elektronomkopplare, som
under den positiva (prickade) halyperioden kopplar in slickpulser for luckan i
KH och under den negativa (streckade) halvperioden kopplar in sldckpulser for
relativa hastighetsluckan i AR. Slackpulser for bildvidxlingen erhalls kontinuer-
ligt och blandas med sldckpulserna antingen for KH eller AR. Slickpulserna
tas in pa ett av elektronkanonens galler.

I blockschemat pé bild 28 har KH-informationerna ritats prickade och informa-

tionerna for AR streckade.
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MALRINGEN

Elektronkanon 2 tecknar endast méilringen med frekvensen 50 Hz, vilken ur-
sprungligen erhdlls fran referensgeneratorn i antennenheten. MR-informa-
tionen till elektronkanonens avlinkningsplattor erhdlls fran fnav-indikatorns
MR-generator nir stationen har 1ist eller nir program 4 &dr inkopplat.

PROVKNAPPEN.

P4 ff-indikatorn - till héger - se sidan 23 finns en knapp mirkt PROV. Nir
knappen trycks in bortkopplas avldnkningsspénningarna for MR, vilken d3i skall
befinna sig i centrum av indikatorskalan. For KH bortkopplas avlidnkningen i
LV men inte i RV.

SKALBELYSNINGEN

Ljusstyrkan pa skalorna regleras med ett vridmotstind placerat till hoger om

foraren.

Fnav-indikatorn

Se dven sidan 21.

INGAENDE INFORMATION

1. Videosignal fran MF-delen i SM-enheten.

2. Synkpuls frin avstindsenheten.

3. Strobpuls frin avstindsenheten.

4. Slédckpulser fran hjdlpservot, varierande i tiden med relativa hastigheten.

5. Spénning fran antennenhetens referensgenerator.
Till E-indikatorn sinus
till B-indikatorn cosinus, bida 50 Hz.
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6. Korrigerade riktningsspanningar frin vinkelenheten.

7. TForhdllningsspinningar frin siktet.

8. KH-avldnkningsspinningar fran hjilpservot.

9. LV-spidnningar fran fpl horisontgyro.

UTGAENDE INFORMATION

1. SV- och HV-spinningar till ff-indikatorns MR.

SVEPALSTRING

Fran avstindsenheten erhdlls en positiv synkpuls.

Synkpulsen startar en flipp-

flopp, som tidshestimmer svepen. Den positiva pulsen fran flipp-floppen kopp-

las till katodstrileroren som lyspuls.

Samtidigt kopplas pulsen till SVEPGE -

NERATORN for att tidaxelsvep skall erhéllas pa indikatorerna. Det alstrade
svepet leds innan det kommer till indikatorn genom en krets LASNING NOLL-

PULS for att svepet skall regleras si att det hela tiden borjar pa avstindet

noll pa indikatorn.

video
Strobpuls

Korr SV-H¥-sp
Forhdiin-sp. 56

PVT.%O KH
Slockpuls
L¥-5p KH

Synkpuls

FNAYV — INDIKATOR

|

o — — -

Indikotorer y
. Stortpuls Svep -
Flipp-Flopp ven,
Lystpuls 1
video - T Svep Lasning
blandaore N 1/ ollpuls
8 £
S¥— AV =
forst. £orst,
? T f Palmers svep
:_:-"“".“0""""—-“-.""””-"“""'-1 1 Sin_Cos Sp.
Konsthorisont : I | MR-generafor
- iy LR sin_cos
Trof. For- ! 75 T AR
rore st. | Radlar m_Forhdlin- 2] forst.
}

Bild 29.

Fnav-indikatorns blockschema

MR - 5p
FF~ind.
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VINKE LAVLANKNING

Frén vinkelenheten erhdlls en SV-spinning. Denna forstirks i SV-FORSTAR-
KAREN innan den matas in pa indikatorns x-avldnkningsplattor (B-indikatorn).
Till samma forstirkare och till samma avlinkningsplattor matas referensspin-~
ning f6r Palmers svep - i detta fall cosinusspénning. Referensspinningen over-

lagras SV-spinningen. Palmers svep anger lobens ldge i rymden.

Fran vinkelenheten erhdlls en HV-spinning och frian antennenhetens referens-
generator sinusspdnning. Dessa spidnningar 6verlagras pd samma sitt i HV-
FORSTARKAREN och kopplas in till indikatorns y-avldnkningsplattor (E-~indi-
katorn).

EKOPRESENTATIONEN

Videosignalen fridn SM-enheten blandas med strobpulsen frin avstindsenheten
i VIDEOBLANDAREN och leds frdn denna som en intensitetsmodulerad spén-

ning till indikatorernas katoder.

MR-GENERATORN

Fnav-indikatorn innehaller en MR-generator, som har till uppgift att mata

ff-indikatorn med MR-~information i x- och y-led.

MR-signalen erhdlls genom att man utnyttjar sinus- och cosinusspédnningarna
frin referensgeneratorn for att bilda sjdlva ringen. Ringens forflyttning pa
indikatorn erhdlls genom riktningsinformationer fran SV- och HV~-f6rstirkarna.

Nér treldgesomkopplaren pd gasspaken stills i lige RADAR MED FORHALL-
NING kopplas forhdllningsspénnidgar i sida och hijd frén sikte 6 till MR-FOR-
STARKAREN. Forhallningsspinningarna overlagras SV- och HV-informationen
sd att MR inte lingre visar mélets lige utan den punkt i rymden mot vilken o~
raren skall rikta fpl for att f4 vapenverkan. (Radar m. forhalln. hir markerad
med prickad linje.)
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KONSTHORISONTEN

Frin hjdlpservot erhdlls spinningar for konsthorisontavlankning. Dessa ma-
tas till KH-indikatorn genom transformatorer. Frin flygplanets horisontgyro
erhills lingdvinkelspinningar vilka leds till KH -avlidnkningsplattor. En lucka
i svepet visar relativa hastigheten till méilet. Luckan kommer som slick-
pulser fran hjilpservot. Dessa forstirks i KH-FORSTARKAREN och leds in
pa indikatorns galler.

SKALBE LYSNINGEN

Skalbelysningen regleras med ett vridmotstind placerat pa hoger mandver -

panel.
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Sikte 6 A verkningssdtt

DAGERDELEN

DAGERDELENS OPTIK

Dagerdelens riktmirke, se bild 30, erhalls pa foljande sidtt. Ljuset fran
glodlampan totalreflekteras i prismat, varefter det passerar urtagen i streck-
plattan. Efter genomgang av kompensationslinsen triffar strilknippet den rér-
liga spegeln, reflekteras till den fasta spegeln och gir vidare genom objektivet
till reflexglaset. Riktmirket, som reflekteras av reflexglaset, tycks for ogat
ligga framfor fpl pd samma avstind som mélet vilket ses genom glaset. Till
foljd av den rorliga gyrospegeln vinkelforflyttas riktméirket nir fpl svanger,
varvid riktmérkets lige ger erforderlig framforhillning, se under gyroav-
snittet.

REFLEXGLAS

/# @MATTPRISMA

KOHMPENSATIONSLINS STRECKPLATTA

Bild 30. Dagerdelens optik
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GYROT

Hur den rorliga gyrospegeln ger erforderlig framforhallning framgar av f61-

jande kortfattade teori och grundbegrepp.

Vid anfall mot luftmal med gyrosikte flyger det anfallande flygplanet i jakt-
kurva mot malet med vapnen riktade framfor malet med sadan framforhill-
ningsvinkel att tréffvillkoren uppfylls. Detta dr schematiskt framstdllt pa
bild 31.

ISt

Anvinda beteckningar:

r = skjutavstind
b = triffavstind
Vm = malhastighet

= malets rorelse under bantiden
v = framforhallningsvinkel

tb = tid for projektilen att tillrygga~
. ldgga strdackan b

Vp = projektilens medelhastighet

w = syftlinjens vinkelhastighet
g = malvinkel
s = siktets kanslighet

Ur bilden erhalls foljande ekvationer:

c=Vm -t (1)
simy _ sin y (2)
c b

Bild 31. Framforhallningsvinkel
vid jaktkurva
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Kombineras ekv 1 och 2 erhills:

Vm - - 8in
siny = ts il (3)

Om mélets hastighet delas upp i komposanter enligt den streckade figuren,
erhdlls ddrur det anfallande flygplanets vinkelhastighet.

Vm . siny

w = - @)

@ r=Vm - siny

Genom kombination av ekv 3 och 4 erhalls:
. r

sm'y=w-tb-? (5)

Approximativt kan man sitta

siny = vy
b_ = Vp dir

b

Vp = projektilens medelhastighet i banan.

Tillsammans med ekv 5 ger approximationerna

Y= w3 (6)

Som redan framgétt av det ovan nimnda dr denna formel endast approximativ.

I verkligheten dr siktet beridknat fér att arbeta enligt en betydligt mer kompli-

cerad formel.

For att kunna 16sa ovannimnda ekvation r siktet i princip konstruerat som ett

elektromagnetiskt styrt gyro. Gyrot kiinner av och registrerar flygplanets vin-

kelhastighet, w. Den strém som styr gyrot elektromagnetiskt (Iav s t) varieras

med skjutavstindet, r.
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Bild 32 visar schematiskt en genomskirning av siktets gyrohus. De streckade
lindningarna representerar avstidndsspolarna. Strommen genom dessa alstrar
kraftfilt, som representeras av de sméi streckade pilarna i hogra figuren.

Resultanten till dessa krafter gir genom gyroskopets lingdaxel.

= AARDAN —
UPPHANGT
GYROSKOP Co =

Bild 32. Gyroskopet i vilolédge

Genom att en del av gyroskopet, kalotten, roterar i ett elektromagnetiskt filt,
uppstir genom induktion strémmar i kalotten. Kalotten kan sédgas besta av en
mingd ledare titt intill varandra. Dessa kommer under rotationen att skiras
av magnetfiltets induktionslinjer, varfér de utsitts for elektromotoriska kraf-
ter. Det omrade pa kalotten som for dgonblicket befinner sig mellan magnet-
ernas polytor kommer att tjinstgéra som stromkilla, medan den dvriga delen
av kalotten tjinstgor som yttre ledare. Saledes uppstir stromvirvlar, som dr
starkare ju kraftigare magnetflodet dr (fler induktionslinjer per sz) och ju

hogre rotationshastigheten #r (fler induktionslinjer skérs av ledarna per se-

kund). Stréommarnas riktning dr sddan att de verkar bromsande pd kalotten.

Ett gyroskop som inte paverkas av ndgra yttre krafter, strdvar efter att bi-
behilla sin rotationsaxel i oféridndrat ldge i rymden. Om man emellertid an-
bringar ett moment med krafterna vinkelrétt mot gyrots rotationsaxel, kom-
mer rotationsaxeln att sl ut i en riktning som ligger vinkelrdtt mot belast-

ningsriktningen. Denna rorelse kallas precession.
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De genom stromvirvlarna alstrade bromskrafterna pa kalotten medfor att gyro-
skopet stéller sig i ett jimviktsldge i magnetfiiltets centrum enligt bild 32. Ju
storre stromstyrkan dr genom avstindsspolarna, desto starkare blir det elekt-
romagnetiska filtet och ddrmed de krafter som haller gyroskopet i magnetfiltets
centrum. Detta kan ocksd uttryckas pd si sitt att siktets kinslighet minskar
med okad I | dr en funktion av avstdndet till milet och varieras ge-
avst avst
nom att siktet under anfallet kontinuerligt tillférs avstindsinformation.

Siktets kinslighet betecknas s och dr en funktion av Iavs ¢

- =L
5 =5 (Iavst)— Vp

Om s infors i ekv 6 erhills
')/ = 8 - w

Om nu flygplanet och ddrmed gyrohuset vrider sig strédvar gyroskopet att bibe-

hilla sitt lige i rymden, och man fir ett fall som bild 33 A visar.

Bild 33. Gyroskopet vid sviing
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Kalotten skir nu magnetfiltet med storre hastighet vid b &n vid a, vilket ger
upphov till kraftigare virvelstrommar och ddrmed storre bromsverkan vid b
dn vid a. De genom bromsverkan erhillna precessionskrafterna borjar nu
fora gyroskopet i pilens riktning till dess att ett nytt jdmviktslidge intagits en-
ligt bild 33B. Det nya jamviktslédget intas snabbare ju storre Iavst dr, dvs

mindre kdnslighet = snabbare aterging.

Om gyrohuset fortsitter att vrida sig (flygplanet flyger i jaktkurva mot malet),
kommer gyrokrafterna och precessionskrafterna att motverka varandra. Gyro-
skopet intar nu ett nytt jimviktslidge i en sidan vinkel i forhallande till magnet-
filtets centrum, att gyrokrafterna och precessionskrafterna uppviger varandra
(se bild 34). Storleken av denna vinkel dr beroende av gyrohusets vridnings-
hastighet och siktets kénslighet. Om man infor de tidigare anvinda beteckning-

arna kan sambandet skrivas
Yy = 8- w
Overfort till forhallanet vid flygning innebir detta att gyroskopet slipar efter

en viss vinkel di flygplanet svinger. Denna efterslépning utgor kor -

rektion f6r malets relativa hastighet och kallas siktets ut-

slag.
i e
GYRO- P11 Y
KRAFT. -
PREC. - —
KRAFT
. — |

VINKELHAST, ©

Bild 34. Gyroskopets jaimviktslige vid sving
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Korrektioner for projektilens bansikning och flygplanets anfallsvinkel méiste
dven inforas. For detta dndamél 4r spolar lindade runt gyrohusets fyra poler
enligt bild 35. Spolarna utgors av elevations-, bansiknings- och azimutspolar.
Samtliga sitter parvis pa de vertikala eller horisontala polparen och dr mot-
lindade.

ELEVATIONS - OCH BAN—
SANKNING SSPOLAR

g

AZIMYTSPOLAR

Bild 35. Gyroskopets avlinkning

Om man nu slidpper en strém genom exempelvis elevationsspolarna erhills det
fall som visas i bild 35. Magnetflodet genom de Ovre polerna dkar genom att
flodena fran avstinds- och elevationsspolarna adderas till varandra. I de und-
re polerna minskar magnetflodet i motsvarande grad genom att de bada flodena
motverkar varandra. Det resulterande magnetfiltets styrka blir dock hela ti-
den densamma, varfor kinsligheten blir oberoende av hur mycket avlinknings -
spolarna belastas.

Som tidigare nimnts bestims storleken av stromvirviarna i kalotten och dir-
med precessionskrafterna av magnetflédets storlek och kalottens rotationshas-
tighet mellan polerna.
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For att gyroskopet nu skall uppnd ett jimviktslidge méiste produkten av magnet-
flodet och kalottens hastighet vara lika stor vid 6vre som vid nedre polerna.
Kalotten vrider sig dirfor uppat och intar det lige som visas i bild 35, sa att
forhallandet mellan rotationshastigheterna vid 6vre respektive nedre polerna

ir omviant mot forhillandena mellan magnetflodena.

P4 samma sitt kan motsvarande vridning av gyroskopet erhillas genom att
strom slipps genom bansidknings- och azimutspolarna. Genom kombination av
de olika strommarna erhdlls den vridning som erfordras for att traffvillkoren

skall uppfyllas.

Elevations-, bansdknings- och azimutspolarna kallas av-
linkningsspolar och gyroskopets forflyttning genom inver-

kan av dessa spolar kallas avldnkning.

Med hjilp av avlinkningar infors erforderliga korrektioner for projektilens

bansdkning och for flygplanets anfallsvinkel vid raketskjutning.

I bild 36 visas hur bansikningen inverkar pa projektilbanan. Sa snart projek-
tilen startat sin bana utsitts den for inverkan av jordaccelerationen och pro-
jektilen sjunker i forhdllande till sin utgdngsriktning. Projektilens fallhdjd ar

proportionell mot kvadraten pi bantiden och tkar sdledes med okat avstand.

1
+

Bild 36. Bansikningens riktning i forhal-
lande till flygplanets vertikalplan
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Jordaccelerationen inverkar alltid i riktning mot jordens medelpunkt. Ban-
sankningens riktning i férhdllande till flygplanets vertikalaxel dr darfor be-
roende av om flygplanet flyger pd rakkurs eller svinger (bankas) it endera
hallet.

Eftersom avldnkningar pd grund av spolarnas placering endast kan goéras i ver-
tikal- och horisontalled i forhallande till flygplanet, méste bansinkningen delas
upp i komposanter enligt bild 37 och erforderliga korrektioner goras med bade
bansédnknings- och azimutspolarna. Storleken av korrektionerna ir beroende av

flygplanets bankningsvinkel.

AZ

K
GRAV

Bild 37. Bansinkningens uppdelning i avldnkningar

Korrektdrsenheten

Korrektorsenheten #r siktets ridknande enhet. Den matas med signaler mot-
svarande de storheter med vilkas hjdlp triffvillkoren kan beriknas.

Storheterna utgérs av mélavstind, héjd, fart samt anfalls~, dyk- och rollvin-
kel. Signalerna omvandlas och sammanstills i korrektérsenheten av servo-
System, varefter de utgdende signalerna matas till gyrot som fyra strommar

till gravitations-, elevations-, azimut- och avstindsspolarna.
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SKJUTALTERNATIV

De olika storheterna kopplas in med hjilp av vapenviljaren enligt f6ljande fyra

alternativ. (Se bild 38-40.)

SIKTESHUVUD

GRAV | ELEV | AZIM | AVST

‘quov laelev “JQZim JOVSQ
GYRO | _ [BANKN - BANKNINGS
BANKN SERVO KORREKTOR x
32
i&’
GYRO DYKV - DYKVINKEL AT
DYKVINKEL | SERVO KORREKTOR Ex
x
W
.-—
VAPENVALJARE (LAGE 3)
FASTA
KORREKTIONER Y
ANNINGS; -
SPAREF —»——  SPANNINGSSTAB SERVO
+-+-28v
Bild 38. Akanskjutning attack

o
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SIKTESHUVUD
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[} } ¥¥
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Bild 39. Akanskjutning jakt
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SIKTE SHUVUD
GRAV | ELEV | AZIM | AVST
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Bild 40. Raketskjutning attack
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Bild 41. Raketskjutning jakt
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DYKVINKE LOMKOPPLAREN

Dykvinkelomkopplaren kopplar in ett fast kompensationsmotstind till eleva-
tions- och azimutspolarna for dykvinklar storre dn 15° i ldge AKAN ATTACK
och RAKET ATTACK. Korrektéren kompenserar alltsa for dykvinklar mellan
0° och 15° med ett virde, och for dykvinklar fran 15° och uppat med ett annat
virde. Eftersom omkopplingen sker vid 15° bor denna dykvinkel undvikas da

siktet annars kan koppla in de bdda virdena omvixlande under anfallet.

Morkerdelen

MORKERDE LENS OPTIK

I morkerdelens optik ingdr en korrektionslins och ett linspar. Korrektions-

linsen dr kittad till bildrorets skdrm.

Morkerdelens presentationer (riktmirke, Me-bild, radarbild och konsthori-
sont) erhélls genom att de pa bildréret alstrade informationerna reflekteras

fran reflexglaset. Frin korrektionslinsen som korrigerar for skdrmens krok-
ning, gir stralknippet genom linsparet framfor roret, tréffar den fasta spegeln,
reflekteras och gir vidare genom objektivet till reflexglaset. Riktmirket obser-
veras pid samma sitt som dagdelens riktmirke - det liggs skenbart pd olndligt

avstand.

REFLEXGLAS

KORREK TIONSLINS

TT—== LINSPAR

Bild 42. Morkerdelens optik

f««m‘\‘
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RIKTMARKETS ELEKTRONISKA LAGE

Riktmarkets forflyttning pd dagerdelen dstadkommes genom att gyrot gor utslag
motsvarande framforhallningsvinkeln. For att 6verfora denna forflyttning till

bland annat mérkerdelen avkinns gyrots utslag elektroniskt pd foljande sitt:

Under gyrots aluminiumkalott finns en fast glaskalott vari placerats fyra guld-
beldgg (se bild 43). Guldbeliggen utgor tillsammans med aluminiumkalotten
tva differentialkondensatorer. Guldbeldggen matas med vixelspinning och de-

ras kapacitans blir beroende av aluminiumkalottens lage.

1 fig A har gyrot inte gjort nigot utslag och foljaktligen ticker aluminium-
kalotten lika stor yta pi kondensatorerna a-d vilkas kapacitanser blir lika.

Bild 43. Gyrokalotten

Ifig B har gyrokalotten gjort utslag uppét och ticker en storre yta av beldgget a
dn c. Kalotten ticker lika stora ytor av beldggen b och d. Gyrots utslag erhills

‘elektroniskt genom skillnaden i kapacitans mellan a-c.

I fig C har gyrot gjort utslag snett uppét hoger och ticker storre ytor av belig-

gen a och b vars kapacitanser blir storre #n ¢ och d.

Gyrots utslag 4r begrinsat och morkerdelens riktmirkesforflyttning dr dirfor
ocksd begrinsad. Riktmirkets elektroniska lage anvinds ocksa for att forflytta
mélringen pi PS-42 F-indikator motsvarande den framforhillning sikte 6 gyro
har réknat ut. Samma elektroniska signal utnyttjas for att i lige ANTENN-
STYRNING styra antennen mot det mél foraren siktar pa med hjilp av sikte 6.
Antennens maxutslag i ANTENNSTYRNING ir begrinsat av gyrots maxutslag.
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MORKERENHETENS - MORKERDELENS BLOCKSCHEMA

Se bild 44.

P4 blockschemat markeras bildroret i sikte 6 morkerdel langst till vanster och

TV-kameran - vidikonen - i mdrkerenheten till hoger .

Vidikonen avkinner infraréstt ljus och avger, ndr den tréffas av detta, elektriska
signaler till forstdrkaren, varefter IR-bilden presenteras pa bildroret. Hur

detta sker skall hidr nedan redogoras for i korthet.

18 kHz 18 kHz
Bild o
linje—
45 Kz osc. 45 Hz

18 LH:
i ¢ Urloddod konden—

sator { troffad av
strdining)

] bild varje 1/45 sek
400 linjer [ bild

U
BILDROR A

Viomon

FORST ME-bild -~
Liktmarke \/—
DAGER —
DEL #odorbild KH
sy-HV RY=LV

s r =7

Radar m ferkalln o p5-i2)a | | #6 |
Antennstyring L 3 L 3

Bild 44. Morkerdelens blockschema

Vidikonens ljuskinsliga skidrm (i detta fall IR-kéinslig) kan sdgas bestd av ett
odndligt antal sma kondensatorer. Dessa kondensatorer laddas upp av vidi-
konens elektronstrile. Nir en sidan liten kondensator triffas av IR-strilning
eller synligt ljus urladdas den. Elektronstrilen sveper over ljusskdrmen en-
ligt ett visst monster och nir den nista ging nir en urladdad kondensator, lad-
das kondensatorn dnyo upp. Den elektriska energi som dtgir for detta registre-
ras av det galler, som finns omedelbart bakom skdrmen. Detta galler far en

kortvarig negativ potential i uppladdningsdgonblicket. Denna negativa spidnning
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av obetydlig storlek forstirks i tvd forstirkare och fasviinds varefter den nu
positiva signalen pafors bildrérets intensitetsgaller. Bildrorets elektronstrile
fis pd sd sitt att lysa upp i samma Ogonblick som elektronstrilen i vidikonen

har tréffat pa en punkt pa bildskdrmen dir IR-stralning infallit.

Elektronstréilarna i vidikonen och bildréret fis att rora sig synkront genom att
respektive y-plattor matas med en sinusformad védxelspdnning pa 18 kHz som
bildar ett linjemonster. For att ett bildmonster skall erhillas matas respek-
tive x-plattor med en sinusformad vixelspinning pa 45 Hz. P& detta sitt er-
hills synkront pd bade vidikon och bildrér en bild bestdende av 400 linjer varje
1/45 sek. Bild- och linjeavlinkningsspinningarna erhills fran en bild- och

linjeoscillator.

Frén dagerdelen matas riktmirkets elektroniska ldgesinformation till huvud-
forstirkaren. Hir jimfors riktmérkesinformationen med bild- och linjeav-

lankningsspénningen for att riktmirket skall tecknas pa bildroret.

Fran flygplanets horisontgyro erhalls informationer fér RV och LV, vilka pa

samma sdtt som riktmirkessignalen jimfors med bild- och linjeavldnkningen.

Frin PS-42 vinkelenhet erhills information om milets ldge som jimfors enligt

ovan och utgor presentationen av radarbilden.

Frin PS-42 avstandsenhet erhills avstdndsspinning. Denna utnyttjas som
kollisionsvarning pd sddant sitt, att rastret - bilden - pa bildréret fis att lysa

upp, ndr avstindet till mélet dr 300 m eller mindre.
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Skjutgransberaknare L4

Om man kan skjuta RB 324 eller ej 4r beroende bland annat pa relativ fart,
antal G, hojd, hojdskillnad till milet m m. For att flygplanets besittning inte
skall behtva halla reda pa tabeller och diagram har 14 konstruerats.

Hojdgréns oid
- T 7 EJ
| G-grans l i
| T i
. |
1 ‘ | :
~ ) ! s
H-GRANS G-GRANS [ ] 1
) § (#6)
SKIUTGRANS BERANAR £
LY
MAXAVSTAND Avst
T T TN T T T T T T
91112130412 1817 181912012 | mor sty anst
MALAVSTAND
- J ! ! !
gﬂrsz‘. ér?e/. HV
! i hast i
PS—42

Bild 45. Skjutgrinsberiknare L4
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Indikatorn for 14 ir placerad till hoger om sikte 6. Roboten kan avskjutas
(d& robotkontakt erhillits) om bada lamporna &r slickta och visaren MAX AV-
STAND har samma lige eller star till vinster om visaren MAL AVSTAND.

Vid mal pa hog hojd kan det intréffa att jfpl maste accelerera pa en hojd som
4r ldgre dn dir rb kan avskjutas. H#rvid dr lampan H-GRANS tind och nir
fpl natt sidant lige och sadan fart att ff kan géra en "hiss' och ni robotens

skjutavstand sldcks denna lampa.
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ATGARDER
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Kontroll fore tillslag

1.

Se till att foljande automatsdkringar ir i lige "'till":
VS horisont, VS kompass, LS kompass, svingindikator,

VS siktesradar, LS siktesradar.

2. FREKVENSREGLERING FIN -~ i mittldget

3. AFR -till

4. KTK - fran

5. OMRADESOMKOPPLAREN - 30 Km

6. MF-RATTEN - helt moturs (for ritt instdllning av indika-
torernas ljusstyrka)

7. KOORDINATOMKOPPLAREN - GYRO STAB

8. LJUSSTYRKERATTARNA - helt frin

9. MANOVERSPAKEN - program 2

10. TRELAGESOMKOPPLAREN - lige radar

Tillslag

11. OMF 1 - till

12. HUVUDSTROMSTALLAREN - lige BER

13. LJUSSTYRKEREGLAGEN - till limpliga virden

14. MF-RATTEN - TILL ldmpligt virde

15. Kontrollera att svepens ljusstyrka "pumpar"(AFR sveper)

16. MANOVERSPAKEN - program 4

17. Kontrollera svepens #ndligen - provknappen

18. NOLLSTALLNING AVSTANDSRATT - justeras

19. 5 min efter HUVUDSTROMBRYTAREN i ldage BER - lige
TILL

20. Avstim MF-frekvensen med AFR FRAN

21. Kontrollera lisfunktionen

Frianslag

1.

HUVUDSTROMSTALLAREN - lige FRAN

Ff Fnav
1 1
1
1
1
1
1
1
1 1
1
1
1
1
1 1
1
1
1
1 1
1
1
1
1
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Startinstruktion fér PS-42/A i Tp83

(MED SIKTE 6)

ATGARDER
Ff Fnav

Kontroll fore tillslag
1. Se till att samtliga automatsékringar i lastrummets akter-

del dr i ldge ""till". (PS-42, Hydraulpump, Sikte 6, Fldkt

antenn, PN-50) _ 1
2. Atgirderna 2-10 for PS-42 i J 32 1 1
3. VAPENVALJAREN - lige FRAN 1
4. Hydaulpumpens stromstillare - lidge FRAN 1
5. Kraftaggregatets tre stromstillare - lige FRAN (nedit) 1
6. Stromstillarna for sikte 6 forstidrkare i lige FRAN (nedat),

reostaten for siktets kinslighet i mittliget 1
Tillslag
7. Nir motorvarvet overstiger 1600 rpm; kraftaggregatets

tre stromstillare - lige TILL (uppat) 1
8. Stromstillarna for sikte 6 - lige TILL (uppdt) 1
9. HUVUDSTROMSTALLAREN - lige BER 1
10. Hydraulpump - TILL 1
11. VAPENVALJAREN - lige AKAN JAKT 1
12. Samma itgirder som for PS-42 i J 32 dtgirderna 13-21 1 1
Franslag
1. VAPENVALJAREN - lige FRAN 1
2. HUVUDSTROMSTALLAREN - lige BER 1
3. HYDRAULPUMP - lige FRAN 1
4. Kraftaggregatets tre stromstillare - lige FRAN 1
5. Sikte 6 forstidrkare -~ lidge FRAN 1
HUVUDSTROMSTALLAREN - lige FRAN 1
Obs! Kontrollera att Me stromstéllare stir i lige FRAN under

dagerflygning.
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