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VARNING

RADIOAKTIV MATERIEL

| STATIONEN
PS - 43/A
INGAR FOLJANDE RADIOAKTIVA ROR
M2465-682000 M2465-679000

& &

Ovan anglvna elektronrdr innehdller smé mingder radioaktivt material.
NORMAL HANTERING OCH FORVARING av oskadade rdr MEDFOR
INGEN BESTRALNING av betydelse.

INRE KROPPSBESTRALNING KAN UPPKOM]VI[} OCH UTGORA VI_§S
HALSOFARA OM RADIOAKTIVT MATERIAL FRAN ETT KROSSAT ROR
KOMMER IN I KROPPEN till exempel genom sir, inandning av gas
eller damm eller genom anvindning av fororenad mat, dryck eller tobak.

Betriffande datgdrder vid brickage eller kassation av radioaktiva elek-
tronrdr, se gillande utgdva av TOMT 850-38.
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2 PS-432/A

Gyrostabilisering
Vertikalplanet:
Horisontalplanet:

SM-enheten

Frekvens:
Frekvenskontroll:

Nirekodimpning:

Modulatorenheten

Pulslingder:
Pulsrepeterfrekvenser:
Fnav-indikatorn

Indikatortyp:

Mitomraden:

Elektroniska avstindsmitmirken:

Elektroniska sidvinkelmitmirken:
Svepexpandering:

Fi-indikatorn

Manoverpanelerna

Kraftaggregatet

Strobenheten

Strobmirket:

Expandering:

Strobhastighet:

Effektforbrukning

?riﬂ); (lige -TILL pd radarstationens huvudstrémstil-
are):

+559
+60°

X-bandet
Manuell eller automatisk
0-12 km

0,3 us och 1,0 us
1000, 900, 600 och 400 Hz

Excentriskt PPI

20, 80, 160 och 240 km
5, 20, 20 och 30 km
0°, +30° och +60°

+10 km till -25 km

Parallellkopplad med fnav-indikatorn

Mandvrering av fnav-indikatorn, SM-enheten, strob-
enheten, servofdrstirkaren och modulatorenheten.

Lamnar stabiliserade likspdnningar till radarstationen

Flyttbart fran 16 till 240 km

Ett omride -15 km och +5 km kring strobmirket ex-
panderas att tdcka skirmen.

Tva fasta hastigheter utit och init motsvarande ca
40000 och 4000 km/tim samt init med en hastighet
reglerbar mellan 350 och 1350 km/tim.

115V trefas 400 Hz ca 1420 W
28V likspdnning ca 68 W



. Inledning

Matt och vikt

Antennenhet
Servofdrstarkare
Programgivare
Mand&verbox
SM-enhet
Modulatorenhet
Fnav-indikator
Ff-indikator

Vinster mandverpanel
Hoger mandverpanel
Kraftaggregat

H6jd
mm
400
135
100
210
352
281
224
140
180

75
352

Bredd
mm

690
270
180
160
352
281
332
140
295
290
352

Djup
mm
974
330
150
205
592
557
524
487
135
100
592

Vikt
ke
30, 5
6,1
2,1
1,9
36, 6
21,0
23,0
4,8
3,3
1,1
25,2



HANDHAVANDE

STARTNING AV RADARSTATIONEN

Kontroller fore tillslag

Med undantag av att punkt 1c utgdr hinvisas till be-
skrivningen av spaningsradarstation PS-431/A sid 3.

Tillslag

_—
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c
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TROGHAS THGHET
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SHABSFORFLYTTN. STROE

@. STROE - AFR NED _
Med undantag av att punkt 7 utgdr hiinvisas till be- oy =N TTT BT e
skrivningen av PS-431/A sid 3 och 4, a cf_k - 3 @ @ﬁ%@
S § S @ _J| = P s %
ey X
- ) Y Bild 2, Vinster mandverpanel
-4 y
o o - o
Bild 1. Hoger mand&verpanel
SPANING
Se sid 4 och 5 i beskrivningen av PS-431/A. 22, Vid anvindning av stroben férfars pd foljande
For PS-432/A giller dessutom: sitt:
17d. Helt manuell mAlisljning: a. Still strobomkopplaren pd vinster manéver-
Stdll omkopplaren pd mandverboxens spakhand- panel i lige STROB AVST.OMR.
tag pi program 3. Stdll  spakhandtaget SNABBFORFLYTTN
Tryck ned tryckknappen pi spakhandtaget och STROB pd vinster mandverpanel i dnskat
hill den kvar lige (se beskrivning av vinster mandver-
Antennreflektorn kan nu manévreras helt manu- panel pi sid 41). Med spakhandtaget i li-
ellt med spakhandtaget inom f8ljande grinser: ge 1 (reglerad fart init) regleras strob-
o mérkets fart av spakhandtaget STROBHAST
héjdplanet * 55 P "
) o pa vénster mandverpanel.
sidoplanet £ 65
L ) b. Skall expanderat midtomrdde anvindas stills
e. it:ll in orj";akad funkt1on°m€e'fi omkopp}a_ren FPL- strobomkopplaren i lige EXP.MATOMR.
ST - GYRO STAB pi hoger manSverpanel. Hirvid expanderas ett omride kring strob-
. mérket att tdcka hela skdrmen.
20a. Intervallen mellan avstindsmitmirkena dndras

fran 2, 5,
30 km,

20 och 20 km till 5, 20, 20 och



Handhavande

23,

24,

25.

26.

21,

AVSTANGNING AV RADARSTATIONEN

Vrid rattarna STYRKA pi de bdda indikatorer-
na moturs, si att upplysningen p3 bildrdren
férsvinner.

Vrid ratten FORSTARKNING p3 vinster man-
Overpanel helt moturs.

Se till att ratten NED pi vénster mandverpanel
ar vriden helt moturs.

Stdll stromstillarna SVKAL och AVSTKAL pi
vinster mandverpanel i franlige.

Se till att ratten CENTRUMEXP pi vinster
mandverpanel dr intryckt och i sniipplige.

28,

29,

30.

31,

32,

Se till att stromstillaren FILTER pd vinster
manéverpanel dr i frinlige.

Se till att strobomkopplaren pd vinster man-
dverpanel 4r i franlige.

Se till att spakhandtaget SNABBFORFLYTTN.
STROB ir i frénlige.

Still HUVUDSTROMST pi hidger mandverpanel
i lige FRAN,

Stanna radarstationens trefasomformare.

Anm: Manbdvreras i fpl av flygforaren (pkt 5).



KONSTRUKTION

ALLMANT
Se beskrivning uv PS-431/A sid 6.
ANTENNSYSTEMET
Beskrivningen zv PS-431/A sid 7-23 giller med f5l- for PS-432/A 20 V. Denna spinning tas fran
jande undantag, likriktare EO 33-1, som tillhdr flygplanet. Den
Tryckregulatorn utgir for PS-432/A. likriktarenhet i servofdrstirkaren, som limnar

. " .
Givarspianningarna till servosystemets givare &ar 14 V, anvinds inte.

SM-ENHETEN
Se beskrivning zv PS-431/A sid 23-286,
MODULATORN
Se beskrivning av PS-431/A sid 26-27.
FNAV-INDIKATORN
Beskrivningen av PS-431/A sid 27-28 giller, Dess- En strobmekanism, som dr monterad i fnav-indi-
utom tillkommer: katorn, och vars ridkneverk dr synligt pd frontpa-
F5-13E 8-pcligt stifttag nelen.

Bild 3. Fnav-indikatorn sedd uppifrdn med 6vré ki- Bild 4. Fnav-indikatorn sedd underifrin med kdpor-
pan avtagen na avtagna



Konstruktion 7

Bild 5. Strobmekanismen monterad ur fnav-indika-

torn

FF-INDIKATORN

Se beskrivning av PS-431/A sid 28-29.

VANSTER MANOVERPANEL

Manoverpanelen ir infilld i vinster sidopanel i flyg-
planets spanarrum. Den bestir av en frontpanel, som
ir delad i tvA sektioner. Baksidan #4r tidckt av en
Frontpanelens vinstra halva &r
Luckan A kan

oregelbunden kapa.
tickt med tvd sméi luckor (A och B).
stingas med tvd snabblis.

Vinster mandverpanel sedd framifrin

Bild 6.

P34 mandverpanelens hogra del finns fdljande kontrol-

ler:

En ratt mirkt FORSTARKNING sitter pi en potentio-
meter, varmed man reglerar radarmottagarens for-
stirkning.

Tva vippstromstillare miirkta AVSTKAL och SVKAL
for inkoppling av avstinds- och biringskalibrering pd
indikatorerna.

En omkopplare mirkt AVSTVALJARE 20, 80, 160,
240 for omkoppling av radarstationen for olika miit-
omraden,

En spak mirkt STROBHASTIGHET med vilken strob-
hastigheten init kan regleras mellan 350 och 1350 km/h.

En spak mirkt SNABBFORFLYTTN, STROB som har
tvi fasta och fyra dterfjidrande ligen. Med spaken
viljs den fasta hastighet med vilken stroben skall ftr-
flytta sig utdt eller inat, eller kopplas det lLige in dir
hastigheten regleras med spaken STROBHASTIGHET,

En ratt mirkt CENTRUMEXP sitter pd en potentiome-
ter, vilken 4r kopplad till en krets i fnav-indikatorn,
som #ndrar indikatorsvepens start i fdrhillande till



8 PS-432/A

sdndarpulsen. entrumexpanderingen kopplas in, nir
ratten dras ut. Tvd mikrostromstillare piverkas och
kopplar in potentiometern.

En vippstromstillare mirkt UPPLOSN, GROV-FIN
kopplar om modulatorn for tvd olika pulslingder.

Bild 7, Vinster mandverpanel sedd bakifrin med av-

tagen kapa

En vippstromstidllare med tre ligen:
STROB FRAN, STROB AVST.OMR och EXP, MATOMR,
med vilken stationen kopplas om till aktuell funktion.

Under luckan B finns foljande kontroller:

En ratt midrkt FREKVENS RADAR sitter pd en poten-
tiometer. Med denna avstims stationens radarklyst-

ron manuellf.

En vippstromstiillare miarkt FILTER {6r inkoppling av
ett filter i radarmottagaren.

En vippstromstidllare midrkt AFR, varmed man kopp-
lar in den automatiska frekvensregleringen.

En ratt mirkt NED (SSF) sitter pd en potentiometer.
Med denna varieras nidrekodimpningen.

Under luckan A (med snabblds) finns sju trimpotentio-
metrar, som stills in med skruvmejsel. Trimpoten-
tiometrarna har foljande funktion.

mirkta FREKV FYR och FREKV RADAR,

anvinds vid grovinstidllning av radar- och fyrklyst-

Tv,

ronerna,

Tvd, mirkta STROBHAST (R2+ och R6-), anvinds
{6r justering av hogsta och ligsta reglerbara strob-
hastighet.

De ovriga tre (CENTR.EXP. R1, R4 och R5)in-
gir i kretsarna for centrumexpandering.

ManGverpanelen ansluts till radarstationen med tva
flerpoliga hylstag. De sitter i dndarna pd tvd korta

kablar, som utgdr frin enhetens gavel.

F5-21A
¥5-21B

12-polig
21-polig

HOGER MANOVERPANEL

Beskrivningen av PS-431/A sid 30 giller.
tillkommer:
En vippstromstillare mirkt FPL FAST-GYROSTAB.
Den vippstromstillare som anvinds for inkoppling
av indikatorerna, 4r list i lige TILL,

Dessutom

Bild 8,

Hoger mandverpanel sedd framifrin

Bild 9. Hoger mantverpanel sedd bakifrin med ki-

pan avtagen



Konstruktion
KRAFTAGGREGATET
Se beskrivning av PS-431/A sid 30-31, Strobenheten ir ansluten till kraftaggregatets kablage
Foér PS-432/A giller dessutom: med ett 21-poligt stifttag, som sitter pd bottenplattan.

I kraftaggregatet ingdr en strobenhet.

Enheten dr liksom likriktarenheterna fjddrande fast-
satt i en av kvadranterna. Den fjarde kvadranten be-
star av en blindstomme.

Bild 11, Strobenheten sedd uppifran

Bild 10. Kraftaggregatet monterat ur behillaren Bild 12. Strobenheten sedd underifrin



12 PS-432/A
ANTENNSYSTEMET

Allmant Givarspinningen dr i PS-432/A £20 V i stillet for

+14 V, Den likriktare som limnar * 14 V anvidnds
Se beskrivning av PS-431/A sid 34. inte. Spdnningen *20 V tas frin likriktare EO 33-1,

som tillhor flygplanet.

Obs. I de schemor som tillhtr PS-431/A stir an-
Antennenheten givet #14 V.

For PS-432/A giller att spinningen i dessa

Se beskrivning av PS-431/A sid 34, punkter #r *20 V.
Servoforstarkaren Manoverboxen
Allmant Se beskrivning av PS-431/A sid 38.
Se beskrivning av PS-431/A sid 34 och 35,

Programgivcren

Se beskrivning av PS-431/A sid 39.
Forstarkarenheten
Se beskrivning av PS-431/A sid 35 och 38. Servosystemets funktion

Se beskrivning av PS-431/A sid 39, 40 och 41.
Oscillatorenheten
Se beskrivning av PS-431/A sid 36 och 37.
Likriktarenheten
Se beskrivning av PS-431/A sid 37.
For PS-432/A ptller dessutom:

SM-ENHETEN
Se beskrivning av PS-431/A sid 42-59.
MODULATORN

Se beskrivning av PS-431/A sid 59-65.



Verkningssadtt 13

Allmént

FNAV-INDIKATORN

Fnav-indikatorn har ett s k excentriskt PPI,

ger en bild,
en viss sektor.

Detta

som motsvarar antennens rorelse inom
For att bittre utnyttja katodstrile-

rorets skirm 4r sektorns spets forskjuten frin rérets

centrum (excentriskt).

Indikatorns tidaxel fis genom

elektromagnetisk avldnkning.

finns fyra mitomrdden: 20,

rattar pd enhetens undersida.

sitter pd vinster mandverpanel,

For avstandsmitning
80, 160 och 240 km.,
Indikatorns bildstyrka och bildskidrpa justeras med

Ovriga manéverorgan

Trimpunkter for de

fyra mitomridena 4r framdragna till skruvmejselkon-

troller pd indikatorns frontpanel.

Fnav-indikatorns blockschema visas pd bild 16.

De ingdende kretsarna fungerar i stort pd fdljande

satt:

En tonfrekvensoscillator matar en i antennen placerad

trefassyngon.

Utmatningen fridn denna syngon om-

vandias i en analysator till tvd likspinningar, som ir

sinus- respektive cosinusfunkfioner av antennens vrid-
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Bild

ningsvinkel, Dessa likspidnningar styr tidaxelgenera-
torer, som Over fasvidndare och katodftljare matar
drivstegen till de bdda indikatorernas avlinkningsspo-
lar.

De magnetiskt avlinkade och elektrostatiskt fokusera-
de katodstrdlersren har styrgaller respektive katoder
parallellkopplade, medan anoderna matas av separata
hogspidnningsaggregat. Gallren tillférs en positiv vi-
deosignal och katoderna en negativ lyspuls. Tidaxel-
svepen utléses av en tidaxel-flipp-flopp, som Over en
f6rdrojningsanordning triggas av en styrmultivibrator.
Samma multivibrator triggar Sver en annan fordrdj-
ningsanordning en synkenhet och denna triggar en lys-
puls-flipp-flopp, som i sin tur styr en avstindskali-
brator. Synkenheten levererar en synk till premodu-
latorn och en presynk till annan utrustning. Styrge-
neratorns pulsfrekvens dr for de fyra mitomridena:
1000, 900, 600 och 400 Hz.

Med en potentiometer i vinster mantverpanel kan
férdréjningen i de bdda férdrdjningsanordningarna va-
rieras. Genom den variabla tidsskillnaden mellan

Lyspuls videosignal
Tldoxelsp. tItl it Fe- li’ll ff-

|
|
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' [
|
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— teq Y- !
Y hatodfaljarel || V5% spanningar [
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= : = — S J 125V; 400H,
1 2 i}
Av.Stand.S—— — Réknevark
katibrering
T
] 3
Lyspuls- F Yideo- Strob- X
-l -— . -— Drivmaotor Generator
flipp-flopp Cerlagrar f5rstirkar pot. -
T T
4
== { | |
Bérings- 19 !
kalibrering i ‘

16, Fnav-indikatorns blockschema
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tidaxeln och sirdarpulsen fis ett s k expanderat cent-
rum pa indikatorrdret. Detta betyder att sindarpul-
sens och ekobildens lige kan forgkjutas utefter tid-
axeln, Centrumexpanderingen Hr instillbar mellan
+10 km och -25 km,

gindarpulsen och ekobilden forflyttas 10 km ut pd sve-

+10 km-expandering anger, att

pet. Vid -25 km-expandering startar sindarpulsen
fére svepet och ligger 25 km 'under" svepet. Detta

betyder, att de forsta 25 km av ekobilden dd blir o-
synliga. Expanderingen finns endast pd kortaste av-
stindsomrdadet.

Sidvinkelkalibrztorn styrs foérutom av styrgeneratorn
dven av en kontaktgivare i antennenheten, Den drivs
av antennreflektorns rorelser i sidoplanet. Fréan sid-
vinkelkalibratorn fis kalibreringsmirken vid sidvink-
larna 0°, *30 och *60°,

Avstindskalibratorn ger mittaggar, som avtecknar sig
som lysande bagar pd indikatorrdren. Mittaggarnas
intervall 4r konstant inom ett mitomride, For de
fyra mitomrddena limnar avstdndskalibratorn mét-
taggar med olika intervall, Dessa dr 5, 20, 20 och
30 km,

b

Videosignalernz fran mottagaren i SM-enheten, strob -
miirket och ovannimnda avstinds- och sidvinkelkali-
breringar tillftérs cn Overlagrare i videoftrstirkaren,
I den sammansitts de olika signalerna och matas ef-
ter forstirkning till gallret pd katodstrdlerdret.
igenom intensitetsmoduleras detia,

Hir-
d v s signalerna
upptriider som en upplysning pd katodstrilerirets

skidrm.

En strobenhet, placerad i kraftaggregatet, startas av
synkenheten 8ver premodulator och sdndare.
vererar en strob, som 4r forskjutbar frin 16 till
240 km. Strobens lige indikeras av ett motordrivet
rikneverk, vars framdrivande styrs fran vinster man-
overpanel, Stroben kan forflyttas utft och indt med
tvd fasta hastigheter motsvarande ca 40000 och 4000
km/h, samt init med en hastighet, som stills in med
en potentiometer, vars grinsldgen motsvarar hastig-
heter pa 350 och 1350 km/h.

Den le-

Ett omride kring strobmirket kan expanderas att
ticka hela skirmen. Harvid triggas tidaxel- och lys-
puls-flipp-flopparna samtidigt av en synk fran strob-
enheten Over relier som dr antytt med omkopplaren
SP i fnav-indikatorns blockschema. Flipp-flopparna
aterstills till sina viloligen av en Aaterstillarpuls
fran strobenheten &ver styrmultivibratorn. For des-
sa forhdllander redogdrs nirmare i det avsnitt som

beskriver strobenhetens verkningssitt.

Likspénningarna for enhetens drift tas dels frin en
inbyggd likriktare dels frdn radarstationens kraftagg-
regat.

Den inbyggda likriktarenheten limnar ostabiliserade
anodspinningar och gallerférspinningar. Fran kraft-
aggregatet fis stabiliserade spdnningar. Katodstrile-
rérets accelerationsspinningar fds fridn en hogspidn-
ningslikriktare, som &r inbyggd i indikatorenheten.
1 fsljande detaljerade beskrivning giller nedanstdende
betriffande beteckningar:

I ett dubbelrér betecknas den halva, som ligger till
vinster i ett schema, med A och den till hdger med
B (t e V2A och V2B). Om en viss elektrod anges,
betecknas den medt e V2(8), dir siffran inom paren-
tes anger stiftet pd rorets hillare., Denna beteck-
ning anvinds dven vid markeringen av de testpunkter,
som finns ovanpd enhetens stomme.

Detaljer betecknade med Y bestir av flera mindre
delar monterade till en enhet. De kan t e vara in-

rymda i samma holje.

Detaljer betecknade med X i schemat dr speciellt ut-
provade, Pilen vid potentiometrarna i schemat visar

medurs vridning.

Styrgeneratorn

Dubbeltrioden V1 dr kopplad som en sjdlvsvingande
multivibrator. Denna bestimmer dels radarstationens
pulsfrekvens, dels indikatorns tidaxlar (sveptider) pa

de fyra mitomrédena.

I mellantiden mellan svepen leder V1B medan V1A
dr strypt. Nir multivibratorn slir Sver vid tiden t,
stryps V1B. Roéret {6rblir strypt under en tid, som
bestims av kondensatorerna C4 och C6, samt mot-
standet R17 och Ovriga motstind i V1B gallerkrets.
Tidkonstanten #r variabel genom att motstinden kan
kopplas om med relierna K1, K3 och K8. Betrif-
fande reliernas mandvrering se under rubriken "Ov-
rigt'. Den negativa puls, som uppstdr pid V1(8), be-
stimmer pulstiden, Relderna pdverkas av mitomré-
desomkopplaren pd vinster mandverpanel och anpas-
sar pad si sitt sveptiden efter det instillda méitomra-
det., Sveptiderna kan justeras med potentiometrarna
R12, R13, R15 och R18. De #4r dtkomliga pd indi-
katorenhetens {rontpanel och dr mirkta SVEPLANGD
20, 80, 160 och 240 km,

Nir gallerspidnningen pad V1B stigit till strypgrinsen,
svinger multivibratorn dver, si att V1B blir ledande,
medan V1A stryps. V1A forblir strypt under en tid,
som bestims av kondensatorn C2 och motstinden i
V1A gallerkrets. Dessa detaljer bestimmer tiden
mellan svepen och dirmed repetitionsfrekvensen, som
dven dr stationens pulsfrekvens. I schemat idr 160

km-omradet inkopplat.
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Den maximala pulsfrekvens, som sdndaren och modu-
latorn tilldter, &4r 1000 Hz,
dikatorerna skall hinna &terta utgdngsliget pd det

For att tidaxeln pa in-

lingsta mitomradet,
sidnkts till 400 Hz, Detta sker genom att forbindel-
sepunkten mellan R1 och R2 &ver 13A:13 gar till
vinster mandverpanel, dir motstdndet R27 kopplas in
pa ldngsta omradet,
da Med utgdngspunkt frin detta blir re-
petitionsirekvenserna fér 20, 80 och 160 km-omride-
na 1000 Hz respektive 900 Hz och 600 Hz beroende
pé de kortare sveptiderna.

har repetitionsfrekvensen dir

Tiden mellan tidaxelsvepen blir
ca 660 us.

Repetitionsfrekvensen jus-
teras pd kortaste avstindsomridet med potentiometern
R3. Potentiometern #r &tkomlig pd fnav-indikatorns
frontpanel och dr mirkt REP, FREKV.

I vissa sammanhang dr det Onskvart att genom jord-
ning av 13A:13 sdnka repetitionsirekvensen pid samt-
liga omrdden sa att den blir hogst 400 Hz pi kortas-
te omrddet. Denna pulsfrekvens ar limplig som fyr-

frekvens for radarstationen. Fyrfunktionen anvinds

konstanten f6r kretsen som 4r ansluten till gallret pa

V1A. Den potential, till vilken gallret nu strdvar
efter rorets strypning, bestims av spidnningsdelaren
R2, R7 och R20 mellan jord och +300 V, Eftersom

denna potential dr forh8llandevis mycket ligre dn vid
normal repetitionsfrekvens, blir vilostrommen i V1A
ligre. Hirigenom blir pulsformen in pd gallret V1(7),
Detta skulle resul-

tera i kortare sveptid, emedan strypgrinsen nis ti-

nir multivibratorn slir, mindre.

digare och denna rorhalva siledes blir ledande tidiga-
re, For att forhindra detta sdnks potentialen, som

gallret i V1B stridvar mot, samtidigt med R20,

Multivibratorn kan dven styras med en yttre synkro-
niseringspuls. Detta anvinds t e vid trimning av
kalibreringsgeneratorn. Synkpulsen ansluts di till
kondensatorn C1 genom hylstaget midrkt YTTRE SYNK,
som sitter pd indikatorenhetens ovansida, Synkroni-
seringspulsernas repetitionsfrekvens gdrs nigot stor-
re 4n multivibratorns sjilvsvingningsfrekvens pd varje

mitomride. Vid expanderat mitomrade &terstills

dock inte. Genom jordning av 13A:13 &dndras tid- multivibratern till viloldge av en negativ puls frén
Svepldngd 20 80 160 240km
R7
180 k
R2
33k
13A:13 ~-——
R1 R3 l RER-~
™ M FREKV.
i
|
R4 e [ R9
390k 33k S,6k
c2
il
L1 T
‘ 2000p
| L 2
V1 lc 8
c1 ] 5 T
1500 ‘ [oo0 Teaoh_'
Yire synk O I} + 4 — -
330k
V57 vi | l
INLEL & - Y Sagtandpuls till
[— V61 _] | raran VLA och ViBA
|
5 | - 4 | 3
. 0A161 R10 cs c7 ce
K10-2 | ciet | V 62[0A16) | 10k To.on TUY‘“ TL700p
€ 150 T 4 ;
| | [
2| V63 (g et j |s [:R" - Atarst-puls
| [ 10k till lyspulsgen.
NS - S
4
i A(arst.-puls

Bild 17,

till pulsgen.

Styrgeneratorns kretsschema
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strobenheten Sver V57 (83 vid tiden t).

Kretsen Y1 i katoden pd V1A limnar en puls, som
dterstiller lyspulsgeneratorn V3 till viloldge, ndr
Nir V1A blir ledande, uppstir en
dimpad svidngning i spolen. Den f0rsta halvperioden
dr positiv och kortsluts av dioden V62, varfdr hela
Nir V1A stryps, uppstdr

tidaxeln upphor.

sviangningen dimpas ut.
dter en didmpasl svingning, vars forsta halvperiod ar
Den efterfdljande po-
Den erhallna

negativ och inte pdverkar V62,
sitiva halvperioden kortsluts didremot.
negativa pulsen matas genom V61 och R11 och &ter-

stdller lyspuls-flipp-floppen V3 till viloldget. I vis-

Mdtomrade: 20 km

CENTRUMEXP i ldge FRAN
tg t tg  ty

3eous,l 660 ps |
|
1] ea— =
ViAg ey = =
@ -10 [
- 150 =
+300

ViAgq

+90 [

21
®
-18 —
+100
ViBq

-175

V1Ba 4300
® +230
+140

, +100
V1B

+15

. 160 s \
tg & tg tg ty

Bild 18. Styrgeneratorns kurviormer

sa fall 4terstills svepgeneratorn i strobenheten over
V63 och relit K10-2. Forloppet vid dterstdllningen
av strobenheten framgdr av beskrivningen av strob-

enhetens verkningssitt.

Nir V1B stryps stridvar katoden V1(8) mot jordpoten-
tial med en tidkonstant bestimd av motstindet R10,
samt kondensatorerna C5, C7 och C8. Aven nidr V1B
iter bérjar leda piverkas katodkurviormen av den ka-
pacitiva belastningen p8 katoden. Kurviormen pd V1(8)
kontrollerar dver R27 och R88 utvigningsroren V4A
och V18A. Dessa rér dr liksom V1B ledande i vila
och skulle utan den kapacitiva belastningen C5, C7
och C8 strypas och ater bli ledande i fas med mot-
svarande férlopp i V1B. Kondensatorerna fSrdrdjer

emellertid bada dessa forlopp hos uwvdgningsroren.

Lyspulsgeneratorn

Lyspulsgeneratorn dr en enforloppsmultivibrator (flipp-
flopp) med réret V3, fordréjningsréret V4A och ka-
todfdljarna V4B och V16A. V16A sitter i videofor-
stdrkarenheten.

Ljusférhdllandena pé& katodstrdlerdret bestims av po-
sitiva videosignaler pd gallret, likspidnningsdterstillda
vid dioden V10 till en potential bestimd av potentio-
metern R43 mirkt STYRKA, samt en negativ lyspuls
pa katoden. Potentialen pd katoden mellan svepen 4r
tillrackligt positiv for att sldcka roret trots eventuel -
la videosignaler pd gallret. Lyspulsen tillférs kato-
frdn lyspulskatodfsljarna

Gallerstrom

den genom direktkoppling
V4B och V16A. I vila dr V4A ledande.
flyter genom motstdndet R27 frin den i vila positiva
katoden V1(8).
gdr av kretsschemat Over

Kopplingen av katodmotstdnden fram-
centrumexpanderingens
mandverkretsar,

Motstdnden R22, R35 och R14 ir gemensamma 10T
utvdgningsréren V4A och V18A. Dessa ror utgdr
f8rdrdiningsanordningarna enligt blockschemat och styr
lyspuls- respektive tidaxelgeneratorerna (lyspulsgene-
ratorn dver synkenheten Y2), Kondensatorn C13 for-
mar hdlla potentialen pd V4(8) konstant mellan och
under svepen, Denna potential varierar pa olika av-
stdndsomrdden och bestims fsrutom av katodmotstin-
den av svepldngd och repetitionsfrekvens. Kondensa-
torn C45 pd V18(3) har samma uppgift som C13. Ti-
den fran det multivibratorn V1 sldr om till utvignings-
roren V4A och V18A stryps av kurviormen pi V1(8)
bestims av lutningen hos denna kurvform och av po-
tentialerna pd kondensatorerna C13 respektive C45.
Potentialskillnaden mellan C13 och C45 kan pd kortas-
te omrddet varieras med potentiometern NOLLJUST
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Bild 19.
20 km (R28), P& 80 km-omridet piverkas denna po-
tentialskillnad, f6rutom av potentiometern R28 och

motstandet R36 i vinster mandverpanel av potentio-
metern NOLLJUST 80 km i samma panel, medan den
pd 160 och 240 km-omradena paverkas av motstinden
R28 i indikatorn och R36 och R29 i mandverpanelen.

Pé. 20 km-omradet kan potentialskillnaden och dirmed
{ordréjningen inbdrdes mellan lyspuls- och tidaxelge-
neratorerna visentligen forstoras genom CENTRUM
EXP-enheten Y1 i vinster mandverpanel. Denna be-
stir av en potentiometer R1 och tv8 omkopplare S1
och 82,

potentiometerratten.

Omkopplarna paverkas genom utdragning av
Centrumexpanderingen 4r in-

kopplad nidr ratten 4r utdragen.

S2 bryter férbindelsen mellan motstdnden R22 och R35,
vilket innebidr att nigot gemensamt katodmotstind for
V18A och V4A inte lingre finns (R14 dr kortslutet pd
20 km-omradet). Detta betyder att f6rdréjningen i
kedjan V1B, V18A, V17 {orblir konstant, oberoende
kedjan V1B, V4A, V3. Hirvid
bortses frin att utvigningen pid V4(7) nigot piverkar

av fordrdjningen i

275a

K91

RS R70
470k S6k

K2-1

7
v13 “5

1N 464

RE8 c14
10k 0,1
R
5,6k RE6
X
= Vi
0A161
¥ Kalibrer. pulsar
|
| V59
ZS 0A161

Lyspuls

13A:25 13A:24

Lyspulsgeneratorns kretsschema

kurvformen pa V1(8).

Vid vridning av potentiometern R1 kinns ett snippld-
ge. Genom att justera potentiometern SNAPPLAGE
JUST nir R1 stdr i detta lige fir indikatorbilden
samma utseende nir ratten CENTRUM EXP idr ut-
dragen som Nidr R1 vrids
medurs minskar katodmotstindet i V4A. Detta bety-

nir den &dr inskjuten.
der att potentialen pd C13 minskar och utvdgningen
sker senare, fordrojningen V1B-V3 okar, och positiv
centrumexpandering erhdlls. Nir R1 vrids moturs
Bkar katodmotstindet i V4A och f6rdrdjningen minskar
d v s negativ centrumexpandering erhdlls. Eftersom
avstindskalibreringskretsarna lyspulsen,
kommer kalibreringsbagarna att flytta sig Over skir-

men nir potentiometern CENTRUM EXP vrids.

styrs av

Nir V4A stryps, alstras en positiv puls pd dess anod.
Denna gir &ver kondensatorn C9 till synkenheten Y2,
som triggar den katodkopplade flipp-floppen V3 dver
motstinden R21 och R213. I vila leder V3B, efter-
som dess gallermotstind dr anslutet till katoden. Nir
V3 triggas med den positiva synken frin V53(8), bil-



18

PS-432/A

Fnav- |ndlka(ur

ViA Viga
| ( |
G |
cta C45
i i
RZB[h
13A:20 AN 134:13
15:20 RED i T

vinster manuurpnncl

R36
2%

Bild 20.

MATOMRADE 20 KM

NORMALY SYEP

3 (7) N

0- Just
B0km

240km

R27
270k
%) 180
° o
| o § 4tam
|
352 Y1 rltad | tage

! centrum axp till

EXP L R e _;_ == ==}
rR22 [ |R35
Sﬂk 18k 189k

Sndppldg-
fustaring

POSITIV EXP.

A,

v () L

V

|

| o HAX 10KM

Centrumexpanderingens man&verkretsar

NEGATIV EXP

A

e ’_,r‘.ﬁ?( 25 KH

A

(i)

Bild 21.

Centrumexpanderingens kurvformer



Verkningssdtt 19

das en negativ kurvform pd V3(6), som stryper V3B
och V4B, Tidkonstanten f6r kondensatorn C11 och
motstindet R26 ir stor i forhillande till férekomman-
de sveptider, varfor flipp-floppen alltid inviintar den
negativa pulsen frdn V1(3), innan den tergir till vi-
lolige. For att V3B littare skall kunna dterstillas
till viloldge finns dels en kondensator C10 och dels
ir pulsen frdn V3(6) spinningsdelad med motstinden
R23 och R22 innan den nar V3(2).

Katodftljaren V16A ar i vila strypt, eftersom dess
katodpotential bestims av potentialen pd V4(3) (ca
+100 V), medan dess gallerpotential 4r ca +22 V pi
20 km-omradet och ca +25 V pd 6vriga omriden

Gallerpotentialen bestims av motstindskedjan R70,

Mdtomrade: 20 km
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Bild 22, Lyspulsgeneratorns kurvformer

R72 och R68., P34 20 km-omrddet #4r reldt K9-1
tillslaget och spimningen i punkten R70-R72 +150 V.
P3 Ovriga omrdden 4r potentialen i samma punkt ca
+160 V, Nir V4B stryps, sjunker potentialen pd V4(3)
som bestims av gallerférspinningen pid
Den ligre nividn pd 20

till en niva,
V16A nir detta ror Oppnar.
km-omridet kompenserar for den stdrre svephastig-
Kretsen R36, C15 dr inkopp-
Kondensatorn C15 rundar av

heten pd detta omrade.
lad pa 240 km-omradet.
framkanten pa lyspulsen och minskar dirmed intensi-
teten hos den del av svepet, som ligger nirmast
skalans nollpunkt.

Inverkan av R34 behandlas i samband med biringska-
librerings-flipp-floppen. Som tidigare framhillits
under rubriken 'Styrgeneratorn', sker en férdréjning
dven vid V4A:s dtergdng till vilolige i forhillande till
motsvarande forlopp hos V1. V4A 3Jterstills dirfsr
senare 4dn V3.

Synkenheten

Synkenheten bestir av pulsforstirkare med roret V51A,
dimpningsroret V51B, pulsfdrstirkare med
V52A, katodfdljaren V52B, pulsforstirkare med roret
V53A samt blockeringsoscillatorn V53B.

Synkenheten alstrar tvid positiva pulser, en synkpuls
till férmodulator och indikatorkretsar och en presynk
for annan utrustning, V5I1A 4r strypt i vila genom
negativ gallerfrspinning Sver dioden V2 medan V51B
dr ledande. Den positiva pulsen fridn V4(6) ger en
forstirkt negativ puls pd V51(1), som matas genom
kondensatorn C155 till V51(7) och stryper V51B.
Kondensatorn C12 mellan V51(1) och V4(7) #r en po-
sitiv dterkoppling, som ©kar brantheten hos den po-

roret

sitiva pulsen pd V4(6).

Nir V51B stryps, startar en svidngning i de avstim-
da LC-kretsarna i detta rors anod och katod. Sving-
ningens forsta halvperiod 4r positiv pd anoden och
negativ pd katoden och har en ldngd av 10 us respek-
tive 19 ps.

Den negativa pulsen forstirks och fasvinds i ror V52A
och effektférstirks direfter i katodféljaren V52B, Ef-
terfoljande positiva puls kortsluts pd V52(2) genom
dioden V71. Till katodftljaren V52B matas den posi-
tiva pulsen genom kondensatorerna C156 och C157.
Frin V52(8) matas den effektfSrstirkta positiva pul-
sen med lingden 19 us ut pd presynkuttaget.

V53A dr ledande i vila, medan V53B &4r strypt av
den negativa gallerforspinningen, som bestims av
spinningsdelarna R262 och R263 mellan jord och -50 V.
Den positiva férsta halvperioden av svingningen pd
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Pulsgeneratorn

Pulsgeneratorn alstrar en fyrkantpuls for styrning av
X- och Y-tidaxelgeneratorerna. Generatorn styrs av
en puls frén indikatorenhetens styrgenerator. I puls-
generatorn ingdr utvigningsrdret V18A, forstirkarrs-
ret V18B samt den katodkopplade multivibratorn V17.

1504 Aterst. puls

Stgtondpuls 309

Bop cen
— by —
oymig 50a0p
0
1 1 i
S,
| 45 9
+
Y7
="-="FH
cis I o | -
= | = | G181
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 (EFER s (1
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Cantrumasp,

Bild 25, Pulsgeneratorns kretsschema

I vila 4r V18A ledande. Gallerstrdm flyter genom
motstindet R88 frin den i vila positiva katoden V1(8),
medan katoden V18(3) dr forbunden med vinster man-
Overpanel over 13A:31, VI1BA stryps, nir spinning-
en pd gallret sjunkit till en negativ spinning i férhil-
lande till katodens spinning, som motsvarar stryp-
griansen., Denna tidpunkt bestims dels av gallerpul-
sens lutning, dels av den instillda spinningen pa ro-
ret V18A katod, Betriffande potentialférhallandena
pd kondensatorn C45 hinvisas till vad som sagts un-
der rubriken ''Lyspulsgeneratorn''. Nidr V18A stryps,
alstras en positiv puls pd V18(1), som forstirks i
V18B och differentieras av spolen Y7 pd katoden
V18(8).

I vila leder V17A eftersom dess gallermotstind R82
dr anslutet till katoden. Den positiva kurviormen,
som bildas pd V17(1) niir multivibratorn triggas av
den positiva pulsen frdn Y7, styr generatorerna fir
X- och Y-svepen 8ver V20, V21A och V31B. Tid-
konstanten f6r C43 och R82 ir tillrickligt stor for
att hilla V17TA strypt under Lingsta forekommande
sveptid. V17 4terstills till vilolige av en negativ
puls frdn Y7, Denna alstras nidr V18A dtergir till
vilolige vilket, som tidigare nimnts sker senare in
motsvarande férlopp i V1. Eftersom V3 och V1 ater-
stdlls samtidigt dr lyspulsen kortare dn tidaxelsvepen.

Nir strobomkopplaren i vinster mandverpanel stir i
lige EXP, MATOMR, #4r relierna K1, K4, K5, K6,
K10, K11 och K3 (6ver K10-1) tillslagna, oberoende
av vilket lige omkopplaren AVSTVALJARE intar.
Detta innebdr att X- och Y-avlinkningarna dr koppla-
de fér 20 km svep, att styrgeneratorn V1 dels dr kopp-
lad for 240 km svep dels kan &terstillas till vilolige
pd V1(2) av en negativ puls (83) frin strobenheten &-
ver K10-2, Dessutom frikopplas lyspuls- och tidaxel-
flipp-flopparna frdn sina synkkidllor och tar istillet
gemensam synk (S2) frin strobenheten &ver K11-1.
Lyspulsgeneratorn dterstills som tidigare av den ne-
Nu iterstills dven pulsge-
neratorn av denna puls. Synkenheten Y2 styrs som
tidigare av V1 Over V4A, Synkpulsen frdn V53(8)
startar premodulatorn, som limnar en synkpuls S1
till strobenheten. Tidsskillnaden mellan S1 och den
negativa Aterstillarpulsen S3 Hr beroende av instdllt
strobavstind, vilket innebir att repetitionsirekvensen
4r beroende av detta. FOr en nirmare redogbrelse
fér dessa tidsforhillanden hiinvisas till beskrivningen
av strobenheten.

gativa pulsen frin V1(3).
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Avstandskalibratorn

Avstdndskalibratorn alstrar avstdndsmirken som matas
genom videoftrstirkaren till indikatorrdren i fnav-
och ff-indikatorerna,
varierar automatiskt med det instillda mitomradet.
P4 20 km-omriddet fis 5 km-mirken, pd 80 och 160
km-omradena {is 20 km-miirken och pa 240km-omri-
det {is 30 km-rafirken,

Avstidndet mellan mitmirkena

Kalibreringsgeneratorn bestar
av dimpningsriiret V5A, pulsforstirkaren V5B, dimp-
ningsdioderna V6, V7 och V60, utvigningsdioden V8,
likspdnningsdterstillaren V59 och begrinsningsdioden

Vi4,

Nir omkopplaren AVST KAL i vinster mandverpanel
stir i lige TILL 4r punkten 13A:20 jordad. Roret
V5 dr ledande i vila, di kalibreringskretsarna ir in-
kopplade. Pi 20 km-omriddet passerar di en strom
genom R39, VEA, R223 och vinstra spolen Y3, Spo-
len Y3 bildar tillsammans med kondensatorerna C17,
C18 och C19 en trimbar gvingningskrets. Resonans-
frekvensen, som stir antecknad under respektive kret-

sar, 4r i detta fall 30 kHz. Relderna K2-2 och K9-

150 stab.

\

v
0A161

1600p =
R38 R39 T

Frdn Llyspulsgens-

Kz-1
Pl T
|
.{’é Lt ]

2 kopplar in den aktuella kretsen. Spinningen Over
motstindet R223 och dirmed spinningen pd V8 katod
ir ca +0,7 V, medan V8 anodspinning &r ca +0,3 V.
Dioden V8 dr alltsi stingd. V5B katod har spinning-
en +0,6 V. V5B leder och en strdm passerar genom
spolen L1, V5B, primirlindningen pd T1, R222 och

R221.

Nir den negativa pulsen frin lyspulsgeneratorn pafors
rirets styrgaller over kondensatorn C16, stryps ro-
Energin, som lagrats i svingningskretsens spole
startar en ddmpad svingning i
som bestims av kretsens

ret,
under viloperioden,
kretsen med en frekvens,
komponenter, Amplituden pd svingningen bestims
dels av forhdllandet mellan induktans och kapacitans

i kretsen (LC-forhillandet),
som flyter genom spolen,

bdda svingningskretsarna till vinster i schemat har
Spolen kopplas in till kondensato-

dels av den vilostrém,
innan réret stryps. De

gemensam spole,
rerna genom relikontakten K9-2,

Eftersom endast en kombination av induktans och ka-
pacitans kan ge maximal amplitud pd svingningarna
(W=1/2 LI%=1/2 CU?), har det andra alternativet att
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Bild 27.

Avstindskalibratorns kretsschema
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Bild 28. Avst8ndskalibratorns kurviormer

hoja pulsamplituden mést tillgripas f6r den ena sving-
ningskretsen. Detta sker genom kortslutning av anod-
motstindet R39 vid 80 och 160 km-omridena, Kort-
slutningen erhills Sver reldt K9-1, Hirigenom okar
rérets vilostrém och kompenserar fér det fdrsimra-
de LC-forhiallandet pi dessa omriden, vilket skulle
ha resulterat i en svingning med ligre amplitud.
Svingningens forsta halvperiod dr negativ.
och V5B bodrjar strypas.
puls pd V5(8), som over Tl dterfors i samma fas
till V5(7) over V8.
V5B snabbt. En ringning uppstar i spolen L1 i
V5Bis anod. Denmna ringning dimpas ut av dioden V6
efter den fdrsta halvperioden, som &r positiv och har
en lingd av ca 1 us, V5B forblir strypt tills den
efterféljande positiva halvperioden av svidngningen over
Y3 stinger dioden V8,
upprepas férloppet.

V8 Gppnar
Hirvid uppstir en negativ

Genom denna Aaterkoppling stryps

Vid nista negativa halvperiod
Pi detta sidtt bildas en serie po-
sitiva pulser 6ver L1 varje ging svingningen over Y3
passerar genom noll i negativ riktning, Motstinden
R221 och R222 kompenserar for spianningsfall i dioden

V8, sd att utvdgningen i dioden verkligen sker nir
spanningen pd diodens katod passerar noll. Motstin-
det R223 stdnger V8 mellan svepen. Dioderna V7och
V60 dimpar svingningar som uppstdr under de positi-

)

va halvperioderna.

Kalibreringspulserna pi V5(6) nir dver C20 och R67

dioden V59, som hiller nivin mellan pulserna pi
jordpotential. De positiva pulserna begridnsas av dio-
den V14, som Oppnar nir pulsamplituden Overstiger

en nivA som bestims av potentialen i punkten R68-
R72. Denna nivd 4r densamma som bestimmer lys-
pulsens ligsta potential. P& 20 km-omrédet ir si-
lunda kalibreringssignalernas amplitud ligre och lys-
pulsens stiirre 4n pd de Svriga omradena.

Nir omkopplaren AVST KAL i vinster mantverpanel
stir i lige FRAN stryps V5A och V5B av en negativ
spinning pia 13A:20,

Sidvinkelkalibratorn

Sidvinkelkalibratorn bestdr av multivibratorn V11, lik-
spidnningsiterstillaren V13
V58,

och begrinsningsdioden

Sidvinkelkalibratorn ger nidr den triggas en pulsform,
som Yver V16A(8) lyser upp ett svep pd indikatorrs-
ret,

V11A dr strypt i vila, eftersom dess galler ligger
till -50 V &ver motstdnden R49, R50 och R51. Vid
bisrian av varje svep kommer en triggpuls frin synk-
enheten genom R218 och C31 in pd styrgallret, Punk-
ten R218, R219 och V58 har i vila en potential pd
-30 V., Den positiva synken frdn V53(8) begrinsas
diarfér av V58 till 30 V. P3 grund av gallrets nega-
tiva fdrspidnning formdr den positiva synken inte en-—
sam trigga multivibratorn. Detta g&r den fSrst ndr
forspidnningen eliminerats genom jordning av 13A:21.
Denna jordning sker i antennen, dir en kontaktanord-
ning sluts under 0,3 ms, nir antennen har biringen
09, +30° och +60°. Fér att triggpulsen frdn V53(8)
inte skall behtva komma samtidigt med jordningen av
13A:21 finns kondensatorn C32. Denna hindrar spin-
ningen pd V11(2) att genast Atergd till -50 V, nir
jordférbindelsen genom 13A:21 bryts efter 0,3 ms.

Nir V11 slir Sver alstras en negativ puls dver R53,
vars ldngd bestims av kondensatorn C34 samt mot-
stinden R57, R58 och R59. Pulsen tillférs V16A 6-
ver C35. Som tidigare nimnts i samband med be-
skrivningen av lyspulsgeneratorn, Oppnar detta ror for
varje lyspuls. Pulsen frin R53-R54 formar strypa
V16A oberoende av potentialen pd V16(8). Lyspulsens
nivd beror di inte lingre av gallerforspinningen pid
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Bild 29. Sidvinkelkalibratorns kretsschema

Antennenhelens provullag

V16(7), utan bestims pi 20 km-omrddet av motstin-

Hitomrdde: 20km
CENTRUMEXP i ltige

Sl 12 jordat
SYKAL 1 lage TILL

den R32, R30 och R31 och pd Svriga omrdden av mot-
stdnden R32, R5, R30 och R31 som tillhér lyspulsge-
neratorn. Omkopplingen av motstindskedjan gérs med
reld K8-1, som slir till vid 20 km-omridet. Bi-
ringskalibreringssignalen pd V9(6) dr alltsd stérre pd
20 km-omrddet dn pd de Ovriga omriddena, Tidkon-
stanten for kondensatorn C32 och motstindet R51 4r
sd vald att endast ett svep lyses upp. Kondensatorn
C33 hdller V11A ledande trots den fallande potentia-
len i punkten C32-R51. Motstandet R52 begrinsar
strommen i kontaktanordningen i antennen.
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Bild 30. Sidvinkelkalibratorns kurviormer
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Bild 31. Videoforstirkarens kretsschema
Videoforstarkaren

I videofbrstirkaren sammansitts bildsignalerna frin
mottagaren i SM-enheten, strobmirket och avstinds-
métmirken till en resulterande forstirkt positiv vi-
deosignal. Till intaget 13c kan videosignal frin an-
nan utrustning anslutas, Signalen fran videoforstir-
karen matas till gallret pi bildriret,
tensitetsmoduleras dess tidaxel. Videoftrstirkaren
bestir av forstirkarréren V16B och V15, katodfslja-
ren V12 och likspidnningsiterstillaren V10,

Hirigenom in-

De positiva signalerna motstdndsblandas pd V16(2).
Efter fOrstirkning i V16B matas de nu negativa sig-
nalerna frin anoden 8ver kondensatorn C38 in pd V15
styrgaller. Kretsen Y6, som tillsammans med mot-
stindet R71 utgdr anodbelastningen till V16A, och
kondensatorn C39 ger en fdrbittrad frekvenskarakte-
ristik hos férstirkaren. Dioden V64 klipper bort e-
ventuella positiva efterslingar pd signalerna, innan

dessa matas in pd V15(1). Anodbelastningen pd V15

utgdrs av motstindet R64 och kretsen Y5.
Y5 och kondensatorn C37 har samma uppgift som Y6
och C39, d v s att forbittra férstirkarens frekvens-
karakteristik, [ V15 forstirks signalen och upptrider
fasviind pd anoden V15(5). Genom kondensatorn C36
matas signalen in pd styrgallren i katodfljaren V12,
Over katodbelastningen, som bestir av motstinden
R60 och R61 tas en positiv videosignal ut. Signalen
matas dels genom kopplingskondensatorn C30 till bild-
rérets styrgaller, dels till kopplingspunkten 13A:34
(P5)., Denna #r genom radarstationens kablage for-
bunden med styrgallret i sekundidrindikatorns bildrér.
De positiva signalerna overlagras pd en likspinning
genom dioden V10, potentiometern R43 och motstin-
det R42 mellan -200 V och jord.
mer ljusstyrkan p& bildréret, stills in med potentio-
metern R43 mirkt STYRKA.
finns pa indikatorenhetens undersida.

Forstirkarens ovre grinsfrekvens dr 3,5 MHz vid
3 dB punkterna.

Nivdn, som bestim-

Potentiometerns ratt

—=-13A:13  Video in
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Bild 32,
Vinkelanalysatorn

Vinkelanalysatorn arbetar tillsammans med en elgon-
givare i antennenheten. Den omvandlar antennreflek-
torns rdrelse i horisontalplanet till tvd likspinningar,
Dessa varieras i takt med antennens rorelser och
motsvarar sinus- och cosinusfunktioner av reflektorns
lige i varje Ogonblick, Vinkelanalysatorn utgérs av
en tonfrekvensoscillator, i vilken roret V42 ingdr och
tvd likriktarkopplingar med réren V43 och V44,

Tonfrekvensoscillatorns frekvensbestimmande del lig-
ger i gallerkretsen pid rér V42, Kretsen utgdrs av
spolen Y3 och kondensatorerna C80, C81 samt Y12
i serie med C40, Rorets gallerlicka ir placerad i
gallerkretsens vixelstromsdel och Hr dirfdr avkopp -
lad med kondensatorn C82. Anodbelastningen bestir
av primirlindningen pd transformatorn T2. Trans-
formatorn 4r avstimd med kondensatorerna C83 och
C85. Avstdmningen 4r inte kritisk. Oscillatorns
dterkoppling mellan rérets anod och galler sker med
kondensatorn C84 och motstindet R155,
oscillatorns frekvens #r ca 4 kHz,

Tonfrekvens-
Frekvensen kan

Vinkelanalysatorns kretsschema

justeras dels med kondensatorn C80, miarkt ANALY -
SATORFREKVENS, som dr A4tkomlig pd indikatoren -
dels med Y12.
som kan viljas in med en om -

hetens Oversida, Y12 bestir av fem
fasta kondensatorer,
kopplare. Omkopplaren sitter pd indikatorns under -
sida intill rattarna STYRKA och SKARPA, och man-
dvreras med skruvmejsel, Den tonfrekventa spanning-
en tas ut 6ver tva sekundirlindningar pd transforma-
torn T2. (2A-1A) tas
drivspdnning till elgongivaren i antennenheten ut Gver

kondensatorerna C86-C89, - Spidnningen matas till el -

Frin den undre lindningen

gonens rotor. Frin den Ovre sekundirlindningen pa
transformatorn T2 tas referensspidnning ut till en av

likriktarna.

Elgongivaren #4r 1 princip uppbyggd som en motor.
Den bestir av en rotor med en lindning och en sta-
tor med tre Y-kopplade lindningar med jordad mitt-
punkt,
lektorn och drivs av dess rorelse i horisontalplanet

(se beskrivningen av antennenhetens konstruktion).

Rotorn dr mekaniskt kopplad tiil antennref-

Nidr rotorn matas med tonfrekvent vixelspinning, &-
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Bild 33.

verfdrs denna till statorn genom den induktiva kopp-
lingen. Beroende pd rotorns rorelser kommer de in-
ducerade spinningarnas amplituder och faser att vari-
eras. Mellan den ena fasen och jord tas en spinning
(Y-spinningen) ut och matas till prim#rsidan pd trans-
formatorn T4 i vinkelanalysatorn. Mellan de bida
dvriga faserna tas en annan spinning (X-spdnningen)
ut och matas till primirsidan pa transformatorn T3.
Kopplingen 4r siddan, att X-spinningen 4r 0 V och Y-
spanningen maximal, nir antennreflektorn star i sitt
mittlige, d v s 0°.  Kurviormerna pd transformato -
rernas primirsida vid olika sidvinklar visas pd bild
33.

Vinkelanalysatorns kurviormer

OBS. Kurviormerna Hr upptagna med réren V43 och
V44 borttagna.

som riktfas,

Spinningen pd V42 anod tas

Statorlindningen pd elgonen 4r symmetriskt belastad
med kondensatorerna C90 (3 x 0,1) samt motstinden
R158, R159 och R160.
upp i transformatorn T4 och tvipulslikriktas i dubbel-
dioden V44,
i ett filter, som bestdr av spolen L7 samt kondensa-
torerna C92 och C93. Den f{iltrerade likspinningen
matas till tidaxelgenerator Y genom en av de fyra
potentiometrarna R174-R177. For varje mitomrdde

Y-spinningen transformeras

Efter likriktningen filtreras spinningen
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vdlijs en av potentiometrarna in genom relderna K5,
K6 och K7. DMed potentiometrarna kan inverkan av
den likriktade spinningen pi tidaxelgenerator Y vari-
eras. De #4r reostatkopplade. Ju mindre motstdnd
de har, desto s:Orre blir svephastigheten i svepgene-
ratorn. Potentiometrarna dr mirkta Y-HAST. 20,
80, 160 och 240 km och #dr &tkomliga for justering
pi indikatorenhetens frontpanel, Ingingen pd Y-svep-
generatorn Hdr [Orspind till en viss negativ spdnning,
som fis genom en spinningsdelare i vinkelanalysa-
torn mellan -20 V och jord, bestiende av motstinden
R169, R163 och R161. En krets som bestir av kon-
densatorn C94 och motstindet R163, filtrerar den ne-~
gativa spinningen.
den likriktade men ofiltrerade spinningen fran Y-lik-

I punkten 1B pid spolen L7 kan

riktaren undersikas, Punkten dr ansluten genom mot-
stindet R167 till stift 7 i uttaget PROV pi indikator-
enheten.

X-spénningen transformeras upp i transformatorn T3.
Spédnningen #r stérst, nir antennreflektorn stir i yt-
terldgena. Vid noll-
genomgangen fasforskjuts spinningen 180° (se kurv-
formerna pi bild 33). I likriktarréret V43 likriktas
X-gpinningen och den referensspinning som erhills
fran en sekundirlindning pi transformatorn T2. P&
likriktarens utgdng fis en likspinning, som &ar noll,
nir antennreflektorn stir i lage 0°.

I nolldget dr spinningen noll.

positiv for negativa sidvinklar och negativ for positi-
va sidvinklar, Likspinningen 8ver kondensatorn C97
dr lika med spinningen mellan likriktarrdrets katoder.

Nir antennreflektorn stir i lige 00,, ir vixelspidnning-
en dver primirsidan pd transformatorn T3 noll. En-
dast referensspinningen likriktas di. Eftersom den-
na ir symmetriskt inkopplad Over de bdda likriktarna,
iis dver de balanserade motstinden R164 och R166
justerad med H165 lika stora, men motriktade spin-

ningar. Summszspinningen blir siledes noll.

Fér en positiv sidvinkel pi antennreflektorn adderar
sig elgonspinning och referensspinning pa V43(7).
Den likriktade spinningen pa V43(5) blir d& mera po-
sitiv 4n den pid V43(1).
negativ spanning.

Resultatet blir siledes en

For en negativ sidvinkel pd antennreflektorn fasfor-
skjuts elgonspédnningen 180° och adderar sig d& med
P3 V43(2) subtraheras
de bida spinningarna frdn varandra. Den likriktade
spdnningen pi V43(1) blir di mera positiv 4n den pi
V43(5). Resultatet blir denna ging en positiv likspin-
ning dver de bada katoderna i ror V43.

referensspinningen pad V43(7).

De likriktade spédnningarna tas ut 8ver de balansera-
de motstdnden R164 och R166 med R165, Likspin-
ningen filtreras i en krets, som bestir av spolen L8

Spdnningen &r

Antenn-
vinkel

X-spdnning Y-spdnning
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Bild 34. Elgonspidnningarna

och kondensatorn C97. Fran kondensatorn C97 dr X-
likriktaren symmetriskt kopplad i férhidllande till jord.
Ena sidan av C97 idr emellertid vixelstromsmissigt
jordad over kondensatorn C94, For att kompensera
for detta samt f6r att ta hdnsyn till obalans i trans-
formatorn T3 finns motstindet R165. Motstandet

R165 utprovas for varje enhet.

Ingingskretsarna pd tidaxelgenerator X 4r likspin-
Vinkelana-
lysatorn kompenseras fér detta genom att en negativ
spinning adderas till den likriktade spidnningen, Det-

ningsiterstillda till en negativ spinning.

ta sker genom en spinningsdelare mellan -20 V och
jord, som bestir av motstinden R169, R163 och R161,

Den likriktade spinningen tillfors X-tidaxelgenerato-
rerna V22B och V31A Gver de fyra potentiometrarna
R170-R173, mirkta X-HAST 20, 80, 160 och 240 km.
Av potentiometrarna viljs en in fér varje mitomradde
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Bild 35.

med relderna K5, K6 och K7,
reostatkopplade. Genom att minska deras motstind,
o6kas den likriktade spidnningens inverkan pd tidaxel-
generator X, och svephastigheten Skar.

Potentiometrarna ar

Potentiomet-
rarna ir atkomliga f6r justering pi indikatorenhetens
frontpanel.

For att fi4 riktiga X- och Y-likspinningar miste el-
gonen belastas lika for olika bdringsvinklar,
satorn C91 dndrar den impedans med vilken X-likrik-

Konden-

taren belastar syngonen. Vid tillverkningen justeras
C91 si att ovanstiende villkor uppfylls.

Vinkelanalysatorn och elgongivaren

Tidaxelgenerator Y

Tidaxelgeneratorn alstrar en positiv sdgtandspinning,
som efter f8rstdrkning avlidnkar indikatorenhetens
bildrér i Y-led. Den utgérs av ldsdioden V34A och
Millergeneratorn V45A,

V34(5) 4r hdgohmigt
forbunden med den negativa spinningen frin analysa-
torns Y-sida 6ver K6-1. V34(2) gir &ver V27 till
féruindelsepunkten mellan motstinden R161 och R163.
Spdnningen i denna punkt (ca -3 V) utgbr gallerfor-
spianningen f6r Millergeneratorrdoret V45A.

1 vila d4r dioden V34 &ppen.
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Bild 37. Tidaxelgenerator Y, kurviormer

Tidaxelgenerator Y, kretsschema

Nidr en negativ kurvform frdn V21(6) stryper V34 fis
en negativ kurvform pd V45(2).
av spidnningen Sver motstdndet R162 och av kondensa-
torer och motstind i gallerkretsen till V45A, 1 mit-
ligena 20 och 80 km ingdr kondensatorerna C98 och
C99 i Millerkretsen. Vid 160 och 240 km mitomra-
de parallellkopplas de med kondensatorerna C101 och
C102, Detta sker med reld K6-1 i vinkelanalysatorn.
Den positiva sigtandspinning som dirvid bildas pd
V45(1) gdr 6ver katoditljaren V46B till slutréret V49.
For att forbidttra linjiriteten i dessa ror sker ater-
Millerkondensatorerna €98, C99,

Denna idr bestimd

kopplingen Over
C101 och C102,

Tidaxelforstarkare Y

Tidaxelfdrstirkare Y utgdrs av fasvidndaren V45B,
katodfdijaren V46, likspidnningsiterstillaren V47 och
V48 samt slutréren V49 och V50, I tidaxelférstirka-
ren effektforstirks tidaxelspinningen. Y-avldnkningen
sker med tvAa spolar, som ingir i anodkretsen pd det
mottaktkopplade slutsteget i forstirkaren. Avldnk-
ningsspolarna dr placerade runt bildrorets hals, s
att de motriktade strommarna i dem samverkar till
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Bild 38.

ett gemensamt magnetfilt, som avlinkar elektronstri-
len.

Den positiva sigtandspinningen pi V46(3) matas ge-
nom kondensatorn C108 till styrgallret pi slutréret
V49. Detta dr strypt i vilolige. Dess styrgaller ir
anslutet till -50 V genom motstindet R201 och till
-20 V genom dioden V48B. Dioden ir vind si, att
den leder i riktning mot V49(1), varvid strém flyter
frdn -20 V, genom V48(2-5) och motstindet R201 till
-50 V. Splinningsfallet ver dioden blir mycket mind-
re dn Gver motstdndet. Gallerfdrspinningen pi V49
blir sdledes ungefir -20 V., Rorets katod 4r jordad
genom motstdndet R202. Nir den positiva sigtand-

150 stab 275¢ 278a

Tidaxelférstirkare Y, kretsschema

spidnningen nir rérets styrgaller, &ppnar réret, och
en strom flyter genom anodbelastningen, som bestdr
av en av de tvi Y-avlinkningsspolarna. Strémmen
stiger linjirt med tiden liksom den till réret inkom-
mande spinningspulsen, I spolen alstrar strémmen
ett magnetfilt, styrka #4r proportionell mot
strommen. P4 grund av spolens placering runt indi-
katorns bildror kommer magnetfiltet att avbija elek-
tronstrdlen i réret med en konstant hastighet.

Nir sdgtandspdnningen pd V49(1) upphdr, stryps ro-
ret dter. Anodstrémmen i roret upphtr sdledes plits-
ligt. Vid den snabba strdmindringen orsakar den i
spolen lagrade magnetiska energin ett dimpat elekt-

vars
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Bild 39. Tidaxelférstirkare Y, kurvformer

riskt svingningsfdrlopp. For att minska dess icke
Onskvirda inverkan pd bildrorets elektronstrile dr ett
motstind pd 27 kohm kopplat parallellt med avlink-
ningsspolen. Motstdndet dimpar snabbt ut spolens

Endast en snabb positiv spidnningspuls
Rérets styrgaller aterfors till vilo-

egensvingning.
hinner utbildas.
lige av likspinningsdterstillaren V48A,

Eftersom katodstrommen i1 V49 utgbr summan av
skiirmgaller- och anodstrdm, och endast den senare
medverkar vid avlinkningen i1 avlinkningsspolen Y8,
finns niitet R206, R205, R204 och C111, som neutra-
liserar inverkan av skiirmgallerstrommen i dterkopp-
lingskretsen,

Den positiva sagtandspdnningen pd V49(2) tillférs fas-
vindaren V45B. P4 anoden V45(6) fis en negativ sdg-
tandspinning som gar Over katodfdljaren V46A till
slutréret V50. Fran V50 katod tas en motkopplings-
spinning till gallret V45(7). Roéret V50 4r ledande i
vila. Dess styrgaller dr inkopplat i en spinningsde-
lare mellan +150 V och -20 V, Den firsta grenen av
denna bestdr av motstinden R196 och R198, samt po-
tentiometern RI197.
mittuttag tas en spidnning ut till dioden V48B, som ir
seriekopplad med motstandet R199 till +150 V, Med
potentiometern R197 regleras gallerfdrspanningen och
sdledes bestims rérets anodstrom i vilolige. Kon-

Fran potentiometerns rorliga

densatorn C109 avkopplar eventuella vixelspdnningar
frin spidnningsdelaren. Katoden pd V50 dr jordad
genom motstindet R203. Anodbelastningen till V50
utgbrs av dess avldnkningsspole samt de parallellkopp-
lade motstinden R207 och R208., Motstinden begrin-
sar rdrets anodstrom i vila, Den negativa sigtand-
spidnningen, som kopplas till styrgallret pd V50, or-
sakar en linjir anodstromsminskning i roret och dess
anodbelastning, I spolen alstras di en negativ strom-
puls med samma utseende som spénningspulsen pi ro-
rets styrgaller men utan dennas steg.
ningen alstrar ett linjirt avtagande magnetfdlt, som
dr motriktat det samtidigt ©Skande magnetfiltet frdn

Stromminsk-

Y-avlinkningsspolen i anoden pd rér V49,

Orsaken till att sdgtandspdnningens steg inte finns pa
den i spolen alstrade strémpulsen dr fsljande:

Om en med tiden linjirt dkande strém drivs genom
en avlinkningsspole, vilket fordras vid elektromagne-
tisk avlinkning for att en med tiden linjir axel skall
uppsta, bildas dver spolen en sigtandspinning med ett
steg. Omvint gidller sdledes, att for att driva en
med tiden linjdr strém genom spolen, fordras en sdg-
tandspinning med ett steg., Stegets storlek bestims
dels av sdgtandspinningens lutning d v s avldnknings-
hastigheten, dels av avlinkningsspolens induktans,
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Bild 40.

Tidaxelgenerator X

For avlinkning av indikatorenheternas bildror i X-led
fordras tvd tidaxelspdnningar: en fdr avlinkning &t
vdnster och en for avliankning &t hger. Tidaxelgene-
rator X ldmnar dirfér sigtandspinningar,
positiva eller negativa.

som 4&r
Den negativa sagtandspidnning-
en avbdjer bildrorets elektronstrile &t viinster och

den positiva 4t hoger. Tidaxelgeneratorn bestir av:

V20, V21A, V31B - lisror

VZ21B - katodféljare

V22A - fasvindare

V22B, V31A - Millergenerator

V24, V25, V26, V27, V28, V29 - lisdiod
V23, V30 - kopplingsdiod

Skillnaden i X-tidaxelgeneratorernas arbetssitt i for-
hillande till Y-tidaxelgeneratorn dr att X-likspinningen
byter polaritet, nir antennen passerar 0°,

Vardera X-slutréret har sin Millergenerator benimnd
Xv och Xh med réren V22B respektive V31A,

Analysatorns X-likspinning kopplas éver dioderna V23
och V30 till svepgeneratorerna pd sddant sitt, att nir
X-likspanningen dr negativ, dr V30 &ppen och V31A i
funktion, medan V23 4r spirrad och V22B i vila.
Motsatta forhdllandet rdder nir X-likspinningen A&r
positiv.
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Tidaxelgenerator X, kretsschema

Antag att X-likspanningen 4r negativ. Léasrdéren V21A
och V31B ir strypta i vila. Millerrdret V31A lises
i vila av en fyrdiodkoppling. Spidnningsdelaren R102,
R103 ger anoderna V27 och V29(1-7) en potential pa
-2 V, medan spinningsdelaren R118, R119 ger kato-
derna pa V28 och V29 en potential pd -3,5 V. Po-
tentialen i punkten mellan V27 katod och V28 anod,
som bestims av R161 i serie med R163 och R169, i4r
-2,5 V. Dioderna V27 och V28 4r alltsi Oppna.
negativ X-likspidnning 4r V30 Oppen och dirmed V29
(1, 2) patryckt en negativ spinning. V29 4r df Sppen.
Potentialen pd V31(7) bestims dirmed av den ligohmi-
ga spinningen over R161.
positiv och V30 strypt Svertar spidnningsdelaren R112,
R113 X-likspidnningens roll att oppna V29 i vilolige.

For

Nidr X-likspidnningen &4r

Ndr den positiva kurvformen pd V17(1) hojer katod-
potentialen pi V31(3) och sinker anodpotentialen pd
V21(6) och X-likspidnningen samtidigt dr negativ, fas
en positiv sdgtandspinning pd V31(6). Under dessa
forutsittningar stings dioderna V27, V28 och V29.
Aterkopplingen fridn V31(6) till kondensatorerna C56,
C57, C58 och C59 sker over katodidljaren V33B och
slutroret V37 pd samma sdtt som i Y-tidaxeln.

Millerréret V22B ldses i vila pd motsvarande sitt
som V31A, Kondensatorerna C52, C53, C54 och
C112 ligger direkt mellan anoden och gallret. Den
negativa sidgtandspinningen pd V22(1) gir Sver katod-
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Bild 41.

foljaren V21B till fasvindaren V22A., Den positiva
kurvformen pd V22(6) iterkopplas over katodftljaren
V33A och slutréret V36 till v22(7).

Vid de bdda lingsta mitomridena, 160 och 240 km,
ricker kondensatorerna C56, C&87 samt C52, C53 och
C112 inte till fér att utbilda svepspinningen. De pa-
rallellkopplas di med kondensatorerna C58, C59 res-
pektive C54, C55. Omkopplingen sker med hjilp av

Tidaxelgenerator X, kurviormer

relderna K1-1 och K4-1.

Justering av potentiometrarna X-HAST i vinkelanaly-
satorn gors nir X-sidan 4r i funktion. Potentiomet-
rarna X-JUST 20 och 80 km och X-JUST 160 och 240
km i anoden pd V22B kompenserar for komponenttole-
ranser nir Xv-—sidan dr i funktion. Inkoppling av den
aktuella potentiometern gérs med reli K4-2,
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Bild 42,
Tidaxelforstarkare X

I tidaxelforstirkare X effektforstirks tidaxelspinning-
en. X-avlidnkningen sker med tvd spolar liksom Y-
avlinkningen. Till skillnad frdn denna, dir bida spo-
larna samverkar, sker X-avlinkningen med endast en
spole i taget. Den ena spolen ger avlinkning &t ho-
ger, den andra 4t viinster,

Forstirkaren bestir av likspinningsdterstillare V32,
V34A, V35, katodf6ljare V33 samt slutréren V36 och
VaT.

Med negativ X-likspinning fis en positiv sdgtandspin-
ning pid V31(6). Denna kopplas till styrgallret pi
V33B. Ar X-likspinningen positiv kopplas den lika-
ledes positiva sdgtandspidnningen frian V22(6) till styr-
gallret pd V33A,

Frin katodfdljarnas katoder kopplas de positivgdende
sdgtandspdnningarna &ver kondensatorerna C63 och

' '
KH +27Sa

+ 300stab

Tidaxelforstirkare X, kretsschema

C64 till respektive slutrdrs styrgaller, D v s for
negativ likspdnning arbetar V37, som ger avlinkning
at hoger, och for positiv X-likspidnning erhills av-
linkning 4t vinster av V36,

Slutrdren V36 och V37 4r symmetriskt kopplade som
en mottaktkopplad férstirkare. Rorens anodbelast-
ningar utgdre av de bada X-avlinkningsspolarna Y8.
Anodspinningen kopplas in mellan spolarna. For att
neutralisera inverkan av skdrmgallerstrémmen 1 iter-
kopplingarna frin de bdda slutréren finns tva nit:
Motstinden R131, R133, R135 och kondensatorn C67
till rér V36 samt motstinden R132, R134, R136 och
kondensatorn C110 till rdér V37, Till skillnad mot en
vanlig mottaktkopplad forstirkare arbetar endast ett
ror i taget i denna koppling. Detta beror pd likspin-
ningsdterstillarna V35A och V35B, som idr inkoppla -
de till slutrérens styrgaller. Vilostrommen i dessa
rér balanseras med potentiometern R124., Den sitter
pd indikatorenhetens frontpanel och 4r mirkt X-LAGE,



36 PS-432/A

MATOMRADE 20KM
CENTRUMEXP | ldge FRAN
Arntenn | blring -80°

+125

viiag =
Q)
. +12
+10 [
V3I3A,
@®
= +30
+72 —
\J'.!Eh
@ / L
+12
+90 - = £
¥36g4
)
-12
+300 f_—
v 18y, \
+260
+560
v 364 v 250
® \
+160 [

Bild 43. Tidaxelfdrstirkare X, kurvformer

Likriktarenheten

De likspidnningar som behdvs for indikatorenhetens
drift tas dels fran en inbyggd likriktardel i indikatorn,
dels frdn radarstationens kraftaggregat. Den inbygg-
da likriktarenheten limnar ostabiliserade spinningar
till ur spidnningssynpunkt okinsligare delar i indika-
torn. Frin krafiaggregatet fis de stabiliserade spiin-
ningarna +150 V, +300 V, -200 V och +400 V,

Den inbyggda likriktaren limnar tvi positiva och tvd
negativa forspinningar och dessutom glédspinning till
indikatorns elektronrdr, Likriktaren bestir av tre

separata enheter.

Indikatorenheten skyddas av smdltsdkringar i nittill-
ledningarna till varje likriktare. Dessutom skyddas
forspinningslikriktaren av en sikring pa likspidnnings-
sidan, Likriktarens kretsschema med filterkretsar
fr de stabiliserade spinningarna fran kraftaggregatet
visas pd bild 44,

Den undre likriktarenheten limnar +275 V., Enheten
bestir av den undre delen av transformatorn Y11,
likriktarroren V40 och V41 samt ett filter.

Viixelspinningen pd transformatorns sekundirsida tvi-
pulslikriktas pd wvanligt sitt i réren V40 och V41,
Roren dr tyratroner av typen 2D21,

Motstdnden R145, R146, R153 och R154, som dr an-
slutna mellan likriktarrérens elektroder, minskar po-
tentialdifferensen mellan stiften pd rorens hillare.
Den likriktade spénningen f{filtreras genom drosseln
Y10 och kondensatorn C77. Fran likriktarenheten tas
dven en spidnning pad +150 V ut efter filtret genom
motstdndet R137 och avkopplas med kondensatorn C70,
P3i transformatorns primirsida, som matas med 115V,
tas spinningen 125 V ut genom sparkoppling. Den
anvinds som inspidnning till bildrorets higspinnings-
likriktare, Uttagen +5%, 0%, -5% och -10% anvinds
for att kompensera for Aldring hos hogspidnningslik-
riktaren och {Or vixelspinningens kurviorm.

Den mittre likriktaren, som limnar +400 V, &r upp-
byggd pid samma sitt som likriktaren fér +275 V.

Den Ovre likriktaren lAmnar -20 V och -50 V (nega-
tiva férspinningar). Likriktaren bestir av en sekun-
dirlindning pa transformatorn Y10, likriktarbryggan
Y9 och filterkretsar. Transformatorn har ett uttag,
genom vilket spdnningen kan hdjas 5% for att kompen-
sera for likriktarens 6kade spinningsférluster vid ald-
ring.
5%. Likriktarbryggan tvapulslikriktar spinningen frin

Aven transformatorns primirlindning kan Skas

transformatorn Y10, samtidigt som den tillsammans
med kondensatorerna C72 och CT3 ger en fordubbling
av likspidnningen.

Kondensatorerna verkar tillsammans med kondensatorn
C79 och spolarna L2 och L3 dven som ett glittnings -
filter for den erhdllna likspinningen.

Nir omkopplaren HUVUDSTROMST i héger mandverpa-
nel stills i lige BEREDSKAP fir hela stationen glod-
spinning samt -200 V-likriktaren i kraftaggregatet
anodspdnning. Efter ca 15 sek fir &vriga likriktare
i kraftaggregatet anodspinning genom att ett reli i
likriktaren for -200 V sldr till. En av dessa, 300 A,
sldr till relit K12 i fnav-indikatorns likriktarenhet,
varvid anodspdnningslikriktarna och hogspinningsagg-
regatet fir spinning.
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Bild 44. Fnav-indikatorns likriktarenhet, kretsschema

Eftersom katodstralerdren fir glédspinning Sver K12,
drojer det en stund efter det alla spinningar i indi-
katorerna slagits till innan ndgon bild syns pd katod-
strilerdren.

OBS. Vid avbrott i sikringen pa likspidnningssidan
av {0rspidnningslikriktaren Y9, finns det fort-
farande en viss spinning pi uttaget fér -50 V,

medan uttaget f6r -20 V dr helt spidnningslost.

Indikatorenheten

Indikatorenheten bestir av bildrér med avlinkningsspo-
lar, hégspidnningslikriktare och kontroller f6r justering
av styrka och skirpa pd bildroret. Bildroret dr ett
katodstralerdr av typen B5LO1A,
elektromagnetisk avlinkning. Réret har efteraccelera-
tionsanod. Runt framre delen av bildrdrets hals sit-
De
Spolarna ir

Det dr avsett for

ter de fyra tidigare nimnda avlinkningsspolarna.
4r lindade pd en lamellerad jirnkdrna,
placerade si, att de tvi som #r inkopplade till driv-
roren i X-forstirkaren, avldnkar tidaxeln i horison-
talled, och de tvd som &r anslutna till Y-forstirkaren,

avlidnkar i vertikalled,
larna 2r sinus- och cosinusfunktioner av antennreflek-
torns sidvinkel i varje tidpunkt.
till en resultant, som avldnkar tidaxeln synkront med

Magnetfdlten i X- och Y-spo-
Filten sammansitts
Tidaxelns rorelser ticker

antennreflektorns rorelser.
p4 s& sitt en cirkelsektor med vinkelgrinserna +65°,

Bildroret fir sina driftspinningar frdn en separat hig
spanningslikriktare, en oljefylld burk
mirkt Y4,  HoOgspdnningslikriktaren innehdller
transformator, fem selenlikriktarstaplar och ett antal
kondensatorer, Likriktaren limnar +6 kV och +1,3 kV
spianningar, Den matas med 125 V, 400 Hz frdn pri-
mirsidan pd transformatorn Y11 i likriktardelen,

som finns i
en

Fran en del av hogspinningstransformatorns sekundir-
sida tas en spdnning pd 1,3 kV ut., Den likriktas ge-
nom en selenlikriktarstapel och utjimnas med de tre
kondensatorerna, varefter den ansluts till spidnnings -
delaren R44-R48 och jord, samt till bildrdrets acce-
lerationsanod. R45
SKARPA, tas en variabel spinming ut till bildrdrets
6 kV-spidnningen tas ut dver fyra

Frin potentiometern méirkt

fokuseringsanod.
seriekopplade spinningsfordubblare, som utgdrs av de

fyra likriktarna och kondensatorerna. Hogspinningen



38

PS-432/A

v
NeBL

Styrke 21

= Videasignal

100k

synk
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Bild 45, Indikatorenhetens kretsschema

filtreras av motstdndet R216 och rérkapacitansen samt
ansluts till bildrorets efteraccelerationsanod. Strém-
men genom bildroret d v s ljusstyrkan pd rorets
skdrm bestims av spinningen pd bildrorets styrgaller.
Forspinningen f4s genom spinningsdelaren R42 och
R43 mellan -200 V och jord.
tentiometern R43

Spdnningen tas ut pd po-
genom dioden V10 till bildrdret.
Potentiometern bestimmer forspinningen pi réret och

R271 (strotpot)
50k

siledes dess anodstrom. Den dr mirkt STYRKA och
dr placerad pi indikatorenhetens undersida intill
kontrollen mirkt SKARPA,

Funktionen hos V58 beskrivs under rubriken ''Sidvin-
kelkalibratorn'.

Strobmekanismen

Strobmekanismen Y13 bestdr av potentiometern R271
och ett rikneverk, som visar potentiometerns instill-
ning, samt drivanordningar for dessa.

En motor, vars hastighet och rotationsriktning styrs
fran vinster manéverpanel pi sitt som beskrivits un-
der rubriken ""Hastighetsregulator' i beskrivningen fér
strobenheten,
koppling den tiovarviga strobpotentiometern och rik-

neverket,

driver 6ver en vixel och en friktions-

Utvixlingen mellan motor och last kan
dndras med en faktor 10 med K21, som paverkar en
viaxelspak,
De mekaniska stoppen hos strobpotentiometern mot-

Relit styrs frdn vinster mandverpanel.

svarar instillningen 16 respektive 248 hos riknever-
ket. I serie med strobpotentiometern ligger tvd trim-
potentiometrar R272 och R274, kallade MAX- respek-
tive MIN STROBAVST. Potentiometern R272 4r an-
sluten till -200 V medan R274 4r jordad. Med de
tva trimpotentiometrarna regleras potentialen pa strob-
potentiometerns idnduttag.

Motorn dr sammanbyggd med en tachometergenerator,
som limnar en spanning proportionell mot motorvarv-

5000

MAX N

Strob-
avst,

|
|
|
|
|
-
|
|
|
|
|
|

Bild 46.
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Strobmekanismens kretsschema
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talet till hastighetsregulatorn i strobenheten. Konden-

satorerna C171 och C170 #r stdrningsskydd.

Ovrigt

Tiltvinkelinstrumentet 4r ett vridspoleinstrument, som
dr graderat i vinklar frdn -20° till +10°, Det &r
shuntat av motstindet R210. Instrumentets positiva
sida 4r jordad. Den andra sidan dr férbunden med
stift 8 i stifttaget 13A. Tiltvinkelinstrumentet matas
med spdnning fran héjdgivarpotentiometern V6 i man-
Overboxen, Sammankopplingen visas pd bild 47.

Instrumentets utslag justeras med reostaten R6 i ho-
ger mandverpanel, Den dr mirkt TILT.

Genom att antennsystemets servokretsar och tiltvin-
kelinstrumentet matas med spinning frin samma gi-
vare synkroniseras instrumentets utslag med antenn-
reflektorns rorelser. Tiltvinkelinstrumentet f6rméir
dock endast dterge antennreflektorns hdjdvinkel inom

ett litet omrdde omkring nolliget,

Skalorna pd bildrérets, tiltvinkelinstrumentets och

strobmekanismens rikneverk #r belysta. Belysning-

Servoforst. +20V -20V
yL8-3 0
S T e e e e, L
SA: 21 gA 112
o owans L omacs )
Manoverbox
YL6 -1
Hég_f;r‘_
manoverpanel,
i
|
T T T 22aA S
. - 13A = R
Fnav-
Indikator
Tiltvinkel-
instrument
Bild 47. Tiltvinkelinstrumentets inkoppling

en utgors av skallamporna V54 och V55 for bildroret,
V56 {or tiltvinkelinstrumentet och V71 for rdkmever-
ket. Lamporna V54 och V55 dr seriekopplade med
motstindet R209 och fir spinning (+28 V) frin hoger
mandverpanel.

Héger
manoverpanel

FRAN ° MATN HUVUOSTR -
BEREDSKAP TILL STALLARE
R1 ‘ SKALBEL
100

Fnav-
indikalor

275
100

STROBMEKANISM TILTINSTR PP1

13A 27

Bild 48, Fnav-indikatorns skalbelysning,kretsschema

Skalbelysningen kopplas in nir huvudstrémstillaren pi
héger mandverpanel stills i ligena BEREDSK, TILL
och MATN,
staten R1, mirkt SKALBEL, pa hdger manSverpanel,
Motstandet R209 siinker spinningen pi de tvi lampor,
som belyser indikatorrorets skala. Samma uppgift
fyller motstidndet R275 i strobmekanismen.

Belysningens styrka justeras med reo-

Relderna K1-K11 i fnav-indikatorn anvinds for om-
koppling av radarstationen mellan de fyra mitomrad-
dena 20, 80, 160 och 240 km. Relidspolarna 4r grupp-
vis sammankopplade. Ena #nden pd relispolarna dr
jordade gemensamt.
inkopplade till en omkopplare i vinster manfverpanel.
Den matas med +28 V fran huvudstrdmstillaren i ho-
ger mandverpanel, nir den stir i ligena BEREDSKAP,
TILL eller MATN, Omkopplaren #r mirkt AVST-
VALJARE,

De tre grupperna av relder dr
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Hoger mandverpanel
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Bild 49. Fnav-indikatorns relier, kretsschema
Vid de olika mitomrddena ir foljande relier tillslag- Vidstdende tabell giller endast under forutsittning
na: att strobomkopplaren i vinster mandverpanel stir i
Omride Tillslagna relier lige STROB FRAN. Nir omkopplaren stir i lige
o EXP MATOMR ir relierna K1, K4, K5, K6, K8, K9,
20 km K5, K8, K9 och KI, K4, K K11 och K3 (6ver K10-1) tillslagna oberoende av vil-
80 km K1, K4, K6 Kot L X .
et lige omkopplaren AVSTVALJARE intar.
160 km
240 km K2, K7, K3




Verkningssatt 41

FF-INDIKATORN

Ff-indikatorn (kretsschema sid 71) har liksom fnav-
indikatorn ett s k excentriskt PPI,
dessutom hdgspanningslikriktare for bildrdret, samt
X- och Y-tidaxelfdrstirkare. Enheten dr parallell-
kopplad med motsvarande delar i fnav-indikatorn vad

Den innehdller

betriffar videosignal, lyspuls och matning av slutro-
ren V8, V9, V10 och V11, Fi-indikatorn skiljer sig
frdn fnav-indikatorn genom att den har reglage for
kompensering av olikheter i katodstralerirens meka-
niska dimensioner i de bida indikatorerna, samt pd
olikheter hos slutréren, Dessa reglage utgdrs av
potentiometrarna R12, R13 och R16 i katoderna pi
roren V8, V9 och V10. Potentiometrarna 4r mirkta
X, X, och Y. De dr dtkomliga pi indikatorenhetens
oversida. Vid anvdndning av dessa potentiometrar
dndras utom svephastigheten 4dven svepets startpunkt,
varfor efterjustering méiste géras med potentiometrar-

na X-LAGE och Y-LAGE. Dessa sitter tillsammans
med kontrollerna SKARPA och STYRKA pi enhetens
undersida.

Bildrorets skala #r belyst med tvd skallampor, som
dr inkopplade till +28 V.

Reostaten BELYSNING och det fasta seriemotstdndet
ir i provbinkarna for radarstation PS-432/A placera-
de i kopplingsboxen for kraftintaget. I flygplanen ir
reostaten skild frdn radarstationen och har beteck-
ningen F5-18., Aven motstindet 4r separat placerat

och har dir beteckningen F5-20,

Skdrmgallerspdnningen till slutrdoren dr avkopplad med
motstdndet R27 och kondensatorn C16, Betridffande
verkningssittet hinvisas till beskrivningen av fnav-
indikatorns verkningssitt,

VANSTER MANOVERPANEL

Allméant

Fridn vinster mandverpanel mandvreras radarstatio-
nens SM-enhet, modulator, strobenhet och fnav-indi
kator, Mandverpanelens kretsschema visas pd sid 73.
Eftersom varje kontroll i mandverpanelen mandvrerar
en krets 1 en annan av radarstationens enheter, be-
skrivs kontrollernas verkningssitt i anslutning till de
kretsar, dir de ingdr. I det f5ljande beskrivs dirfdr

varje kontroll separat.
Forstarkningen
Ratten FORSTARKNING ir kopplad till potentiometern

R30, Denna dr ansluten i en spidnningsdelare mellan
-200 V och jord (se manbverpanelens kretsschema

pd sid 73). Frdn potentiometern tas en negativ spin-
ning -6 V till 0 V ut till MF-férstirkaren i SM-enhe-
ten, Spinningen matas till styrgallren p. fOrstdrka-
rens tre forsta ror och varierar deras iUrstirkning.

Nir potentiometern stir i moturs dndlige, fis den
hdgsta negativa spinningen och sidledes den ligsta for-
stirkningen i MF-forstirkaren,

Avstandskalibreringen

Avstindsmitmirkena pa indikatorerna mandvreras med
stromstillaren AVSTKAL TILL, Den startar avstands-

kalibratorn i fnav-indikatorn.

Fnavindikator Vs

vénster mandverpanel T

s6 jsrﬁﬁs FRAN
STROB AVSLOMR,
QEXP MATOMR
L
AVSTKAL,
55 TILL

Bild 50. Avstandskalibreringens mandvrering, krets-

schema
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Nir stromstillaren AVSTKAL stir i frdnlige, fis en
negativ spinning (ca -100 V) i kopplingspunkten mel-
lan motstdnden R35, R37 och R38 i fnav-indikatorn.
Spidnningen tas {rdn en spinningsdelare mellan -200 V
och jord som bestir av motstinden R16 i mandverpa-
nelen och R35 i fnav-indikatorns kalibreringskrets.
Den negativa spinningen matas genom motstinden R37
och R38 till de bdda styrgallren i rér V5 och stryper
réret., Kalibreringskretsarna dr di ur funktion,

Nér stromstdllaren AVSTKAL stills i lige TILL,
kortsluts motstindet R35. I kopplingspunkten mellan
motstinden R35, R37 och R38 fis jordpotential, Den
negativa forspinningen pd gallren i rér V5 forsvinner
och strypningen av roret upphdr, Kalibreringskret-
sarna sitts i funktion. NHr strobomkopplaren stir i
lige EXP, MATOMR fis ingen avstindskalibrering, o-
avsett om omkopplaren AVST.KAL stir i lige TILL
eller FRAN,

(Se for Gvrigt beskrivningen av fnav-indikatorns verk-
ningssitt).,

Sidvinkelkalibreringen

Sidvinkelmitméirkena pd indikatorerna mandvreras med
stromstidllaren SVKAL TILL, Den startar sidvinkel-
kalibratorn i fnav-indikatorn. Oberoende av strém-
stdllarens lige kommer, med STROBOMKOPPLAREN
i nigot av ligena STROB FRAN eller STROB AVST,
OMR, alltid sektorindikeringen pa antennreflektorns
reducerade sidosvep in till sidvinkelkalibratorn, nir
omkopplaren i mandverboxens spakhandtag stdlls i
Med strobomkopplaren i lige EXP, MATOMR,
fas ingen sidvinkelkalibrering,
lige SVKAL gtidr instilld pA.

lige 3.
oberoende av vilket

Nir stromstillaren SVKAL stir i frénlige, idr roret
V1iA i fnav-indikatorn strypt pi grund av att dess
styrgaller dr fSrspidnt med en negativ spinning pd
50 V, medan katoden har jordpotential. Ror VI11A
ingar i sidvinkelkalibratorn, som siledes ir ur funk-
tion.

Nir stromstidllaren SVKAL stills i lige TILL, jordas
kopplingspunkten mellan motstinden R51 och R50 var-
je gang jordning fis i antennenhetens sidvinkelgivare.
Oberoende av liget hos stromstillaren SVKAL f3s,
varje gang sektorgivaren i programgivaren ger en
jordning, dven en jordning av kopplingspunkten mellan
de bdda motstinden 1 fnav-indikatorn, forutsatt att
mandverboxens cmkopplare stir i lige 3.

Ndr jordning fids i kopplingspunkten mellan motstan-
den R51 och R50, faller den negativa forspinningen
pd gallret i rér V11A, Gallret fir jordpotential, och

Fnavindikator
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Sidvinkelkalibreringens mandvrering, krets-
schema

Bild 51.

roret kan leda, varvid sidvinkelkalibratorn sitts i
funktion. Se fér Ovrigt beskrivningen av fnav-indika-
torns verkningssitt.

Avstandsvdljaren

Radarstationen kopplas om f6r olika midtomridden med
omkopplaren AVSTVALJARE., Den har fyra ligen
mirkta 20, 80, 160 och 240 km. Omkopplaren man-
Ovrerar genom relier i fnav-indikatorn styrgenera-
torns pulsfrekvens och alltsd #dven radarstationens
pulsfrekvens, samtidigt
svepldngder bestims {or varje mitomrade.

som tidaxelgeneratorernas

Betrdffande reldernas inkoppling hdnvisas till beskriv-
ningen av fnav-indikatorns verkningssitt.

Nir radarstationens huvudstromstillare pd hdger man-
Overpanel stills i nigot av ligena BEREDSKAP, TILL
eller MATN, kopplas +28 V likspinning in till tre av
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Hoger manadverpanel
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Bild 52.

de rorliga kontaktblecken pd omkopplaren S6 (mirkt
EXP, MATOMR, STROB FRAN) i vinster mantverpa-
nel, Beroende pi vilket lige S6 intar, kopplas spin-
ningen in pa tvi av de rorliga kontaktblecken pi om-
kopplaren S3 (AVSTVALJARE). Med denna omkopp-
lare mandvreras fnav-indikatorns relier. Ena #4nden
pa alla rellispolarna dr jordad. Med omkopplaren S6
i lige EXP,MATOMR, ir, oberoende av liget hos
omkopplaren AVSTVALJARE f6ljande relier tillslag-

na: K5, K8, K9, K1, K4, K6, K10, K11 och K3

KI K& K6 K2 K7 K3

Mandvrering av fnav-indikatorns omréddesrelier, kretsschema

K10 K1

(6ver K10-1).

Med omkopplaren S6 i lige STROB AVSTOMR eller
STROB FRAN kopplas +28 V in pd tvd av avstinds-
valjarens rorliga kontaktbleck. Vilka relier, som i
detta fall slir till, beror pd vilket avstindsomride
som 4r inkopplat. Sambandet mellan omkopplarlige-
na och reldernas till- och franslag framgir av foljan-
de tabell:
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’O_mkopplgrléigei

L o o

Relier i_tilléi_ge | Relder i franlige
20 km K1, K4, K5, K6, | K2, K3, K7, K10|
K8, K9 K11
80 km K1, K4, K6 K2, K3, K5, K7,
K8, K9, K10, K11
160 km samtliga
240 km K2, K7, K3 K1, K4, K5, K6
| K8, K9, Kib, Ki1

Fnav.- indikater

Strobhastighet och snabbforflyttning strob

Strobmirket kan férflyttas utdt och init med tva fas-
ta hastigheter motsvarande ca 40000 och 4000 km/h
samt init med en hastighet reglerbar mellan 350 och
1350 km/h.

Bild 53 visar inkopplingen av hastighetsregulatorn

RAKNERK
Max Strobpot. Min
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Sk 50k Tk
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och snabbférflyttning strob, kretsschema
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mellan mandverpanelen och indikatorn, Omkopplarna
S1-S6 i mandverpanelen styrs med en Spak med tvi
fasta ldgen (1 och 6) och fyra A&terfjidrande ligen
(2, 3, 4 och 5). Spakens inverkan pi omkopplarnas
stdllning framgir av bild 53,

Motorspédnningen bryts av omkopplaren S1, polvinds
av omkopplarna S2 och S3 samt reduceras vid regle-
rad fart av reostaten R33, som piverkas av omkopp-
laren S4. Omkopplaren S6 styr utvixlingsrelit K21,
Motstinden R31 och R32 reducerar spinningen till
motorn (+24 V) samt hindrar att 28 V-spinningen
kortsluts nidr spaken manSvreras. Med omkopplaren
S5 bestims gallerforspinningen hos utvigningsroret
V11A i strobenheten. Nir omkopplaren S5 stir i ut-
ritat ldge ligger -20 V pd V11(2). Ror V11A 4r strypt
och relit K2 tillslaget. Motstinden R65 och R66 ir
da kortslutna och motorn har hdgsta fart, Nir om-
kopplaren S5 stir i sitt andra lige kan spinningen pid

Fnavindikator | |
|
|
|

via
wg
c13 |

| i

NOLLJUST. R28 +
20km JEk

Ces

V11(2) regleras med potentiometern STROBHAST.
MAX och MIN reglerbar hastighet justeras med poten-
tiometrarna R2 och R6, varvid R2 mest paverkar has-
tigheten nir hastighetsreglaget stdr i lige MIN och R6
ilige MAX,

verkningssitt.

Se dven beskrivningen av strobenhetens

Centrumexpanderingen

Med centrumexpanderingen kan tidpunkterna for star-
ten av sindarpulsen och starten av indikatorernas
tidaxlar varieras i fdrhéllande till varandra, Detta
sker i de bada fordréjningsroren V18A och V4A i
fnav-indikatorn., Betriffande centrumexpanderingens
funktion hiinvisas till beskrivningen av fnav-indikatorns
verkningssitt,

- 13an 13a73

S 12430

218120 . Loen
0-JUST
==

80 km
+ LSy

Vansfer
manaverpanel
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R36 | R& R28 R27
22k | 10k 18k 270K

80 160
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| |
| 4 o
AVST.VALL 20

e T8y

MAX.NEGRS
EXP 1M

]
100k
CENTRUMEXP

AG R1 R22 R35
s 71 Elrmsok 18k 18K
—

240km

STROB FRAN \
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e T

EXP.MATOMR

CENTRUM

Bild 54. Centrumexpanderingens mandverkretsar,

kretsschema
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Centrumexpanderingen mandvreras frin vinster man-
Overpanel med ratten mirkt CENTRUMEXP. Ratten
piverkar en potentiometer, som ingir i katodkretsar-
na for de bada ridren V18A och V4A i fnavindikatorn.
Nir ratten miirkt CENTRUMEXP ir intryckt, stidr de
bdda strémstillarna S1 och S2 i lige FRAN (inritat
pd schemat). Centrumexpanderingen 4r di inte in-
kopplad. RoOren V18A och V4A #dr di inkopplade till
fasta katodmotstiand.
mycket liten (ca 1-2 ps; instillbar med potentiome-
tern méirkt 0-JUST pd fnav-indikatorn). Vid byte av
mitomride dndras katodmotstinden pd rér V4A ge-
nom en sektion pd omkopplaren mirkt AVSTVALJARE,
Didrigenom inférs en omkopplingsbar f{Srdrdjning for
att kompensera for olikheter hos de fyra tidaxlarna.
P34 bilden i de bdda indikatorrdren skall tidaxelns
start alltid sammanfalla med sidndarpulsens start pd
de fyra mitomridena. Nir ratten mirkt CENTRUM-
EXP dras ut, piverkas de bdda stromstillarna S1 och
S2, sd att de slar till. Hirigenom kopplas potentio-
metern mirkt CENTRUMEXP in och inverkar pi ba-
da rorens Kkatocdbelastningar,

Fordrdjningen mellan roren dr

Om motstindet i ena
katoden sinks, ©kar det i den andra och tvirt om.
Genom dndring av rérens katodmotstind piverkas ro-
rens fordréjning. Betriffande fdrdrdjningens funktion
hinvisas till beskrivningen av fnav-indikatorns verk-
ningssitt, Med centrumexpanderingen kan sidndarpul-
sens start varieras +10 km till -25 km i férhdllande

till tidaxelns start pd 20 km-omridet,

Pulslingdsomkopplingen

Sindarpulgens lingd bestims av lingden pd hogspin-
ningspulsen frdn modulatorn. Modulatorn ir omkopp-
lingsbar fér tvd pulslingder 0,3 us och 1 pus. Om-
kopplingen sker med reli K3 och dess hjilprelier i
modulatorn,

Strobanhat ¥10(8)

Vidnster manoverpanal

c— STROB FRAN
+28Y 0— / © STROB AVST.OM# |
A0 vaa 29|

CEXP WATOWR, :

-

Fér att kunna forstirka de tvi pulser (ekosignaler)
av olika lingd, som kommer in till mottagaren i SM-
enheten, har radarstationens MF-forstirkare omkopp-
ling f6r tva bandbredder. Omkopplingen sker med ett
reld (K1) i MF-forstiarkaren,
pulslingden och mottagarens bandbredd sker med en

Manovrering av radar-

stromstillare pi vinster mandverpanel, som dr mirkt
UPPLOSN, FIN-GROV. Se kretsschemat fér vinster
mandverpanel pd sid 73,

Nir stromstidllaren stir ilidge FIN, dr stromkretsen
till reli K3 i modulatorn bruten, Reldt 4r fransla-
get. Modulatorn limnar korta pulser, Reld K1 i
MF-forstirkaren dr tillslaget. Dess spole har ena
4nden ansluten till +28 V, medan den andra ir anslu-
ten till jord genom radarstationens kablage och strém-
stillaren UPPLOSN i vinster mandverpanel, Nir re-
lit 4r tillslaget, 4r MF-fdrstirkaren kopplad fér stor
bandbredd.

Nir stromstillaren stdr i lige GROV, dr reldi K3 i
modulatorn tillslaget. Stromkretsen fdr hjidlprelit
K7 i modulatorn 4r sluten frdn +28 V genom relidspo-
len, radarstationens kablage och stromstidllaren UPP-
LOSN i vinster mandverpanel till jord. Nir reld K7
slar till, sluts strdmkretsen till reli K3.
K3 d4r tillslaget, limnar modulatorn linga pulser.
Strimkretsen till reli K1 i SM-enhetens MF-forstir-
kare Hr i detta lige bruten och reldt dr franslaget.
Forstirkaren dr da omkopplad for liten bandbredd,

Nir reld

Strocbomkopplaren

Med strobomkopplaren STROB AVST,OMR | vinster
mandverpanel kopplas strobpulsen till indikatorns vi-
deoftrstirkare. Detta sker med omkopplaren i nigot
av ligena STROB AVST.OMR eller EXP,MATOMR,
Hirvid bryts +28 V, som frin hger mandverpanel
6ver mandverboxen gir in pd tre av strobomkoppla-

L3
. B
Fnavindikator

R78
10k

V162

Bild 556. Strobomkopplaren, kretsschema
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rens roérliga kontaktbleck, Reli K1 i strobenheten
sldr frin ndr dess drivspdnning bryts. Strobpulsen
kopplas hdrigenom over relikontakten till videofér-
stdrkaren. Med strobomkopplaren i lige STROB
FRAN sluts relits drivspanning +28 V och relit slir
till, Hirigenom bryts videofdrstirkarens férbindning
med strobgeneratorn, och nigon strobpuls erhills in-
te.

Betriffande strobomkopplarens inverkan p3 vinster
mandverpanels dvriga funktioner hidnvisas till begkriv-

ningen av dessa samt beskrivningen av strobenheten.

Radar-1O:s avstamning

Radar-LO kan avstimmas manuellt eller automatiskt,
Omkopplingen sker med stromstdllaren mirkt AFR
TILL p& vinster mansverpanel. Den automatiska av-
stimningen ombesdrjs av AFR-kretsarna i SM-enhe-
ten, Niar stromstdllaren mirkt AFR stills i lige
TILL, sluts stromkretsen till reld K1 i AFR-enheten

och den automatiska frekvensregleringen kopplas in.

Nir stromstdllaren stdlls i fradnldge, kopplas AFR-

SM-enhet

-200Y
AFR-enheten » 427

Till rée V7 katod
R29
M R21 P22

i 3,3M

Reflektorspanning

K11 r1  till radarlakalosc,
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27k
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27k

R9 100k
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R20
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216 f

-200V

Bild 56. Radar-LO:s manuella avstimning, kretssche-

ma

kretsarna bort, varefter radar-LO kan avstimmas
manuellt. De manuella avstimningsorganen bestir
av ratten FREKVENS RADAR och skruvmejselkontrol-
len mirkt FREKV RADAR pa vidnster mandverpanel,

De bdda kontrollerna utgbrs av tre potentiometrar.

Ratten FREKVENS RADAR piverkar potentiometernR9,
Kontrollen FREKV RADAR utgdrs av de gangade po-
tentiometrarna R7 och R8. Potentiometrarna ingir i
var sin parallellgren i en spinningsdelare mellan
-200 V och jord,

ridrliga kontakter Hr den tredje potentiometern R9 in-

Mellan de bada potentiometrarnas
kopplad. Frin dess rorliga kontakt tas en negativ
spidnning ut och matas genom AFR-enheten till radar-
LO. Med potentiometrarna R7 och R8 (FREKV RA-
DAR) gbrs en grovinstillning av spinningen medan
fininstidllning gdrs med potentiometern R9 (FREKVENS
RADARY),

Videofilter

I videodelen i SM-enhetens MF-forstirkare ingar ett
filter, som bestir av en differentieringskrets, en RC-
krets med kort tidkonstant.
ur med reldi K2 i MF-{orstirkaren,
ras med stromstillaren FILTER TILL pd viinster
mandverpanel, Nir den stdlls i lige TILL, sluts
stromkretsen fran +28 V i MF-férstirkaren genom

Kretsen kopplas in och
Relit manovre-

radarstationens kablage och stromstilla-
Reliit

reldspolen,
ren FILTER i vinster manOverpanel till jord.
slidr till och kopplar in filtret.

Ndrekodampningen

Med ratten NED (SSF) mandvreras nirekodimparkret-
sarna. Ratten pdverkar potentiometern R10 i viinster
mandverpanel, Potentiometern ingir i en spinnings-
delare, som dessutom utgdrs av motstinden R15 och
R19 mellan -200 V och jord.

viinster mandverpanel pd sid73.

Se kretsschemat for

Frin den rorliga kontakten pd potentiometern R10 tas
en variabel negativ spinning (-95 V till -48 V) ut.
Den matas till styrgallret pd forsta roret i nireko-
dimparenheten och bestimmer dir amplituden och
lingden pi den negativa sigtandpuls, som enheten
limnar. Nir ratten NED stdr i moturs indlige, fis
ingen nirekodimpning.
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PS-432/A

HOGER MANOVERPANEL

Se beskrivning av PS-431/A sid 93-96.
For PS-432/A piller dessutom:

Den stromstillare som sluter primirspinningen 115 V
fas A till hogspidnningslikriktarna i fnav- och ff-indi-
katorerna ir 1ast i lige TILL och ir mirkt PS5-432/A.

Bild 57.

Fnav-indikatorns skallyse

KRAFTAGGREGATET

Se beskrivning av PS-431/A sid 96-101.
For PS-432/A giller dessutom:

Strobenheten

Allméant

Strobenheten sitter i en av kvadranterna i kraftaggre-
gatet. Den har fem skruvmejselinstilida trimpunkter.
Strobenheten har foljande uppgifter:

a. att forse fnav-indikatorn med eft strobmirke.
Med hjilp av strobmekanismens rikneverk, vars
lige dr synkront med strobmirkets och graderat
i kilometer, fis direkt avlisning i kilometer var
strobmiirke: 4r beliget i forhillande till flygpla-
net. Hirigenom kan avstindet till ett mal litt
bestimmas. Med en motordriven potentiometer
kan detta strobmiirke flyttas utit och inidt med
olika hastigheter, och mdjligheten att med strob-
mirket kunna folja mAalet erhills.

+28Y
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ey T ~-—0 - - -—
oger |
manoverpanel
FRAN o MATN HUVUDSTR=
ALLARE
BEREDSKAP TILL STALL
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‘ . !
Unzvs | .
100 100
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STROBMEKANISM TILTINSTR, | PP1
e A e e — —
13A.27
o
b. att dver reglage i vinster mandverpanel reglera
hastigheten hos motorn som driver potentiome-
tern.
c. att forse indikatorn med synkpulser, som kan

styra dess avlinkning pd si sitt att ett omride
kring strobmirket kan expanderas si att det
ticker hela skidrmen.

De ingiende kretsarna fungerar pd foljande sitt (se
blockschemat bild 58):

En synkpuls (81),
over premodulatorn och sdndaren startar en svep-
flipp-flopp (SVEP-FF),
och en utvigningsanordning, som limnar en negativ-

som kommer frian fnav-indikatorn
Denna styr en svepgenerator

giende sdgtandspinning till katoden pa en diod, vars
anodpotential bestims av strobpotentiometern i indi-
katorn (0 till -200 V).
puls, som startar en blockeringsoscillator, som alst-
rar en synkpuls (S2). Denna startar en monostabil
flipp-flopp (EXP., SVEP-FF) med en sveplingd av ca

Nir dioden Oppnar bildas en
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Antanplutning
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Bild 58. Fnav- och ff-indikator, strobenhet, blockschema
150 us. Nir denna atergir till vilokige alstras en ta fart.

puls (S3), som Gver synkblandaren Aterstiller SVEP-
FF till dess vilolige. EXP, SVEP-FF styr enfir-
drojningskrets, som efter 100 ps (15 km) startar en
strobgenerator, som limnar en strobpuls till indika-
torn, Nir strobpotentiometern stir i lige 240 km #4r
sveplingden hog SVEP-FF ca 1700 ps., Nir strobpo-
tentiometern stidr i ett sddant Lige, att ett svep i in-
dikatorn (sveptiden ca 200, 500 och 1100 us) tar slut
innan utvigning hunnit #ga rum, diterstills SVEP-FF
av en negativ puls (S4) frin indikatorn.

Nidr den i blockschemat visade omkopplaren SP stir
i lige TILL, alstrar indikatorn som forut synkpulsen
81 men forblir sedan i Gvrigt i vila, tills synkpulsen
52 irdn strobenheten startar tidaxel- och lyspuls-
flipp-flopparna, Dessa aterstills till sina viloligen
av pulsen 83 Gver styrmultivibratorn. Strobpotentio-
metern i fnav-indikatorn drivs av en motor, som fir
sin spdnning frin viinster man&verpanel Sver ett reli
i strobenheten. Tva driftsfall férekommer:

a. relit dr stindigt tillslaget och motorn har higs-

relit slir till och frin med en takt bestimd av en
hastighetsregulator, som styrs av tvd spinningar.
Den ena spinningen kommer frin ett hastighets-
reglage i mandverpanelen och jimfrs i hastig-
hetsregulatorn med den andra spinningen, som
kommer frdn en generator pid motoraxeln. Nir
dessa spinningar blir lika, slir relit frdn och
motorns varvtal sjunker, varvid relit &ter slir
till och motorvarvet Skar. Motorns medelfart
bestims dirfor av hastighetsreglaget 1 mandver-
panelen.

Strobenhetens kretsschema finns pd sid 63.

Synkblandningen

Kretsen bestir av motstinden R2, R3 och R4, dioden
V12 och kondensatorn C1, Den blandar tre olika pul-
ser pi gallret V2(2). Over sindaren och J3-13 kom-
mer en positiv synkpuls frdn premodulatorn, som i
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sin tur startas av en synkpuls frin synkenheten Y2 i
indikatorn, Strobenheten startas alltsid samtidigt med
att sindarpuls gdr ut. De tvi §vriga pulserna, som
ir negativa 4terstiller strobenheten till vilolige,
Den ena kommer frin V1B och den andra frin indi-
katorn 6ver J3-10. Svep-flipp-floppen V2 kopplas ned
av den negativa puls, som kommer {0rst i tiden,
Vilken puls som kommer forst beror pi instillningen
av strobpotentiometern och pi vilket avstindsomride
som ir inkopplat pd indikatorn, Vid expanderat svep
dterstills strobenheten alltid till vilolige av pulsen
frdn V1B, Dessa forhillanden diskuteras utforligare
senare,

Dioden V12 hindrar den negativa iterstillarpulsen (S4)
fran indikatorn att kortslutas till jord &ver kondensa-
torerna C1 och C12.

Svep-flipp-floppen

I vila dr V2B ledande, eftersom dess gallermotstind
RO gir till katoden. Den férut omtalade positiva synk-
pulsen pd V2(2) alstrar en negativ kurviorm pd V2(1),
som stryper V2B under en tid, som bestims av tid-
konstanten f6r motstdndet R9 och kondensatorn C3,
Denna tid 4r stor i fdrhdllande till férekommande

Atarstiliospuls

c1 I '

0,01 l
c2 RS RE
[y 22k 22k
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Re RS

0A181 150k 22k
M2451-2670

Aterstdilarpus |
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Bild 59. Svep-flipp-flopp, kretsschema
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Bild 60. Svep-flipp-flopp, kurviormer

gveptider, varfor flipp-floppen alltid invidntar nigon av
de nimnda negativa pulserna innan dterging till vilo-
liget sker. Den positiva pulsen pi V2(6) likstréms-
kopplas till V1(7) i svepgeneratorn. Kondensatorn C4
minskar stigtiden pd V1(7), medan kondensatorn C2
har motsatt verkan pd V2(1).

Svepgeneratorn

I svepgeneratorn ingdr bl a
V1A och V5(1-7)-1dsrdr

V3-sdgtandsgenerator
V5(2-5)-1ikspinningsiterstillare
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Ivila dr V1A strypt, medan V5(1-7) 4r &ppen, efter-
som dess anod dver en motstindskedja 4r ansluten
till positiv potential medan dess katodpotential bestdms
av motstdnden R14, R18 och R19., Katodpotentialen,
som #Ar nigra volt negativ, utgér gallerfdrspinning
till Millerrdret V3 och bestimmer den vilostrom,
som flyter i detta ror.
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Bild 61. Svepgenerator, kretsschema

Vid tiden O lyfts katoden V1(8) av den positiva kurv-
formen pd VI1(7) och dirmed #Aven katoden V5(1).
Hirvid stryps V5(1-7) och en positiv kurvform kan
utbildas pd V3(1).
form bestdms visentligen av kondensatorerna C6 och
C26 samt motstinden R69, R68, R17 och R16. Mot-
stdnden R17 och R68 dr metallfilmsmotstdind med po-
sitiv temperaturkoefficient.

Lutningen hos denna sigtandskurv-

De anvinds for att tem-
peraturstabilisera svepgeneratorn. Kopplingskonden-
satorn C5 dr stor i forhdllande till Millerkondensa-
torerna C6 och C26 for att inte inverka pid Miller-
kretsen. Motstdndet R22 kompenserar fér kapacitiv
dverhdrning dver V5(1-7) till gallret pd V3, di denna
storning skulle fdrdrtja svepstarten pd V3(5). Lut-
ningen av den negativa sigtandspidnningen pa V3(5),
som 4r oberoende av pd indikatorn inkopplat avstinds-
omrdde, varieras med potentiometern R16 STROB-
HAST,

1700 ps.
men i V3.

Amplituden 4r ca 200 V fo6r ett svep pad
Med potentiometern R19 justeras vilostrom-
Denna pidverkar itergingstiden hos sig-
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Bild 62. Svepgenerator, kurviormer

tandskurvformen efter fullbordat svep. Kurviormen
pd V3(5) gir Over kondensatorn C5 till dioden V5
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(2-5), som hdller startnivin pa sigtandspinningen ef-
ter C5 pd jordpotential, Motstinden R13 och R15
begriansar strommen i V1A,

Utvdgningen

Utvdgningsanordningen bestir bl a av

V4 - dimpdiod och utvigningsror
V6 - utvigningspulsfdrstdrkare

Ségtandspinningen frin V3 utvigs 6ver dioden V4(1-7)
mot en likspidnning, vars storlek bestims av tre po-
tentiometrar i indikatorn, Dessa #dr: tva trimpoten-
tiometrar MIN och MAX STROBAVST pd indikatorns
frontpanel samt en tiovarvig strobpotentiometer pa
50 kohm (linjir noggrannhet 0, 2%),
visas av ett rdkneverk.

vars instdllning
Denna funktion beskrivs nidr-
mare i samband med beskrivningen av fnav-indikatorns
verkningssitt (rubrik ''Strobmekanismen'). Strabpo-
tentiometerns mittuttag 4r kopplat till V4(7) 6ver mot-
stindet R23 och avkopplad av kondensatorn C7., Nir
den negativa sagtandspinningen pd V4(1) vid tiden t
nitt mittuttagets potential Sppnar dioden V4(1-7).

T4
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Bild 63, Utvdgning, kretsschema
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Bild 64. Utvdgning, kurviormer

Roret V6 dr ledande i vila, eftersom gallermotstin-
det 4r anslutet till rorets katod. Nidr V4(1-7) 6pp-
nar, utbildas den negativa sagtandspinningen Over
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motstindet R23 och nir gallret V6(1) dver kondensa-
torn C8. Hirvid minskas strémmen i roér V6 och
dirmed ocksi i lindningen 1-6 i transformatorn T1,
Denna transformator 4r kopplad s, att spinningen pd
lindningen 2-5 ytterligare minskar strémmen i V6.
Ett regenerativt f6rlopp uppstir, som snabbt stryper
V6. Den negativa sigtandspinningen hiller V6 strypt
tills svepgeneratorn 4terstills, varvid dioden V4(1-7)
Oppnar och bryter Aaterkopplingsslingan till transfor-
matorn T1, Omedelbart efter det V6 strypts, vill
uttaget 5 pd transformatorn svinga positivt, varvid
V6 4dter skulle bli ledande. FOr att hindra detta ut-
dimpas den positiva svingningen av dioden V4(2-5).
Den positiva kurviormen pd V6(5) differentieras av
lindningen 3-4 i transformatorn T2.

Synkpuls for expanderat svep

Blockeringsoscillatorn V7(6-8) d4r strypt i vila genom
den negativa forspinningen, som bestims av motstin-
den R30 och R31, Vid tiden t triggas blockerings-
oscillatorn av den positiva framkanten av pulsen pa
V6(5), i en positiv puls pd V7(8).
Denna puls triggar férutom flipp-floppen V8 dven in-
dikatorns tidaxel- och lyspuls-flipp-floppar, did vins-

vilket resulterar
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Bild 65, Synkpuls f6r expanderat svep, kretsschema

ter mandverpanel dr kopplad for expanderat mitom-
rade,
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Bild 66, Synkpuls f6r expanderat svep, kurviormer

Exp svep-flipp-tfloppen

Rérhalvan V8B dr ledande i vila, eftersom gallermot-
stinden R38 och R37 #dr anslutna till anodpotential.
Flipp-floppen som #r monostabil triggas vid tiden t
av den positiva pulsen pd V7(8). Roret V8B {forblir
strypt under en tid, som bestims av kondensatorn C11
samt motstinden R38 och R37. Denna tid (tl—t) gors
med potentiometern R37 SVEPLANGD EXP MATOM-
RADE storre 4n 133 ps, vilket motsvarar en svep-




54 PS-432/A

lingd av 20 km. Pulsformen pa V8(6) differentieras
av lindningen 3-4 i transformatorn T3.
va kurviormen pd V8(1) stryper V9A under tiden
(tl—t), Kondensatorerna C10 och C25 ir avkopplings-

kondensatorer.

Den negati-
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Bild 67. Exp svep-flipp-flopp, kurviormer
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Bild 68. Exp svep-flipp-flopp, kretsschema

Aterstdllarpulsen

Blockeringsoscillatorn V1(1-3) dr strypt i vila av den
negativa gallerfdrspinningen, som ir bestdmd av mot-
stinden R43 och R44.
sd, att blockeringsoscillatorn startas av den negativa
bakkanten av pulsen pd V8(6), varvid en negativ puls
bildas over C12 vid tiden tl. Denna puls (S3) ater-
stdller flipp-floppen V2 till viloldget Gver kondensato-
rerna C1 och C12, motstdndet R3 i svep-flipp-flopp-

Transformatorn T3 4r kopplad

kretsen samt indikatorn nidr denna 4r kopplad for ex-
panderat mitomrade.
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Bild 69, Aterstillarpuls, kretsschema



Yerkningss&ﬁ 55
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Strobgeneratorn

Strobgeneratorn utgdrs bl a av
V9 - {6rdr8jningsror
V10 - blockeringsoscillator

I vila leder V9A, varvid en strom flyter genom spo-
len L1, Vid tiden t stryps V9A av den negativa pul-
sen frian V8(1) och forblir strypt till tiden ty- Hir-
vid uppstir en ringning i svingningskretsen L1, C13,
C14 och C15, Ringningens f6rsta halvperiod gir ne-
gativt och har lingden T. Resten av ringningen dim-
pas genom diodverkan av V9(7-8). Roret V9B for-
stirker pulsformen pd V9(3). Transformatorn T4
fasvinder och differentierar den forstirkta pulsformen.

Bida rérhalvorna i V10 dr strypta i vila av negativa
gallerforspinningar bestimda av motstinden R49, R50
respektive R56, R57. Den pd T4 sekundirlindning
vid tiden t+T alstrade positiva pulsen triggar blocke-
ringsoscillatorn V10B Over V10A, Den positiva pul-
sen pd V10(8) utgdr strobpulsen,

Den trimbara kondensatorn C13 mirkt FORSKJUTN
trimmas s, att tidsskillnaden mellan synkpulsen vid
tiden t och strobpulsen blir T=100 &S, vilket motsva-
rar en sveplidngd av 15 km. Strobamplituden varie-
ras med potentiometern R54 mirkt AMPL, Strob-
pulsen kopplas bort med reldt K1, nir strobomkopp-
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Bild 71. Strobgenerator, kretsschema
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laren i vinster mandverpanel stir i lige STROB FRAN,
Med omkopplaren i lige EXP MATOMR kopplas strob-
pulsen &ver J3-3 till indikatorns videoftrstirkare.
Filtret R52-C17 skyddar spidnningen 300B fran att
stéras av blockeringsoscillatorn V10B.

Under rubriken ""Synkblandning” talades om tvd nega-
tiva pulser for Aaterstdllande av strobenheten till vi-
loldge., Vilken som kommer till anvindning beror pa
det inbdrdes ticisfdrhillandet och strobenheten,

Nir strobomkKkopplaren i vinster mandverpanel stir i
lige EXP MATCOMR ir relierna K1, K4, K5, K6, K8,
K11 och K3 (6ver K10-1) i indikatorn tillslagna obero-
ende av vilket lige omkopplaren AVSTVALJARE i
mantverpanelen intar (se bild 52 och kretsschemat pa
sid 69), Detta betyder f6r indikatorns del att X- och
Y-avlidnkningarra #4r kopplade f6r 20 km svep, att
styrmultivibratorn V1 dels 4r kopplad pa lingsta av-
stdndsomrade (240 km), dels kan aterstillas pd V1(2)
med en negativ puls (S3) frdn strobenheten dver K10-
2 och slutligen tar lyspulsgeneratorn V3 och pulsge-
neratorn V17 gemensam positiv synkpuls (S2) fran
strobenheten 6ver J3-12, 13E-2, K11-1 och K11-2,

Nir expanderat svep anvinds 4r fSrloppet f6ljande (se
bild 58 och kre:sschemat pd sid 69):

I indikatorn startar multivibratorn V1 synkenheten Y2
dver V4(6). Synkenheten limnar en synkpuls (S1),
som Over premodulatorn och sédndaren triggar strob-
enhetens svepkretsar., Den didrvid bildade sagtands-
spanningen utvdgs vid tiden t mot strobpotentiometer-
spanningen. I utvidgningsbgonblicket alstras en synk-
puls (82), som iriggar indikatorn till ett 20 km svep.
Vid tiden t;=t+150 ps gir en negativ puls (83) frdn
V1B och Aterstiller dels strobenhetens svepkretsar
dels styrmultivibratorn V1 i indikatorn. Vilotillstidn-
det direfter varar tills den sjdlvsvingande styrmulti-
vibratorn V1 &ter slir och forloppet upprepas.

Nar expanderat svep inte anviinds dr forloppet foljan-
de:

Relierna K10 och K11 i indikatorn #dr franslagna.
Fran kretsen Y1 i indikatorn kommer en negativ puls
(84) varje gdng multivibratorn V1 itergir till viloli-
ge. Denna puls nir Sver 13E-3 och J3-10 flipp-flop-
pen V2 i strobenheten. Den negativa pulsen S3 kan
nu inte lingre styra indikatorn, eftersom dioden V63
i indikatorn spirrar dess vig. Nir strobavstindet,
instdllt pd strobpotentiometern, Hr stdrre 4n det av-
stdnd som Hr irkopplat pd indikatorn, kopplas strob-
enheten ned av den negativa pulsen S4 frdn indikatorn,
innan utvigning hinner &4ga rum. For strobavstind
kortare 4n det instillda avstdndet pi indikatorn hin-
ner strobenheten aterstillas av pulsen S3 innan pul-
sen S4 anlinder,

VSAg

VIA,

VSA,

Ve Bg

V8Bg

V10Ag

Y10A o Bq

® ©®

V10Bg

V0B

Bild 72.

~200

+270 +

+70

-80

-80 [~

+300

+40 et

Wl |

-15 w
-6 - —

+580 \

+280
+100

+100 ————— —

-180 ——o

+14

Strobgenerator, kurviormer



Ver

57

kningssdtt

Strobmotorregulatorn

Strobmotorregulatorn (hastighetsregulator) utgérs bl a
av roret V11 (utvdgningsror och likspdnningsforstir-
kare).

En 24 volts likstrémsmotor med permanentmagnetfilt
driver Over en vixel strobpotentiometern och dess

med en faktor 10,
kastas genom polvindning.

Motorns rotationsriktning kan om-
P4 motoraxeln sitter en
tachometergenerator, som Ildimnar en spdnning pro-
portionell mot rotationshastigheten,

Strobmirket kan férilyttas utdt och init med tva fas-
ta hastigheter motsvarande ca 40000 och 4000 km/h

samt init med en hastighet reglerbar mellan 350 och

ridkneverk. Ett reld kan dndra utvixlingsfdrhillandet 1350 km/h.
RAKNERK
Max Strobpot, Min
Fnav, - indikataor Strabavst. 248%m 16km Strobavst.
~ 200V
Sk 50k |3
. . D N -
13E: ¢4 8:72 1IE: S 13E:7
868:9 _ 8A:9 _¢ 8B:18
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R65 R66
— i T
cz3
I
eB: BAITS
2B:14 7818 d ne: g
Yénster maniverpanel
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Y2-STROBHAST.+ SNABBFORFLYTTN, STROB=R1+51,52, S3 S4, S5, S6.
Y2 ritad i lége 1
Omkastare
Spak- | i
Full fart utst lige | 51 |52 |53 | s¢|ss seJ
[ I |
Halv fart utat 4 2 2 2 ! d 1
2 2 2 4 1 1 2
Stopp Raglerad fort inat — A
1 2 1 1 2 2 2
Halv fart inat 3 72 Y y ; 1 2
Full fart Inét 512|111
6 1 1 1 2 2 2
Bild 73. Inkoppling av hastighetsregulatorn mellan manoverpanelen och indikatorn, kretsschema
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Omkopplarna S1-86 i manéverpanelen styrs med en
spak med tvd fasta ligen (1 och 6) och fyra iterfjid-
rande ligen (2, 3, 4 och 5),

Spakens inverkan pd omkopplarnas stillning framgir
av kretsschemat. Motorspidnningen bryts av S1, pol-
vinds av omkopplarna S2 och S3 samt reduceras vid
reglerad fart av reostaten R33, som pdverkas av om-

kopplaren S4. Omkopplaren S6 styr utvidxlingsrelit

Motstidnden R31 och R32 reducerar spidnningen till
motorn samt hindrar 28 V- spinningen attkortslutas
ndr spaken manovreras.

Gallerforspidnningen hos utvigningsréret V11A bestims
av liget pd omkopplaren S5, Med -20 V pa V11(2)
dr V11A strypt, potentialen pid V11(1) hég, varfor
V11B #r ledande och reldt K2 tillslaget. Motstdnden
R65 och R66 dr di kortslutna och motorn har hdgsta
fart. Nir omkopplaren S5 stdr i sitt andra lige kan
sptinningen pi& V11(2) regleras med potentiometern
STROBHAST. Denna spinning jamférs i V11A med
den till katoden V11(3) kopplade tachometerlindning-
ens spidnning. Denna lindning 4r kopplad s, att tkan-
de motorvary vid forflyttning init gor katoden allt
Vid l3gt varvtal pd motorn har for-
spinningen pd V11(2) valts s&, att bdde V11A och
V11B leder, varvid motstinden R65 och R66 dr kort-
Vid ett visst motorvarv formir den negativa

mera negativ.

slutna.
spidnningen pd V11(3) sinka spidnningen pd V11(2) si
Relit K2 slir frdn och
Diarvid minskar den negativa
Relit
sldr alltsd till och frdn oupphdrligt, och motorn fir
en medelfart bestimd av potentiometern STROBHAST,
som sitter i vinster mandverpanel. MAX och MIN
STROBHAST kan justeras med potentiometrarna R2
och R6,
hastighetsreglaget star
mest i lige MAX,
rarna R2 (mdrkt +) och R6 (mirkt -) minskar regle-
ringsomrédet f6r potentiometern STROBHAST s3, att
MIN-hastigheten Okar och MAX-hastigheten minskar.

mycket att V11B stryps.
motorn vill stanna,
spinningen pd V11(3) si att K2 &ter slir till.

varvid R2 mest paverkar hastigheten nir
i lige MIN och R6 piverkar
Vid hogervridning av potentiomet-

Spdnningen pd V11(2) 4r ca -1,5 V och -5 V {6r has-
tigheterna 350 respektive 1350 km/h. Kondensatorn
C20 och motstindet R58 mellan galler och anod i
V11A har integrerande verkan och ger motorn jimna-
re ging.

Kondensatorn C22 minskar tillslagshastigheten hos re-
14t K2 och ddrmed antalet studsar av relikontakterna
vid varje tillslag.

OVRIGT

Se beskrivning P3-431/A sid 101-102.

SKOTSEL OCH VARD

Foreskrifter {6r provning, frimning, tillsyn och dver-
syn finns i SMI och STI S32C samt tillsyns- och 6ver-
synsforeskrifter for spaningsradarstationerna PS-431/A
och PS-432/A.
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