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INLEDNING

Reflexsikte 5/32 4r en utveckling av reflexsikte 4 E. Det kan anvin-
das for skjutning med bade raketer och akan. Siktet dr forsett med

en servoenhet som reglerar avstandsskivan. Denna servoenhet styrs
med manuell avstandsinstidllning f6r att siktet skall berikna den kor-
rekta framforhillningen. Foraren féljer malet med den rérliga sikt-

bilden och vapnen blir automatiskt inriktade framfér mélet i den ritta

skjutriktningen.

Bild 1. Reflexsikte 5/32
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Vid beskjutning av rorliga mal med fasta vapen méiste féljande sikt-

korrektioner infGras:

1. Korrektion for malets relativa hastighet, beroende pa att milet

rOr sig under bantiden.

2. Korrektion for projektilens fallhdjd under inverkan av jordens
dragningskraft, vilken orsakar en sdnkning av projektilbanan
(bansdnkning).

I reflexsikte 5/32 tar man hinsyn till dessa faktorer med hjilp av
sidrskilda korrektdorer. En del av dessa stills in i f6rvig. Andra

instdllningar, t e av avstind, gors under luftstriden f6r hand.

Bild 2. Reflexsikte 5/32



REFLEXSIKTETS HUVUDDELAR

Den fullstidndiga siktesinstallationen bestir av fljande huvuddelar:
1. Sikthuvud.

2. Vridhandtag pi gasspaken - for instillning av avstindet - regle-

ras kontinuerligt av foraren,
3. Bevipningspanel. |
4. Reldforstidrkare.
5. Hojdkorrektor.
6. Ballistikenhet - stédlls in i forvidg med hdnsyn till ammunitionstyp,

7. Elektrisk utrustning bestiende av tva spanningsregulatorer, en

sdkringsbox och en justerbox.

SIKTHUVUDET

Sikthuvudet innehdller tvd optiska system och ett gyrosystem (bild 3).
De optiska systemen alstrar vardera en lysande siktbild p4 reflexgla-
set. Det vinstra optiska systemet har en fast streckplatta belyst av
en lampa genom ett opalglas. Detta opalglas 4r inlagt mellan lampan
och streckplattan for att ljuset fran lampan skall fordelas jimnt Sver
streckplattan. Bilden av denna streckplatta reflekteras mot en fast
spegel i siktets bakre del. Frin denna spegel reflekteras ljuset mot
en lutande spegel i siktets framre del och genom den vinstra linsen

till reflexglaset.

Det hdgra optiska systemet har tvd rorliga streckplattor belysta av
den hogra lampan genom ett opalglas. Bilden av dessa streckplattor

reflekteras av gyrospegeln pi den roterande delen av gyrosystemet.
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Reflexglas

E%ﬁ //
s R
. J %\/ Gemensam
N fast spegel > \\
" S
s Gyrorotor
Q %\ och spegel
A % \ Spinaviddsplatta
0 - /_ s
:, Avstandsplatta
i Vi
D OR

L

Y/

Bild 3. Optiska principen vid flygning pa rakkurs

Den rorliga gyrospegeln reflekterar ljuset till den lutande spegeln och
didrifran gir ljuset genom den hogra linsen till reflexglaset. Genom
att gyrospegeln dr rorlig kommer den hogra siktbilden att vandra pa
reflexglaset nir fpl svinger. Gyrosystemet avpassar siktbildens ut-

slag si att det motsvarar den erforderliga framforhillningen.
Sikthuvudet kan uppdelas i tre huvudenheter, nimligen:

1. Sikthuset

2. Bakre sikthusvigg med gyrosystem och gyromotor

3. Avstiandsservoenheten.
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SIKTHUSET

Frimre sikthusviggen

Sikthusets frimre vigg dr 16stagbar och den nedre delen, sikthus-
locket, kan fillas ner (bild 4). Sikthuslocket bildar ett lampskydd och
har gingjdrn pa den undre kanten. Nir locket dr stidngt griper en cent-
ral fjdderspirr in i en hake, som Ar fastskruvad i sikthusviaggen. Lam-
porna ir entradiga och avsedda for 22 V. De kopplas in pd féljande
sdtt: 1 sikthusviggen sitter tre kontaktband pa en isolerad fiberplatta.
Kontaktbandet i mitten 4r anslutet till elsystemets negativa pol. De tvé
ovriga kontaktbanden Ar anslutna till den positiva polen. Mellan lamp-
hallarna finns en gemensam kontaktring, som dr ansluten till lampor-
nas botten. Nir sikthuslocket stings kommer denna ring att ligga an
mot det negativa kontaktbandet, medan de bada lamphillarna pi mot-

svarande sitt ligger an mot de positiva kontaktbanden.

Spannviddsvred Spdrrplatta

Intag for

Spirr-
fjdder

Fast s
streckplatta och spdnn

vidde-

Kouotakt-
fjlidrar
for lamp-
hillare
Lamphé&llare

Spdrrhake

Bild 4. Framstycket med borttagen torkcell
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Rorliga streckplattorna
De tva rorliga streckplattorna kan vridas fritt i forhillande till var-

andra (bild 5). Den ena streckplattan (spinnviddsplattan) dr etsad

Bild 5. Rorliga streckplattorna

med sex radiella spdr och en mittprick. Den andra streckplattan (av-
standsplattan) 4r pd motsvarande sitt etsad med sex spiralformade
spdr och en mittprick. TvA av sparen pd omse sidor om mittpricken
skidrs av korta cirkelbdgar med mittpricken som medelpunkt. De bada
streckplattorna ligger titt intill varandra och ljuset fran lampan kan
endast passera i de bida monstrens skidrningspunkter. Av bild 6 fram-
gir att dessa far karaktdren av sex ruteressformade figurer pd samma
avstind frian mittpricken. Mellan
’ / < ) denna och den tinkta cirkel som ru-
/ \ #?;& teiressen‘ bilfiar ligger. tvé'punkter
pa var sin sida om mittpricken.

Dessa utgor skidrningspunkterna

Spénavidd Avstind

mellan de radiella spdren pd spinn-
viddsplattan och de korta cirkelbi-
garna pa avstindsplattan. Betraf-
fande deras funktion se under '"Ref-
lexsiktets verkningssitt''. Om en av
Bild 6. Avstands- och streckplattorna vrids i forhdllande

spidnnviddsplat- till den andra kommer radien pi
torna
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ruteresscirkeln att oka eller minska.

Under hela vridningen kommer

de bdda punkterna innanfér ruteresscirkeln att réra sig i en cirkel

kring mittpricken.

Streckplattorna roterar i en cirkuldr infattning i hdgra delen av frim-

re sikthusvidggen (se bilderna 4,7,8
och 9).

En bricka 4r inlagd mellan spdnnvidds-
plattan och infattningen f6r att minska
friktionen. Som framgar av bild 7 4r
plattan omgiven av en kuggkrans, Av-
stindsplattan i sin tur 4r lagrad i en
lagerskal (se dven bild 5 ddr man
skymtar lagerkulorna), som monte-
Ett

segment pa avstindsplattan i vilket

rats i den cirkulidra infattningen,

tolv tdnder dr skurna skjuter ut i 6pp-
ningen pa spannviddsplattans kuggkrans.
Den inbordes vridningen av streckplat-
torna begrinsas till att motsvara den

bortskurna delen av kuggkransen.

Innerkanten av avstindsplattans flins
har en urtagning for en fjdder, formad
som ett "C", Denna dr med ena dnden
fiast i ett hal i flinsen och den andra
ianden skjuter ut genom en slits och 4r
fast vid spdnnviddsplattan. En relativ
rorelse mellan streckplattorna, vilket
slitsen medger, drar samman fjddern
och eliminerar silunda glapp i den till-

hérande mekanismen.

Lismutter

Konisk
reflektor

S
2
-

- -

Gummi-
bricka

Opalglas —
N

~
-
Kullager
.

C-formad —l\\__

fjader

Avstinds-
platta

Spdnn- -
vidds- = w
platta

Friktions-
bricka )
_—

\

Bild 7. Rorliga streck-
plattorna, sprid-
bild
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Avstidndsplattans styrning
Vid sidan av infattningen for de rorliga streckplattorna finns tvd kugg-
hjul, placerade pi en gemensam axel (se bild 8 och 9). Ett av kugg-

hjulen 4r i ingrepp med kuggjggansen pa avstindsplattans flans och det

Héllare for
streckplatta

Lismutter Bussning
Opalglas Q
Huvmutter 3
\ Q Packning
Gummibricka
Gummibricka

Bild 8. Fasta streckplattan, spridbild

andra, ett koniskt kugghjul, drivs av avstindsservoenheten. Genom
att jimfora bild 9 och 11 kan man fa en uppfattning om hur den koniska
kuggvixeln 4r ordnad.
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Reflexglas

Hivarm
for skym-
glas

Gemensam fast
spegel

Andningsror

Maskeringsarm

Maskerings -
- platta

Avstands-
servo———

Koniskt kugghjul

ast Spann-
as vidds~-
streckplatta - platta
Kugg -
Spannvidds- segment

vredets kugg-

hjul Kugghage

Bild 9. Sikteshuvudet med framstycket borttaget
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Spinnviddsplattans styrning
Mitt pd frimre sikthusviiggen sitter ett spannviddsvred (se bild 2, 4
och 10). Spinnviddsvredet fixeras med en mutter pad den avsmalnande

axeln. Vredet halls tryckt mot en rifflad spdrrplatta av en fjad-

Framstycke
Stoppring

Spiannvidds~
vredets axel

Spirrplattor

Sparrfjider

Spinn-
vidds-
vred

Stoppstift

Bild 10. Spinnviddsvredet

rande spdrr pi baksidan av vredet. P4 detta sitt hindras vibrationer
i fpl att rubba instdllningen av spinnviddsvredet. P4 sikthuslocket un-
der vredet sitter en halvcirkelformad skala graderad frin 8 m till

50 m med 3 m intervall,
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Axeln fortsitter genom sikthusviggen och slutar pd insidan i ett kugg-
hjul (se bild 8 och 9). Detta overfor vredets vridning till spidnnvidds-
plattan 6ver en kuggbdge, som &dr fastskruvad vid ett kuggsegment med
tre skruvar. Kuggbdgen ligger i ingrepp med spénnviddsplattan och
ir rorligt fastskruvad vid sikthusviggen med en fldnsskruv. Finjus-
tering av det inbOrdes ldget mellan vredet och spiannviddsplattan kan
utforas sedan man lossat kuggsegmentets tre skruvar, som lper i

uppskurna spir.

Om spiannvidds- och avstindsplattornas mekanismer tas isidr, méaste
de monteras pa ursprungligt sitt annars kommer avstindsmitningen
att bli felaktig. (Detta arbete utfors endast vid reparation och over-

syn vid cv).

Fasta streckplattan

I vinstra delen av frimre sikthusvidggen finns en gingad infattning i
vilken en bussning skruvas fast (bild 8). Den fasta streckplattans hil~
lare skjuts in i denna bussning. I hillaren finns ett stift som passar i
ett spar i bussningen. Eftersom den fasta streckplattan orienteras ge-
nom denna anordning, ir det viktigt att sparet ligger p4 lodlinjen ge-
nom bussningens centrum. Mellan streckplattan och lampan 4r en ki~
pa gingad p& bussningen. I denna kfpa ar opalglaset placerat mellan
gummipackningar. Bussningen fixeras av en packning och en lismutter

pa insidan av sikthusviggen.

Avskirmningsmekanismen

I bild 11 kan man i hdogra delen av siktet se en platta med ett hdl. Den
dr pd bilden placerad framfor den fasta streckplattan. Dess uppgift
4r att avskidrma ringen pd streckplattan si att endast korset blir syn-
ligt pd reflexglaset. Denna platta, den s k maskeringsskdirmen, ma-
ndvreras med maskeringsarmen pa siktets vinstra sida. Ringen av-

skirmas genom att maskeringsarmen lyfts.
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Bild 11. Siktet med bakstycket borttaget

Gemensamma fasta spegeln

Den gemensamma fasta spegeln fistes vid flinsar pa insidan av sikt-
huset. Spegeln trycks mot deséa flinsar av metallband p4 var sida
om spegelns ytterkanter (se bild 9). En skyddande gummipackning
ligger mellan spegeln och metallbanden. Den nedre hogra delen av
spegeln dr bortskuren for att spegeln skall passa till infattningen for

de rorliga streckplattorna.

Over mitten av spegeln ir en skidrm fastsatt tned tva hillare. Dess
uppgift 4r att hindra reflektion av den fasta och rorliga siktbilden

over till den motsatta sidan av reflexglaset.
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Linssystemet

De tva linserna dr monterade bredvid varandra hégst upp i sikthuset.
Vardera linsen fixeras i en linshillare, som &ir utvindigt gingad. Den
ovre delen av sikthuset kring linshillarna dr inviandigt gingad och lins-
hillarna kan silunda hojas eller sinkas. De fixeras av en stoppskruv

pA sidan av sikthuset.

Reflexglaset

Som reflexglas anvinds en parallellglasskiva som fixeras ovanfor sikt-
huset med tva fjdderhallare. Dessa ir forsedda med stift som passar
iurtag i glasets sidor (se bild 1). Reflexglaset vilar pa ett stift med
kullrig skalle, vilket tjdnar som vridningspunkt vid justering av reflex-
glaset. Nedre kanten pa glaset trycks mot stiftet av ett fjiderband.

Vid justering av reflexglaset lossas ldsmuttern vid sidan av fjiderhil-

laren och justerskruven vrids i 6nskad riktning.

Skymglaset

Skymglaset bestir av en firgad glasplatta, placerad framfor reflex-
glaset. Plattan mandvreras med ett hivstingssystem vid sidan av
siktet (se bild 1). Den fixeras med fjidrar som griper in i spir i
plattans sidor. Genom att man lyfter den hdgra fjddern ur sitt spar

kan skymglaset dras 4t sidan.

Registrerkamerans hillare

Kamerahallaren utgors av tvd lodrita konsoler p4 dmse sidor om sikt-
huset (se bild 2). Kameran klammas fast pad dessa konsoler, och dess

placering ovanfor reflexglaset gor att sikten genom detta inte hindras.

Montering

FOr montering av siktet i fpl finns pad undersidan av sikthuset en

gingad bottentapp med bricka och mutter.
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Torksystem

For att speglar och linser i siktet inte skall beldggas med imma 4r sik-
tet utfort sa, att luften torkas innan den kommer in i sikthuset. Luftens
tdthet varieras med hojden och detta fororsakar en viss '"andning" hos
siktet vid flygning pd olika hdjder. Man har diarfor ordnat si, att luften
tvingas gi en viss vig vid denna andning och di fir passera en labyrint
och direfter en torkcell fylld med fuktabsorberande kiselgel. Tillsitts
koboltklorid blir kiselgelen blafirgad i torrt tillstdnd och kallas di dven
bligel. Nir bligelen mittats med fuktighet har fiargen dndrats till ljus-
rod. Genom uppvidrmning kan bligelen regenereras till torrt tillstind

varvid den bld firgen atervinder.

BAKRE SIKTHUSVAGGEN MED GYROSYSTEMET OCH GYROMOTORN
Bakre sikthusvidggen
I bakre sikthus viggen dr tvd hal upptagna; i det stdrre dr gyrosyste-

met inpassat och i det mindre hilet ir den elektriska motorn pid 22 V

Stoppbricka.

Kabel skydd

Kopplingsplint Gyrospegel

Bild 12. Bakstycket
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placerad. Gyroenheten och motorn dr bada fastskruvade pa bakre
sikthusviggen och skjuter ut bakom denna. Képan over motorn dr fist
med fyra skruvar. Vid byte av motorns kolborstar lossar man dessa
skruvar, varefter kdpan kan dras av. Motoraxeln slutar i en drivski-
va, som driver motsvarande skiva pd gyrot med en fjiderspiral. Mo~
torns drivskiva dr mindre #n gyrots och gyrot kommer att fi en ned-

vixlad hastighet pd 2900 r/m - 3300 r/m beroende pi motorvarvtalet.

Fasta spegeln
Den fasta spegeln, som reflekterar bilden av den fasta streckplattan,

ar fiast med lim i en plan infattning pd en rektanguldr spegelplatta.

Spegelplattans fastsidttning
Spegelplattan dr fist vid sikthusviggen med tva fjiderbelastade pinn-

skruvar. Dessa dr diagonalt placerade med fjidrarna pa omse sidor

Kopplingsplint

Spirr-~

fjader

Drivskiva
for motor

KO“a—"% Sparrfjader

@ Spegelplatta Justerskruv Fjider

Bild 13. Bakstycket med fasta spegeln borttagen
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om spegelplattan., FOr att mojliggdra justering dr spegelplattan ror-

ligt fastsatt vid sikthusviggen.

Justering av den fasta spegeln

Den fasta spegeln justeras med tva stidllskruvar. P& dessa sitter sma
tandade sparrhjul med en knopp i centrum. Spirrhjulen dr placerade
pa spegelplattans ena diagonal och plattan vilar p4 dessa knoppar,
vilga fungerar som vridningspunkter. Till andra dnden pd skruvarna
ir anslutna tva spiralfjidrar (synliga i bild 12), som stridcker sig for-
bi motorkdpan, varigenom justeringen kan utforas utan att sikthus-
viggen behdver tas bort. P& undersidan av spegelplattan ligger tva
fjdderspidrrar i kontakt med de tvd spirrhjulen och hindrar att plat-
tans instillning rubbas. Genom att vrida pd skruvarna kan man #nd-

ra spegelplattans lige.

Gyrospegelns stopplét

Stopplaten vilar pa fyra fjdderbelastade pinnskruvar. Vid plotsliga
och hiftiga réorelser hos siktet kommer gyrospegeln att ga emo't stopp-
pliten. Precessionskrafterna som uppstir vid gyrospegelns kontakt
med stopplaten (se nedan under "'Principen for gyrosystemets funk-
tion') medfor att spegeln limnar stoppliten nistan omedelbart, men
den rorliga siktbilden blir suddig for ett dgonblick. Stoppliten skyd-
dar dven gyrosystemet fran att skadas, nir bakre sikthusviggen dar

borttagen vid dversyn.

Elektriska anslutningen

Nedanfor gyrosystemet finns en kopplingsplint med 10 anslutningar
for gyrosystemet och motorn. Plinten stricker sig fram till motorn
och bildar dir en platta med tre missingsband for lampornas anslut-
ning. Vid kanten av sikthusviggen bredvid motorn 4r en isolerad
kopplingsplint monterad. Den uppbir fem kontaktfjidrar av vilka en-

dast de tre i mitten anvinds. Dessa ligger an mot kontaktstift pd in-
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sidan av sikthuset, vilka leder till avstandsskivan. (P4 bild 11 kan
man se dessa tre vertikalt placerade kontaktstift. Pa sikthusets bot-
ten ser man dessutom de tre kontaktfjidrarna, som ansluter lampor-
na.) Fran en 12-polig kabel, som 4r ansluten till sikthusviggen mel-
lan gyrosystemet och motorn, 4r ledningar dragna over fjiderspiralen
och genom ett kabelskydd till kopplingsplinten och plattan. I kabelns

andra #nde sitter ett tolvpoligt skarvdon.

Principen for gyrosystemets funktion
I inledningen omtalades de tva siktkorrektioner som man méiste inféra
vid beskjutning av rorliga mil. Den resulterande framférhallningen
kan f6ljaktligen delas upp i tvd komponenter: vapnen méaste inriktas
dels framfor méalet, dels ovanfor mdilet. Den delen av framférhall-
ningen som beror pd milets rérelse under bantiden motsvarar den
vinkel siktlinjen till milet vrider sig under bantiden. Om man infor
vridningshastigheten hos siktlinjen, kan framférhillningsvinkeln i ma-
lets flygriktning skrivas:

giktlinjens vridningshastighet x bantiden.
Gyrosystemet, som reglerar den rorliga siktbildens utslag pa reflex-
glaset maste foljaktligen ta hinsyn till foljande tre faktorer pa vilka
den totala framférhallningsvinkeln beror:

1. Vridningshastigheten hos siktlinjen till milet
2. Bantiden
3. Bansinkningen

For detta andamaél bestdr gyrosystemet av ett elektromagnetiskt
styrt gyroskop. Ett vanligt gyroskop bestir i princip av en
kropp, en gyrosnurra, som roterar med mycket hogt varvtal. Den ir
vanligen kardanskt upphiingd si att rotationsaxeln dr fritt vridbar.
Gyrosnurran striavar efter att bibehalla sin rotationsaxel i of6randrat

ldge i rymden (jamfor girindikatorn). Om man anbringar en broms-
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kraft pd gyrosnurran, kommer rotationsaxeln emellertid att sla ut i
en riktning som ligger vinkelritt mot belastningsriktningen. Denna

rorelse kallas precession.

I reflexsikte 5/32 ir gyroskopet tvingsstyrt genom att en del av gyro-
snurran roterar i ett elektromagnetiskt falt. Gyrosnurran i reflex-
siktet bestar forutom av spegeln och axeln av en elektriskt ledande
men omagnetisk kalott. Magnetfaltet 4stadkommes av tva elektromag-
neter mellan vilka kalotten roterar. Nir en ledare ror sig i ett mag-
netiskt filt, uppstir genom induktion en strom i ledaren. Kalotten
kan sidgas bestd av en mingd ledare lagda titt intill varandra. Dessa
kommer under rotationen att skiras av magnetfdltets induktionslinjer,
varfér de blir utsatta for elektromotoriska krafter. Det omride pa
kalotten som for Sgonblicket befinner sig mellan magneternas polytor
kommer att tjinstgbra som stromkilla, medan den 6vriga delen av
kalotten tjdnstgbr som yttre ledare. Siledes uppstir stromvirvlar,
som ir starkare ju kraftigare magnetflodet dr (fler induktionslinjer
per cm2) och ju hogre rotationshastigheten dr (fler induktionslinjer
skirs av ledarna per sekund). Strémmarnas riktning dr sidan, att
de verkar bromsande pa kalotten. Precessionskrafterna som da upp-
stir medfor att kalotten vill stilla in sig i ett jimviktslige i magnet-
fdltets centrum. Om man anbringar ett vridbart magnetfdlt kommer
kalotten att vilja folja fdltets centrum, men kalottens rotationsaxel
kommer att ""ligga efter' en vinkel, som 4r en funktion av filtets

vridningshastighet och fdltstyrka.

1 avstindsskivan erhills en stromstyrka som ir proportionell mot
bantiden, och ddrmed erhidlls dven ett matt pa avstdndet, (For de
korrektioner som erfordras se nedan under rubrikerna "Hgjdkorrek-
toren" och "Ballistikenheten'.) Strommen leds till elektromagneter-
na, som alstrar ett magnetiskt fialt vars faltstyrka siledes dr propor-
tionell mot bantiden. De bida elektromagneternas vridningshastighet

relativt gyroskopet ir ju densamma som fpl svingningshastighet, nir
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foraren féljer malet. Det innebédr att fdltets vridningshastig-
het 4r densamma som vridningshastigheten hos sikt-

linjen till méalet.

For att mojliggdéra en korrektion for bansinkning maste det vara mgj-
ligt att flytta den rorliga siktbilden i vertikalplanet. Detta uppnis ge-
nom tva extra elektromagneter, placerade vertikalt. De dr seriekopp-
lade och motlindade. 1 avstindsskivan erhalls ytterligare en strom,
som efter korrektioner enligt ovan dr proportionell mot bans#inkning-
en. Nir strommen passerar genom dessa vertikala elektromagneter
kommer det totala magnetfdltet att forstirkas i den ena magneten men
minskas i samma grad i den andra. Magnetfiltets resultant blir dar-
for oforindrad till storlek, medan liget har dndrats. Resultatet blir

endast en forskjutning av jimviktslidget for kalotten.

Gyroskopet med tillbehér

Det roterande systemet utgdrs av féljande enheter: gyrospegel,
spegelhallare, rotornav, kardanknut, axel och kalott (se bild 14, dir
kardanknuten dr borttagen). Gyrospegeln dr placerad i en urtagning
i spegelhdllaren, For fixering av spegeln finns i dess kant tre avfas-
ningar och over dessa dr motsvarande nabbar i kanten av spegelhil-
laren vikta. Under varje nabb sit-

ter ett tunt gummiband som inpres-

Spegelfiate Kardanlager

Balanser -
Oron

sats innan nabben vikts Gver spegel-
kanten. Rotornavet dr fastgingat i
spegelhillaren och axeln dr fist pa
navet med en skruv frin insidan av
navet. Axelns andra inde Ar invdn-
digt gingad och kalotten dr fist med
en ldttmetallskruv. Runt kanten av
rotornavet sitter 18 lika balanser-

oron. Varje ora har ett litet hal s

Bild 14. Kalott och rotor

att man kan sticka in ett lampligt
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verktyg och binda Orat framét eller bakat for att justera den dyna-

miska balansen,

ciellt balanseringsinstrument. )

Kardanlager

>
“Rotornayv

Rotorkoppling
—Fistskruv for rotor

Balansfjader

Bild 15.

Kardanknuten

Inre avstands- och
\ temperaturspolar

Rotor

Kalott

Drivskiva

=t Packningar

Bild 16. Gyrorotorn och

inre polerna

(Sadan balansering kan dock endast utféras i spe-

For att mojliggdra utslag at alla
hall ir gyroskopet upphingt i en
kardanknut, bestiende av en romb-
formad kardanldnk med tva par
vridningspunkter i rombens fyra
horn (se bild 15), Paret vid den
lingre diagonalens #indpunkter
uppbirs av lager infistade i rotor-
navet, medan paret vid den kor-
tare diagonalens #ndpunkter upp-
birs av lager fistade pa gyrots
drivskiva, som loper ldtt i en la-
gerskal. Denna utgor en del av en
cirkuldr platta, fastskruvad vid
den flans som bildar gyrohusets

lock.

Gyroskopet drivs silunda pd f51-
jande sitt (jamifor bild 16 och 17,
i bild 17 dr bade gyrospegeln och
den fasta spegeln borttagna):
Fjdderspiralen frin motorn dri-
ver gyrots drivskiva som i sin
tur driver kardanldnken med
den korta diagonalen som hidv-
stingsarm. Linken #r lagrad
i gyrots drivskiva och kan sé-

ledes vrida sig kring den korta
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Drivspiral

Drivskiva
Drivskiva for motor
for gyro

Bild 17. Drivanordning for gyrot

diagonalen. Lidnken driver gyroskopet dver den lingre axeln, och
lagren i dess dndpunkter tilliter en vridning kring denna. P3A detta
sitt drivs gyroskopet av motorn, men dess axel kan avvika i vilken
riktning som helst relativt drivskivans axel, vilken dr systemets

fasta axel.

I den lianga axeln pd kardanlinken finns en smal skira i vilken en tunn
fjdder av fosforbrons, kallad balansfjidern, ar fist med aralditlim.
Nir gyroskopet snedstdlls, utovar denna fjdder ett 14tt tryck pa rotor-
navet med en impuls per varv. Teorin fo6r denna balansfjider 4r allt-
for komplicerad for att medtas har. Man kan siga att dess uppgift ar
att under inverkan av precessionskrafterna styra gyroskopets ater-

ging si att denna sker lings en rit linje.

Elektromagnetiska systemet

Som tidigare framgatt alstras det magnetiska fdltet av elektromagne-
ter. Dessa utgdrs av spolar med jarnkdrnor. De idr beldgna dels

innanfér kalotten, dels utanfor den, Av de yttre spolarna ir fyra
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placerade p4 cylindriska jarnkir-

Astmut. nor, som ir beligna parvis verti-

spolar

kalt och horisontalt i gyrohusets
botten (se bild 18). De vertikala
spolarna, bansinkningsspolarna,

Elevations- ey korrigerar for bansinkningen.

il
ngs. F o

P4 samma spolhillare dr tv3 ele~

vationsspolar lindade. Dessa an-
vinds for ndrvarande endast vid
Bild 18. Gyrohuset med spolar raketskjutning och dr dven di inte
alltid inkopplade. De tva horison-
tala spolarna, asimutspolarna, anvinds aldrig for nirvarande utan
fungerar endast som ledare for magnetflodet. De fyra jirnkdrnorna
dr fidsta vid en omagnetisk platta, som ar fastskruvad i gyrohusets
botten (se bild 20). Under varje jirnkirna sitter i gyrohuset en
gingad bussning. Dessa bussningar #r vridbara, och genom att reg-
lera luftgapet mellan dem och jarnkidrnorna kan man reglera flodet
over varje inte och yttre polpar. (Se bild 21, som visar de fyra in-
re polskorna.) Bussningarna ir l4sta med fyra missingsskruvar
som Ar dtkomliga utifran. Jarn-,
kidrnornas dndytor dr aviasade sa
att de ligger utanfér den sfiar som
kalotten beskriver vid sin vandring
over dem. Omkring dessa fyra spo-
lar 4r ytterligare en spole lindad pa
en jirnkirna (se bild 19). Den ut-
gor den ena av de tva elektromagne-
ter som alstrar det huvudfléde i vil-

ket kalotten roterar; elektromagne-

terna bendmns yttre och inre av-

stdndsspolen. Den inre avstinds-
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Gyrohus Yttre poler Spolstomme

. N Yttre avstands-
och temperatur-
spolar

Bild 20. Gyrohuset, spridbild

spolen (se bild 21) dr lindad pi en jarnkdrna. Denna utgdr en del av
den flins som bildar gyrohusets lock. .(Se dven bild 16, dir flinsen
ligger vinkelriatt mot bildplanet.) Av bild 21 framgéar att jarnkidrnan
ir utformad med fyra polskor, vilka har samma effekt pa kalotten
som fyra atskilda poler. Kalottens axel gir genom ett koniskt hal i
centrum av jdrnkidrnan; koniciteten medfdr att axeln kan réra sig
fritt nar kalotten slar ut. De fyra polskorna och kanten p4 avstinds-

spolen dr dven rundade si att de ligger innanfor kalottens sfar.

wy Packningar

avstinds-
och tempe-
raturspolar Inre poler

Bild 21. Inre avstinds- och temperaturspolarna
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Temperaturkompensationen

Det har tidigare framgitt att avstindsskivan sinder ut en strom i av-
stdndslindningarna, som #ir proportionell mot bantiden. Denna pro-
portionalitet giller under forutsittning att motstidndet i avstindslind-
ningarna ir konstant. Nu varierar emellertid det ohmska lednings-
motstindet med temperaturen, varfor strommen i avstinds- och ban-
siankningskretsarna méiste temperaturkompenseras. Det temperatur-
kdnnande organet dr en spole som lindats 6ver avstdndsspolarna;
dessa ir ju seriekopplade, varfor yttre och inre temperaturspolen
kan betraktas som en spole. Temperaturspolen kopplas till en span-
ningsregulator, som modifierar strommen i avstinds- och bansink-

ningskretsarna nir temperaturen fndras.

AVSTANDSSERVOENHETEN

I inledningen omtalades att avstindsskivan i reflexsikte 5/32 regleras
pa servoteknisk vig genom en avstindsservoenhet. Denna servoenhet

ir i sin tur fjirrmandvrerad manuellt med vridhandtaget pad gasspaken.

FOr att servoenhetens funktion ldttare skall kunna forstis beskrivs
forst nigra servotekniska grundbegrepp:

Vid all fjirrmanovrering méste i princip f6ljande organ finnas: ett
impulsgivande och ett impulsmottagande organ. Ett enkelt

exempel visas i bild 22. A 4r en seriekopplad ackumulator; genom

o)

v
= o'y
A +
= M Filtlindning

Bild 22.
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omkastaren S kan motorn M fis att rotera i bdda riktningarna. S ir
det givande organet och M det mottagande, En férbittrad motorkon-
troll erhalls genom att omkastaren S byts ut mot en potentiometer,
bild 23. Med potentiometern P kan motorns hastighet kontinuerligt

regleras fran noll till max i bdda riktningarna; man har erhillit en

Bild 23.

hastighetsservo. Men fjirrmandvrering innebir ofta det onske-
mélet att det impulsgivande organets lige, position, skall kopieras hos
det mottagande organet, dvs man striavar efter en positionsservo.
Den beskrivna hastighetsservon kan utvecklas till en positionsservo

genom att man infor tvd parallellkopplade potentiometrar, se bild 24,

Bild 24.

De bada potentiometrarna benimns givare och jaimférare.
Motoraxeln reglerar instdllningen av jimforarens potentiometerarm
genom en kuggvixel K. Nir potentiometerarmarna hos givaren och
jimfdraren intar samma lige, 4r spanningen Sver motorn noll (sym-

metri), varfor motorn stir stilla. Vrids nu givarens arm exem-
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pelvis {ill det l4ge som anges streckat i bild 24, kommer en strém att
flyta genom motorn. Strommen viljer alltid minsta motstindets vig,
som i detta fall blir fran plus 6ver jimfdrarens kontaktskena och till-
baka till minus Sver givarens kontaktskena, Motorn bdrjar rotera och
vrider jimforarens arm; kuggvixeln dr si ordnad, att jimfora-
rens arm vrids mot det lige som intas av givarens arm. S3 sméning-
om kommer foljaktligen givaren och jimforaren ater att bida inta sam-
ma lige, varvid spinningen over motorn ater blir noll och den upphor
att rotera. Den strom som vid snedstdllning av givaren erhills genom
motorn kallas felsignal. Den ger ju signal om, att givarens och
jaimforarens ldgen inte stimmer 6verens. Motorn kallas dven det
verkstillande organet, eftersom den verkstiller den erforder-

liga korrektionen av jimforarens ldge.

Nir avstindsservoenheten i reflexsikte 5/32 mandvreras, motsvaras
systemet i princip av det som beskrivits i bild 24. Givarpotentiome-
tern ligger i vridhandtaget p4 gasspaken, jimforarpotentiometern och
motorn 4r monterade i servohuset pd siktets vdnstra sida. Givaren
och jimforaren dr bida linjdra potentiometrar, dvs spinningsdelning-

en i dem idr nidra proportionell mot vrideingsvinkeln.

Servoenhetens montering visas i bild 25. Motorn dr placerad till
vinster pd bilden. Motoraxeln slutar i en snedskuren kuggvixel, vars
axel bildar rit vinkel med motoraxeln. Kuggvixelns axel dr lagrad i
den vianstra dnden och slutar i den hogra med en tandkoppling. Axial-
glappet justeras med en skruv som ligger an mot lagerhillaren. Skru-
ven ir atkomlig utifrdn, om man lossar en liten cirkuldr idndplatta som

ar fastskruvad i servohuset.

Mot tandkopplingen ligger en gaffelliknande fjiderhillare med tre ar-
mar. Den fungerar som overbelastningsskydd ndr de roterande delar-
na hindras av mekaniska stopp, genom att armarna di slirar Over tin-

derna. Fjdderhdllaren dr fist vid en axel, som over en snidckvixel
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Bild 25. Servoenheten

leder motorns rorelse till en dverforingsaxel. Denna uppbir de ro-
terande delarna av avstindsskivan och de bada jamforarpotentiomet-
rarna. Dessa dr utformade som tva halvcirklar med gemensam po-
tentiometerarm. Nir armens instdllning skall justeras lossar man

pa locket pa servohuset samt den avstindsskala som #r fastsatt pa

sniackaxeln.

Avstindsskalan 4r utformad som en kamskiva graderad fran 2 till 7,
vilket representerar avstinden mellan 200 m och 700 m. Den kan
iakttas genom ett fonster i locket. Kammarna reglerar tvi grupper
kontaktfjaidrar, en vertikal och en horisontal grupp. Dessa kontakt-
fjadrar bryter strommen till motorn vid skalans undre och 6vre

grans; ytterligare rotation hindras av mekaniska stopp.

Strommen till servosystemet och de bida grupperna kontaktfjadrar
leds genom en tolvledarkabel, dir endast tio kablar behdver utnyttjas,

Det bakre partiet av servohuset omsluter avstindsskivan (se bild 26).
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Bild 26. Servoenheten

Denna bestir av tvi potentiometerhalvor, som vardera ansluts till av-
stinds- och bansinkningsspolarna. 1 sikthuget innanfér avstindsskivan
sitter kontaktbleck, som overfér strémimpulserna till gyrosystemet

over den lodrita kopplingsplint som visas i bild 11,

VRIDHANDTAGET PA GASSPAKEN

1 vridhandtaget ligger givarpotentiometern dir motstindslindningens

dndpunkter samt potentiometerarmen Ar anslutna till en treledarkabel.

BEVAPNINGSPANELEN

PAa bevipningspanelen finns en stromstidllare for till- och frinslag av
buvudspinning till bevipningsinstallationen. Med strémstillaren VAL-
JARE stiller man in de olika vapenalternativen: AKAN LUFT, AKAN
MARK, RAKETER ROBOT, BOMBER DYK och BOMBER PLAN.

Siktbildernas ljusstyrka stills in med potentiometern SIKTESBELYS-
NING.
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Med strémstillaren FAST - GYRO - FAST+GYRO, ldngst till hdger pa
bevipningspanelen, viljs fast eller rorlig siktbild eller bada tillsam-

mans,

RELAFORSTARKAREN

Forstdrkarenheten innehdller tre hégkinsliga relder; ett styrreld,
som reglerar tva foljerelder. Styrrelidt har ett 16stagbart lock for
att kontaktinstdllningen skall kunna justeras. Relderna och tillho-
rande detaljer dr monterade pi
en cirkulidr fédstplatta (bild 27).
De tvi foljerelierna Ar monte-
rade innanfGr ett stativ, och en
metallskdrm hindrar magnetis-
ka storningar mellan styrrelat
och foljerelderna, Styrrelit
ir med fjddrar fist vid stativet.
For att férhindra gnistbildning
over relikontakterna Ar mot-
stind och kondensatorer in-

kopplade. Dessa uppbidrs av

plattor som #Adr isolerade frin

stativet,

Pa fistplattan 4r en torkcell

fastskruvad. Den #r tillver- Bild 27. Relﬁ.f'c;rst‘eirkaren
kad av ett material som sldp-

per igenom luft och innehiller en cellofanbehillare med kristaller av
kiselgel. PA torkcellens #ndyta finns eft inspektionsfonster som man

miste lossa vid byte av kiselgel.
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RELAFORSTARKARENS VERKNINGSSATT

Bild 24 visar en mycket forenklad bild av servoenheten och vridhand-
tagets givare. Felsignalen dr oftast av ringa storleksordning och den
formar sdledes inte att direkt driva servomotorn, utan i kretsen
méiste en forstirkare inkopplas. Bild 28 visar ett principschema dver
servoenheten och forstirkaren., Det dr ldmpligt att studera schemat

parallellt med den foljande framstdllningen.

YRIDHANDTAG

=

o

Bild 28. Principschema f6r servoenheten och férstirkaren

Forst skall limnas en kort beskrivning over nigra av de ingdende en-
heterna. Styrrelit utgdrs av en spole Cl’ som paverkar en reldtunga
mot tva fasta kontakter. Reldtungan dr ansluten till minus. De bada
fagta kontakterna Ar kopplade till var sin spole i foljerelderna, ]E‘1 och
Fo. Av schemat framgir hur de bada foljereldernas spolar ansluts till
plus tillsammans med tvd av de fasta kontakterna i féljerelderna. De
tvd andra kontakterna dr anslutna till minus. ¥oljereldernas tungor
iar anslutna till servomotorn; nir féljerelderna inte dr tillslagna,

vilar dessa tungor fjiderbelastade mot minuskontakterna. Over mo-
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torn ansluts dessutom spolen C2 over motstandet pd 4,7 k. Spolen C2

ar lindad over styrrelits spole Cl'

Styrreldts reldspole C1 4r inkopplad mellan givarens och jimférarens
potentiometerarm. TFelsignalen uppstir som forut omtalats mellan
dessa armar, nir givarens arm snedstdlls. Nu gar emellertid felsig-
nalen inte genom motorn utan endast genom styrreldts reldspole C1
som darfor kallas felspolen. Det har tidigare framgatt att felsig-
nalens riktning beror pi hur givaren snedstills i férhillande till jam-
foraren. Strommen i felspolen kan vara riktad antingen &t hoger eller
vinster pd schemat. Felspolens lindningsriktning antas vara sidan,
att ndr strommen flyter 4t hdger det erhillna kraftfiltet dven dr
riktat 4t hdger. Om givaren vrids medurs, finner strommen det
minsta totala motstindet genom att gd foljande vig:

frén plus,

genom den 6vre delen av givarens motstindslindning,

Over givarens arm,

genom felspolen C1

till jdimférarens arm,

genom nedre delen av jimforarens motstindslindning,

till minus.

Styrrelidts reldtunga kommer att attraheras till den hégra kontakten
och en strom kommer att flyta genom den hdgra foljespolen F.
Hirvid slir dess reldtunga over till pluskontakten och servomotorn fir
en stromimpuls, som gir foljande vig:

frén plus,

over det hogra foljereldts reldtunga,

genom den Ovre ledningen till motorn,

ddrifran genom den undre ledningen till det vinstra foljereldts

reldtunga, som vilar mot minuskontakten.
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Servomotorn vrider jimforarens arm dver kuggviixeln tills jimféraren
intar samma lidge som givaren och felsignalen blir utjimnad. Nu skul-
le emellertid motorns tréghet medféra, att jimforaren vreds forbi det
efterstrivade balansliget, varfor en felsignal i motsatt rikining skulle
uppstd. Systemet ékulle réka i svingning, innan balansliget si sméi-
ningom uppndddes. For att motverka denna tendens diren s k ater-
kopplingskrets ansluten 6ver motorn. I kretsen inkopplas, som
forut nimnts, motstindet pa 4,7 k. Spolen C2 som ir lindad over fel-
spolen har sidan lindningsriktning, att dess kraftfdlt motverkar fel-
spolens. Allteftersom servomotorn vrider jimforaren mot balans-
ldget, blir felsignalen allt svagare, varfor kraftfdltet frin felspolen
blir allt svagare. Men aterkopplingsfidltet 4r av konstant styrka och
sd sminingom kommer detta att overviga felspolens f3lt. Styrrelits
reldtunga kommer att sli dver till den vdnstra kontakten och motorn
bromsas nu genom en stromimpuls i motsatt riktning. Strommen
kommer att gi foljande vig genom motorn:

frén plus,

over det vinstra foljereldts relidtunga,

till motorn,

dirifrin genom den 6vre ledningen till det hogra foljerelits reld-
tunga, som nu ligger mot minuskontakten.

Men samtidigt med att strommen omkastas i motorn miste den ocksa
byta riktning i dterkopplingskretsen. Foljaktligen kommer aterkopp-
lings faltet att byta riktning och for ett 6gonblick vara riktat it ho-
ger, varvid styrrelidts reldtunga attraheras tillbaka till den hogra
kontakten. Strommen genom motorn omkastas pi nytt, men samtidigt
dven aterkopplingsstrommen. S4 sméaningom blir felsignalen utjimnad.
Styrreldts relitunga kommer att vibrera mellan de fasta kontakterna
och frin servomotorn 6verfors en knappt mirkbar vibration till jaim-~

forarens arm. Nir en felsignal uppstir, snedstills den vibrerande
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reldtungan mot nigon av de tva fasta kontakterna och det ovan beskriv-
na forloppet startar. Aterkopplingsmotstindet pa 4,7 k reglerar styr-

kan av aterkopplingsstrommen, dvs aterkopplingsgraden 4r reglerbar.

HOJDKORREKTOREN

Bantiden och bansidnkningen for varje givet avstind beror av féljande

faktorer:

1. Luftens tédthet

2. Projektilens utgingshastighet

3. Projektilens ballistiska koefficient

Andringar i luftens tithet vid flygning pa olika hdjder kompenseras av
héjdkorrektoren. Projektilens utgingshastighet kan betraktas som
konstant for olika ammunitionstyper, men den ballistiska koefficien-
ten varierar for olika typer. FOr att siktet skall kunna arbeta obero-

ende av ammunitionstypen, anvinds en ballistikenhet (se nedan).

I hojdkorrektoren fororsakar det varierande lufttrycket forflyttning
av kontaktarmar dver en serie motstandslindningar. Motstdnden Ar
anslutna till avstinds- och banginkningskretsarna i vilka strommen
saledes modifieras med hinsyn till den #ndrade lufttitheten.

I centrum av huven som ticker korrektoren sitter ett kort anslutnings—
munstycke. Till detta dr anslutet ett ror frin den statiska delen i
pitotroret. Huven sluter lufttitt med en gummipackning dver den
platta pa vilken korrektSren monteras, och f6ljaktligen erhills in-

uti korrektoren det yttre lufttryck som dr radande utanfor fpl. And-

ringar i lufttrycket niar flyghtjden dndras kommer att utvidga eller
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Torsionsfjider

Stoppstift

Bild 29. Ho6jdkorrektdren, spridbild

pressa samman en aneroid, som #r placerad innanfér anslutningsmun-
stycket. Den ena sidan av aneroiden ar fastskruvad i ett stativ, me-
dan den andra dr ansluten till en fritt rorlig axel som styrs i en buss-
ning (se bild 29).

Stativet, som dr fastskruvat vid monteringsplattan, uppbidr tvi mot-
stand som uppdelats i sektioner (se bild 30). Dessa ar seriekopplade
och varje sektion #r ansluten till en kontaktskena. Over dessa kon-
taktskenor vandrar de kontaktarmar, vars rorelser styrs av anero-
idens volymindringar. Kontaktskenorna halls ihop av skruvar och
isoleras frin varandra med isoleringsbleck. Nir kontaktarmarna

ror sig 6ver skenorna kommer motstanden att dndras sprangvis,
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Skarvdon . Monteringsplatta

Anslut-
ning for
andnings-
ror
Tdtring Motstand i
avstdnds-
kretsen

Motsténd i
Rorliga Faste for ror- bansinknings-
kontakter liga kontakter kretsen

Fasta kon-

takter Fasta motstind

Bild 30. Hojdkorrektdren med kidpan avtagen

allteftersom sektion efter sektion in- eller urkopplas. Anliggnings-
trycket for kontaktarmarna kan justeras genom att man flyttar hallar-
na for kontaktskenorna. Denna justeringsmdojlighet gor dven att ane-
roiden kan bytas ut. De bida kontaktarmarna ar fastlodda i ett me-
tallblock, som #r fastsatt i ena dnden av en hidvsting och isolerad
frin denna med isolerande plattor. Hivstangens andra dnde styrs

av en slits i aneroidens axel. Hivstidngen dr vridbar kring en liten
axel, som Hr lagrad i ett lingsgdende spar i hivstingen. En spiral-

fjdder fixerar hidvstingen pa axeln (se bild 30).

Vridningsaxeln dr fastskruvad i ett block, som #r invindigt gédngat
och rorligt lings en ledarskruv. Denna rrelse erhills genom att

vrida ett graderat instidllningsvred, som &r fastsatt pid ledarskruven,
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Genom denna instdllning kan man justera vridningsaxelns lagrings-
punkt 1 hdvstingsarmen. Hirigenom kan kontaktarmarnas ligen pd

kontaktskenorna dndras.

For att begrinsa spinningen 6ver kontakterna dr ett motstind inkopp-
lat i vardera kretsen. Den elektriska anslutningen sker med ett tre-

poligt skarvdon i monteringsplattan.

BALLISTIKENHETEN

Ballistikenheten innehdller tvd variabla och fyra fasta motstind. De
variabla motstdnden Ar vanliga skjutmotstind infistade i paneler.
Dessa utgdr gavlarna i det stativ som uppbir enheten. Stativet 4r 16s-
tagbart frin 14dan i vilken det monteras. P& den ena panelen dr bok-
stidver stimplade 6ver motstinden si att man ldttare skall kunna sir-
skilja dem. P4 en konsol ir ett reld monterat och hela enheten fixeras

i lddan med skruvar (bild 31).

Bild 31. Ballistikenheten
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De variabla motstinden regleras pi vanligt sitt med glidkontakter pa
glidskenor; kontakterna fixeras med lisskruvar. Glidskenorna slu~
tar i var gin isolerad bussning i den ena panelen, Den andra idnden
av skenorna gir ut genom panelen i tvd isolerade bussningar och bil-
dar tva kontaktpunkter. Glidkontakterna stills in enligt den gdllande
kalibreringsinstruktionen efter den likformiga skala som graverats
fran 1 till 10 pd vardera glidskenan. Efter instillningen fixeras de

med ldsskruvarna.

BALLISTIKENHETENS INKOPPLING

I bild 32 aterges ett kopplingsschema for ndgra av enheterna i siktes-

ingtallationen.

Den temperaturkompenserade plusspinningen dr en spinning som kom-

penserats for temperaturforindringar i temperaturspolen.

Reldspolen i ballistikenheten reglerar tva tungor. Den ena tungan slar
mellan tv4 kontakter och kopplar in antingen det fasta motstindet F
eller skjutmotstindet A och F. Nir den andra tungan sluter sin kon-
takt, leds plusspdnning dels till hgjdkorrektdrens motstindsarmar,
dels till avstindsskivans potentiometerarm. 1 franslaget tillstind vi-

lar den vidnstra kontakten mot F.

Det andra skjutmotstidndet B modifierar strémmen i bansinkningskret-
sen genom att det dr parallellkopplat 6ver bansinkningsspolen. De fas-
ta motstdnden C och E begrinsar stromstyrkorna; C i bansinknings-
och E i avstindskretsen. Over motstindet D leds plusspinning till
foljereldernas tvi fasta kontakter.
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Kopplingsschema {or ballistikenhetens inkoppling

Bild 32.
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ELEKTRISK UTRUSTNING

SPANNINGSREGULATORERNA OCH SAKRINGSBOXEN

Strommen till siktet leds over en sidkringsbox pd 5 A och tv3 spiannings-
regulatorer av kolstapeltyp. Den ena regulatorn dr avsedd att tillféra
en konstant spanning pa 22 volt till gyromotorn och lamporna. Den
andra regulatorn, vilken ingtidlls for att avge en erforderlig spinning
vid en sirskild temperatur i gyroenheten, férmedlar den temperatur-
kompenserade spinningen till avstinds- och bansinkningskretsarna,

Om spidnningen skulle avvika fran det erforderliga virdet, kommer
siktet inte att berdkna den ritta framforhéllningen, Man maste ddr-

for iaktta stor omsorg vid justering av dessa regulatorers instillning.

JUSTERBOXEN

Justerboxen inrymmer ett antal fasta motstand och potentiometrar,

som bland annat ingér i avlinknings- och dterkopplingskretsarna.
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REFLEXSIKTETS VERKNINGSSATT

REFLEXSIKTET SOM AKANSIKTE

SIKTBILDERNA PA REFLEXGLASET

Vid flygning pA rakkurs #r gyrospegeln parallell med den fasta
spegeln. Strdlknippena frian de bdda speglarna blir foljaktligen pa-
rallella och forarens dgon kommer att triffas av tvid parallella
strilknippen. Hans vinstra oga uppfattar den vinstra fasta siktbilden
och hans hogra oga uppfattar den hogra rorliga siktbilden. Genom att
streckplattorna ar placerade i linsernas brinnpunkter, kommer stral-
knippena att besti av sinsemellan parallella strilar. Foraren kan f5lj—
aktligen forldgga synintrycken av siktbilderna pi samma
avstind som milet utan att ackomodera. Nir fdérarens dgon triffas

av tvd parallella strilknippen, vid flygning pd rakkurs, kommer syn-
intrycken pa nithinnorna att skapa en sammansatt siktbild pa ett visst
avstidnd framfor fpl, P3 grund av ogats begrinsade upplosningsforma-
ga kan namligen tva punkter inte iakttas atskilda bortom ett visst be-
grinsat avstind. Man kan jimfora med det fall, att man betraktar ett
rakt jirnvigsspar i dess lidngdriktning. Skenorna tycks s sméningom
16pa samman mot en punkt. Berdknar man den synvinkel under vilken
rilsavstindet i denna punkt betraktats erhdlls virdet 1/60°, som &r
ett mitt pi dgats upplosningsformdga. Ett normalt dgonavstdnd 4r ca
55 mm; det avstidnd pa vilket forarens ogon forligger den sammansat-
ta siktbilden blir dd minst 190 m. (En cirkelbige pd 55 mm med
radien 190 m upptar nimligen en medelpunktsvinkel pd 1/60°% vid des-
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sa smd vinkelmatt kan bidgen approximeras med den rita linjen mel-

lan Ggonen. )

Nir fpl svinger kommer gyrospegeln att ''ligga efter' i svingen, Det
stralknippe som limnar gyrospegeln dr inte lingre parallellt med
stralknippet frin den fasta spegeln. Om fpl svinger till vinster,
kommer det rorliga strilknippet ocksi att riktas 4t vinster mot

det fasta stralknippet. Forarens dgon triffas inte lingre av tva paral-
lella stralknippen, utan av tvd konvergenta strilknippen som gir
samman mot en punkt bakom foraren. Man kan jimfora med det
tinkta fall, att den hogra jirnvigsskenan i foregdende exempel vrids

medurs s& att den pekar ut &t hdger. Den rorliga siktbilden kom-

Bild 33. Olika ldgen pi den rorliga siktbilden
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mer tydligen i en vinstersving att forliggas till hdger om den
fasta; foraren uppfattar detta som att den rérliga siktbilden "blir
efter" i svingen. I bild 33 A -~ I visas olika liigen hos siktbilderna.
Bild 33 A - B visar den fasta siktbilden; i B dr ringen avskidrmad.

C visar den sammansatta siktbilden vid flygning pad rakkurs. D visar
siktbilden vid en hégersving, E vid en vinstersving. F visar en stig-
ning och G en dykning. H motsvarar en stigande hogersving och 1 en

dykande vinstersving.

Det har tidigare framgatt, att gyrosystemet avpassar den rorliga sikt-
bildens utslag si, att det motsvarar framférhillningsvinkeln. Det
innebidr att den fasta siktbilden kommer att vara riktad mot framfor-
punkten. Nir siktet och vapnen ir samjusterade, pekar dven vapnen

mot framférpunkten.

PRINCIPEN FOR AVSTANDSMATNINGEN

Den manuella avstdndsmitningen bygger pa foljande princip: Maélets
skenbara storlek beror av den synvinkel som dess vingspetsar upptar.
Denna vinkel dr proportionell mot spdnnvidden och omvént proportio-
nell mot avstindet. Om salunda det fientliga fpl spdnnvidd och syn-
vinkel dr kiinda &r ocksi avstindet till fpl bestimt. Instidllningen av
spiannviddsvredet avpassas efter fpl spinnvidd, och genom att man
liter ruteresscirkeln precis omfatta milet genom instdllning av av-

stindsskivan uppmits synvinkeln.

Ruteresscirkelns diameter pdverkas av spannvidds- och avstindsin-
stillningen, Diameterns maximala storlek dr avpassad efter linsens
och speglarnas storlek. Om man t e stdller in max spinnvidd (50 m)
och minskar avstidndet kommer ruteresscirkeln att oka tills man kom-
mit ned till ca 340 m. Nu kan det optiska systemet inte sldppa fram
bredare strdlknippe och avstindsplattan har i detta lige nitt sitt me-



——

Reflexsikte 5/32 43

kaniska stopp mot spidnnviddsplattans flins. Avstindsskivans poten-
tiometer miste emellertid kunna drivas #nda ned till min avstind
(180 m). Mellan potentiometrarna och streckplattan har dirfor ta-
gits in en spiralfjdder som absorberar den 6verskjutande vridningen.
Avstandsplattan stannar siledes och ruteresscirkeln blir ofériandrad

nir servot vrider potentiometrarna vidare ned mot min avstind.

REFLEXSIKTET SOM RAKETSIKTE

Vid raketskjutning mot markmal tillférs reflexsiktet informationer
om bansinkning, kruttemperatur, fpl hastighet och dykvinkel frin

rakettillsatsen och centralinstrumentet i BT9C.

For raketskjutning med reflexsiktet hidnvisas till sdrskild instruktion,
SITF 1 del 1 och beskrivning BT9C.
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