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1. Allmént

Denna specifikation med tillhSrande bilagor utgér underlag fér offert pi sikte 6B
serie.

Avvikelser frin specifikationen kan ske i den minde innebdr forbittringar av eller
likviirdig form for specificerat utférande. Sidana avvikelser faststillas vid limp-
lig tidpunkt i form av 4dndringar eller tilligg.
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Bild 1. Oversikt
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2.2

2.2.1

2.2.2

2.2.3

2. Allménna data

Anvéndning

Siktessystemet skall anviindas for skjutning mot luftmil med akan och robot samt
mot markmil med akan och raketer. Vid skjutning mot luftm4l skall anfall kunna
ske i jaktkurva bakifrin, I mérker skall inriktningen ske med hjilp av en i den
optiska siktlinjen inférd infrarddbild.

Siktesenheter (se bild 1)

Siktessystemet skall bestd av féljande enheter och underenheter.

Sikteshuvud, bestiende av hégspinningsaggregat
slutforstirkare
strilmodulator
indikatorenhet
gyroenhet
vinkelgivare
stabiliseringsenhet
optik

Morkerenhet, bestiende av stréomforsorjningsenhet

IR-r6r, med avlidnknings~ och fokuse-
ringssystem

forstidrkare
uppvirmningsanordning
optik

Forstirkarenhet, bestiende av riktmirkesenhet
avstindsenhet
horisontenhet
avlinkningsenhet
fokuserings- och lyspulsenhet

stabiliserings- och stromftrsdrjnings-
enhet
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2.6
2.6.1

2.6.2

2.7

Skarvden

Siktesenheterna utom férstirkarenheten skall férses med skarvdon typ Sirnmark
US-ultra. Férstirkarenheten skall férses med skarvdon typ Cannon.

Kraftforsorjning

Siktessystemet kriver for sin ritta funktion 28 V likspdnning, ¥ Voch115 %5 v,
400 * 20 Hz (trefas), sinusformad spinning.

Effektférbrukningen skall inte kontinuerligt verstiga 100 W frin 28 V-niitet, och
350 VA frin 115 V-nitet. Uppvirmningsanordningen for IR-roret kriver inter-
mittent ca 80 W fran 29 V-nitet. (Virmeelementet 4ir termostatstyrt.)

Kylluftbehov

Forstirkarenheten och korrektsrsenheten skall for nominellt +70° C omgivnings-
temperatur efter senast 15 min f5rses med ca 0,25 kg/min kylluft med en inlopps-
temperatur av +25° C.

Testmijlighet

PA korrektdren skall finnas ett skarvdon for anslutning av korrektrs- och gyro-
provare.
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3.2

3.3
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3. Allméanna fordringar

Allmént

Enheterna skall konstrueras att tdla alla under normal tjinst uppkommande pé-

kinningar samt de normala pikinningar, som kan uppkomma under transport och
montering.

For sikteshuvud, morkerenhet, férstirkare, korektSrsenhet och kruttemperatur-
givare géller foljande driftsbetingelser:

Temperatur

Enheterna, forutom moérkerenheten, skall under drifttila omgivningstemperaturer
mellan -40° C och +60° C utan nedsittning av egenskaperna och skall utan att ta
skada kunna lagras vid temperaturer mellan -55% C och +70° C.

For morkerenheten giller att denna under drift skalltila omgivningstemperaturer
mellan -20° C och +40° C utan nedsittning av egenskaperna och skall utan att ta
skada kunna lagras vid temperaturer mellan -55° Coch +70° C. Vidare skall mor-
Kerenheten kunna koras vid -40° C utan att densamma skadas.

Fuktighet

Enheterna skall kunna lagras i atmosfir med 100 % relativ fuktighet vid +35° C
under 4 timmar utan att ta skada. Vid lingre tids lagring skall enheterna forst
ses Over, innan desamma sitts i drift.

Hojd

Sikteshuvudet, monterat i sin kipa, skall utannedsittning av egenskaperna fungera
vid ett yttre lufttryck mellan atmosfirstryck och 0,25 kp/em® For forstirkaren
understiger inre trycket aldrig 1,0 kp/ecm? Morkerenheten och korrektérsenheten
skall fungera mellan atmosfiirstryck och 0,05 kp/cm?,
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4. Systemuppbyggnad

Funktionsprincip

I sikteshuvudet skall genereras tvi parallella siktbilder, vilka med reflexglas
fores upp till den optiska siktbilden och medelst limpligt utformad optik for-
ligges pa oidndligt avstind.

Den vidnstra siktbilden skall genereras av ett gyrosikte. Siktbildens utslag be-
stims av fpl vinkelhastighet och detsamma skall korrigeras med avseende pa ak-
tuell ballistik. Korrigeringen representeras av strommar till gyroenheten frin
korrektdrsenheten. Gyroenheten skall vidare vara forsedd med en anordning, som
kapacitivt avkinner gyrots utslag.

Den hdgra siktbilden skall genereras av ett bildrér, pd vars skirm skall synas
en fran moérkerenheten 6verford infrarddbild, ett riktmirke styrtav vinkelgivaren,
samt en horisontlinje.

Elektronik fér att driva morkerenheten och bildréret skall ingd i férstirkar-
enheten.,

Jaktanfall

Vid optisk siktning skall siktessystemet fungera som ett reflexsikte med de be-
vipningsalternativ och ballistiska korrektioner, som specificeras i punkt 4.4
och 4.5,

Radarlisning pi milet skall indikeras av att en avskiirmbar lampa pi siktes-
huvudet tinds.

ME-bilden skall kunna till- ochfrinkopplas meden strémstillare pi vapenpanelen.

Anfall mot markmaél

Vid anfall mot markmal skall vid raketskjutning gyrots kiinslighet vara 4 sek och
nominellt skjutavstind 1300 m. Vid akan attack skall kiinsligheten vara 2,65 sek

och nominellt skjutavstind 1200 m.

"
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4‘5.6

4.5.7

4.5.8

4.5.9

4.5.10

4.5.10.1

4.5.10.2

4.6

4.6.1

4. Systemuppbyggnad

Rollvinkel

Siktet skall automatiskt kompensera for rollvinklar upp till +840,

Dykvinkel

Automatisk kompensering for dykvinkel vid skjutning mot markmal skall ske i tvd
steg. Dykvinkelkorrektionen skall beriiknas for dykvinklarna 10° och 20° med om-
koppling vid 15°,

Fdrinstdllning av riktmdrke

Vid vapenalternativen akan attack och raket attack skall gyrodelens riktmirke
forinstillas 23~ uppit respektive 20 nedit riknat frin siktbildens centrum, for
erhillande av sma riktmérkesutslag vid osédkring.

Kruttemperatur

Manuell kompensering for varierande kruttemperatur hos akan och raketer skall
ske medelst tvd temperaturviljarpotentiometrar i kruttemperaturgivaren.

Arbetsomridet skall vara -40° till +40° C.

Kdnslighet f6r morkerenhet

Morkerenhetens kiinslighet skall vara sidan, att vid i punkt 4.5,10.2 nimnda blin-
dardppningar, en fast bild (bilden fir ej variera i styrka) erhills i sikteshuvudets
bildrér, Virdet pd IR-strilarens bliindarSppning giller vid provi provbiink di av-
stindet IR-strilare - mdrkerenhet ir 3,3 m. Blindaren skall vara placerad mel-

lan kollimationslins och mdrkerenhet. Temperaturen hos IR-strilaren skall vara
527° C.

Foljande vidrden pi blindarSppningens diameter skall gilla:

6,3 mm i inriktningstavlans mittpunkt
7,5 mm i Svriga punkter med undantag av 6vre punkten vilken skall ha en 6ppning
av 12,5 mm.

P
e i s . s .
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Siktbildens utformning
Gyrodelen

Den vinstra siktbilden skall enbart bestd av ett rorligt riktmirke av det utseende,
som fljamgﬁr av bild 2.

Bildens ljusstyrka skall kunna regleras frin vapenpanelen.

Framfor reflexglaset skall finnas ett nedfillbart skymglas,

3
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Mirket skall vara symmetriskt ¥3~

Bild 3. Morkerdelens riktmirke
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5.1.1

5.1.2

5.1.2.1

5.1.2.2

5.1.2.3

5.1.24

5.1.2.5

5.1.2.6

5. Konstruktiansbeskrivning

Sikteshuvud

I den mekaniska konstruktionen skall om mdojligt SAAB standarddetaljer anvindas

Bestandsdelar

Sikteshuvudet skall bestd av f6ljande enheter:

Spegelhus
Indikatorhus
Konsol
Hogspanningsaggregat
Slutforstirkare
Strdlmodulator
Indikatorenhet
Gyroenhet
Vinkelgivare
Stabiliseringsenhet
Optik

Spegelhus, indikatorhus och konsol 3Hr utforda av littmetallgjutgods.

Gjutgodsen skall utféras av limplig trycktit littmetall enligt SAAB normer samt
provas och ytbehandlas enligt SAAB standard.

Spegelhuset skall uppbidra gyroenheten och skall innehilla speglar och linser till
optiken, en glodiampa f6r generering av gyroriktmirke samt elektronik till vin-
kelgivaren. Det skall ej vara trycktitt men dammtiitt.

Indikatorhuset skall innehdlla bildrér med avlinknings- och fokuseringssystem.
Det skall tillsammans med konsolen bilda ett trycktitt system och skall férses
med limplig tryckventil.

Konsolen skall utgtra det fiste, som fogar sikteshuvudet till flygplanet.

Konsolen, indikatorhuset och spegelhuset skall utftras och fogas till varandra pd
sidant sitt att siktfel pd grund av deformation blir mindre én 1~ vid en lastfaktor

avlg.

Glédlampan for siktbilden skall kunna bytas utan ppning av spegelhuset.

17
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9.1.6.4

5.1.6.5

5.1.7

5.1.7.1

5.1.7.2

5.1.7.3

5.1.74

5.1.71.5

5. Konstruktionsbeskrivning

Linje- och bildavlinkningsspolarnas magnetfilt skall vara vinkelrita mot varandra

med en noggrannhet av 4-b0,60.

Fel i lineariteten fir uppga till hégst ¥3” inom ett centrumomride med radien 4°,

Gyroenhet

Gyroenheten skall besti av en fistplatta pa vilken gyrot och drivmotorn ir in-
fistade.

Gyrohusets centrumlinje skall vara dumpad 2° iforhillande till flygplanets grund-
plan (vingplan).

Siktlinjens maximala utslag riknat fran gyrohusets centrumlinje skall vara minst
10° i alla riktningar.

Gyrot skall drivas av limplig motor, varvid gyrots varvtal ej fir variera med
mer én Y10 % vid varierande belastning.

Det i gyroenheten ingiende gyrot skall verensstimma med f6ljande delar i MOS
Specifikation ARM 92:

Del I1. 2a)b)c)d)e)f)g)h)k)l) m).
3a)b)c)d)j)l).
DelIV. 2a)b)c)d).
3 a)b)c).
4 -35° C i stillet for -30° C och +70° C i stillet for +60° C
i 2 a) b) och i f6ljande tilldggspunkter.

1 Alla mitningar pd gyrot skall gbras med trimskruvarna for glaskalotten helt
inskruvade,

Gyrots avlinkningskarakteristik skall vara enligt tabell nedan

Strom (ampére) Gyroaxel avlinkning (grader)

Azimut Elevation Avst Azimut Elevation
+0,157 0,270 +5,75 +0,15
+6,25 -0,15
-0,157 0,270 -5,75 +0,15
-6,25 -0,15
-0,157 0,270 +0,15 -5,75
-0,15 -6,25
+0,157 0,270 +0,15 +5,75
-0,15 +6,25

De angivna virdena giller i ett koordinatsystem parallellt med gyrots magnet-
poler varvid gyrot, i férhdllande till gyrofdstplattan, dr vridet 2° medurs sett
frin gyrohuset.

Bansiinkningsavlinkningen &ir densamma som elevationsavlinkningen med
undantag av strémmen som dr 0,918 av elevationsstrommen,

19
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J.1.8

5.1.8.1

5.1.8.2

5.1.8.3

5.1.8.4

5.1.9

5.1.10

5.1.10.1

5.1.10.2

5.1.10.3

5.1.104

5.1.10.5

5. Konstruktionsbeskrivning

Vinkelgivare
Vinkelgivaren skall, genom kapacitiva givare pa det i gyroenheten ingiende gyrot,
elektriskt verfora gyroriktmirkets vinkelutslag till bildréret.

Noggrannheten i vinkel6verforingen till bildréret skall vara *5 inom ett centralt
omride med radien 5° riknat frin morkerdelens synfiltscentrum,

Spidnningarna for sid- och hojdutslag skall vara 1 V per siktlinjegrad vid en be-
lastningsimpedans av 425 kohm to %. Storsta felet i vinkelgivarens utspinning
fir vara 10,2 V inom ett omrade begrénsat av punkterna 5° uppat 2° nedit samt 4°
it vinster respektive hoger med centrum i morkerdelens synfiltscentrum,

Vinkelgivarens utspinningar skall vara filtrerade i ett lAgpassfilter med grins-
frekvensen hogst 6 Hz.

Stabiliseringsenhet

Stabiliseringsenheten skall hidlla oscillatorspinningen i vinkelgivaren konstant
oberoende av belastningsvariationer.

Optik

1 optiken ingiende speglar skall ha en reflekterande yta av metallisering pi dver-
sidan av plana glasskivor.

Geometrin och linsuppsittningen i gyrodelens optik skall vara sidan, att avbild-
ningsfelens storlek maximalt blir enligt bild 5.

Geometrin i gyrodelens optik skall vara sidan, att siktets optiska konstant blir
1,25 ¥ 0,02 i centrum av synfiltet.

Linsuppsittningen i morkerdelen skall vara sidan, att avbildningsfelens storlek
maximalt blir enligt bild 6.

Inriktningsnoggrannheten av sikteshuvudets optiska system kontra fpl referens-
koordinatsystem skall vara Y27 kring fpl y- och z-axlar samt 10" kring x-axeln.

21
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s8.2.1

5,22

5.2.2.1

5.2.2.2

5. Konstruktionsbeskrivning

Skala
Max vinkelfel i omrade: 2=
. . N -
Max vinkelfel i omride: 6

Bild 6. Morkerdelens synfilt

Mérkerenhet

I den mekaniska konstruktionen skall om mdjligt Saab standarddetaljer anvindas.

Bestdandsdelar
Morkerenheten skall bestd av féljande enheter:

Stromforsdrjningsenhet

IR-rér, med avlinknings- och fokuseringssystem
Forstirkare

Uppvirmningsanordning

Avstorningsenhet

Optik

Kipa

Stromforsérjningsenhet

Stromforstrjningsenheten skall limna erforderliga drivspinningar till forstir-
karen samt stabiliserade drivspinningar till IR-roret.

Stromforsérjningsenheten skall matas med 115 ts V, 400 * 20 Hz, sinusformad
spanning.

For samtliga siktesmirken fir en avvikelse av hdgst ¥3” erhillas frin avlista

ligen vid en inspinning av 115 V, 400 Hz, di spinningen #indras frén 110 V, 380 Hz,
till 120 V, 420 Hz.

23
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5.2.7.2

2.2.7.3

5.2.7.4

5.2.7.5

5.2.7.6

5.2.8
5.2.8.1

5.2.8.2

5.2.8.3

5.2.8.4

5.3.1

5.3.2
5.3.2.1

5. Konsilrukiionsbeskrivning

Morkerenhetens objektiv skall ha en ljusstyrka av minst 1:0,9 och skall i fokal-

planet avbilda ett synfilt av 20° med en upplésning av minst 30 linjer/mm i
centrum,

Objektivet skall forses med limpligt IR-filter, som endast slipper igenom stril-
ning med lingre vaglingd 4n 7000 A.

Mellan objektivet och IR-roret skall en relimandvrerad slutare inmonteras, vil-
ken skall 6ppna, nidr omkopplaren for mérkerenheten pid vapenpanelen stills i
ldge till, Slutaren skall automatiskt avblinda 1,5 - 2 sek vid skjutning med raketer
och robot. Slutaren skall avblinda nir landningsstillet 4r utfdllt, Denna blindning
skall kunna hivas genom en forbikopplingsknapp.

Objektivets avbildningsfel fir hogst uppgi till 2 inom ett cirkulirt omride mot-
svarande en synfiltskon med toppvinkeln 14°.

Inriktningsnoggrannheten hos optiska axelns nominella lige i férhillande till fpl
skall vara Y27 kring y- och z-axlarna och ¥10” kring x-axeln.

Kdpa

Moérkerenheten skall omges med ett trycktitt gjiutgodshélje forsett med limpligt
fonster framfdr IR -rdrets objektiv.

Gjutgodsholjet skall utfdras av ldmplig trycktidt littmetall enligt Saab normer
samt provas och ytbehandlas enligt Saab standard.

Mérkerenhetens kipa skall forses med en sikerhetsventil, som &ppnar vid ett
tvertryck av 1,0 kp/cm?,

Kipan skall avpassas for montage centralt under kroppen.

Forstérkarenhet

1 den mekaniska konstruktionen skall om mdjligt Saab standarddetaljer anviindas.

Bestandsdelar
Forstirkarenheten skall bestd av féljande enheter:

Riktmirkesenhet

Avstindsenhet

Horisontenhet

Avlidnkningsenhet

Linjeavlinkningskretsar

Fokuserings- och lyspulsenhet
Stabiliserings- och stromférsérjningsenhet
Kipa och stativ

Riktmdrkesenhel

Riktmirkesenheten skall limna sidana spinningar till bildroret i sikteshuvudet,
att tvd horisontella streck (riktmiirke) enligt bild 3 erhills pd bildrbret, varvid
liget av mittpunkten mellan strecken skall styras av vinkelspinningarna fran
vinkelgivaren,

25
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5.3.5

5.3.5.1

5.3.5.2

5.3.5.3

5.3.6
5.3.6.1

5.3.6.2

5.3.6.3

5.3.7
5.3.7.1

5.3.7.2

5.3.7.3

5.3.8
5.3.8.1

5.3.8.2

5.3.9
5.3.9.1

5.3.9.2

5. Konstruktionsbeskrivning

Avldnkningsenhel

Avlinkningsenheten gkall besti av en oscillator f6r bildavlinkning.

Bildavlinkningsoscillatorn skall till bild- och IR-rérets avlinkningsspolar limna
en sigtandformad spinning med frekvensen ca 40 Hz.

Oscillatorns strom skall vara tillricklig f6r att avlinka strilen utanfor bildrérets
kant i horisontell led.

Linjeavldnkningskretsar

Linjeavlinkningskretsarna skall innehdlla en oscillator f6r linjeavlinkning.

Linjeavlinkningsoscillatorn skall till bild- och IR-rdrets avlinkningsspolar liimna
en sinusformad spinning med en frekvens av ca 20 kHz.

Oscillatorns strém skall vara tillrdcklig for att avlinka elektronstrilen utanfor
bildrorets kant i vertikal led.

Fokuserings- och lyspulsenhel

Fokuseringsenheten skall limna strém till fokuseringsspolarna pi bildrdret och
IR-roret.

Fokuseringsstrommen skall vara stabiliserad med en noggrannhet av tl,5 %.

Lyspulsenheten skall tillsammans med en strdlmodulator i indikatorenheten ut-
slicka elektronstrilen i bildroret utanfdr ett cirkulirt omride motsvarande en
synfiltskon med toppvinkeln 20°

Stabiliserings- och stromférsorjningsenhet

Stromforsorjningsenheten skall matas med 115 ts Vv, 400 * 20 Hz sinusformad
vixelspinning,

Stromifdrsorjningsenheten skall limna tillridcklig glodspinning till forstirkarens
sub-enheter samt till sikteshuvudet och korrektorsenheten. Vidare skall limnas:
Anodspénning +255 V till forstirkarenheten, sikteshuvudet och korrektdrs-
enheten

Anodspinning +150 V till férstirkarenheten
Anodspinning +150 V stabiliserad till férstirkarenheten

-105 V stabiliserad till forstirkarenheten

~-255 V till forstirkarenheten och korrektdrsenheten

~175 V till sikteshuvudet

Kapa och stativ

Forstirkarenheten skall omges av en trycktiit gjutgodskipa.

Gjutgodskdpan skall utféras av limplig trycktiit littmetall enligt Saab normer
samt provas och ytbehandlas enligt Saab standard.
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5.4.4.2

5.44.3

5.4.4.4

5.4.5
5.4.5.1

5.4.5.2

5.4.5.3

5.4.54

5. Konstruktionsbeskrivning

Avstindsservots drivanordning for potentiometerkontakterna skall forses med
friktionskoppling och dndlidgesbrytare for drivspédnningen,

Avstindsservots ingingsimpedans skall vara 2 Mohm ¥ 5 % for avstind under-
stigande 2000 m.

Hojdservo

Hojdservot skall styras av spinning frin en potentiometer i fpl datasystem.

Hojdservot skall avstka 3 potentiometerkort vilkas kurvform bestims av féljande
funktioner:

Egenfartekvationens hojdberoende, bansinkningskorrektionens héjdberoende (gra-
vitation och elevation) och gyrokinslighetens héjdberoende fo6r vapenalternativet
akan jakt.

Avsokningskontakternas lige p3 héjdkorten skall motsvara inspinningen till hojd-
+
servot med en noggrannhet av ~0,8 %.

Potentiometern for statiskt tryck i fpl datasystem skall vara linjir med R =
8 - 10 kohm. Mitomrade 25 - 1070 mb. Matning av spinning sker frin korrekt6ren.

Egenfartservo

Egenfartservot skall styras av spidnning fran givare fé6r rammtryck i fpl data-
system,

Egenfartservot skall avstka 2 potentiometerkort, vilkas kurvform bestims av
féljande funktion:

Bansidnkningskorrektionens egenfartberoende (elevation) for vapenalternativen
6,0 cm &vnrak m/54, 6,3 cm Svnrak m/52C, samt 13,5 ¢cm srak m/56.

Avstkningskontakternas lige pa korten skall motsvara inspinningen till egen-
fartservot med en noggrannhet av *3 %. (Vid ogynnsammaste fall H = 15 km),

Potentiometern for rammtryck i fpl datasystem skall vara linjir med R =
8 - 10 kohm. Miitomride 1035 -~ 0 mb. Matning av spinning sker frin korrektoren.

Rollvinkelservo

Rollvinkelservot skall styras med 3-fas spénning, 12 V, 400 Hz, frin elgon pi
horisontgyrots rollaxel.

Rollvinkelservot skall vrida en cos- funktionspotentiometer och en sin-funktions-
potentiometer, vilka skall mata gyrots elevations- respektive azimutspolar,

Rollvinkelservot skall dven vrida en tangent-funktionspotentiometer for horisont-
information.

Rollvinkelservots utgidende axel skall vrida sig den vinkel, som definieras av den

till servot inmatade spinningen, vilken Hr 2/9 V per grad. Noggrannheten skall
+

vara -2 %.




|

)

0061-2300-5:13

Typspecifikation sikie 6B 5. Konstruktionsbeskrivning
Saab-6-2

5.5.4 Hilje

5.5.4.1 Kruttemperaturgivaren skall omgés av limpligt plathdlje, som provas och yt-
behandlas enligt SAAB normer.

5.5.4.2 Kruttemperaturgivaren fists stumt i fpl.

5.6 Vapenpanel

I den mekaniska konstruktionen skall om mdjligt SAAB standarddetaljer anvindas.
5.6.1 Bestdndsdelar
Vapenpanelen skall bland annat innehilla f6ljande instdllningsorgan:

5.6.1.1 Vapenviljare, med ligena

Fran

Akan jakt

Akan attack

Raket

Robot
5.6.1.2 Ljusstyrkereglage for glodlampa for gyroriktmirke.
5.6.1.3  Intensitetsreglage for bildrérets raster (skruvmejselspir).
5.6.1.4 Ljusstyrkereglage for horisontlinje.
5.6.1.5 Ljusstyrkereglage for riktmirke.

5.6.1.6 Omkopplare fér morkerenheten, TILL och FRAN.

5.6.1.7 Knapp f6r forbikoppling av landstillsblockeringen vid prov av mdrkerenheten pd
marken. '
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