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1 Allm&nt

1.1 Beskrivning

- — o - ———

1.1.1 Identifiering

FOrrddsbendmning Transmultiplexutrustning TM-27
Forraddsbeteckning M3981~027010

1.1.2 Referenser

Beskrivning TM-27 M7773-256431, del 1
M7773-256432, del 2
M7773-256433, del 3
Funktionsbeskrivning TM-27 (under framtagning)
Reservdelskatalog (under framtagning)
Ritningsunderlag FFVEL-302649 blad 1-3
FFVEL-302650
FFVEL-302726

Tekniskt underhdllsst&d: FFVEA ref Bengt Staaf TTL

T 257/86
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1.1.3 Konstruktion och funktion

Se Funktionsbeskrivning TM-27.
1.2 Underhallsdirektiv

Se UHPLAN-M, TOMT 856-218,
1.3 Arbetsvolym

Arbetsvolymen varierar beroende pd felorsak.
1.4 sSpeciell utbildning C

Verkstadskurs TM-27.

1.5 Driftavbrott

Mdtningar eller &tgdrder som f&rorsakar drift-
avbrott far endast utfdras efter samrad med be-
r8rt marktelekontor.

—— v T - — - ——

——

DIDAS-rapportering sker inte kontinuerligt pé

utrustningen.
Rapportering sker vid behov genom specialrappor-
tering beordrad pa TOMT.

1.8 Protokoll

Vid inm&tning skall mdtprotokoll TT:86850 fyllas
i och distribueras till berdrda myndigheter.
Mdtprotokoll bestdlls fran FFV Elektronik AB

avd TTLX.
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1.9 Reservmateriel

Reservdelsfdrsérjningen sker genom FMV:Reserv-

materiel forsorg.
1.10 Tekniskt underhallsstsd

Vid behov av teknisk raddgivning, kontakta FFV

Elektronik AB avdelning TTLM telefon 0589-82000.
2 Utrustning
2.1 Tekniskt underlag

QD Beskrivning TM=-27 M7773-256431, -256432, -256433

(del 1-3)

Funktionsbeskrivning TM-27 (under framtagning)

Reservdelskatalog (under framtagning)

TOMT 856~218 UHPLAN-M

TOMT 856-184 Underhdllsfdreskrift TM24

TOMT 856-187 Underhdllsfdreskrift T™25 30K

TOMT 856-220 Underh&llsf&reskrift TM35

Ritning FFVEL-302649, blad 1-3

FFVEL=-302650
FFVEL-302726
2.2 gpeciell utrustning
Fdérradsbeteckning Forradsbendmning Referensbeteckning Anm
M3633-316010 PCM-m&dtenhet SIEM-S44034-P2010~
A722
M3656=-140010 Oscilloskop TETRO-475
M3633-114010 Nivameter SIEM-S45034-D364-
C102
M3618-343220 Siffer-URI-meter FLUKE=-8024B
M3171-110010 Frekvenstidrak- HEWPA~5245L
nare
M2433-183010 Dampare 75 ohm
0-51 4B

Kortfbrldangare STC WAE-0007
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2.2 Speciell utrustning (forts)

Anm

De angivna instrumenten kan ersdttas av andra
typer med motsvarande data.

F6érutom ovanstdende instrument f8rutsdtts att
tvd 30 kanalers PCM multiplexutrustningar finns
tillgédngliga vid inmdtning och fels®kning.
Eftersom inm&tning utfdrs med hjdlp av yttre
PCM~utrustning, erfordras &ven underhldllsfdre~
skrift for denna. (TOMT 856-184, =187 eller

-220) ., Mdtningarna utfdrs enligt CCITT rek G791.

2.3 Forbrukningsmateriel

Berdrs inte.

3 Atgdrder

3.1.1 Reparation

Reparation av fel som kan atgdrdas med tillg&ngliga
medel utfdrs pa plats. Vid 6vriga fel, byt enheten

som d&refter &tgdrdas enligt bestdmmelser i under-

hdllsplanen. Vid behov kontakta huvudverkstaden.

3.1.2 Elektriska 4tgdrder

Se avsnitten 3.2-3.4
3.1.3 Mekaniska &atgdrder
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3.1.4 Toleransangivelser

Matvdrden och toleranser som anges i f&reskriften
avser avlédsta vdrden pd mdtutrustningen.

Endast ddr sd anges behdver man ta hdnsyn till
mdtutrustningens normala onoggrannhet.

3.1.5 Kontrollera att &ndringar enligt aktuella TOMA
dr inférda.

3.2 Kontrollmitningar &ver hopp

3.2.1 Allmént

Efter inmdtning lokalt i slinga, utf®rs kontroll-
métning &ver hopp.

3.2.2 Larmkontroll

Kontrollera att inga larm erhdlls fr&n utrust-

ningarna.

@ 3.3 Byglingar
Anm

Normalt &r enheterna vid leveransen fran till-
verkaren byglade f&r FMV behov. Byglingarnas

placeringar framgdr av enhetens placeringsritning.

(6= 6vre hylla, U= undre hylla).

VARNING
Enheter far inte tas ur hyllan och s&ttas

tillbaka ndr kraftenheterna &r tillslagna.
S1& alltid ifrdn resp kraftenhet vid kon-
troll av strappningar, felsdkning eller
dylikt.
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Byglingstabell £f8r TM-27

Byglingsm6jligheter finns dven f6r andra drift-

fall, se beskrivning TM-27 M7773-256431 -256432,
-256433 (del 1-3),
Tabell 1
Enhet U-lank Funktion
IN agT
T-MUX Hylla AA-AB AE-AF 12G-pilot 84,08 kHz,
F5910-000719 60 G-pilot 411,92 kHz,
(Bild 1) AC-AD Aut 12G-reglering
(AC-2D) (Aut 12G-regl urkopplad)
AK-AL Normal larmfunktion
GTE~sindarkort 0,25 dB (1 CE-CF Utnivd ~35 dBm
F5910-000732 0,5d8 (1
plats U3 1,048 (1
5,0 dB
(Bild 2) 12,0 dB
GTE-mottagarkort 0,25 dB (1 12,0 @B | Innivad -30 dBm
F5910-000733 0,5 dB
plats U85 1,04 (1
(Bild 2) 5,0 dB
Dig osc kort S73 i Synkronisering fran ink PCM1
F5910-000723 lige 2
plats 062
G-H Hognivasignalering -5 dBmO
(G-H) (Lagnivasignalering =20 dBm0)
Anpassningskort S76 i lige A Synkronisering frdn ink PCM1
F5910-000720
(2 st) A9-A10 75 ohm osym anslutning
plats 011, 015 Al6-A18 av POM in/utgéngar
A13-A15
(Bild 3) A19-A20
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3.3.1 Byglingstabell £8r TM-27 (forts)
Tabell 1 (forts)
Enhet U-18nk Funktion
IN ooT
Signaleringskort S80/1 i Logisk 0 i bit A/A' TS16 ger
F5910-000738 l&dge ON 3825 Hz i korr kanal FDM
plats 072
(Bild 4) s80/2 i Blockerar massanrop mot FDM
e ldge OFF vid ramlaslarm PCOM.
S80/3 1 3825 Hz signaleringsfrekvens
ldge OFF i FIM kanal ger logisk 0 i
bit A/A' TS16 fbr korr
kanal PCM
S80/4 i Normal ldge. OFF inverterar
ldge ON funktionen pd bit B
S80/5 i Normalldge
ldge ON
S80/6 i Normal 14ge
0 ldge ON
S54 i Normal ldge. Instillbar f&r-
ldge OFF dréjn av signalering 1-63 ms.
(1-6) Strdmstdllare 1=MSB FDM PCM
865 i Normall&ge, som ovan PCM  FDM
ldge OFF
(1-6)
Signalfilterkort A-B H8gnivasignalering -5 dBm0
F5910~000725
plats 069 A~-B Lagnivasignalering -20 dBm0
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3.3.1 Byglingstabell f&r TM-27 (forts)

Tabell 1 (forts)

Enhet U-1lédnk Funktion
IN OUT '
D/A amvandlarkort 4,5dB (1
F5910-000731 Ut=-nivd =37 dBm Vid 12G-drift
1,0 dB
(5 st)
plats U8 (12G 2) E-F Osym utgadng 75 ohm
Ul4 (12G 4) G-H
U20 (1G 1)
U26 (12G 3) 4,5 dB Vid 60G-drift
U32 (12G 5)
1,0 dB Vid 60G-drift
(E-F) Vid 60G~drift
A/D amvandlarkort 17 dB
F5910-000730 IN-nivd -8 dBm VID 12G-drift
plats U55 (12G 5) 5 dB
U6l (12G 3)
U67 (12G 1) C-D osymm ingadng 75 ohm
U73 (12G 4) E-F
U79 (126G 2)
5 dB vid 60G-drift
17 dB Vid 60G-drift
C-D Vid 60G-drift

1) Urkopplas efter behov, beroende pd&d stations-

kablingens d&mpning.

Mottagarsidan byglas likadant som sdndarsidan.

Kontrollera strappningarna och se till att

resp enhet sitter p& r&tt plats. Se 4ven till

att enheterna &r intryckta i rdtt lé&ge.
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T MUX-hylla, frontbild

Bild 1
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GTE MOTTAGARKORT
F5910-000733

GTE SANDARKORT
F5910-000732

Bild 2.
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ANPASSNINGSKORT
F5910-000720
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Bild 3
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SIGNALERINGSKORT
F5910-000738

Bild 4
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3.4

3.4.1

Elektrisk kontroll

Kontroll av spdnningar

Ovre kraftenhet | —

Kontrollera att stativet &r riktigt in-
kopplat till sp&nningen -48 V och att virdet
dr -48 V % 10%.

S1a& till kraftenheterna och kontrollera
fd8ljande spénningar pé& utrustningens kraft-

enheter med siffer-URI-metern.

| —| 5 V£ 0,1V

Undre kraftenhet | — -15 Vv 0,3V
| = +15 v + 0,3 V
L=l 45 vs+o,1v

Bild 5

Instdllning av digitalt oscillatorkort och

BF-generatorkort

Om 60 kHz masterfrekvens finns pd anldggningen
anvdndes denna. I annat fall f&rutsstts att en
2,048 Mbit/s multiplexutrustning finns vars
klockfrekvens kan kontrolleras och justeras
till 2,048 kHz + 10 Hz.

Mata in masterfrekvensen 60 kHz till ingé&ngen
EXT SYNC IN, gbr f8ljande inst&llningar pé&
dig oscillatorkortet (plats 862):
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Inst4llning av digitalt oscillatorkort och BF-

generatorkort (forts)
Manbverorgan Lige
§73/2 B

S69 a

S71 1-2-3-4 OFF 1)
S71 5-6-7-8 ON 2)

1) OFF= reglagen mot bokstdverna

2) ON= reglagen mot siffrorna

F6r inst&llning med PCM 1, g&dller instdllning
enligt tabell 1.

e Anslut dig oscillatorkortet &ver en kortfdor-

ldngare.

e Anslut oscilloskopet till Jc 75 stift 13.

Front

e Justera med

4\
Dn)c e 573

X-TAL

Bild 6

C84, s& att ls-nivéan blir +2,5 V

(med 2,5 V positiva pulser).

e Ta av skdrmkdpan pd BF-generatorkortet (plats

U38) och anslut enheten O6ver en kortfdrldngare.
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3.4.2 Instdllning av digitalt oscillatorkort och BF-
generatorkort (forts)

® Anslut oscilloskopet till Jc 3 stift 13 och
justera med C19 tills ls-niva&n blir +2,5 V
(med 2,5 V positiva pulser).

Front E:J

Bild 7

® Upprepa ovanstdende justering, men anslut nu

oscilloskopet enligt f&ljande:
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3.4.2 Instdllning av digitalt oscillatorkort och BF-

generatorkort (forts)

Anslutningspunkt Justera med

Ic49, stift 13 C64

Ic87, stift 13 C102

Icl27, stift 13 C141

Icl67, stift 13 C182
e Aterstdll omkopplingarna p& dig oscillator-

kortet samt aterstdll BF-generatorkortet och

sdtt pa skdrmképan. O

3.4.3 Kontroll av utgdende pilotnivaer, 60 G-drift

Obs!
Samtliga inkopplingar och nivadkontroller gdrs
1 75 ohms basbands OK,

e Anslut en 2 Mbit/s-signal till PCM, ingang 1
och 2.

e M&t de utgdende 12G- och 60G-pilotsignalerna
enl tabell 2.

Tabell 2

12G Frekv kHz Niva Tol
1 335,92 -55 dBm +0,5
2 383,92 -55 dBm +0,5
3 431,92 -55 d4Bm +0,5
4 479,92 -55 dBm +0,5
5 527,92 -55 dBm +0,5

6 0G 411,92 -55 dBm +0,5

OBS! Om pilotnivderna genomgdende &r f8r 1laga,
kopplas ddmpningen 0,25 dB, 0,5 dB eller
1,0 dB (eller ldmplig kombination av dessa)
ur pa GTE-s&ndarkort. Samma instdllning

skall dven gbras pa GTE-mottagarkort.
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Kontroll av utgdende pilotsignaler, 12G-drift

® Anslut 2,048 Mbit/s-signaler till PCM, ingang
1 och 2,

® Mit de utgdende 12G-pilotsignalerna
Frekvens: samtliga 84,08 kHz
Niva: samtliga =57 * 0,5 dBm

® Mit samma pilotsignaler, men nu efter 12G-
férstdrkarhyllan, F2429-000326

Frekvens: 84,08 kHz
Niva: samtliga -46 * 0,5 dBm

Kontroll av automatisk nivdreglering, 60G-drift

e Slingkoppla 60G-sidan 8ver en inst#llbar
démpare, vilken &r inst#11d p& 7 d4B.

e Oka utnivdn till -23 dBm genom att till-
falligt flytta 12 dB-bygeln, p& dimpsatsen
p& GTE s&ndarkortet, till l&ge OUT.

® Kontrollera att PCM-muxarna 4r anslutna till
PCM, utgdng 1 och 2 samt att de &r larmfria.

® Sdnd provsignal -3,5 dBm i en godtycklig
kanal/12G och kontrollera att utnivan i samma
kanal &r -3,5 + 0,5 dBm.

e Oka d&mpningen hos den i slingan inkopplade
dédmparen med 1 dB i taget och avl&s kanalnivan.
Denna skall automatiskt regleras till -3,5 *

1 dBm, vilket innebir upp till 6 dB dndring
av ddmpningen.

® Upprepa fdregdende punkt, men s4nk ddmparens
instdllning med en dB i taget. Reglering skall
ddrvid ske med upp till 6 dB dndring av d&dmp-
ningen.

® Upprepa midtningen f8r samtliga 12 grupper.

e Aterstdll 12 dB démpsatsen p& GTE s&ndarkort.
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3.4.6 Kontroll av automatisk nivdreglering, 12G-drift

e Slingkoppla 12G-sidan (efter 12G-fO8rstdrkar-
hyllan) ®ver en inst#llbar dimpare, vilken
dr instd11d p& 7 dB.

e Oka forstdrkningen, pd ett av fSrstdrkarkorten
i 12G-hyllan, fran 11 4B till 36 dB. Detta
gbrs genom att tillf&lligt &ndra fdljande
strappar i fOrstédrkaren M3981-007628:

S2—»S1, S4—»S3, S6—» S5, S10—wS9.
Strappa 4ven C pa enhetens front,

e Kontrollera nivaregleringen enligt avsnitt ‘D
3.4.5 £6r en 1l2grupp i taget. Flytta den om-
strappade f6rstdrkaren till n&sta 1l2grupp och
fortsdtt sd, tills samtliga l2grupper kon-
trollerats.

e Koppla bort den inst&dllbara ddmparen samt dndra
den omstrappade fOrstdrkaren till 29 4B for-
stdrkning. Detta gdrs genom att man pd f8r-
stidrkarens front byter ut strappningen C mot
strappningarna B och F,.

Denna f&8rstidrkare kan sedan anvdndas f6r direkt

slingkoppling av en l2grupp i taget.

3.4.7 Kontroll av kanalnivan (12G- och 60G-drift)

e Slingkoppla T-muxens analogsida. Anpassa d&rvid
utnivadn till innivdn. vid 12G-drift anv&nds
den omstrappade fbrstdrkaren fran avsnitt 3.4.6.
vid 60G-drift, flyttas 5 dB~bygeln, pd d&mparen
i GTE-sdndarkortet, till ldge OUT.

® Kontrollera att muxarna fungerar normalt.

e S&nd provsignal (-3,5 dBm, 1000 Hz) i kanal
efter kanal i den inkopplade multiplexutrust-
ningen. '
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3.4.7 Kontroll av kanalnivdn (12G- och 60G-drift) (forts)

® Kontrollera att utnivd fér resp kanal &r --3,5
* 1 dBm. Om avvikelser erhdlls, kontrollera ni-
van ndr enbart multiplexutrustningen &r sling-
kopplad.

3.4.8 Kontroll av signal /brusf&rhdllandet, S/B,
(12G~ och 60G-drift)

e Mdt signal/brusférhillandet i samtliga kanaler.
‘D Vdrdet far inte 6verstiga 61,5 dBmOp.

3.4.9 Kontroll av forstdelig 8verh®drning (fj&rr)
® Mdt Overhdrningen i fem utvalda kanaler,

e S&nd i kanal n, en provsignal med nivan -3,5 dBm
och frekvens mellan 700 och 1100 Hz. (Frekven-
sen far dock inte vara en sub-multipel av
8 kHz).

® Mit nivdn i kanal n-2 och n+2 virdet faAr inte
‘s bverstiga -62 dBmOp.

3.4.10 Kontroll av kvantiseringsdistortion
(12G- och 60G-drift)

® Mdt kvantiseringsdistortionen i fem utvalda

kanaler,

® Kontrollera att métresultaten ligger ovanfdr
masken i diagrammet p& bild 8.
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3.4.10 Kontroll av kvantiseringsdistortion
(12G- och 60G-drift) (forts)
aB
33,9 S—
3,2 NN
302 L)
26,3 S
250
> S
N
N
N
N
N
N
10,0 S a
N N
N
N N
0 [ N
-55 -40 .34 -27 -6-3-0dBmo
Bild 8
3.4.11 Kontroll av signalering
e Stomanslut s~trdden f6r en kanal i taget och ep

kontrollera ddrvid att stomanslutning er-
h&lls pa m-tradden. Kontrollera d&refter for
en kanal per 12-grupp, att signaleringsnivan
dr -5 * 1 dBm0 i FDM-basbandet

Frekvens:

60G-drift K1 315,225 kHz
K2 319,825 kHz
osv
K60 551,825

12G-drift K1 104,175 kHz
K2 100,175 kHz
osv

K12 60,175 kHz
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3.4.12 Programmering och kontroll av larmfunktioner

Vid stativ med enkel utrustning f&r denna larm-
prioritet 1,

Vid stativ med dubblerad utrustning far utr 1
prioritet 1 och utr 2 prioritet 2.

Vid 12G-drift far 60G-pilotens larm prioritet 0.

I displayléget ALARM MONITOR, tryck3f en géng,
Displayen visar d& ALARM PRIORITY 24:.

Tryck * en gé&ng. Displayen visar PRIORITY 0-4##.
Tryck * tv& gdnger. Displayen visar I/P FAIL N##.
G6r ddrefter larmprogrammering enligt tabell 3:

Obs!
Siffran 0, 1, 2 eller 3 trycks in n8dr aktuellt
larm visas p& displayen.

Tabell 3

Larmprogrammering Utr 1

Utr

2

I/P FAIL (Ink PCM saknas)

FAL (Ramldsningsfel)

MFAL (Multiramlasningsfel)

REM FAIL (Fel p& motstationen)

REM MFAL (Multiraml&sfel pa motstationen)
MF AIS (AIS i multiram)

AIS (Alarm Indication Signal)

ERR > 1-03 (Bitfelsintensitet > 10~
SYS FAIL PCM (Systemfel PCM)

PIL FAIL GRP (Pilotfel 12G1-12G5)
PIL FAIL SG (Pilotfel 60G)

PIL O00L GRP (Pilotnivafel 12G1-12G5)
PIL O00L SG (Pilotnivafel 60G)

3

® & &6 ¢ o & 0 ¢ o 0 o 0 o
R R R R e WO W W e s

BN N DD D WO WWN NN

H

'.—t
S
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3.4.12 Programmering och kontroll av larmfunktioner (forts)

Tabell 3 (forts)

Larmprogrammering : Utr 1 Utr 2

e CAR 00L (BF-nivafel)

® SYS FAIL GRP (Pilotgenereringsfel 2
12G1-12GS5)

® DSP O/F GRP (Fel i kanal 12G1-12G5) 1 2

e DSP PARITY (Paritetsfel i dig osc kort) 1 2

e LOSS OF SYNC (Synkfel i dig osc kort) 1 2

e SIG FAIL (Fel i signalprocessorkort) 1 2 ‘B

® POWER SUPPLY (Fel i kraftenhet) 1 2

1) s&tts till 0 wvid 12G-drift.

e Kontrollera att "Yttre larm”, pd anl&ggningens

centrala larmtabla, aktiveras.

4 Speciella atgdrder

4.1 Allmdnt

Kontroller och midtningar enligt detta avsnitt &r

f&ranledda av felanmidlan eller larm och utfdrs
om mbjligt s&, att driftavbrott undviks..

4,2 Felsbkning

Felsbkningen underldttas genom att TM-27 kan
slingkopplas, dels pd PCM-sidan, dels p& FDM-
sidan. Slingkopplingen kan dessutom utfdras pé
olika nivder i utrustningen och dirigenom kan
ett fel i utrustningen lokaliseras ner till kort-

niva.
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4.2 Felstkning (forts)
® Nivderna f&r slingkoppling i utrustningen fram-
gar av bild 9.

Obs

Vid slingkoppling FDM 2, 3 och 4 &ndras kanal-
numreringen inb&rdes enligt tabell 4,

Vid slingkoppling FDM2 &ndras nivan -12 dB.

FOr dvriga FDM-slingkopplingar 4r nivan ofdr-
dndrad.

Ingen trafik fdr finnas p4 PCM-ing&ngarna vid
O FDM-slingbildning.

® Vid PCM-slingbildning 2 och 3 #ndras kanal-
numreringen enligt tabell 5,

Ingen trafik far finnas p& FDM-ingdngen vid

PCM~slingbildning.

® Utfdrande:

Tryck in knappenii»tills displayen visar

LOOPBACK?
Tryck sedan *, s& framtr&der FDM LOOPBACK
1-52?
€§ Onskas FDM-slingbildning, tryck * igen, si att

displayen visar FDM LOOPBACK Q;iﬁ. Tryck d&r-
efter in ®nskad siffra f&r slingbildningsniva.

Onskas PCM-slingbildning, tryck * &nnu en gang.
Displayen visar PCM LOOPBACK 1-52FF

Tryck * &nnu en g&ng och tryck direfter in &n-
skad siffra f&r 6nskad slingbildningsniva.

OBS! PCM LOOPBACK 1 anvidnds inte.
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4,2 Felsbkning (forts)

5 IA 3 T 1 FDM LOOPBACK

. g Ut
Processor- DA- G ]
kort resp rupp

AD-omv ¢ In

. ’ Ut
PCM in e > - DA-
Anpassn- Buffert- ' Kom- Processor- resp G )

kort kort pander- kort AD-omv ruep

. _ kort < @ In

A

v

PCM LOPPBACK Pr "

kort

PCM ut  yg—mnnd
» —— Ut o
< ) Grupp 3

DO ||}

w——4 N~ “
\
VN

Bild 9
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Tabell 4. FDM-slingbildning

Sandfrekv Kanal LOOPBACK 2 LOOPBACK 3 LOOPBACK 4
kilz Nr Frekv | Kanal | Frekv Kanal Frekv | Kanal

(+850 Hz) kHz Nr kHz Nr kHz, Nr
312 (1) 356 (12) 360 (13) 320 (3)
316 (2) 352 (11) 364 (14) 324 (4)
320 (3) 360 (13) 404 (24) 328 (5)
324 (4) 316 (2) 388 (20) 332 (6)
328 (5) . 412 (26) 336 (7)
332 (6) 340 (8) 376 (17) 340 (8)
336 (7) 348 (10) 344 (9)
340 (8) 328 (5) 384 (19) 348 (10)
344 (9) 320 (3) 396 (22) 352 (11)
348 (10) 336 (7) 380 (18) 356 (12)
352 (11) 344 (9) 368 (15) 360 (13)
356 (12) 332 (6) 372 (16) 364 (14)
360 (13) 404 (24) 368 (15)
364 (14) 400 (23) 376 (17)
368 (15) 408 (25) 408 (25) 372 (16)
372 (16) 364 (14) 424 (29) 380 (18)
376 (17) 356 (12) 384 (19)
380 (18) 388 (20) 388 (20)
384 (19) 396 (22) 392 (21)
388 (20) 376 17) 428 (30) 396 (22)
392 (21) 368 (15) 400 (23)
396 (22) 384 (19) 420 (28) 404 (24)
400 (23) 392 (21) 408 (25)
404 (24) 380 (18) 412 (26)
408 (25) 452 (36) 352 (11) | 496 (47) | 416 (27)
412 (26) 448 (35) 340 (8) | 484 (44) | 420 (28)
416 (27) 456 (37) 312 (1) | 456 (37) | 424 (29)
420 (28) 412 (26) 328 (5) | 328 (41) | 428 (30)
424 (29) 404 (24) 356 (12) | 500 (48) | 316 (2)
428 (30) 436 (32) 336 (7) | 480 (43) | 312 (1)
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Tabell 4. FDM-slingbildning (forts)

Sindfrekv | Kanal LOOPBACK 2 LOOPBACK 3 LOOPBACK 4
keiz Nr Frekv | Kanal | Frekv Kanal Frekv | Kanal

(+850 Hz) KHz, Nr KHz Nr KHz, Nr
432 (31) 444 (34) 400 (23) |[544 (59) |440 (33)
436 (32) 424 (29) 332 (6) |476 (42) |444 (34)
440 (33) 416 27) 448 (35)
444 (34) 432 (31) 324 (4) |468 (40) |452 (36)
448 (35) 440 (33) 348 (10) |492 (46) |456 37)
452 (36) 428 (30) 344 (9) [488 (45) |460 (38) e
456 (37) 500 (48) 504 (49) 464 (39)
460 (38) 496 47) 508 (50) 468 (40)
464 (39) 504 (49) 548 (60) 472 (41)
468 (40) 460 (38) 532 (56) 476 (42)
472 (44) 452 (36) 480 (43)
476 (42) 484 (44) 520 (53) 484 (44)
480 43) 492 (46) 488 (45)
484 (44) 472 (41) 528 (55) 496 (47)
488 (45) 464 (39) 540 (58) 492 (46)
492 (46) 480 43) 524 (54) 500 (48)
496 47) 488 (45) 512 | 51) 504 (49)
500 48) 476 @2) 516 (52) 508 (50)
504 (49) 548 (60) 448 (35) 512 (51)
508 (50) 544 (59) 436 (32) 516 (52)
512 (51) 552 520 (53)
516 (52) 508 (50) 524 (54)
520 (53) 500 (48) 452 (36) 528 (55)
524 (54) 532 (56) 432 (31) 532 (56)
528 (55) 540 (58) 536 (57)
532 (56) 520 (53) 540 (58)
536 (57) 512 (51) 544 (59)
540 (58) 528 (55) ‘ 548 (60)
544 (59) 536 57) 444 (34) 436 (32)
548 (60) 524 (54) 440 (33) 432 (31)
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Tabell 5.

PCM-slingbildning

S&nd i Mdt i kanal med
kanal PCM analysator
nr LOOPBACK 2 LOOPBACK 3
SYST 1 SYST 2 SYST 1 SYST 2
1 2
2 2 4
3 11 9
4 12 3
5 8
6 10 12
7 7 10
8 8 6 10
9 17 11 15
10 9 18
11 12 14
12 3 16 18
13 13 14 16
14 14 10 16 12
15 23 21 17
16 24 15 13
17 18 20
18 22 9 24
19 20 19 22
20 16 20 18 22
21 29 23 27
22 21 30 19
23 24 14 26
24 15 28 30
25 27 26 25 28
26 22 26 24
27 29
28 27 25
29 28 30 20
30 21 19
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4.3 Larmundertrzckning

Om det &r nddvindigt vid felsbkning, driftsdtt-
ning eller dylikt, kan utgdende larm undertryckas
genom att stiften AK-AL strappas p& moderkortet.

4.4 vVid byte av enhet, se till att den nya enheten
4r byglad f&6r aktuellt driftfall. Se avsnitt
3.3.1.

OBS! Vid borttagning och ditsdttning av enhet,
skall kraftenheten pd resp hylla vara fran-

slagen.

4.5 Atgdrder_efter byte_av_enhet

4.5,1 Kontrollera att &ndringar enligt aktuella TOMA

4r infdrda.

4,5,2 Efter byte av enhet, utfdr instdllning eller
kontroll enligt aktuellt avsnitt 3.4.1-3.4.12.

4.6 Inmatning

4.6.1 Allmédnt

4,6,1.,1 Verkstadsinmdtning utfdrs inte.

4.6.1.2 Kontrollera att inga transportskador finns pa

utrustningen.,

4.6.1.3 Kontrollera att utrustningen dr bestyckad en-
ligt sammanst&dllningsritning FFVEL-302649 eller

enligt individuellt anldggningsunderlag.

4.6.1.4 Kontrollera att utrustningen dr rdtt byglad

betrdffande larm och spdnningar.

4.6.1.5 Kontrollera att spinningen till stativet &r
-48 V + 10%.
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4.6.2 Utfdrande
UtfO0r inm&tningen med utrustningen slingkopplad
enligt bild 10. M#tningarna utfbrs i MK-OK-
och OK-stativen, om inget annat féreskrivs.
PCM TMUX OK
MUX:
el
K1-30 I PCM 1 Ut
g ‘_—'——.O'_——
FDM
1
e
— PCM 2 In
k3160 | [ - 0,
Ansl nivimeter
Bild 10.
4.6.3 Kontroller och instdllningar
Kontroller och inst4llningar av utrustningen
utférs enligt f31jande sammanstdllning.
Atgdrd Se avsnitt
4.6.3.1 Kontroll av spdnningar 3.4.1
4.6.3.2 1Instdllning av digitalt oscillatorkort 3.4.2
och BF-generatorkort
4.6.3.3 Kontroll av utg piloter 60G-drift 3.4.3
4.6.3.4 Kontroll av utg piloter 12G-drift 3.4.4
4.6.3.5 Kontroll av aut nividreglering 60G-drift 3.4.5
4.6.3.6 Kontroll av aut nivareglering 12G-drift 3.4.6
4.6.3.7 Kontroll av kanalnivier 3.4.7
4.6.3.8 Kontroll av S/B-f8rhallandet 3.4.8
4.6.3.9 Kontroll av fbdrstdelig bverhdrning 3.4.9
4.6.3.10 Kontroll av kvantiseringsdistortion 3.4.10
4.6.3.11 Kontroll av signalering 3.4.11
4.6.3.12 Programmering och kontroll av larm- 3.4.12
funktioner
1:28J3/IF-86






